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NOTE

1iGeF /eUo\�6oPeU se UpseUYe Oe GUoiW Ge PoGi¿eU Oes FDUDFWpUisWiTXes Ge ses SUoGXiWs j WoXW PoPenW SoXU \ DSSoUWeU Oes GeUnieUs 
GpYeOoSSePenWs WeFKnoOogiTXes� /es inIoUPDWions FonWenXes GDns Fe GoFXPenW sonW GonF sXsFeSWiEOes Ge FKDngeU sDns DYis 
SUpDODEOe�

 ATTENTION

3oXU OD spFXUiWp Ge O¶XWiOisDWeXU� Fe YDUiDWeXU Ge YiWesse GoiW rWUe UeOip j Xne Pise j OD WeUUe UpgOePenWDiUe (EoUne ).

6i Xn GpPDUUDge inWePSesWiI Ge O
insWDOODWion SUpsenWe Xn UisTXe SoXU Oes SeUsonnes oX Oes PDFKines enWUDvnpes� iO esW inGisSensDEOe 
Ge UesSeFWeU Oes sFKpPDs Ge UDFFoUGePenW Ge OD SXissDnFe SUpFonisps GDns OD noWiFe G
insWDOODWion GX YDUiDWeXU�

/e YDUiDWeXU Ge YiWesse FoPSoUWe Ges GisSosiWiIs Ge spFXUiWp TXi SeXYenW en FDs Ge SUoEOqPes FoPPDnGeU son DUUrW eW SDU Oj PrPe 
O¶DUUrW GX PoWeXU� Ce PoWeXU SeXW OXi PrPe sXEiU Xn DUUrW SDU EOoFDge PpFDniTXe� (n¿n� Ges YDUiDWions Ge Wension� Ges FoXSXUes 
G¶DOiPenWDWion en SDUWiFXOieU� SeXYenW pgDOePenW rWUe j O¶oUigine G¶DUUrWs� /D GisSDUiWion Ges FDXses G¶DUUrW UisTXe Ge SUoYoTXeU Xn 
UeGpPDUUDge enWUDvnDnW  Xn GDngeU SoXU FeUWDines PDFKines oX insWDOODWions� en SDUWiFXOieU SoXU FeOOes TXi GoiYenW rWUe FonIoUPes j 
O¶Dnne[e � GX GpFUeW ������� GX �� -XiOOeW ���� UeODWiYe j OD spFXUiWp�
,O iPSoUWe GonF TXe� GDns Fes FDs�Oj� O¶XWiOisDWeXU se SUpPXnisse FonWUe Oes SossiEiOiWps Ge UeGpPDUUDge en FDs G¶DUUrW non 
SUogUDPPp GX PoWeXU�

/e YDUiDWeXU Ge YiWesse esW FonoX SoXU SoXYoiU DOiPenWeU Xn PoWeXU eW OD PDFKine enWUDvnpe DX�GeOj Ge sD YiWesse noPinDOe�
6i Oe PoWeXU oX OD PDFKine ne sonW SDs SUpYXs PpFDniTXePenW SoXU sXSSoUWeU Ge WeOOes YiWesses� O¶XWiOisDWeXU SeXW rWUe e[Sosp j Ge 
gUDYes GoPPDges FonspFXWiIs j OeXU GpWpUioUDWion PpFDniTXe�
,O esW iPSoUWDnW TXe O¶XWiOisDWeXU s¶DssXUe� DYDnW Ge SUogUDPPeU Xne YiWesse pOeYpe� TXe Oe s\sWqPe SXisse OD sXSSoUWeU�

/e YDUiDWeXU Ge YiWesse oEMeW Ge OD SUpsenWe noWiFe esW Xn FoPSosDnW GesWinp j rWUe inFoUSoUp GDns Xne insWDOODWion oX PDFKine 
pOeFWUiTXe eW ne SeXW en DXFXn FDs rWUe FonsiGpUp FoPPe Xn oUgDne Ge spFXUiWp� ,O DSSDUWienW GonF DX IDEUiFDnW Ge OD PDFKine� DX 
FonFeSWeXU Ge O¶insWDOODWion oX j O¶XWiOisDWeXU Ge SUenGUe j sD FKDUge Oes Po\ens npFessDiUes DX UesSeFW Ges noUPes en YigXeXU eW 
Ge SUpYoiU Oes GisSosiWiIs GesWinps j DssXUeU OD spFXUiWp Ges Eiens eW Ges SeUsonnes�

En cas de non respect de ces dispositions, Nidec Leroy-Somer décline toute responsabilité de quelque nature que ce 
soit.

........................................

Cette notice ne développe que la mise en service et le paramétrage du Powerdrive. Pour les particularités sur l’installation, 
les caractéristiques et les mises en garde, se reporter à la notice d’installation du produit concerné.

Notice correspondant aux versions de logiciel supérieures ou égales à 5.80
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1 - Généralités
6eOon OeXU GegUp Ge SUoWeFWion� Oes YDUiDWeXUs Ge YiWesse 
SeXYenW FoPSoUWeU� SenGDnW OeXU IonFWionnePenW� Ges 
SDUWies nXes soXs Wension� pYenWXeOOePenW en PoXYePenW oX 
WoXUnDnWes� Dinsi TXe Ges sXUIDFes FKDXGes�
/e UeWUDiW non MXsWi¿p Ges SUoWeFWions� Xne PDXYDise 
XWiOisDWion� Xne insWDOODWion GpIeFWXeXse oX Xne PDn°XYUe 
inDGDSWpe SeXYenW enWUDvneU Ges UisTXes gUDYes SoXU Oes 
SeUsonnes eW Oes Eiens�
3oXU inIoUPDWions FoPSOpPenWDiUes� FonsXOWeU OD GoFXPenWD�
tion.
ToXs WUDYDX[ UeODWiIs DX WUDnsSoUW� j O¶insWDOODWion� j OD Pise 
en seUYiFe eW j OD PDinWenDnFe GoiYenW rWUe e[pFXWps SDU GX 
SeUsonneO TXDOi¿p eW KDEiOiWp (YoiU C(, ��� oX C(1(/(C +' 
���� oX ',1 9'( ����� Dinsi TXe Oes SUesFUiSWions nDWionDOes 
G¶insWDOODWion eW Ge SUpYenWion G¶DFFiGenWs)�
$X sens Ges SUpsenWes insWUXFWions Ge spFXUiWp 
IonGDPenWDOes� on enWenG SDU SeUsonneO TXDOi¿p Ges 
SeUsonnes FoPSpWenWes en PDWiqUe G¶insWDOODWion� Ge 
PonWDge� Ge Pise en seUYiFe eW G¶e[SOoiWDWion GX SUoGXiW eW 
SosspGDnW Oes TXDOi¿FDWions FoUUesSonGDnW j OeXUs DFWiYiWps�

2 - Utilisation
/es YDUiDWeXUs Ge YiWesse sonW Ges FoPSosDnWs GesWinps 
j rWUe inFoUSoUps GDns Oes insWDOODWions oX PDFKines 
pOeFWUiTXes�
(n FDs G¶inFoUSoUDWion GDns Xne PDFKine� OeXU Pise en 
seUYiFe esW inWeUGiWe WDnW TXe OD FonIoUPiWp Ge OD PDFKine 
DYeF Oes GisSosiWions Ge OD 'iUeFWiYe ��������C( (GiUeFWiYe 
PDFKine) n¶D SDs pWp YpUi¿pe� 5esSeFWeU OD noUPe (1 ����� 
sWiSXODnW noWDPPenW TXe Oes DFWionneXUs pOeFWUiTXes (GonW 
IonW SDUWie Oes YDUiDWeXUs Ge YiWesse) ne SeXYenW SDs rWUe 
FonsiGpUps FoPPe Ges GisSosiWiIs Ge FoXSXUe eW enFoUe 
moins de sectionnement.
/eXU Pise en seUYiFe n¶esW DGPise TXe si Oes GisSosiWions 
Ge OD 'iUeFWiYe sXU OD FoPSDWiEiOiWp pOeFWUoPDgnpWiTXe (C(0 
��������C() sonW UesSeFWpes�
/es YDUiDWeXUs Ge YiWesse UpSonGenW DX[ e[igenFes Ge 
OD 'iUeFWiYe %Dsse Tension ��������8(� /es noUPes 
KDUPonispes Ge OD spUie ',1 9'( ���� en Fonne[ion DYeF OD 
noUPe 9'( ����� SDUWie ��� eW (1 ������9'( ���� OeXU sonW 
DSSOiFDEOes�
/es FDUDFWpUisWiTXes WeFKniTXes eW Oes inGiFDWions UeODWiYes 
DX[ FonGiWions Ge UDFFoUGePenW seOon OD SODTXe signDOpWiTXe 
eW OD GoFXPenWDWion IoXUnie GoiYenW oEOigDWoiUePenW rWUe 
UesSeFWpes�

3 - Transport, stockage
/es inGiFDWions UeODWiYes DX WUDnsSoUW� DX sWoFNDge eW DX 
PDniePenW FoUUeFW GoiYenW rWUe UesSeFWpes�
/es FonGiWions FOiPDWiTXes sSpFi¿pes GDns Oe PDnXeO 
WeFKniTXe GoiYenW rWUe UesSeFWpes�

4 - Installation
/¶insWDOODWion eW Oe UeIUoiGissePenW Ges DSSDUeiOs GoiYenW 
UpSonGUe DX[ SUesFUiSWions Ge OD GoFXPenWDWion IoXUnie DYeF 
Oe SUoGXiW�

/es YDUiDWeXUs Ge YiWesse GoiYenW rWUe SUoWpgps FonWUe WoXWe 
FonWUDinWe e[FessiYe� (n SDUWiFXOieU� iO ne GoiW SDs \ DYoiU 
GpIoUPDWion Ge SiqFes eW�oX PoGi¿FDWion Ges GisWDnFes 
G¶isoOePenW Ges FoPSosDnWs OoUs GX WUDnsSoUW eW Ge OD 
PDnXWenWion� eYiWeU Ge WoXFKeU Oes FoPSosDnWs pOeFWUoniTXes 
eW SiqFes Ge FonWDFW�
/es YDUiDWeXUs Ge YiWesse FoPSoUWenW Ges SiqFes 
sensiEOes DX[ FonWUDinWes pOeFWUosWDWiTXes eW IDFiOePenW 
enGoPPDgeDEOes SDU Xn PDniePenW inDGpTXDW� /es 
FoPSosDnWs pOeFWUiTXes ne GoiYenW SDs rWUe enGoPPDgps 
oX GpWUXiWs PpFDniTXePenW (Oe FDs pFKpDnW� UisTXes SoXU OD 
sDnWp �)�

5 - Raccordement électrique
/oUsTXe Ges WUDYDX[ sonW eIIeFWXps sXU Oe YDUiDWeXU Ge YiWesse 
soXs Wension� Oes SUesFUiSWions nDWionDOes SoXU OD SUpYenWion 
G¶DFFiGenWs GoiYenW rWUe UesSeFWpes�
/¶insWDOODWion pOeFWUiTXe GoiW rWUe e[pFXWpe en FonIoUPiWp 
DYeF Oes SUesFUiSWions DSSOiFDEOes (SDU e[ePSOe seFWions Ges 
FonGXFWeXUs� SUoWeFWion SDU FoXSe�FiUFXiW j IXsiEOes� UDFFoU�
GePenW GX FonGXFWeXU Ge SUoWeFWion)� 'es UenseignePenWs 
SOXs GpWDiOOps ¿gXUenW GDns OD GoFXPenWDWion�
/es inGiFDWions FonFeUnDnW Xne insWDOODWion sDWisIDisDnW DX[ 
e[igenFes Ge FoPSDWiEiOiWp pOeFWUoPDgnpWiTXe� WeOs TXe Oe 
EOinGDge� Pise j OD WeUUe� SUpsenFe Ge ¿OWUes eW Sose DGpTXDWe 
Ges FkEOes eW FonGXFWeXUs ¿gXUenW GDns OD GoFXPenWDWion 
TXi DFFoPSDgne Oes YDUiDWeXUs Ge YiWesse� Ces inGiFDWions 
GoiYenW rWUe UesSeFWpes GDns WoXs Oes FDs� PrPe OoUsTXe Oe 
YDUiDWeXU Ge YiWesse  SoUWe Oe PDUTXDge C(� /e UesSeFW Ges 
YDOeXUs OiPiWes iPSospes SDU OD OpgisODWion sXU OD C(0 UeOqYe 
Ge OD UesSonsDEiOiWp GX FonsWUXFWeXU Ge O¶insWDOODWion oX Ge OD 
PDFKine�

6 - Fonctionnement
/es insWDOODWions GDns OesTXeOOes sonW inFoUSoUps Ges 
YDUiDWeXUs Ge YiWesse GoiYenW rWUe pTXiSpes Ges GisSosiWiIs 
Ge SUoWeFWion eW Ge sXUYeiOODnFe sXSSOpPenWDiUes SUpYXs SDU 
Oes SUesFUiSWions Ge spFXUiWp en YigXeXU TXi s¶\ DSSOiTXenW� 
WeOOes TXe OD Ooi sXU Oe PDWpUieO WeFKniTXe� Oes SUesFUiSWions 
SoXU OD SUpYenWion G¶DFFiGenWs� eWF« 'es PoGi¿FDWions Ges 
YDUiDWeXUs Ge YiWesse DX Po\en GX OogiFieO Ge FoPPDnGe sonW 
DGPises�
$SUqs OD Pise KoUs Wension GX YDUiDWeXU Ge YiWesse� Oes SDUWies 
DFWiYes Ge O¶DSSDUeiO eW Oes UDFFoUGePenWs Ge SXissDnFe soXs 
Wension ne GoiYenW SDs rWUe WoXFKps iPPpGiDWePenW� en 
UDison Ge FonGensDWeXUs pYenWXeOOePenW FKDUgps� 5esSeFWeU 
j FeW eIIeW Oes DYeUWissePenWs ¿[ps sXU Oes YDUiDWeXUs Ge 
vitesse.
/es PoWeXUs j DiPDnWs SeUPDnenWs gpnqUenW Ge O¶pneUgie 
pOeFWUiTXe s¶iOs sonW en UoWDWion� PrPe OoUsTXe Oe YDUiDWeXU 
esW KoUs Wension� 'Dns Fe FDs� Oe YDUiDWeXU esW PDinWenX soXs 
Wension SDU Oes EoUnes GX PoWeXU� 6i OD FKDUge esW FDSDEOe Ge 
IDiUe WoXUneU Oe PoWeXU� iO esW npFessDiUe Ge SUpYoiU Xn oUgDne 
Ge FoXSXUe en DPonW GX PoWeXU SoXU isoOeU Oe YDUiDWeXU OoUs 
Ges oSpUDWions Ge PDinWenDnFe�
3enGDnW Oe IonFWionnePenW� WoXWes Oes SoUWes eW SUoWeFWions 
GoiYenW rWUe PDinWenXes IeUPpes�

7 - Entretien et maintenance
/D GoFXPenWDWion GX FonsWUXFWeXU GoiW rWUe SUise en 
FonsiGpUDWion�
9oiU Oe FKDSiWUe 0DinWenDnFe Ge Fe GoFXPenW�

Cette notice doit être transmise à l’utilisateur final.

Ce symbole signale dans la notice des 
avertissements concernant les conséquences 
dues à l’utilisation inadaptée du variateur, les 

risques électriques pouvant entraîner des dommages 
matériels ou corporels ainsi que les risques d’incendie.

INSTRUCTIONS DE SÉCURITÉ ET D’EMPLOI RELATIVES AUX VARIATEURS DE VITESSE
(Conformes à la directive basse tension 2014/35/UE)
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2 - INTERFACE DE PARAMÉTRAGE
2.1 - Présentation
/¶inWeUIDFe se FoPSose G¶Xn pFUDn WDFWiOe GonnDnW DFFqs 
j GiIIpUenWs PenXs� (OOe esW OiYUpe DYeF son FkEOe Ge 
UDFFoUGePenW�

• Ne pas connecter / déconnecter l’interface 
lorsque le variateur est sous tension.

$SUqs Xne SKDse Ge FKDUgePenW TXi sXiW OD Pise soXs Wension 
GX YDUiDWeXU� O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge DI¿FKe O¶pFUDn 
sXiYDnW  �

C

A

D

B

Repère Fonction
A eFUDn WDFWiOe ����

% %oXWon WDFWiOe SeUPeWWDnW Xn DFFqs siPSOe DX 
PenX SUinFiSDO

C /(' ©3:5ª inGiTXDnW O
pWDW Ge O
DOiPenWDWion Ge 
O
inWeUIDFe 

D %oXWons WDFWiOes SoXU Oe FKoi[ Ge OD ODngXe (Oe 
FKDUgePenW SeXW SUenGUe TXeOTXes PinXWes)  

/D WePSpUDWXUe Ge IonFWionnePenW Ge O¶inWeUIDFe esW Ge ����C 
j ����C�
$X EoXW Ge �� PinXWes sDns DFWion sXU O¶DI¿FKeXU� FeOXi�Fi 
UeWoXUne j O¶pFUDn ©Mode lecture».

2.2 - Architecture de l’interface 
$ SDUWiU Ge OD SDge G¶DFFXeiO� DSSX\eU sXU OD WoXFKe WDFWiOe B 
FoPPe inGiTXp Fi�GessoXs SoXU DFFpGeU j OD SDge SUinFiSDOe 
Ge O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge� FonsWiWXpe Ge � EoXWons 
WDFWiOes �

- Informations : SeUPeW G¶oEWeniU UDSiGePenW Ges inIoUPD�
Wions sXU Oe YDUiDWeXU� O¶oSWion EXs Ge WeUUDin� O¶inWeUIDFe Ge SD�
UDPpWUDge eW Gonne pgDOePenW DFFqs DX FKoi[ Ge OD ODngXe�
- Mode lecture : SeUPeW Ge YisXDOiseU O¶pWDW GX YDUiDWeXU� j 
O¶DU UrW oX en IonFWionnePenW� Dinsi TXe ses SUinFiSDX[ SoinWs 
de mesure.
- Paramétrage : SeUPeW OD OeFWXUe eW�oX OD PoGi¿FDWion Ge 
WoXs Oes SDUDPqWUes GX YDUiDWeXU� OD sDXYegDUGe Ge SDUD�
PqWUes� Dinsi TXe Oe UpgODge Ge OD GDWe eW Ge O¶KeXUe Ge O¶DI¿�
cheur.
- Commande par console : Gonne Xn DFFqs GiUeFW DX SiOo�
WDge GX PoWeXU SDU O¶pFUDn WDFWiOe (0DUFKe�$UUrW� sens Ge 
Uo WDWion� UpIpUenFe YiWesse)� CeW pFUDn esW SDUDPpWUDEOe SDU 
O¶XWiOisDWeXU gUkFe DX PenX 3DUDPpWUDge�CoPPDnGe SDU 
FonsoOe� /D FoPPDnGe SDU FonsoOe esW GpYDOiGpe en UpgODge 
usine.
- Historique des mises en sécurité : Gonne Xn DSeUoX UD�
SiGe Ges �� GeUniqUes Pises en spFXUiWp GX YDUiDWeXU�

-  � FeWWe WoXFKe esW DFFessiEOe sXU WoXs Oes pFUDns en 
UpgODge Xsine eW SeUPeW Ge GonneU Xn oUGUe G¶DUUrW oX 

Ge UeseWeU Xne Pise en spFXUiWp� 3oXU OD GpYDOiGeU� se UeSoUWeU 
DX � ��������
$ WoXW insWDnW eW TXeO TXe soiW O¶pFUDn DI¿FKp� OD WoXFKe  
SeUPeW Ge UeYeniU DX[ SDges SUpFpGenWes� MXsTX¶j OD 
SDge  SUinFiSDOe Ge O¶inWeUIDFe�

1 - INTRODUCTION
• Les variateurs utilisent un algorithme qui est ajusté 
par des paramètres. Le niveau de perfor mances 
atteint dépend du paramétrage. Des réglages 

inadaptés peuvent avoir des conséquences graves pour le 
personnel et la machine.
•  Le paramétrage des variateurs doit uniquement être 

effectué par du personnel qualifié et habilité.
•  Avant la mise sous tension du variateur, vérifier que les 

raccordements de puissance (réseau et moteur) sont 
corrects, et que les pièces en mouvement sont pro tégées 
mécaniquement.

•  Il est impératif, avant de procéder au paramé trage du 
variateur, d’avoir scrupuleusement respecté les 
instructions relatives à l’installation et au raccordement 
contenues dans le document d’installation ou la notice 
li vrée avec le variateur.

•  Une attention particulière est recommandée aux 
utilisateurs du variateur afin d’éviter des démarrages in­
tempestifs.
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2.2.1 - Page «Informations»
CeW pFUDn DI¿FKe OD GDWe� O¶KeXUe eW UpsXPe sXFFinFWePenW OD 
Fon¿gXUDWion GX YDUiDWeXU � FDOiEUe� FoXUDnW noPinDO� oSWion 
EXs Ge WeUUDin� YeUsions soIWZDUe eW WePSs Ge IonFWionnePenW�
C¶esW DXssi OD SDge G¶DFFXeiO j OD Pise soXs Wension Ge 
O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge�

2.2.2 - Page «Mode lecture»
¬ WUDYeUs �� SDges pFUDn� Fe PoGe OeFWXUe SeUPeW OD 
YisXDOisDWion Ge SOXsieXUs SDUDPqWUes UeSUpsenWDWiIs Ge O¶pWDW 
GX YDUiDWeXU� j O¶DUUrW oX en IonFWionnePenW�

Liste des paramètres visualisés en mode lecture

Page Libellé Adresse

3Dge ��
eWDW Ge IonFWionnePenW 10.98
9iWesse PoWeXU FDOFXOpe 05.04

3Dge �� CoXUDnW PoWeXU WoWDO 04.01
)UpTXenFe PoWeXU 05.01

3Dge ��
CoXUDnW DFWiI GX PoWeXU 04.02
Tension moteur 05.02

3Dge ��
3XissDnFe PoWeXU 05.03

Tension EXs 'C � Tension UpseDX 05.05
07.81

3Dge ��
(nWUpe DnDOogiTXe $,� 07.01
(nWUpe DnDOogiTXe $,� 07.02

3Dge ��
(nWUpe DnDOogiTXe $,� 07.03
6oUWie DnDOogiTXe $2� 07.68

3Dge ��
(nWUpes OogiTXes ',� j ',�    08.01 à

08.05

5eODis � eW � � (nWUpes 6T2    08.07 à
08.09

3Dge ��
Référence sélectionnée 01.49
5pIpUenFe SUpUpgOpe spOeFWionnpe 01.50

3Dge �� 5pIpUenFe DYDnW OiPiWDWion 01.01
5pIpUenFe DYDnW UDPSes 01.03

3Dge ��
5pIpUenFe DSUqs UDPSes 02.01
TePSpUDWXUe FDUWe Ge FonWU{Oe 07.55

3Dge ��
CoPSWeXU KoUDiUe 06.22

06.23
5pIpUenFe 3,' en XniWp XWiOisDWeXU 14.62

3Dge �� 5eWoXU 3,' en XniWp XWiOisDWeXU 14.63

Page
précédente

Page
suivante
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2.2.3 - Page «Paramétrage»
CeW pFUDn Gonne DFFqs j FinT soXs�PenXs� WoXs Oips DX 
SDUDPpWUDge �

- « Rapide» : Gonne DFFqs j Xn PenX siPSOi¿p SeUPeWWDnW 
Xne Fon¿gXUDWion UDSiGe GX YDUiDWeXU SoXU Ges DSSOiFDWions 
sWDnGDUG�
- «Avancé» :   Gonne Xn DFFqs en OeFWXUe eW�oX pFUiWXUe j 
WoXs Oes SDUDPqWUes GX YDUiDWeXU (O¶DFFqs j FeWWe SDge esW 
SUoWpgp SDU Xn FoGe)� 
- «Sauvegarde» : SeUPeW G¶eIIeFWXeU OD FoSie Ges 
SDUDPqWUes GX YDUiDWeXU GDns O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge oX 
YiFe YeUsD (O¶DFFqs j FeWWe SDge esW SUoWpgp SDU Xn FoGe)�
- «Paramétrage console» : SeUPeW Ge Fon¿gXUeU Oes FoP�
PDnGes 0DUFKe $9�$5� $UUrW eW UpIpUenFe YiWesse npFes�
sDiUes DX SiOoWDge GX YDUiDWeXU j SDUWiU Ge O¶inWeUIDFe (O¶DFFqs j 
FeWWe SDge esW SUoWpgp SDU Xn FoGe)�
- «IHM - Date/Heure» � SeUPeW Ge UpgOeU OD GDWe eW O¶KeXUe 
Ge O¶inWeUIDFe� Dinsi TXe OD FDOiEUDWion Ge O¶pFUDn WDFWiOe eW sD 
OXPinosiWp (O¶DFFqs j FeWWe SDge esW SUoWpgp SDU Xn FoGe)�

2.2.3.1 - Paramétrage Rapide
Le sous-menu «Rapide» UegUoXSe Oes SDUDPqWUes Oes SOXs 
FoXUDPPenW XWiOisps�

3oXU Xne e[SOiFDWion SOXs GpWDiOOpe Ges PenXs eW SDUDPqWUes 
SUoSosps GDns ©Rapideª� se UeSoUWeU DX ���
3oXU PoGi¿eU OD YDOeXU G¶Xn SDUDPqWUe� se UeSoUWeU DX 
���������

Choix du Menu 
(Ctr, Mtr, I/O...)

Choix du N° de paramètre 
(Ctr02, Ctr03, Ctr04...)

Nom du Menu
rapide sélectionné 
Nom du
paramètre

N°paramètre,
valeur et unité

Adresse
(Menu.Paramètre)
dans «Paramétrage Avancé»
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2.2.3.2 - Paramétrage Avancé
/e soXs�PenX ©Avancéª Gonne Xn DFFqs en OeFWXUe eW 
pFUiWXUe j WoXs Oes SDUDPqWUes GX YDUiDWeXU� UegUoXSps SDU 
PenXs� ,O esW SOXW{W GesWinp j Ges XWiOisDWeXUs e[SpUiPenWps oX 
SoXU Ges DSSOiFDWions npFessiWDnW Xn SDUDPpWUDge sSpFi¿TXe�

• /D YDOeXU Ges SDUDPqWUes en /eFWXUe�eFUiWXUe esW DI¿FKpe 
GDns Xne ]one EODnFKe�
• /D YDOeXU Ges SDUDPqWUes en /eFWXUe 6eXOe esW DI¿FKpe sXU 
IonG EOeX (sDns ]one WDFWiOe DFWiYe)� 
3oXU Xne e[SOiFDWion SOXs GpWDiOOpe Ges PenXs eW SDUDPqWUes 
SUoSosps GDns  ©Avancéª� se UeSoUWeU DX ���
/e FoGe ��� esW Oe FoGe SDU GpIDXW� 3oXU Oe PoGi¿eU� se 
UeSoUWeU DX SDUDPqWUe 11.61 DX �����.

• Exemple de modification d’un paramètre à choix 
multiple (01.14) 

Annulez la saisie
en cas d’erreur

Choix du Menu (01 à 21) Choix du N° de paramètre

Numéro et
Nom du Menu 

Nom du
paramètre

N°Menu.Paramètre,
valeur et unité
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• Exemple de modification d’un paramètre numérique (01.06) 2.2.3.3 - Sauvegarde
/D ©Sauvegardeª Gonne OD SossiEiOiWp Ge FoSieU MXsTX¶j � 
MeX[ Ge SDUDPqWUes FoPSOeWs GX YDUiDWeXU�

Choix du fichier de sauvegarde
(3 sauvegardes maximum)

Annulez la saisie
en cas d’erreur

Barres de progression
chargement

Choix du sens de
chargement des données
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• Exemple de sauvegarde variateur vers interface :

NOTE
3UoFpGeU Ge OD PrPe PDniqUe SoXU sDXYegDUGeU MXsTX¶j 
� MeX[ Ge SDUDPqWUes GiIIpUenWs� ,O sXI¿W Ge spOeFWionneU Oe 
¿FKieU DYDnW Ge FoPPenFeU OD SUoFpGXUe Ge sDXYegDUGe�

• Exemple de sauvegarde interface vers variateur:

Le paramétrage est
mémorisé dans l’interface...

... et correspond
au fichier n° 1 
avec date et heure

Sélectionnez
le fichier à transférer
dans le variateur

Le jeu de paramètres n° 2
a été copié dans le variateur
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2.2.3.4 - Commande par console
Le «Paramétrage console» SeUPeW G¶DFWiYeU oX Ge 
GpsDFWiYeU Oes EoXWons WDFWiOes $UUrW�5eseW� 0DUFKe DYDnW� 
0DUFKe DUUiqUe eW 5pIpUenFe YiWesse TXi se WUoXYenW sXU 
O¶pFUDn ©Commande par consoleª� DFFessiEOe j SDUWiU Ge OD 
SDge SUinFiSDOe (FI� ������)�
/D FoPPDnGe SDU FonsoOe esW GpsDFWiYpe SDU GpIDXW� seXO Oe 
EoXWon $UUrW�5eseW esW DFWiI� 
3oXU PoGi¿eU FeWWe Fon¿gXUDWion� Oes EoUnes 6T2��� 6T2�� 
ne GoiYenW SDs rWUe UeOipes DX ��9�

3oXU YisXDOiseU Oes noXYeDX[ EoXWons WDFWiOes DFWiYps� iO 
esW npFessDiUe Ge UeWoXUneU j OD SDge SUinFiSDOe� SXis Ge 
spOeFWionneU ©CoPPDnGe SDU FonsoOeª�
3oXU SOXs Ge GpWDiOs sXU O¶pFUDn ©CoPPDnGe SDU FonsoOeª�           
se UeSoUWeU DX �������

ATTENTION :
Les sélections effectuées dans la page «Paramétrage  
console» ont des interactions avec des paramètres du 
mode Rapide ou Avancé:
Le réglage de la référence par console à «Oui» force 
Spd.03 (1.14) «Sélection de la référence « à «Console».
La validation des ordres de Marche/Arrêt par console 
force 06.43 (Ctr.05) à «Par console». La touche Arrêt de la 
page «Commande par console» est alors active quel que 
soit le réglage de 06.12.
Le réglage de «Touche Arrêt de la console» modifie la 
valeur de 06.12.
Le réglage de la référence par la console modifie la valeur 
de 01.17.

Annulez la saisie
en cas d’erreur

Tapez le
code 149... 

...Puis validez

...Puis validez

Sélectionnez
les commandes
nécessaires au

pilotage par
console...
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2.2.3.5 - IHM - Date/Heure
/¶ «IHM - Date/Heure» SeUPeW Ge UpgOeU OD GDWe eW O¶KeXUe� Ge 
YpUi¿eU oX Ge FoUUigeU OD FDOiEUDWion eW OD OXPinosiWp Ge O¶pFUDn 
WDFWiOe� 

• Réglage de la date ou de l’heure

Annulez la saisie
en cas d’erreur

20
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• Modification des libellés des mises en sécurité 
utilisateur

1 6pOeFWionneU Oe nXPpUo Ge OD Pise en spFXUiWp j PoGi¿eU  
SXis 2 WDSeU Oe We[We j O¶DiGe GX FODYieU SXis 3 YDOiGeU�
/oUsTXe OD Pise en spFXUiWp seUD DFWiYpe� Oe We[We seUD DMoXWp 
DX OiEeOOp sWDnGDUG� FoPPe inGiTXp Fi�DSUqs�

• Réglage de la calibration de l’écran
CeWWe FDOiEUDWion s¶eIIeFWXe j O¶DiGe G¶Xn sW\OeW D¿n G¶oEWeniU Xn 
SDUDPpWUDge FoUUeFW Ge O¶pFUDn WDFWiOe

,O IDXGUD ensXiWe SosiWionneU Oe sW\OeW sXU SOXsieXUs 
ePSODFePenWs SUoSosps SDU Ges FUoi[ SosiWionnpes sXU 
O¶pFUDn� $ OD ¿n GX FDOiEUDge� FOiTXeU sXU Oe We[We en KDXW Ge 
O¶pFUDn SoXU UeYeniU j OD SDge ©'DWe�KeXUeª�

• Réglage de la luminosité de l’écran

COiTXeU sXU Oe SOXs SoXU DXgPenWeU oX sXU Oe Poins SoXU 
GiPinXeU OD OXPinosiWp�
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2.2.4 - Commande par console
/D «Commande par console» SeUPeW Ge SiOoWeU Oe YDUiDWeXU 
j SDUWiU Ge O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge�

3DU GpIDXW� O¶pFUDn Gonne Ges inGiFDWions sXU O¶pWDW GX 
YDUiDWeXU� OD YiWesse PoWeXU FDOFXOpe eW Oe FoXUDnW PoWeXU 
WoWDO� /D FoPPDnGe $UUrW�5eseW esW pgDOePenW DFWiYe�
CeW pFUDn esW SDUDPpWUDEOe � Oes FoPPDnGes Ge 0DUFKe 
DYDnW� 0DUFKe DUUiqUe eW Ge UpIpUenFe YiWesse SeXYenW rWUe 
DFWiYpes j O¶DiGe Ge OD IonFWion «Paramétrage console» (se 
UpIpUeU DX ��������)�

/oUsTXe WoXWes Oes FoPPDnGes sonW DFWiYpes� on oEWienW 
O¶pFUDn Fi�GessoXs�

2.2.5 - Page «Historique des mises en 
sécurité»

/¶ «Historique des mises en sécurité» DI¿FKe Oes �� 
GeUniqUes Pises en spFXUiWp GX YDUiDWeXU DYeF OD GDWe eW 
O¶KeXUe SUpFise Ge O¶pYpnePenW�

/oUsTXe Oe YDUiDWeXU GpFOenFKe Xne Pise en spFXUiWp� eOOe esW 
DI¿FKpe GDns Xn EDnGeDX UoXge� en KDXW Ge O¶pFUDn Ge 
O¶inWeUIDFe� /oUsTXe Oe YDUiDWeXU GpFOenFKe Xne DODUPe� F¶esW 
GDns Xn EDnGeDX oUDnge TX¶eOOe esW DI¿FKpe� 

3oXU eIIDFeU Xne Pise en spFXUiWp � UpsoXGUe Oe SUoEOqPe� 
SXis DSSX\eU sXU Oe EoXWon $UUrW�5eseW�
6i npFessDiUe� se UeSoUWeU DX �� � 0ises en spFXUiWp � 
'iDgnosWiFs�
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2.2.6 - Fonction «Arrêt/Reset»

CeWWe WoXFKe esW DFFessiEOe sXU WoXs Oes pFUDns en UpgODge 
Xsine eW SeUPeW Ge GonneU Xn oUGUe G¶DUUrW oX Ge UeseWeU Oe 
YDUiDWeXU� 
(OOe SeXW rWUe GpsDFWiYpe si npFessDiUe j SDUWiU GX  
«Paramétrage console» oX en IonFWion Ges YDOeXUs Ges 
SDUDPqWUes 06.12 et 06.43 (FI� ��������)�

ATTENTION :
• La touche d’Arrêt/Reset est automatiquement validée 

en commande par console (quelle que soit la valeur du 
paramètre 06.12 «Touche arrêt de la console»).

• Si le bouton tactile d’Arrêt/Reset est désactivé (06.12 = 
Dévalidé), il n’apparaît pas sur les pages de l’interface, 
sauf dans le cas d’une mise en sécurité du variateur.

2.3 - Alarme perte de communication
6i OD FoPPXniFDWion enWUe Oe YDUiDWeXU eW O¶inWeUIDFe Ge 
SDUDPpWUDge esW UoPSXe� Oe PessDge sXiYDnW DSSDUDvW j 
O¶pFUDn� ePSrFKDnW O¶DFFqs j WoXWes Oes IonFWions Ge 
O¶inWeUIDFe� 3oXU UesWDXUeU OD OiDison spUie� s¶DssXUeU Ge OD 
Eonne Fonne[ion enWUe Oe YDUiDWeXU eW O¶inWeUIDFe Ge 
SDUDPpWUDge SXis DSSX\eU sXU OD WoXFKe    SoXU UeYeniU j 
OD SDge FoXUDnWe�

3 - LOGICIEL DE PARAMÉTRAGE
/e 0';�62)T SeUPeW Oe SDUDPpWUDge oX OD sXSeUYision 
du POWERDRIVE MD2 j SDUWiU G¶Xn 3C Ge PDniqUe WUqs 
FonYiYiDOe en SUoSosDnW Ge noPEUeXses IonFWionnDOiWps �
� Pise en seUYiFe UDSiGe DYeF Oe PenX siPSOi¿p�
� sDXYegDUGe Ge ¿FKieUs�
� ¿FKieU G¶DiGe�
� FoPSDUDison Ge � ¿FKieUs oX G¶Xn ¿FKieU DYeF Oe UpgODge 
Xsine�
� sXSeUYision (soXs IoUPe Ge WDEOeDX oX Ge MDXges)�
� GiDgnosWiF�
� UeSUpsenWDWion Ges SDUDPqWUes en WDEOeDX�

/e OogiFieO 0';�62)T esW WpOpFKDUgeDEOe sXU inWeUneW j 
O¶DGUesse sXiYDnWe �
ZZZ�OeUo\�soPeU�FoP�IU�WeOeFKDUgePenWs�OogiFieOs�

Pour le raccordement du PC au POWERDRIVE MD2CS, 
utiliser un kit USB isolé «MDX-USB isolator».
Les autres types de variateur ont un port USB isolé en 
standard.

•Conformément aux exigences de la norme 
EN 60950, la liaison USB du variateur ne peut 

être utilisée qu’au travers d’un dispositif qui assure 
une isolation de 4 kV (l'option MDX-USB isolator est 
nécessaire pour le Powerdrive MD2CS).

NOTE 
6i OD FDUWe Ge FonWU{Oe n¶esW DOiPenWpe TXe SDU O¶86% (YDUiDWeXU 
KoUs Wension)� Oe SDUDPpWUDge Ges FDUWes oSWionneOOes n¶esW 
SDs YisiEOe� eW GonF n¶esW SDs sDXYegDUGp oX UesWDXUp�
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4 - MODE PARAMÉTRAGE RAPIDE
/e SDUDPpWUDge «Rapide» UegUoXSe Oes SDUDPqWUes Oes SOXs 
FoXUDPPenW XWiOisps GDns Ges DSSOiFDWions sWDnGDUG�
(n IonFWion GX W\Se Ge SiOoWDge eW GX PoGe Ge IonFWionnePenW 
spOeFWionnps� Oes PenXs SUoSosps j O¶XWiOisDWeXU YonW 
s¶DGDSWeU D¿n Ge IDFiOiWeU OD Fon¿gXUDWion GX YDUiDWeXU j OD 
PDFKine enWUDvnpe eW j O¶DSSOiFDWion�

Structure
/e SDUDPpWUDge «Rapide» se SUpsenWe soXs IoUPe Ge � 
PenXs XWiOisDWeXU�
 - CONTRÔLE DE BASE DU MOTO-VARIATEUR (Ctr)�
 - PLAQUE MOTEUR (Mtr)�
 - VITESSES ET RAMPES (Spd),
 - INTERFACE CLIENT (I/O)�
 - RÉGLAGES COMPLÉMENTAIRES (Apl).

$ O¶DiGe Ge O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge oX GX OogiFieO 0';�
62)T� spOeFWionneU Oe PenX CONTRÔLE DE BASE DU 
MOTO-VARIATEUR (Ctr)� eW PoGi¿eU Oes SDUDPqWUes 
SUoSosps GDns O¶oUGUe� WoXW en FonseUYDnW Oe UpgODge SDU 
GpIDXW Ges IonFWions non XWiOispes� (n IonFWion Ge Yos 
spOeFWions� FeUWDins PenXs s¶DGDSWenW DXWoPDWiTXePenW 
(WUDnsSDUenW SoXU O¶XWiOisDWeXU)�
3Xis� SUoFpGeU DX SDUDPpWUDge Ges PenXs PLAQUE 
MOTEUR (Mtr) et VITESSES ET RAMPES (Spd).
6i O¶DSSOiFDWion npFessiWe G¶DXWUes IonFWions� se UeSoUWeU 
DX[ PenXs INTERFACE CLIENT (I/O) et RÉGLAGES 
COMPLÉMENTAIRES (Apl).

4.1 - Liste des paramètres
• MENU Ctr : CONTRÔLE DE BASE DU MOTO-VARIATEUR 

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Ctr.01 11.43 5eWoXU DX[ UpgODges Xsine

Aucune
$SSOiFDWion FenWUiIXge

$SSOiFDWion DYeF PoWeXU IUein
$XWUe $SSOiFDWion

Aucun

Ctr.02 11.30 CKoi[ Ge OD WeFKnoOogie PoWeXU  

Aucune
Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension

$s\nFKUone � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp
1C

30 � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530)
1C

30D65 � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6+50) 

Aucune

Ctr.03 05.18 )UpTXenFe Ge GpFoXSDge � � ��� � � � ��� � � � ��� � � � ��� � � � ���
�� � � � � �� � �� � �� � �� � �� � �� � �� N+] 0'� � � N+]

Ctr.04 04.07 /iPiWe Ge FoXUDnW s\PpWUiTXe ��� j ����� � (� ,n DFWiI) ����� �

Ctr.05 06.43 2Uigine Ges FoPPDnGes

3DU EoUnieU
3DU EXs
,nDFWiI

3DU FonsoOe

3DU EoUnieU

Ctr.06 06.04 /ogiTXe Ges FoPPDnGes

0�$ PDinWenX
0�$ iPSXOsionneO

0�$ � inYeUsion Ge sens
0�$ FoPPDnGp

0�$ FoPPDnGp

Ctr.07 01.10 9DOiGDWion UpIpUenFe EiSoODiUe Non ou Oui Non

Ctr.08 06.01 0oGe G¶DUUrW

5oXe OiEUe
5DPSe

5DPSe � 'C
'C YiWesse nXOOe
'C WePSoUisp

5DPSe

Ctr.09 06.09 5eSUise j OD YoOpe
'pYDOiGpe

9DOiGpe
$UUrW PoWeXU DYDnW UeGpPDUUDge

'pYDOiGpe

Ctr.10 06.03 *esWion Ges PiFUo�FoXSXUes
'pYDOiGpe

$UUrW
$UUrW GiIIpUp

'pYDOiGpe
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Ctr.11 10.80 T\Se G¶eIIDFePenW Ges Pises en 
sécurité

CoPPDnGp
$XWoPDWiTXe

$XWo Ge �������������������
$XWo sDXI �������������������

CoPPDnGp

Ctr.12 05.59 6ens Ge UoWDWion +oUDiUe
$nWi�KoUDiUe +oUDiUe

Ctr.13 05.14 6pOeFWion GX PoGe EoXFOe oXYeUWe

5s PesXUp j FKDTXe PDUFKe
Rs non mesuré

8�) OinpDiUe DYeF EoosW
5s PesXUp DSUqs UeWoXU UpgODges Xsine
5s PesXUp j FKDTXe Pise soXs Wension

8�) TXDGUDWiTXe

5s PesXUp j 
FKDTXe Pise 
sous tension

Ctr.14 05.12 $XWoFDOiEUDge

Non
6Dns UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU Uenseignps
$YeF UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU inFoPSOeWs

0esXUe G¶oIIseW FoGeXU� SosiWionnePenW GX UoWoU
0esXUe G
oIIseW FoGeXU � inMeFWion Ge signDX[

6Dns UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU non Uenseignps
Réservé

Non

• MENU Mtr : PLAQUE MOTEUR 

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine
Mtr.01 05.06 )UpTXenFe noPinDOe PoWeXU ���� j ������ +] ����� +]

Mtr.02 05.07 CoXUDnW noPinDO PoWeXU ���� j ��� [ 11.32 ��� [ 11.32

Mtr.03 05.08 9iWesse noPinDOe PoWeXU ���� j �������� Pin-1 ������� Pin-1

Mtr.04 05.09 Tension noPinDOe PoWeXU � j ��� 9 ��� 9

Mtr.05 05.10 Cos 3+, PoWeXU ���� j ���� ����

Mtr.06 05.70 *esWion Ge OD SUoWeFWion WKeUPiTXe PoWeXU

'pYDOiGp
(nWUpe FDUWe FonWU{Oe

(nWUpe Ge OD 0'; (nFoGeU
(nWUpes FDUWe FonWUoOe 	 0'; (nFoGeU

'pYDOiGp

Mtr.07 05.50 T\Se Ge YenWiODWion GX PoWeXU
Non ventilé
Auto ventilé
Moto ventilé

Auto ventilé

Si Ctr.02 = PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) ou PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) :
Mtr.08 05.24 ,nGXFWDnFe G¶D[e G � ,nG� IXiWe ����� j �������� P+ ����� P+

Mtr.09 05.33 I�e�P� PoWeXU j ���� Pin-1 (.e) � j ����� 9 �� 9

Si option MDX-ENCODER détectée :

Mtr.10 03.38 T\Se Ge FoGeXU

,nFUpPenWDO
Réservé

8� 9� : seXO
,nFUpPenWDO 89:

CDSWeXU j eIIeW +DOO
6oIW� � � 2UienWDWion SoXU OD )(0
6oIW� � � 2UienWDWion SoXU OD )(0

6oIW� � � 0oGqOe DGDSWDWiI
6oIW� � � 2UienWDWion SDU ÀX[ sWDWoU

6oIW� � � 5pseUYp
Résolveur

5psoOYeXU � GpWeFWion SeUWe Ge signDO

Soft. 2 / 
2UienWDWion SoXU 

OD )(0

Mtr.11 03.34 1oPEUe Ge SoinWs SDU WoXU FoGeXU � j ����� SSW ���� SSW

Mtr.12 03.36 Tension G¶DOiPenWDWion GX FoGeXU �9 oX ��9 �9

Mtr.13 03.25 'pSKDsDge FoGeXU ��� j ����� � ��� �
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine
Si Ctr.02 = PMaSR: ctrl. de flux orienté (LSHRM) :

Mtr.14 05.76 CoXUDnW Ge GiPensionnePenW Ge EDse ('%C) � ���� [ 11.32 ($) ���� $

Mtr.15 05.72 /T j IDiEOe FKDUge ����� j �������� P+ ����� P+

Mtr.16 05.78 ,nGXFWDnFe G
D[e T # '%C ����� j �������� P+ ����� P+

Mtr.17 05.87 $ngOe Ge FDODge # '%C � j ��� ���

Mtr.18 05.86 $ngOe Ge FDODge j FKDUge SDUWieOOe � j ��� ���

• MENU Spd : VITESSES ET RAMPES 

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine
Spd.01 01.06 /iPiWe PD[iPXP ���� j �������� Pin-1 ������� Pin-1

Spd.02 01.07 Limite minimum ���� j Spd.01 min-1 ���� Pin-1

Spd.03 01.14 6pOeFWion Ge OD UpIpUenFe

3DU EoUnieU
(nWUpe DnDOogiTXe �
(nWUpe DnDOogiTXe �
5pIpUenFe SUpUpgOpe

ConsoOe

3DU EoUnieU

Spd.04 01.21 53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe � Spd.01 min-1 ���� Pin-1

Spd.05 01.22 53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe � Spd.01 min-1 ���� Pin-1

Spd.06 02.11 $FFpOpUDWion � ��� j ������ s ���� s

Spd.07 02.21 'pFpOpUDWion � ��� j ������ s ���� s

Spd.08 02.04 0oGe Ge GpFpOpUDWion

5DPSe ¿[e
5DPSe DXWo�

5DPSe DXWo� �
5DPSe ¿[e �

5DPSe DXWo�

Si Ctr.02 = PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) ou PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) :
6SG��� ����� *Din SUoSoUWionneO YiWesse .S� � j ����� ���

6SG��� ����� *Din inWpgUDO YiWesse .i� � j ����� 100

• MENU I/O : INTERFACE CLIENT  

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

I/O.01 07.11 T\Se Ge signDO sXU $,�

0-20 mA
20-0 mA

���� P$ DYeF GpWeFWion
���� P$ DYeF GpWeFWion
����P$ sDns GpWeFWion
����P$ sDns GpWeFWion

����P$ sDns 
détection

I/O.02 07.15 0oGe Ge signDO sXU $,�

0-20 mA
20-0 mA

���� P$ DYeF GpWeFWion
���� P$ DYeF GpWeFWion
����P$ sDns GpWeFWion
����P$ sDns GpWeFWion

���� 9
����� 9

���� 9

I/O.03 07.21 T\Se Ge signDO sXU $2�
����� 9
0-20 mA
4-20 mA

4-20 mA

I/O.04 07.19 6oXUFe soUWie DnDOogiTXe $2�

Aucune
9iWesse PoWeXU UpeOOe
CoXUDnW PoWeXU WoWDO
3XissDnFe PoWeXU

CoXUDnW DFWiI GX PoWeXU

CoXUDnW PoWeXU 
WoWDO

I/O.05 07.20 eFKeOOe soUWie DnDOogiTXe $2� ����� j ������ �����
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

I/O.06 08.21 'esWinDWion enWUpe ',� Aucune
6pOeFWion 5pI� SDU EoUnieU (EiW �)
6pOeFWion 5pI� SUpUpgOpe (EiW �)

0DUFKe DYDnW
0DUFKe SDU iPSXOsions

0DUFKe DUUiqUe
,nYeUsion DYDnW�DUUiqUe

0DUFKe�DUUrW
$UUrW

(IIDFePenW Pise en spFXUiWp
(nWUpe �YiWe
(nWUpe �YiWe

5$= PDnXeOOe UpIpUenFe �YiWe��YiWe

Aucune

I/O.07 08.22 'esWinDWion enWUpe ',� Sélection Réf. 
SUpUpgOpe (EiW �)  

I/O.08 08.23 'esWinDWion enWUpe ',� 6pOeFWion 5pI� SDU 
EoUnieU (EiW �)  

I/O.09 08.24 'esWinDWion enWUpe ',� 0DUFKe DYDnW 

I/O.10 08.25 'esWinDWion enWUpe ',� 0DUFKe DUUiqUe

I/O.11 08.26 6oXUFe soUWie OogiTXe '2�

Aucune
9iWesse nXOOe

Consigne DWWeinWe
CKDUge noPinDOe DWWeinWe
$ODUPe sXUFKDXIIe PoWeXU
$ODUPe YiWesse PD[iPXP

(WDW soUWie FoPPDnGe IUein
6oUWie GX FoPSDUDWeXU �
6oUWie GX FoPSDUDWeXU �

9iWesse nXOOe

I/O.12 08.28 6oXUFe soUWie UeODis � $ODUPe YiWesse 
PD[iPXP

• MENU Apl : RÉGLAGES COMPLÉMENTAIRES 1, si Ctr.01 = Application centrifuge
Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Apl.01 09.21 0oGe 5$= UpIpUenFe � �YiWe��YiWe

RAZ / Actif
Précédente / Actif

5$= � ,nDFWiI
3UpFpGenWe � ,nDFWiI

9Pin � $FWiI
9Pin � ,nDFWiI

5$= � ,nDFWiI

Apl.02 09.23 5DPSe UpIpUenFe �YiWe��YiWe � j ��� s 20 s

Apl.03 09.24 eFKeOOe UpIpUenFe �YiWe��YiWe ���� j ���� ����

Apl.04 09.25 'esWinDWion UpIpUenFe �YiWe��YiWe

Aucune
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe

Aucune

Apl.05 12.74 6eXiO GX FoPSDUDWeXU � (soXs 
SXissDnFe en N:) ���� j �� ������ ����

Apl.06 12.77 'esWinDWion Ge OD soUWie GX 
FoPSDUDWeXU �

Aucune
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �

Aucune

Apl.07 12.78 0DsTXDge GX FoPSDUDWeXU � ��� j ����� s ���� s

Apl.08 12.84 6eXiO GX FoPSDUDWeXU � (soXs YiWesse 
en min-1) ���� j �� ������ ������

Apl.09 12.87 'esWinDWion Ge OD soUWie GX 
FoPSDUDWeXU �

Aucune
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �

Aucune

Apl.10 12.88 0DsTXDge GX FoPSDUDWeXU � ��� j ����� s ���� s
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Apl.11 14.03 Source référence PID

Aucune
(nWUpe DnDOogiTXe $,�
(nWUpe DnDOogiTXe $,�
(nWUpe DnDOogiTXe $,�

9DUiDEOe WDPSon �

Aucune

Apl.12 14.04 Source retour PID

Aucune
(nWUpe DnDOogiTXe $,�
(nWUpe DnDOogiTXe $,�
(nWUpe DnDOogiTXe $,�

9DUiDEOe WDPSon �

Aucune

Apl.13 14.08 9DOiGDWion 3,' 'pYDOiGp
9DOiGp 'pYDOiGp

Apl.14 14.16 'esWinDWion soUWie 3,'

Aucune
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe

Aucune

Apl.15 14.10 *Din SUoSoUWionneO 3,' ����� j ������ �����

Apl.16 14.11 *Din inWpgUDO 3,' ����� j ������ �����

Apl.17 14.61 CoeI¿FienW XniWp XWiOisDWeXU � ������ ����

Apl.18 14.60 8niWp XWiOisDWeXU

�
EDU

PEDU
3D
PSI
�C
�)

m�/s
m�/min
m�/h
l/min

�

Apl.19
et Apl.20 - Non utilisés

• MENU Apl : RÉGLAGES COMPLÉMENTAIRES 2, si Ctr.01 = Application avec moteur frein

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Apl.01 12.41 9DOiGDWion FoPPDnGe Ge IUein 'pYDOiGpe
9DOiGpe 'pYDOiGpe

Apl.02 12.42 6eXiO FoXUDnW oXYeUWXUe IUein � j ���� ���

Apl.03 12.44 6eXiO Ge YiWesse G¶oXYeUWXUe GX IUein ���� j ������ Pin-1 ����� Pin-1

Apl.04 12.45 Seuil de vitesse de fermeture du frein ���� j ������ Pin-1 ���� Pin-1

Apl.05 12.46 TePSoUisDWion IUein ���� j ����� s ���� s

Apl.06 12.47 TePSoUisDWion DYDnW EOoFDge UDPSe ���� j ����� s ���� s

Apl.07 03.05 Seuil de vitesse nulle ���� j ������ Pin-1 ����� Pin-1

Apl.08 j 
Apl.20 - Non utilisés
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4.2 - Explication des paramètres
4.2.1 - Symboles et abréviations

 � signDOe Xn SDUDPqWUe XWiOisp OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW 
Fon¿gXUp en PoGe Ge FonWU{Oe YeFWoUieO Ge Wension oX 
8�)

 � 6ignDOe Xn SDUDPqWUe XWiOisp OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW 
Fon¿gXUp en PoGe Ge FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp DYeF oX 
sDns UeWoXU YiWesse�

(#) � ,nGiTXe Oe UpgODge Xsine GX SDUDPqWUe FonFeUnp�

/pgenGe �
- Mode "moteur à aimants permanents à faible saillance" 

(F
esW j GiUe SoXU PoWeXU /6530� Ge OD gDPPe '\neo® de 
Nidec Leroy-Somer) :
GpGip DX[ PoWeXUs j DiPDnWs SeUPDnenWs PonWps en 
sXUIDFe oX enWeUUps� o� OD PDMoUiWp GX FoXSOe esW SUoGXiW SDU 
Oe FKDPS Ges DiPDnWs�

- Mode "moteur synchro-réluctant assistés d'aimants 
permanents" (F
esW j GiUe SoXU PoWeXU /6+50� Ge OD 
gDPPe '\neo� de Nidec Leroy-Somer) :
GpGip DX[ PoWeXUs Ge WeFKnoOogie K\EUiGe j IoUWe sDiOODnFe� 
o� OD PDMoUiWp GX FoXSOe esW SUoGXiW SDU eIIeW Ge UpOXFWDnFe�

4.2.2 - Précision et résolution
� 5psoOXWion enWUpe DnDOogiTXe ($,�) � �� EiWs � signe
� 5psoOXWion enWUpe DnDOogiTXe ($,�) � �� EiWs � signe
� 5psoOXWion enWUpe DnDOogiTXe ($,�) � �� EiWs � signe
� TePSs G
pFKDnWiOOonnDge Ge OD EoXFOe Ge YiWesse � � Ps
� TePSs G
pFKDnWiOOonnDge Ge OD EoXFOe 3,' (0enX ��) � � Ps
� 5psoOXWion Ges UpIpUenFes Ge YiWesse SUpUpgOpes � ���� Pin-1

� 3UpFision Ge YiWesse sWDWiTXe DYeF FoGeXU  (���� SoinWs�
WoXU)�  ������ Ge OD YiWesse PD[

� %DnGe SDssDnWe Ge OD EoXFOe Ge FoXUDnW � MXsTX
j ��� +] 
seOon Oes UpgODges

� 3pUioGe G
pFKDnWiOOonnDge Ges enWUpes eW Ge OD soUWie 
DnDOogiTXe � � Ps

4.2.3 - Contrôle de base du moto-variateur
Ctr.01 : Retour aux réglages usine

Aucun (#)
/oUsTXe Oe YDUiDWeXU D DFKeYp OD SUoFpGXUe Ge UeWoXU DX[ 
UpgODges Xsine� Ctr.01 UeYienW j ©$XFXnª�
Application centrifuge
5eWoXU DX[ UpgODges Xsine Ge WoXs Oes SDUDPqWUes 
eW DGDSWDWion GX PenX ©Rapideª j Xne DSSOiFDWion 
FenWUiIXge (FoXSOe TXDGUDWiTXe)� /e PenX $SO ©5pgODges 
FoPSOpPenWDiUes �ª GeYienW DFWiI (se UeSoUWeU DX ������)�
"Application Centrifuge" n'est pas restrictif et concerne 
également les applications les plus courantes tels que 
les pompes, ventilateurs, compresseurs, mélangeurs, 
extrudeuses, broyeurs, …
Application avec moteur frein
5eWoXU DX[ UpgODges Xsine Ge WoXs Oes SDUDPqWUes eW 
DGDSWDWion GX PenX ©Rapideª j Xne DSSOiFDWion DYeF PoWeXU 
IUein� /e PenX $SO ©5pgODges FoPSOpPenWDiUes �ª GeYienW 
DFWiI (se UeSoUWeU DX ������)�

Autre application
5eWoXU DX[ UpgODges Xsine Ge WoXs Oes SDUDPqWUes sDns 
DGDSWDWion GX PenX ©Rapideª� /es PenXs $SO  ©5pgODges 
FoPSOpPenWDiUes � eW �ª sonW inDFWiIs�
NOTE

6i Oes Fon¿gXUDWions SUoSospes ne FonYiennenW SDs� 
O¶XWiOisDWeXU SeXW DGDSWeU Oe PenX $SO ©5pgODges 
FoPSOpPenWDiUesª j son DSSOiFDWion� 'Dns Fe FDs� se UeSoUWeU 
DX[ SDUDPqWUes 11.01 j 11.20 GX PenX ©$YDnFpª (��)�

Ctr.02 : Choix de la technologie moteur  
/D PoGi¿FDWion Ge Fe SDUDPqWUe ne SeXW s¶eIIeFWXeU TXe 
OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW j O¶DUUrW (YDUiDWeXU SUrW oX YeUUoXiOOp)�
¬ FKDTXe FKDngePenW Ge YDOeXU Ge Ctr.02� FeUWDins 
SDUDPqWUes Oips j OD WeFKnoOogie GX PoWeXU sonW 
DXWoPDWiTXePenW UpgOps�
Ce SDUDPqWUe UqgOe OD WeFKnoOogie PoWeXU eW Oe W\Se Ge 
PpWKoGe Ge FonWU{Oe (SoXU OD OisWe GpWDiOOpe Ge WoXs Oes 
SDUDPqWUes SUpUpgOps� YoiU Oe SDUDPqWUe DYDnFp 11.30.
Aucun (#)
Aucun effet.

Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension ( )
'pGip DX[ PoWeXUs Ds\nFKUones en FonWU{Oe Ge Wension (YoiU 
Ctr.13).

Asynchrone : ctrl. de flux orienté ( )
'pGip DX[ PoWeXUs Ds\nFKUones en FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ 
oUienWp DYeF oX sDns UeWoXU Ge YiWesse (YoiU Mtr.10).

NC
1on XWiOisp GDns Oe PenX Ge SDUDPpWUDge UDSiGe�

PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) ( )
'pGip DX[ PoWeXUs s\nFKUones j DiPDnWs DYeF Xn IDiEOe 
UDSSoUW Ge sDiOODnFe (� �) en FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ oUienWp� 
DYeF oX sDns UeWoXU Ge YiWesse (YoiU Mtr.10).

NC
1on XWiOisp GDns Oe PenX Ge SDUDPpWUDge UDSiGe�

PMaSR: ctrl. de flux orienté (LSHRM) ( )
'pGip DX[ PoWeXUs s\nFKUo�UpOXFWDnWs DssisWps G
DiPDnWs 
DYeF Xn UDSSoUW Ge sDiOODnFe pOeYp (! �) en FonWU{Oe YeFWoUieO 
j ÀX[ oUienWp� DYeF oX sDns UeWoXU Ge YiWesse (YoiU Mtr.10).

Ctr.03 : Fréquence de découpage
5qgOe OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge Ge OD 0/, en N+]� 

NOTE
3oXU Oes IUpTXenFes sXSpUieXUes j � N+]� FonsXOWeU 1iGeF 
Leroy-Somer.

ATTENTION : 
Une fréquence de découpage élevée réduit le 
bruit magnétique, en revanche, elle augmente les 
échauffements variateur. Se référer à la notice 
d'installation pour connaître le déclassement du 
variateur en fonction de la fréquence.

Ctr.04 : Limite de courant symétrique 
3eUPeW Ge ¿[eU OD OiPiWDWion GX FoXUDnW PD[iPXP SeUPDnenW 
DXWoUisp�
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NOTE
'Dns Oe PoGe  ©Rapideª� Ctr.04 j Xne OiPiWe PD[iPXP Ge 
����� 6i npFessDiUe� se UeSoUWeU DX PenX � GX SDUDPpWUDge 
©Avancéª� 6e UeSoUWeU DX FKDSiWUe ����

Ctr.05 : Origine des commandes
Par bornier (#)
/es FoPPDnGes sonW issXes GX EoUnieU Ge FonWU{Oe�
Par bus
/es FoPPDnGes sonW issXes G¶Xn EXs Ge WeUUDin� 3oXU FeWWe 
Fon¿gXUDWion� iO esW npFessDiUe Ge se UeSoUWeU DX PenX �� 
SDUDPpWUDge ©Avancéª�
Inactif
Non utilisé.
Par console
/es FoPPDnGes sonW issXes Ge O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge 
0';�3oZeUsFUeen oX 0';�.(<3$'� FonneFWpe DX 
YDUiDWeXU�

NOTE
2XYUiU Oes EoUnes 6T2�� eW 6T2�� DYDnW Ge PoGi¿eU Ctr.05.

Ctr.06 : Logique des commandes
(n PoGe SDU EoUnieU (YoiU Ctr.05)� SeUPeW Ge FKoisiU enWUe � 
PoGes Ge gesWion Ges FoPPDnGes 0DUFKe�DUUrW eW GX sens 
Ge UoWDWion�

NOTE
2XYUiU Oes EoUnes 6T2�� eW 6T2�� DYDnW Ge PoGi¿eU Ctr.06.

M/A maintenu
CoPPDnGe Ge 0DUFKe $9�DUUrW eW 0DUFKe $5�DUUrW SDU 
FonWDFWs PDinWenXs� (n UpgODge Xsine �
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $9�DUUrW�
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $5�DUUrW�

¬ OD Pise soXs Wension oX DSUqs Oe UeseW G¶Xne Pise en spFX�
UiWp� si Xn oUGUe Ge 0DUFKe esW GpMj spOeFWionnp� Oe PoWeXU Gp�
PDUUe Gqs O¶DSSDUiWion Ge OD UpIpUenFe YiWesse�
M/A impulsionnel
CoPPDnGe Ge 0DUFKe eW $UUrW SDU FonWDFWs j iPSXOsions�
'Dns Fe PoGe� XWiOiseU ',� SoXU GonneU O¶oUGUe G¶$UUrW�
3oXU FeOD� SDUDPpWUeU �
- I/O.10   Arrêt (DIIeFWDWion ',�)�
- I/O.07   Marche arrière (DIIeFWDWion ',� si npFessDiUe)�

(n UpgODge Xsine �
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $9�
3oXU SDsseU Ge 0DUFKe $9 j 0DUFKe $5 oX YiFe YeUsD� 
SDsseU SDU Xn oUGUe G¶$UUrW�

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5

+24V ref

Marche AV

Arrêt

7

8
9

vers colliers
de blindage
(contrôle)

M/A + inversion de sens
CoPPDnGe Ge 0DUFKe�DUUrW SDU FonWDFW PDinWenX�
'Dns Fe PoGe� XWiOiseU ',� en 0DUFKe�DUUrW eW ',� SoXU 
GonneU Oe sens Ge UoWDWion�
3oXU FeOD� SDUDPpWUeU �
- I/O.09   Marche/arrêt (DIIeFWDWion ',�)�
- I/O.10   Inversion avant/arrière (DIIeFWDWion ',�)�

M/A commandé (#)
CoPPDnGe Ge 0DUFKe $9�DUUrW eW 0DUFKe $5�DUUrW SDU 
FonWDFWs PDinWenXs�
(n UpgODge Xsine �
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $9�DUUrW�
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $5�DUUrW�

$ OD Pise soXs Wension oX DSUqs Oe UeseW G¶Xne Pise en spFX�
UiWp� si Xn oUGUe Ge PDUFKe esW GpMj spOeFWionnp� Oe PoWeXU ne 
GpPDUUe SDs� ,O IDXW F\FOeU O¶enWUpe 0DUFKe (',� oX ',�) SoXU 
TXe OD FoPPDnGe soiW SUise en FoPSWe�

Ctr.07 : Validation référence bipolaire
Non (#)
ToXWes Oes UpIpUenFes npgDWiYes sonW WUDiWpes FoPPe nXOOes�
Oui
3eUPeW G¶eIIeFWXeU Oe FKDngePenW Ge sens Ge UoWDWion SDU OD 
SoODUiWp Ge OD UpIpUenFe (TXi SeXW rWUe issXe Ges UpIpUenFes 
SUpUpgOpes)�

ATTENTION
Si un moteur LSHRM est en contrôle sans capteur et que 
l'application nécessite de tourner dans les deux sens de 
rotation, Ctr.07 doit être réglé à Oui.

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5
+24V ref

Marche/Arrêt
Inversion
de sens

7

9
8

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)
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Ctr.08 : Mode d’arrêt
Roue libre
$UUrW en UoXe OiEUe�
/e SonW Ge SXissDnFe esW GpsDFWiYp Gqs O¶oUGUe G¶DUUrW�
/e YDUiDWeXU ne SeXW UeFeYoiU Xn noXYeO oUGUe Ge PDUFKe 
SenGDnW � seFonGes� WePSs Ge GpPDgnpWisDWion GX PoWeXU�
$SUqs Fe WePSs G¶DUUrW� Oe YDUiDWeXU esW ©SUrWª� /e WePSs 
G¶DUUrW Ge OD PDFKine GpSenG Ge son ineUWie�

Rampe (#)
$UUrW sXU UDPSe Ge GpFpOpUDWion�
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU sXiYDnW Oe PoGe Ge 
GpFpOpUDWion FKoisi GDns Oe SDUDPqWUe Spd.08.
8ne seFonGe DSUqs O¶DUUrW� Oe YDUiDWeXU esW ©SUrWª�

Rampe + DC ( )
$UUrW sXU UDPSe Ge GpFpOpUDWion DYeF inMeFWion Ge FoXUDnW 
continu.
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU sXiYDnW Oe PoGe Ge 
GpFpOpUDWion FKoisi GDns Oe SDUDPqWUe Spd.08.
/oUsTXe OD IUpTXenFe nXOOe esW DWWeinWe� Oe YDUiDWeXU inMeFWe GX 
FoXUDnW FonWinX SenGDnW � seFonGe�
/e YDUiDWeXU esW ©SUrWª�

DC vitesse nulle ( )
$UUrW SDU IUeinDge SDU inMeFWion Ge FoXUDnW EDsse 
IUpTXenFe� SXis j YiWesse nXOOe� inMeFWion Ge FoXUDnW FonWinX�
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU en iPSosDnW Xn FoXUDnW 
EDsse IUpTXenFe MXsTX¶j Xne YiWesse SUesTXe nXOOe TXe Oe 
YDUiDWeXU GpWeFWe DXWoPDWiTXePenW�
/e YDUiDWeXU inMeFWe DOoUs GX FoXUDnW FonWinX SenGDnW � 
seFonGe� $XFXn oUGUe Ge PDUFKe ne SeXW rWUe SUis en FoPSWe 
WDnW TXe Oe YDUiDWeXU n¶esW SDs ©SUrWª�

DC temporisé  ( )

$UUrW sXU inMeFWion Ge FoXUDnW FonWinX�
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU en iPSosDnW Xn FoXUDnW Sen 
GDnW � seFonGe� $XFXn oUGUe Ge PDUFKe ne SeXW rWUe SUis en 
FoPSWe WDnW TXe Oe YDUiDWeXU n¶esW SDs ©SUrWª�

NOTE
(n EoXFOe IeUPpe ( )� Oes PoGes G¶DUUrW ©5DPSe � 'Cª� 
©'C YiWesse nXOOeª eW ©'C WePSoUispeª sonW pTXiYDOenWs DX 
PoGe G¶DUUrW ©5DPSeª�

Vitesse
moteur

t

TempsTemps arrêt en roue libre
Arrêt

Vitesse
moteur

t

TempsRampe de
décélération

1sec

Arrêt

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsRampe de
décélération

Arrêt

Injection de
courant
continu
(1 sec.)

Courant moteur

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de courant
basse fréquence

Injection
DC

1 seconde

Arrêt

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de 
courant continu

(1 sec.)

Arrêt



25

02'( 3$5$0eT5$*( 5$3,'(

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

Ctr.09 : Reprise à la volée

• Si la charge est immobile au moment de l’ordre 
de marche ou à la réapparition du réseau, cette 

opération peut entraîner la rotation de la machine dans 
les 2 sens de rotation avant l’accélération du moteur. 
Avant de valider cette fonction, s’assurer qu’il n’y a pas 
de danger pour les biens et les personnes.

 
Dévalidée (#)
'pYDOiGDWion Ge OD UeSUise j OD YoOpe G¶Xn PoWeXU en UoWDWion�
Validée
6i OD soUWie YDUiDWeXU esW inDFWiYe� Oe YDUiDWeXU e[pFXWe Xne 
SUoFpGXUe D¿n Ge FDOFXOeU OD IUpTXenFe eW Oe sens Ge UoWDWion 
GX PoWeXU� $SUqs UpDFWiYDWion GX SonW Ge soUWie� iO UeFDOeUD 
DXWoPDWiTXePenW OD IUpTXenFe Ge soUWie sXU OD YDOeXU 
PesXUpe eW Up�DFFpOpUeUD Oe PoWeXU MXsTX¶j OD IUpTXenFe Ge 
référence.

Arrêt moteur avant redémarrage
Ce PoGe SeXW rWUe XWiOisp SoXU IoUFeU O
DUUrW G
Xn PoWeXU en 
UoWDWion DYDnW Ge Oe UeGpPDUUeU�
- 3oXU Oes PoWeXUs Ds\nFKUones � Xn FoXUDnW FonWinX esW 

inMeFWp GDns Oe PoWeXU� /e niYeDX eW OD GXUpe Ge O
inMeFWion 
Ge FoXUDnW FonWinX sonW UpgOps Ge IDoon j oEWeniU ���� GX 
FoXUDnW noPinDO PoWeXU SenGDnW � seFonGe�

- Pour les moteurs synchrones � SoXU GpFpOpUeU Oe PoWeXU� Oe 
YDUiDWeXU DXgPenWe Oes SeUWes GDns Oe sWDWoU en FonWU{ODnW 
O
DPSOiWXGe GX FoXUDnW PoWeXU� /
DPSOiWXGe eW OD GXUpe 
G
DSSOiFDWion Ge Fe FoXUDnW sonW UpgOps Ge IDoon j oEWeniU 
���� GX FoXUDnW noPinDO PoWeXU SenGDnW � seFonGe�

NOTE
5eSUenGUe Xn PoWeXU j OD YoOpe n
esW SDs FoPSDWiEOe DYeF 
Xne UDPSe en 6 OoUsTXe Oe FonWU{Oe Ge IUeinDge esW DFWiYp 
(Apl.01 � GpYDOiGpe)

Ctr.10 : Gestion des micro-coupures
Dévalidée (#)
/e YDUiDWeXU ne WienW SDs FoPSWe Ges FoXSXUes UpseDX eW 
FonWinXe j IonFWionneU WDnW TXe OD Wension GX EXs 'C esW 
sXI¿sDnWe� 

ATTENTION : 
Les cas «Arrêt» et «Arrêt différé» ne peuvent fonctionner 
correctement que si l'énergie emmagasinée dans 
l'application est supérieure à l'énergie à fournir pendant 
la micro-coupure. 
Applications éligibles : ventilation, centrifugation,... 

Arrêt
(n FDs Ge FoXSXUe UpseDX� Oe YDUiDWeXU YD GpFpOpUeU sXU Xne 
UDPSe� DXWoPDWiTXePenW FDOFXOpe SDU Oe YDUiDWeXU� D¿n TXe 
Oe PoWeXU UenYoie Ge O¶pneUgie sXU Oe EXs 'C� 6XU UeWoXU DX[ 
FonGiWions noUPDOes� OD GpFpOpUDWion se SoXUsXiW MXsTX¶j O¶DUUrW 
GX PoWeXU sXiYDnW Oe PoGe G¶DUUrW SUogUDPPp en Ctr.08. 

/e YDUiDWeXU GpFOenFKe Xne Pise en spFXUiWp ©3eUWe UpseDX 
DOWeUnDWiIª�
Arrêt différé
(n FDs Ge FoXSXUe UpseDX� Oe YDUiDWeXU YD GpFpOpUeU sXU Xne 
UDPSe� DXWoPDWiTXePenW FDOFXOpe SDU Oe YDUiDWeXU� D¿n  TXe 
Oe PoWeXU UenYoie Ge O¶pneUgie sXU Oe EXs 'C� 
6XU UeWoXU DX[ FonGiWions noUPDOes �
� 6i OD GXUpe Ge OD PiFUo�FoXSXUe esW inIpUieXUe j ��� s� Oe Po�
WeXU Up�DFFpOqUe MXsTX¶j sD YiWesse Ge Fonsigne�
� 6i OD GXUpe Ge OD PiFUo�FoXSXUe esW sXSpUieXUe j ��� s� OD 
Gp FpOpUDWion se SoXUsXiW en UoXe OiEUe� /e YDUiDWeXU GpFOenFKe 
Xne Pise en spFXUiWp ©3eUWe UpseDX DOWeUnDWiIª�

Ctr.11 : Type d’effacement des mises en sécurité
Commandé (#)
(IIDFePenW G¶Xne Pise en spFXUiWp SDU Xne FoPPDnGe 5eseW 
DX EoUnieU oX SDU O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge�
Automatique
(IIDFePenW DXWoPDWiTXe Ge WoXWes Oes Pises en spFXUiWp�
Auto de 1081, 1082, 1083, 1084
5pseUYp DX PoGe ©Avancéª� PenX ��
Auto sauf 1081, 1082, 1083, 1084
5pseUYp DX PoGe ©Avancéª� PenX ��

Ctr.12 : Sens de rotation
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge PoGi¿eU Oe sens Ge UoWDWion YX GX 
EoXW G¶DUEUe� sDns FKDngeU Oe signe Ge OD Fonsigne�
,O n¶esW SUis en FoPSWe TX¶j O¶DUUrW�

Ctr.13 : Sélection du mode boucle ouverte ( )
'pWeUPine Oe PoGe Ge FonWU{Oe en Wension� /es PoGes ©5s 
PesXUp j FKDTXe PDUFKeª� ©5s non PesXUpª� ©5s PesXUp 
DSUqs UeWoXU UpgODges Xsineª eW ©5s PesXUp j FKDTXe Pise 
soXs Wensionª sonW XWiOisps SoXU Oe FonWU{Oe YeFWoUieO Ges 
PDFKines j inGXFWion� Ces � PoGes se GiIIpUenFienW SDU OD 
PpWKoGe XWiOispe SoXU iGenWi¿eU Oes SDUDPqWUes GX PoWeXU� 
noWDPPenW OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe� Ces SDUDPqWUes YDUiDnW 
DYeF OD WePSpUDWXUe eW pWDnW essenWieOs SoXU oEWeniU Ges 
SeUIoUPDnFes oSWiPDOes� on WienGUD FoPSWe GX F\FOe Ge OD 
PDFKine SoXU spOeFWionneU Oe PoGe Oe SOXs DSSUoSUip�
/es PoGes ©8�) OinpDiUe DYeF EoosWª eW ©8�) TXDGUDWiTXeª  
FoUUesSonGenW j Ges PoGes Ge SiOoWDge SDU Xne Ooi 8�) Ges 
PDFKines j inGXFWion� 

Rs mesuré à chaque marche :
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O¶oIIseW Ge Wension sonW PesXUps j 
FKDTXe Iois TXe Oe YDUiDWeXU UeooiW Xn oUGUe Ge PDUFKe�
Ces PesXUes ne sonW YDODEOes TXe si OD PDFKine esW j O¶DUUrW� 
WoWDOePenW GpÀX[pe� /D PesXUe n¶esW SDs eIIeFWXpe OoUsTXe 
O¶oUGUe Ge PDUFKe esW Gonnp Poins Ge � seFonGes DSUqs 
O¶DU UrW SUpFpGenW� C¶esW Oe PoGe Ge FonWU{Oe YeFWoUieO Oe SOXs 

Tension
bus DC

Seuil sous
tension bus

Perte réseau

Verrouillage du pont
de sortie variateur

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo
micro-coupure

(0,5 s)

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo micro-coupure
(0,5 s)
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SeU IoUPDnW� ToXWeIois� Oe F\FOe Ge IonFWionnePenW GoiW rWUe 
FoPSDWiEOe DYeF Oes � seFonGes npFessDiUes enWUe Xn oUGUe 
G¶DUUrW eW Xn noXYeO oUGUe Ge PDUFKe�

Rs non mesuré
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O¶oIIseW Ge Wension ne sonW SDs 
mesurés.
Ce PoGe esW Poins SeUIoUPDnW TXe Oe PoGe ©5s PesXUp j 
FKDTXe PDUFKeª PDis iO esW DGDSWp DYeF WoXs Oes F\FOes Ge 
IonFWionnePenW� /oUs Ge OD Pise en seUYiFe� iO esW UeFoPPDn�
Gp G¶eIIeFWXeU Xn DXWoFDOiEUDge sDns UoWDWion (Ctr.14) SoXU 
UenseigneU DXWoPDWiTXePenW Oes YDOeXUs Ge OD UpsisWDnFe sWD�
WoUiTXe eW Ge O¶oIIseW Ge Wension�

U/F linéaire avec boost
/oi Wension�IUpTXenFe DYeF EoosW ¿[e
NOTE 

8WiOiseU Fe PoGe SoXU OD FoPPDnGe Ge SOXsieXUs PoWeXUs 
FonneFWps en SDUDOOqOe�

Rs mesuré après retour réglages usine
$SUqs Xn UeWoXU DX[ UpgODges Xsine� OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe 
eW O¶oIIseW Ge Wension sonW PesXUps OD SUePiqUe Iois TXe Oe 
YDUiDWeXU esW GpYeUUoXiOOp (soUWie YDUiDWeXU DFWiYe)�

Rs mesuré à chaque mise sous tension (#)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension  sonW PesXUps 
DSUqs OD SUePiqUe FoPPDnGe Ge 0DUFKe TXi sXiW FKDTXe 
mise sous tension.

• Une tension est brièvement appliquée au 
moteur. Par sécurité aucun circuit électrique ne 

doit être accessible dès que le variateur est sous 
tension.

U/F quadratique
/oi Wension IUpTXenFe TXDGUDWiTXe DYeF EoosW ¿[e

Ctr.14 : Autocalibrage

• Pendant la phase d'autocalibrage, la 
commande de frein est dévalidée.

- Si Ctr.14 = Avec rotation : paramètres moteur 
incomplets, Mesure d’offset codeur/positionnement 
du rotor ou Mesure offset codeur/ injection signaux, 
le moteur tourne à faible vitesse ou à 2/3 de sa vitesse 
nominale. S'assurer que cette opération ne présente 
pas de risques pour la sécurité et que le moteur est à 
l'arrêt avant la procédure d'autocalibrage.

-  Après modification des paramètres moteur, 
renouveler l'autocalibrage.

 

• Si Ctr.02   $s\nFKUone � FWUO� YeFWoUieO en Wension

Non (#)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�

Sans rotation : paramètres moteur renseignés
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps eW 
mémorisés.

Avec rotation : paramètres moteur incomplets
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�

Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�

Mesure offset codeur/ injection signaux
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés
3Ds SeUWinenW SoXU OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

Réservé
$XFXne DFWion�

• Si Ctr.02   $s\nFKUone � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp

Non (#)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�
Sans rotation : paramètres moteur renseignés
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps eW 
mémorisés.
Avec rotation : paramètres moteur incomplets 
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps 
eW PpPoUisps� /
inGXFWDnFe G
D[e G � ,nG� )XiWe Mtr.08 
eW O
inGXFWDnFe WoWDOe /s sonW pgDOePenW PesXUpes 
eW PpPoUispes� /e IDFWeXU Ge SXissDnFe Mtr.05 est 
DXWoPDWiTXePenW Pis j MoXU�
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor
Ce PoGe esW DFWiI XniTXePenW si Mtr.10 esW UpgOp sXU 
�5psoOYeXU�� 'Dns Fe FDs� Oe PoWeXU WoXUne j WUqs EDsse 
YiWesse D¿n Ge PesXUeU O
oIIseW GX FDSWeXU� CeW oIIseW esW 
DXWoPDWiTXePenW PpPoUisp en Mtr.13.
Mesure offset codeur/ injection signaux
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�
Sans rotation : paramètres moteur non renseignés
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�
Réservé
$XFXne DFWion�

Tension moteur

Boost
Fréquence
moteur

Mtr.04/2

Mtr.04

Mtr.01/2 Mtr.01

Tension moteur

Boost

Fréquence moteur

Mtr.04

Mtr.01
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• Si Ctr.02   30 � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530) 

Non (#)
$XFXne DFWion�
Sans rotation : paramètres moteur renseignés
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps 
eW PpPoUisps� /
inGXFWDnFe sWDWoUiTXe esW PesXUpe PDis 
non PpPoUispe� 8ne DODUPe esW gpnpUpe si sD YDOeXU esW WUqs 
GiIIpUenWe Ge OD YDOeXU Uenseignpe en Mtr.08� /D EoXFOe Ge 
FoXUDnW esW DXWoPDWiTXePenW Pise j MoXU�
Avec rotation : paramètres moteur incomplets 
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps 
eW PpPoUisps� /
inGXFWDnFe G¶D[e G � ,nG� )XiWe Mtr.08 eW OD 
)(0 PoWeXU j ���� Pin-1 (.e) sonW pgDOePenW PesXUpes eW 
mémorisées.
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor 
Ce PoGe esW DFWiI XniTXePenW si Mtr.10 esW UpgOp sXU �8� 
9� : seXOs�� �,nFUpPenWDO 89:�� �CDSWeXU j eIIeW +DOO� oX 
�5psoOYeXU�� 'Dns Fe FDs� Oe PoWeXU WoXUne j WUqs EDsse 
YiWesse D¿n Ge PesXUeU O
oIIseW GX FDSWeXU� CeW oIIseW esW 
DXWoPDWiTXePenW PpPoUisp en Mtr.13.

Mesure offset codeur/ injection signaux
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés
Reservé.

Reservé
$XFXne DFWion�

• Si Ctr.02   30D65� FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)

Non (#)
$XFXne DFWion�
Sans rotation : paramètres moteur renseignés 
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps 
eW PpPoUisps� /
inGXFWDnFe sWDWoUiTXe esW PesXUpe PDis non 
PpPoUispe� /D EoXFOe Ge FoXUDnW esW DXWoPDWiTXePenW Pise 
j MoXU�
Avec rotation : paramètres moteur incomplets 
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor 
3Ds SeUWinenW SoXU Oe PoGe Ge FonWU{Oe spOeFWionnp�
Mesure offset codeur/ injection signaux
Ce PoGe esW DFWiI XniTXePenW si Mtr.10 esW UpgOp sXU �8� 
9� : seXOs�� �,nFUpPenWDO 89:�� �CDSWeXU j eIIeW +DOO� oX 
�5psoOYeXU��  8n signDO Ge FoXUDnW Ge IUpTXenFe pOeYpe eW Ge 
IDiEOe DPSOiWXGe esW inMeFWp DX sWDWoU GX PoWeXU� /
oIIseW GX 
FDSWeXU esW GpWeUPinp SDU PesXUes Ge O
inGXFWDnFe sWDWoUiTXe 
GX PoWeXU GDns Ge PXOWiSOes GiUeFWions� CeW oIIseW esW 
DXWoPDWiTXePenW PpPoUisp en Mtr.13.

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés
Réservé.

Réservé
$XFXne DFWion�

Procédures à suivre pour effectuer un autocalibrage :
Sans rotation : paramètres moteur renseignés 
� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU onW pWp Uenseignps eW 

TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�
� 6i Oe YDUiDWeXU esW soXs�GiPensionnp SDU UDSSoUW j OD 

SXissDnFe GX PoWeXU� UpGXiUe OD OiPiWDWion Ge FoXUDnW Ctr.04 
D¿n G
pYiWeU OD Pise en spFXUiWp GX YDUiDWeXU�

� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /e PoWeXU esW enWUDvnp� SXis 

s
DUUrWe en UoXe OiEUe OoUsTXe O
DXWoFDOiEUDge esW WeUPinp�
� $WWenGUe OD ¿n Ge OD SUoFpGXUe� /e SDUDPqWUe Ctr.14 

UeSDsse j �1on��
� 9eUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU eW enOeYeU O
oUGUe Ge PDUFKe�
/e PoWeXU esW ensXiWe SUrW j IonFWionneU noUPDOePenW�

• Avec rotation : paramètres moteur incomplets 
� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU FonnXs onW pWp 

Uenseignps eW TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�
� 6i Oe YDUiDWeXU esW soXs�GiPensionnp SDU UDSSoUW j OD 

SXissDnFe GX PoWeXU� UpGXiUe OD OiPiWDWion Ge FoXUDnW Ctr.04 
D¿n G
pYiWeU OD Pise en spFXUiWp GX YDUiDWeXU�

� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /e PoWeXU esW enWUDvnp� SXis 

s
DUUrWe en UoXe OiEUe OoUsTXe O
DXWoFDOiEUDge esW WeUPinp�
� $WWenGUe OD ¿n Ge OD SUoFpGXUe� /e SDUDPqWUe Ctr.14 

UeSDsse j �1on��
� 9eUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU eW enOeYeU O
oUGUe Ge PDUFKe�
/e PoWeXU esW ensXiWe SUrW j IonFWionneU noUPDOePenW�

Dans ce mode, le moteur tourne à 2/3 de sa 
vitesse nominale ou à 1000 min-1 maximum

• Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor 
� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU onW pWp Uenseignps eW 

TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�
� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /e PoWeXU esW enWUDvnp j WUqs 

IDiEOe YiWesse MXsTX
j Fe TXe O
oIIseW GX FoGeXU soiW PesXUp�

• Mesure offset codeur/ injection signaux
� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU onW pWp Uenseignps eW 

TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�
� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /
DUEUe GX PoWeXU EoXge 

OpgqUePenW SenGDnW OD SKDse Ge PesXUe Ge O
oIIseW GX 
codeur.

NOTE
� 6i Xn oUGUe G
DUUrW esW Gonnp DYDnW OD ¿n Ge OD SUoFpGXUe 

G
DXWoFDOiEUDge� Xne Pise en spFXUiWp �$XWoFDOiEUDge� esW 
gpnpUpe�

� 8ne SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge ne SeXW SDs rWUe GpPDUUpe 
si Xne Pise en spFXUiWp esW en FoXUs oX si OD soUWie GX 
YDUiDWeXU esW DFWiYe�

� $SUqs PoGi¿FDWion Ges SDUDPqWUes PoWeXU� UpSpWeU OD 
SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge�

� /oUsTXe Ctr.14   0esXUe G¶oIIseW FoGeXU�SosiWionnePenW 
GX UoWoU oX 0esXUe oIIseW FoGeXU� inMeFWion signDX[ � 
O
DXWoFDOiEUDge esW npFessDiUe XniTXePenW en FonWU{Oe  Ge 
ÀX[ oUienWp�
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4.2.4 - Plaque moteur
Mtr.01 : Fréquence nominale moteur

C¶esW Oe SoinW o� Oe IonFWionnePenW GX PoWeXU SDsse Ge 
FoXSOe FonsWDnW j SXissDnFe FonsWDnWe�
(n IonFWionnePenW sWDnGDUG� F¶esW OD IUpTXenFe UeOeYpe sXU OD 
SODTXe signDOpWiTXe PoWeXU�

Mtr.02 : Courant nominal moteur
C¶esW OD YDOeXU GX FoXUDnW noPinDO PoWeXU UeOeYpe sXU 
OD SODTXe signDOpWiTXe� /e FoXUDnW noPinDO PoWeXU seUW 
noWDPPenW j Gp¿niU O¶pWDW WKeUPiTXe GX PoWeXU�
ATTENTION
Ne pas renseigner une valeur différente de celle indiquée 
sur la plaque signalétique du moteur.

Mtr.03 : Vitesse nominale moteur
C¶esW OD YiWesse en FKDUge GX PoWeXU UeOeYpe sXU OD SODTXe 
signDOpWiTXe�
NOTE

CeWWe YDOeXU GoiW SUenGUe en FoPSWe Oe gOissePenW GX PoWeXU 
Ds\nFKUone SDU UDSSoUW j OD YiWesse Ge s\nFKUonisPe� Ce 
gOissePenW ne GoiW en DXFXn FDs rWUe npgDWiI�

Mtr.04 : Tension nominale moteur
(nWUeU OD Wension noPinDOe UeOeYpe sXU OD SODTXe signDOpWiTXe 
en SUenDnW en FoPSWe Oes FonGiWions noUPDOes G¶DOiPenWDWion�
3eUPeW Ge Gp¿niU OD FDUDFWpUisWiTXe Wension�IUpTXenFe�

Mtr.05 : Cos PHI moteur
/e Cos φ esW PesXUp DXWoPDWiTXePenW SenGDnW Xne SKDse 
G¶DXWoFDOiEUDge DYeF UoWDWion (YoiU Ctr.14) eW PpPoUisp GDns 
Fe SDUDPqWUe� 'Dns Oe FDs o� FeWWe SUoFpGXUe G¶DXWoFDOiEUDge 
n¶D SX rWUe eIIeFWXpe� enWUeU OD YDOeXU GX Cos φ UeOeYpe sXU OD 
SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU�

Mtr.06 : Gestion de la protection thermique moteur
Dévalidé (#)
$XFXne gesWion Ges sonGes WKeUPiTXes CT3 SDU Oe YDUiDWeXU� 
Entrée carte contrôle
3Uise en FoPSWe Ge OD sonGe CT3 UDFFoUGpe sXU ',��CT3 eW 
�9 GX EoUnieU Ge FonWU{Oe GX YDUiDWeXU�

Entrée de la MDX Encoder
3Uise en FoPSWe Ge OD sonGe WKeUPiTXe PoWeXU UDFFoUGpe 
sXU T� eW T� GX EoUnieU Ge O
oSWion 0';�(1C2'(5 oX 0';�
5(62/9(5�

Entrées carte contrôle et MDX Encoder
3Uise en FoPSWe Ges � sonGes WKeUPiTXes PoWeXU UDFFoUGpes 
UesSeFWiYePenW sXU ',��CT3 GX EoUnieU Ge FonWU{Oe GX 
YDUiDWeXU eW sXU T��T� GX EoUnieU Ge O
oSWion 0';�(1C2'(5 
oX 0';�5(62/9(5�

ATTENTION
Si Mtr.06 est réglé sur Entrée carte contrôle ou Entrées 
carte contrôle & MDX Encoder, alors l'entrée logique DI1 
ne doit pas être utilisée (ne pas affecter I/O.06).

NOTE
Mtr.06 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGiIiFDWion Ge Ctr.02 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

Mtr.07 : Type de ventilation du moteur
Non ventilé
/e PoWeXU n¶D SDs Ge YenWiODWeXU inWeUne oX Ge YenWiODWion 
forcée.
Auto ventilé (#)
/e PoWeXU D Xn YenWiODWeXU sXU O¶DUEUe
Moto ventilé
/e PoWeXU D Xne YenWiODWion IoUFpe

NOTE
Ce SDUDPqWUe FoPEinp j G
DXWUes SDUDPqWUes PoWeXU esW 
XWiOisp SoXU esWiPeU Oe SoXUFenWDge G
XWiOisDWion WKeUPiTXe Ge 
OD PDFKine�

Mtr.08 : Inductance d'axe d / Ind. Fuite
- 0oWeXU Ds\nFKUone � YDOeXU Ge O¶inGXFWDnFe gOoEDOe Ge IXiWe 

YXe GX sWDWoU� /D YDOeXU Ge Mtr.08 esW PpPoUispe DXWoPD-
WiTXePenW OoUs G
Xn DXWoFDOiEUDge en PoGe Ge FonWU{Oe Ge 
ÀX[ oUienWp (YoiU Ctr.14).

-  Moteur synchrone � YDOeXU Ge O¶inGXFWDnFe sWDWoUiTXe 
F\FOiTXe� /D YDOeXU Ge Mtr.08 esW XWiOispe SoXU Oe FonWU{Oe 
Ges PoWeXUs j DiPDnWs SeUPDnenWs (30) eW Ges PoWeXUs 
s\nFKUo�UpOXFWDnWs DssisWps G
DiPDnWs SeUPDnenWs 
(30$65)� 6D YDOeXU GoiW rWUe Uenseignpe j SDUWiU Ges 
Gonnpes Ge OD SODTXe PoWeXU� oX j GpIDXW j SDUWiU Ge OD 
SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge (YoiU Ctr.14).

Mtr.09 : f.e.m moteur à 1000 min-1 (Ke) ( )
/D YDOeXU Ge Mtr.09 esW XWiOispe GDns Oe FDs Ges PoWeXUs 
s\nFKUones� 6D YDOeXU GoiW rWUe Uenseignpe j SDUWiU Ge OD 
SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU oX SDU GpIDXW j SDUWiU G
Xne 
spTXenFe G
DXWoFDOiEUDge�

NOTE
6i OD YiWesse noPinDOe PoWeXU esW sXSpUieXUe j ����� Pin1� 
OD YDOeXU Ge Mtr.09 UeSUpsenWe OD Wension PoWeXU SoXU 
10000 min-1.

Mtr.10 : Type de codeur
/e YDUiDWeXU GoiW rWUe pTXiSp �
� G
Xne oSWion 0';�(1C2'(5 SoXU OD gesWion Ges FoGeXUs 

oX Ges FDSWeXUs j eIIeW +DOO�
� G
Xne oSWion 0';�5(62/9(5 SoXU gpUeU Oes UpsoOYeXUs�
ATTENTION
Mtr.10 n'est pas actif lorsque Ctr.02 = Asynchrone : ctrl. 
vectoriel en tension.

NOTE
Mtr.10 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge Ctr.02 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

• Si Ctr.02   $s\nFKUone � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp

Incrémental
5eWoXU YiWesse SDU FoGeXU inFUpPenWDO DYeF signDX[ $�$?�%�%? 
en TXDGUDWXUe� 3DUDPpWUeU Mtr.11 pgDOePenW�
Réservé
6Dns oEMeW�
U,V,W seuls
6Dns oEMeW�
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Incrémental U,V,W
,GeP j ,nFUpPenWDO� /es signDX[ 8�9�: ne sonW SDs XWiOisps�
Capteur à effet Hall
6Dns oEMeW�
Soft. 1 / Orientation pour la FEM 
0oGe © 6ensoUOess ª UeFoPPDnGp SoXU Ges DSSOiFDWions 
o� OD GePDnGe Ge FoXSOe DX GpPDUUDge esW IDiEOe (SoPSe� 
YenWiODWion� ���)�
Soft. 2 / Orientation pour la FEM
Ce PoGe �6ensoUOess� esW DXWoPDWiTXePenW SUpspOeFWionnp 
DSUqs PpPoUisDWion Ge �$\nFKUone� FWUO� Ge ÀX[ oUienWp� 
GDns Ctr.02� ,O esW UeFoPPDnGp SoXU Ges DSSOiFDWions o� OD 
GePDnGe Ge FoXSOe DX GpPDUUDge esW IoUWe (EUo\eXU� SUesse� 
e[WUXGeXse� ���)�
Soft. 3 à 5
6Dns oEMeW�
Résolveur
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU sDns sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU�
Résolveur + détection perte de signal
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU DYeF sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU�

• Si Ctr.02   30� FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530) oX 30D65� 
FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)

Incrémental
6Dns oEMeW�
Réservé
6Dns oEMeW�
U,V,W seuls
CeWWe spOeFWion SeUPeW O¶XWiOisDWion en PDUFKe GpgUDGpe G¶Xn 
FoGeXU DYeF signDX[ Ge FoPPXWDWion GonW Oes Yoies $ eW % ne 
seUDienW SDs oSpUDWionneOOes�
Incrémental U,V,W
'pGip DX[ PDFKines j DiPDnWs pTXiSpes G¶Xn FoGeXU 
inFUpPenWDO DYeF signDX[ $�$?�%�%? eW Yoies Ge FoPPXWDWion 
8�8? 9�9? :�:�
Capteur à effet Hal
'pGip DX[ PDFKines j DiPDnWs pTXiSpes Ge � FDSWeXUs j eIIeW 
+DOO GpSKDsps Ge ���� pOeFWUiTXe�
Soft. 1 / Orientation pour la FEM 
0oGe © 6ensoUOess ª UpseUYp DX PoGe © $YDnFp ª�
Soft. 2 / Orientation pour la FEM (# si Ctr.02 = PM : ctrl. de 
flux orienté (LSRPM))
Ce PoGe �6ensoUOess� esW DXWoPDWiTXePenW SUp�spOeFWionnp 
DSUqs PpPoUisDWion Ge �30 � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530)� 
GDns Ctr.02� ,O ne FonYienW SDs SoXU Ctr.02   �30D65� FWUO� Ge 
ÀX[ oUienWp (/6+50)��
NOTE

5enseigneU Oes SDUDPqWUes Mtr.01 j Mtr.04� Mtr.08 et Mtr.09 
en XWiOisDnW Oes Gonnpes PoWeXU GisSoniEOes� SXis eIIeFWXeU Xn 
DXWoFDOiEUDge Ctr.14   �6Dns UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU 
Uenseignps��
Soft. 3 / Modèle adaptatif (# si Ctr.02 = PMaSR: ctrl. de 
flux orienté (LSHRM))
Ce PoGe �6ensoUOess� esW DXWoPDWiTXePenW SUp�spOeFWionnp 
DSUqs PpPoUisDWion Ge �30D65� FWUO� Ge ÀX[ oUienWp 
(/6+50)�  GDns Ctr.02� ,O ne FonYienW SDs SoXU Ctr.02   �30� 
FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530)�

NOTE
5enseigneU Oes SDUDPqWUes Mtr.01 j Mtr.04� Mtr.08, Mtr.09, 
Mtr.14 j Mtr.18 en XWiOisDnW Oes Gonnpes PoWeXU GisSoniEOes� 
SXis eIIeFWXeU Xn DXWoFDOiEUDge Ctr.14   �6Dns UoWDWion � 
SDUDPqWUes PoWeXU Uenseignps��
Soft. 4 / Orientation par flux stator
Ce PoGe esW j SUiYiOpgieU SoXU Oes DSSOiFDWions o� Oe UDWio 
enWUe O
ineUWie Ge OD FKDUge eW O
ineUWie PoWeXU esW sXSpUieXU j 
�� eW TXe Ctr.02   30 � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530)�
Soft. 5 / Réservé
6Dns oEMeW�
Résolveur
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU sDns sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU�
Résolveur + détection perte de signal
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU DYeF sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU�

Mtr.11 : Nombre de points par tour codeur
3eUPeW Ge Fon¿gXUeU Oe noPEUe Ge SoinWs SDU WoXU G¶Xn Fo�
GeXU inFUpPenWDO� 6eUW j FonYeUWiU O¶enWUpe FoGeXU en YiWesse�

Mtr.12 : Tension d’alimentation du codeur
5V (#)
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD Wension G¶DOiPenWDWion GX 
FoGeXU j �9
15V
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD Wension G¶DOiPenWDWion GX 
FoGeXU j ��9

ATTENTION
Avant de sélectionner «15V», s’assurer que le codeur 
utilisé peut supporter cette tension.

Mtr.13 : Déphasage codeur ( )
,nGiTXe Oe UpsXOWDW GX WesW Ge GpSKDsDge eIIeFWXp DX FoXUs 
G¶Xn DXWoFDOiEUDge (YoiU Ctr.14)� ,O esW PpPoUisp j OD Pise 
KoUs Wension eW ne seUD PoGi¿p DXWoPDWiTXePenW TX¶DSUqs Xn 
noXYeO DXWoFDOiEUDge�

• Le déphasage, dans le cas où il est connu, 
peut être entré manuellement. Toute valeur 

erronée peut entraîner la rotation du moteur dans la 
mauvaise direc tion ou provoquer la mise en sécurité 
du variateur.
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Mtr.14 : Courant de dimensionnement de base (DBC)
1iYeDX Ge FoXUDnW DXTXeO sonW FDUDFWpUispes Oes YDOeXUs Ge 
O
inGXFWDnFe sDWXUpe G
D[e T Mtr.16 eW Ge O
DngOe Ge FDODge 
oSWiPDO Mtr.17.

NOTE
Ce SDUDPqWUe esW npFessDiUe OoUsTXe Ctr.02   30D65 � FWUO� 
Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)�

Mtr.15 : Lq à faible charge
'p¿niW OD YDOeXU Ge O
inGXFWDnFe G
D[e T OoUsTXe Oe FoXUDnW 
PoWeXU esW pgDO j ��� GX FoXUDnW Ge GiPensionnePenW Ge 
EDse Mtr.14.
NOTE

Ce SDUDPqWUe esW npFessDiUe OoUsTXe Ctr.02   30D65 � FWUO� 
Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)�

Mtr.16 : Inductance d'axe q @ DBC
'p¿niW OD YDOeXU WKpoUiTXe Ge O
inGXFWDnFe G
D[e T OoUsTXe Oe 
FoXUDnW PoWeXU esW pgDO DX FoXUDnW Ge GiPensionnePenW Ge 
EDse Mtr.14 eW O
DngOe Ge FDODge esW pgDO j Mtr.17.
NOTE

Ce SDUDPqWUe esW npFessDiUe OoUsTXe Ctr.02   30D65 � FWUO� 
Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)�

Mtr.17 : Angle de calage @ DBC
'p¿niW OD YDOeXU WKpoUiTXe Ge O
DngOe enWUe OD GiUeFWion GX 
FoXUDnW PoWeXU eW FeOOe Ge OD Wension j YiGe GX PoWeXU� TXi 
IoXUniW Oe PD[iPXP Ge FoXSOe OoUsTXe Oe FoXUDnW esW pgDO DX 
FoXUDnW Ge GiPensionnePenW Ge EDse '%C Mtr.14.

NOTE
Ce SDUDPqWUe esW npFessDiUe OoUsTXe Ctr.02   30D65 � FWUO� 
Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)�

Mtr.18 : Angle de calage à charge partielle
'p¿niW OD YDOeXU WKpoUiTXe Ge O
DngOe enWUe OD GiUeFWion GX 
FoXUDnW PoWeXU eW FeOOe Ge OD Wension j YiGe GX PoWeXU TXi 
IoXUniW Oe PD[iPXP Ge FoXSOe OoUsTXe Oe FoXUDnW esW pgDO j 
OD PoiWip GX FoXUDnW Ge GiPensionnePenW Ge EDse '%C 
(Mtr.14/2).

NOTE
Ce SDUDPqWUe esW npFessDiUe OoUsTXe Ctr.02   30D65� FWUO� 
Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)�

4.2.5 - Vitesses et rampes
Spd.01 : Limite maximum

9iWesse PD[iPXP GDns Oes GeX[ sens Ge UoWDWion�

• Avant de paramétrer la limite maximum, 
vérifier que le moteur et la machine entraînée 

peuvent la supporter.

Spd.02 : Limite minimum
(n PoGe XniSoODiUe� Gp¿niW OD YiWesse PiniPXP (inDFWiI en 
PoGe EiSoODiUe)�
ATTENTION
• Ce paramètre est inactif lors de la marche par impul-
sions.
• Dans le cas où la valeur de Spd.01 est inférieure à celle 
de Spd.02, la valeur de Spd.02 est automatiquement mo-
difiée à la nouvelle valeur de Spd.01.

Spd.03 : Sélection de la référence
Par bornier (#)
6pOeFWion Ge OD UpIpUenFe YiWesse sXU O¶enWUpe DnDOogiTXe  
GiIIpUenWieOOe � oX � SDU O¶enWUpe OogiTXe ',��
Entrée analogique 1
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe 
GiIIpUenWieOOe � (EoUnes $,�� eW $,��)�
Entrée analogique 2
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe 
GiIIpUenWieOOe � (EoUnes $,�� eW $,��)�
Référence préréglée
6pOeFWion Ge OD UpIpUenFe YiWesse issXe Ge OD UpIpUenFe 
SUpUpgOpe 53� oX 53� SDU O¶enWUpe OogiTXe ',� (UpgOeU Spd.04 
SoXU RP1 ou Spd.05 SoXU 53�)�
Console
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge 
(se UeSoUWeU DX ������)�

Spd.04 : RP1 : Référence préréglée
3eUPeW Ge Gp¿niU OD UpIpUenFe SUpUpgOpe 53��

Spd.05 : RP2 : Référence préréglée
3eUPeW Ge Gp¿niU OD UpIpUenFe SUpUpgOpe 53��

Spd.06 : Accélération 1
5pgODge GX WePSs SoXU DFFpOpUeU Ge � j ���� Pin-1.

Spd.06    

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1  

N (min-1)

1000

N2

N1

0

Valeur Spd.06

t
t (s)

Spd.07 : Décélération 1
5pgODge GX WePSs SoXU GpFpOpUeU Ge ���� Pin-1 j �.

Spd.07   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1
  

0

Valeur Spd.07

t
t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1
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Spd.08 : Mode de décélération
Rampe fixe
5DPSe Ge GpFpOpUDWion iPSospe� 6i OD UDPSe Ge GpFpOpUDWion 
SDUDPpWUpe esW WUoS UDSiGe SDU UDSSoUW j O¶ineUWie Ge OD FKDUge� 
OD Wension GX EXs FonWinX GpSDsse sD YDOeXU PD[iPXP 
(FDOiEUe ©Tª � ��� 9 � FDOiEUe ©T+ª � ���� 9) eW Oe YDUiDWeXU se 
PeW en spFXUiWp ©sXUWension EXs 'Cª�
ATTENTION
Sélectionner le mode «Rampe fixe» lorsqu’une résis-
tance de freinage est utilisée.
Rampe auto. (#)
5DPSe Ge GpFpOpUDWion sWDnGDUG DYeF UDOOongePenW 
DXWoPDWiTXe GX WePSs Ge UDPSe D¿n G¶pYiWeU OD Pise en 
spFXUiWp sXUWension GX EXs 'C GX YDUiDWeXU (FDOiEUe ©Tª � 
���  9 � FDOiEUe ©T+ª � ���� 9)�
Rampe auto. +
/e YDUiDWeXU SeUPeW O¶DXgPenWDWion Ge OD Wension PoWeXU 
MXsTX¶j ��� Iois OD Wension noPinDOe SDUDPpWUpe en Mtr.04 
(Wension noPinDOe PoWeXU)� D¿n G¶pYiWeU G¶DWWeinGUe Oe seXiO 
Ge Wension PD[iPXP GX EXs 'C (FDOiEUe ©Tª � ���9� FDOiEUe 
©T+ª � ����9)� ToXWeIois� si FeOD n¶esW SDs sXI¿sDnW� Oe WePSs 
Ge OD UDPSe Ge GpFpOpUDWion sWDnGDUG esW UDOOongp� D¿n 
G¶pYiWeU OD Pise en spFXUiWp sXUWension GX EXs 'C GX YDUiDWeXU�
3oXU Xne PrPe TXDnWiWp G¶pneUgie� Fe PoGe SeUPeW Xne Gp�
FpOpUDWion SOXs UDSiGe TXe Oe PoGe ©5DPSe DXWoª�
Rampe fixe +
,GeP DX PoGe ©5DPSe DXWo �ª� PDis OD UDPSe esW iPSospe� 
6i OD UDPSe SDUDPpWUpe esW WUoS UDSiGe� Oe YDUiDWeXU se PeW en 
spFXUiWp sXUWension EXs 'C�

ATTENTION
Dans les modes «Rampe auto +» et «Rampe fixe +», le 
moteur doit être en mesure de supporter les pertes 
supplémentaires liées à l’augmentation de la tension à 
ses bornes.

Spd.09 : Gain proportionnel vitesse Kp1 ( )
3eUPeW Ge UpgOeU O
DPSOiWXGe GX GpSDssePenW Ge OD Fonsigne 
Ge YiWesse sXiWe j Xne DFFpOpUDWion oX sXiWe j Xn iPSDFW Ge 
FKDUge� /e UpgODge Ge Spd.09 GpSenG Ge O
ineUWie Ge OD 
FKDUge� /D YDOeXU Xsine esW DGDSWpe j Xne ineUWie Ge FKDUge 
IDiEOe� 3oXU Oes DSSOiFDWions GonW O
ineUWie UDPenpe esW pOeYpe 
(YenWiODWeXU� FenWUiIXgeXse� EUo\eXUs� eWF)� OD YDOeXU Ge 
Spd.09 GoiW rWUe DXgPenWpe� 
$XgPenWeU Oe gDin SUoSoUWionneO MXsTX¶j O¶oEWenWion Ge 
YiEUDWions GDns Oe PoWeXU� SXis GiPinXeU OD YDOeXU Ge �� j 
���� en YpUi¿DnW TXe OD sWDEiOiWp GX PoWeXU esW DFFeSWDEOe sXU 
Ges YDUiDWions EUXWDOes Ge YiWesse� j YiGe FoPPe en FKDUge�

Spd.10 : Gain intégral vitesse Ki1 ( )
5qgOe OD sWDEiOiWp Ge OD YiWesse PoWeXU sXU Xn iPSDFW Ge 
FKDUge�
$XgPenWeU Oe gDin inWpgUDO SoXU OiPiWeU Oe WePSs Ge 
UeFoXYUePenW Ge OD YiWesse OoUs G¶Xn iPSDFW Ge FKDUge�

4.2.6 - Interface client
I/O.01 : Type de signal sur AI2

3eUPeW Ge Gp¿niU Oe W\Se Ge signDO UDFFoUGp sXU O¶enWUpe 
DnDOogiTXe GiIIpUenWieOOe $,��
6i Xn PoGe DYeF GpWeFWion esW spOeFWionnp� Oe YDUiDWeXU 
SUoYoTXeUD Xne Pise en spFXUiWp ©3eUWe �P$ sXU $,�ª sXU 
GpWeFWion Ge UXSWXUe GX signDO�
0- 20 mA
(nWUpe en FoXUDnW � j �� P$�
20- 0 mA
(nWUpe en FoXUDnW �� j � P$�
4- 20 mA avec détection
(nWUpe en FoXUDnW � j �� P$ DYeF GpWeFWion�
20- 4 mA avec détection
(nWUpe en FoXUDnW �� j � P$ DYeF GpWeFWion�
4- 20 mA sans détection (#)
(nWUpe en FoXUDnW � j �� P$ sDns GpWeFWion�
20- 4 mA sans détection
(nWUpe en FoXUDnW �� j � P$ sDns GpWeFWion�

I/O.02 : Type de signal sur AI3
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe W\Se Ge signDO UDFFoUGp sXU O¶enWUpe 
DnDOogiTXe GiIIpUenWieOOe $,��
6i Xn PoGe DYeF GpWeFWion esW spOeFWionnp� Oe YDUiDWeXU 
SUoYoTXeUD Xne Pise en spFXUiWp ©3eUWe �P$ sXU $,�ª sXU 
GpWeFWion Ge UXSWXUe GX signDO� 
0- 20 mA
(nWUpe en FoXUDnW � j �� P$�
20- 0 mA
(nWUpe en FoXUDnW �� j � P$�
4- 20 mA avec détection
(nWUpe en FoXUDnW � j �� P$ DYeF GpWeFWion�
20- 4 mA avec détection
(nWUpe en FoXUDnW �� j � P$ DYeF GpWeFWion�
4- 20 mA sans détection
(nWUpe en FoXUDnW � j �� P$ sDns GpWeFWion�
20- 4 mA sans détection
(nWUpe en FoXUDnW �� j � P$ sDns GpWeFWion�
0-10V (#)
(nWUpe en Wension � j ��9�
± 10V
(nWUpe en Wension � �� 9�

I/O.03 : Type de signal sur AO1
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe W\Se Ge signDO IoXUni sXU OD soUWie 
DnDOogiTXe�
± 10 V
6oUWie en Wension � �� 9�
0-20 mA
6oUWie en FoXUDnW � j �� P$�
4-20 mA (#)
6oUWie en FoXUDnW � j �� P$�

I/O.04 : Source sortie analogique AO1
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe TXe O¶on 
soXKDiWe DGUesseU sXU OD soUWie DnDOogiTXe $2��
/D soXUFe SeXW rWUe DIIeFWpe j OD YiWesse PoWeXU UpeOOe� Oe 
FoXUDnW PoWeXU WoWDO� OD SXissDnFe PoWeXU oX Oe FoXUDnW DFWiI 
du moteur.
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I/O.05 : Échelle sortie analogique AO1
Ce SDUDPqWUe seUW j PeWWUe j O¶pFKeOOe OD soUWie DnDOogiTXe 
AO1.

NOTE
/oUsTXe I/O.05   ������ OD YDOeXU PD[iPXP Ge OD soUWie 
DnDOogiTXe FoUUesSonG j OD YDOeXU PD[iPXP GX SDUDPqWUe 
TXi OXi esW DIIeFWp�

I/O.06 : Destination entrée DI1
I/O.07 : Destination entrée DI2
I/O.08 : Destination entrée DI3
I/O.09 : Destination entrée DI4
I/O.10 : Destination entrée DI5

Ces SDUDPqWUes sonW XWiOisps SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion 
Ges enWUpes OogiTXes ',� j ',��
/D GesWinDWion SeXW rWUe DIIeFWpe j OD spOeFWion Ge OD UpIpUenFe 
SDU EoUnieU (EiW �)� OD spOeFWion Ge OD UpIpUenFe SUpUpgOpe (EiW 
�)� OD PDUFKe DYDnW� OD PDUFKe SDU iPSXOsions� OD PDUFKe 
DUUiqUe� O¶inYeUsion GX sens Ge PDUFKe (DYDnW�DUUiqUe)� OD 
PDUFKe�DUUrW� O¶DUUrW� O¶eIIDFePenW G¶Xne Pise en spFXUiWp� 
O¶enWUpe �YiWe� O¶enWUpe �YiWe eW OD 5$= PDnXeOOe Ge OD UpIpUenFe 
�YiWe��YiWe�
ATTENTION
Si Mtr.06 est réglé sur «Entrée carte contrôle» ou 
«Entrées carte controle & MDX Encoder», alors l’entrée 
logique DI1 ne doit pas être utilisée (ne pas affecter 
I/O.06).

I/O.11 : Source sortie logique DO1
I/O.12 : Source sortie relais 2

Ces SDUDPqWUes sonW XWiOisps SoXU spOeFWionneU OD soXUFe TXe 
O¶on soXKDiWe DGUesseU j OD soUWie OogiTXe '2� oX DX UeODis Ge 
sortie RL2.
/D soXUFe SeXW rWUe DIIeFWpe j OD YiWesse nXOOe� OD Fonsigne 
DWWeinWe� OD FKDUge noPinDOe DWWeinWe� O¶DODUPe sXUFKDXIIe 
PoWeXU� O¶DODUPe YiWesse PD[iPXP� O¶pWDW Ge OD soUWie Ge OD 
FoPPDnGe Ge IUein� OD soUWie GX FoPSDUDWeXU � oX ��

4.2.7 - Réglages complémentaires 1, si Ctr.01= 
Application centrifuge

Apl.01 : Mode RAZ référence +vite, -vite
RAZ / Actif
/D UpIpUenFe esW UePise j � j FKDTXe Pise soXs Wension� /es 
enWUpes �YiWe� �YiWe eW 5$= sonW DFWiYes en SeUPDnenFe�
Précédente / Actif
$ OD Pise soXs Wension� OD UpIpUenFe esW DX niYeDX o� eOOe pWDiW 
j OD Pise KoUs Wension� /es enWUpes �YiWe� �YiWe eW 5$= sonW 
DFWiYes en SeUPDnenFe�
RAZ / Inactif (#)
/D UpIpUenFe esW UePise j � j FKDTXe Pise soXs Wension� 
/es enWUpes �YiWe� �YiWe ne sonW DFWiYes TXe OoUsTXe OD soUWie 
YDUiDWeXU esW DFWiYe� /¶enWUpe 5$= esW DFWiYe en SeUPDnenFe�
Précédente / Inactif
$ OD Pise soXs Wension� OD UpIpUenFe esW DX niYeDX o� eOOe pWDiW 
j OD Pise KoUs Wension� /es enWUpes �YiWe� �YiWe ne sonW DFWiYes 
TXe OoUsTXe OD soUWie YDUiDWeXU esW DFWiYe� /¶enWUpe 5$= esW 
DFWiYe en SeUPDnenFe�
Vmin / Actif 
$ OD Pise soXs Wension� OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe esW pgDOe j 
OD YiWesse PiniPXP (Spd.02)� /es enWUpes �YiWe� �YiWe eW 5$= 
sonW DFWiYes en SeUPDnenFe�
Vmin / Inactif
$ OD Pise soXs Wension� OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe esW pgDOe 
j OD YiWesse PiniPXP (Spd.02)� /es enWUpes �YiWe� �YiWe ne 
sonW DFWiYes TXe OoUsTXe OD soUWie YDUiDWeXU esW DFWiYe� /¶enWUpe 
5$= esW DFWiYe en SeUPDnenFe�

Apl.02 : Rampe référence +vite, -vite
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe WePSs npFessDiUe SoXU TXe OD UpIp�
UenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe pYoOXe Ge � j �������
,O IDXGUD Xne GXUpe GoXEOe SoXU TX¶eOOe pYoOXe Ge ������� j 
��������
'p¿niW OD sensiEiOiWp Ge OD FoPPDnGe�

Apl.03 : Échelle référence +vite, -vite
/D YDOeXU PD[iPXP Ge OD UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe 
�YiWe� �YiWe SUenG DXWoPDWiTXePenW OD YDOeXU PD[iPXP GX 
SDUDPqWUe DXTXeO eOOe esW DIIeFWpe�
Ce SDUDPqWUe SeUPeW GonF G¶DGDSWeU OD YDOeXU PD[iPXP Ge 
OD UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe j OD YDOeXU PD[iPXP 
UeTXise SDU O¶DSSOiFDWion�
([ePSOe � 
� /D UpIpUenFe �YiWe� �YiWe esW DGUesspe j Xne UpIpUenFe 
SUpUpgOpe TXi D SoXU SODge Ge YDUiDWion � Spd.01.
 - Si Spd.01   ���� Pin-1� SoXU TXe OD YDOeXU PD[iPXP Ge OD 
UpIpUenFe �YiWe� �YiWe FoUUesSonGe j ���� Pin-1 :

  ! Apl.03 

= = 0,671000
Spd.01

= = 0,671000
Spd.01

Apl.04 : Destination référence +vite, -vite
Ce SDUDPqWUe seUW j Gp¿niU Oe SDUDPqWUe nXPpUiTXe TXe OD Up�
IpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe YD FonWU{OeU�
([ePSOe � OD UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe seUW Ge 
Up IpUenFe YiWesse� 2n SeXW enYo\eU OD UpIpUenFe Ge OD FoP�
PDnGe �YiWe� �YiWe GDns Xne UpIpUenFe SUpUpgOpe (spOeFWion-
neU SDU e[ePSOe 53�� 5pIpUenFe SUpUpgOpe Spd.04).
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Apl.05 : Seuil du comparateur 4 (sous-puissance en kW)
3DU GpIDXW� OD soXUFe GX FoPSDUDWeXU � esW DIIeFWpe j OD SXis�
sDnFe PoWeXU�
Apl.05 seUW j UpgOeU Oe seXiO Ge EDsFXOePenW GX FoPSDUDWeXU 
eW SeUPeW SDU FonspTXenW Ge GpWeFWeU Xne soXs�SXissDnFe�
/e seXiO esW e[SUiPp SDU GpIDXW en N:�

Apl.06 : Destination de la sortie du comparateur 4
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU�
/D GesWinDWion SeXW rWUe DIIeFWpe j OD Pise en spFXUiWp 
XWiOisDWeXU � j ��

Apl.07 : Masquage du comparateur 4
Ce PDsTXDge SeUPeW Ge WePSoUiseU OD GpWeFWion SDU UDSSoUW 
DX GpYeUUoXiOODge GX YDUiDWeXU D¿n G¶pYiWeU OD GpWeFWion OoUs GX 
GpPDUUDge�

Apl.08 : Seuil du comparateur 5 (sous-vitesse en min-1)
3DU GpIDXW� OD soXUFe GX FoPSDUDWeXU � esW DIIeFWpe j OD Yi�
tesse moteur.
Apl.05 seUW j UpgOeU Oe seXiO Ge EDsFXOePenW GX FoPSDUDWeXU 
eW SeUPeW SDU FonspTXenW Ge GpWeFWeU Xne soXs�YiWesse�
/e seXiO esW e[SUiPp SDU GpIDXW en Pin-1.

Apl.09 : Destination de la sortie du comparateur 5
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU�
/D GesWinDWion SeXW rWUe DIIeFWpe j OD Pise en spFXUiWp 
XWiOisDWeXU � j ��

Apl.10 : Masquage du comparateur 5
Ce PDsTXDge SeUPeW Ge WePSoUiseU OD GpWeFWion SDU UDSSoUW 
DX GpYeUUoXiOODge GX YDUiDWeXU D¿n G¶pYiWeU OD GpWeFWion OoUs GX 
GpPDUUDge�

Apl.11 : Source référence PID
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi seUW Ge UpIpUenFe DX UpgX�
ODWeXU 3,'�
ToXWes Oes YDUiDEOes GX 3,' sonW DXWoPDWiTXePenW Pises j 
O¶pFKeOOe SoXU TXe Fes YDUiDEOes DienW Xne SODge Ge YDUiDWion 
Ge � ����� � oX Ge � j ����� � si eOOes sonW XniSoODiUes�
/D soXUFe SeXW rWUe DIIeFWpe j O¶enWUpe DnDOogiTXe $,�� $,� oX 
$,� oX j OD YDUiDEOe WDPSon � (SoXU Ges GpWDiOs sXU OD YDUiDEOe 
WDPSon� se UeSoUWeU DX FKDSiWUe ����)�

Apl.12 : Source retour PID
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi seUW Ge UeWoXU DX UpgXOD�
teur PID.
ToXWes Oes YDUiDEOes GX 3,' sonW DXWoPDWiTXePenW Pises j 
O¶pFKeOOe SoXU TXe Fes YDUiDEOes DienW Xne SODge Ge YDUiDWion 
Ge � ����� � oX Ge � j ����� � si eOOes sonW XniSoODiUes�
/D soXUFe SeXW rWUe DIIeFWpe j O¶enWUpe DnDOogiTXe $,�� $,� oX 
$,� oX j OD YDUiDEOe WDPSon � (SoXU Ges GpWDiOs sXU OD YDUiDEOe 
WDPSon� se UeSoUWeU DX FKDSiWUe ����)�

Apl.13 : Validation PID
Dévalidé (#)
/e UpgXODWeXU 3,' esW GpsDFWiYp�
Validé 
/e UpgXODWeXU 3,' esW DFWiYp�

Apl.14 : Destination sortie PID
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe SDUDPqWUe DXTXeO OD soUWie 3,' esW 
DGUesspe�
'Dns Fe FDs� FoPPe OD soUWie 3,' GoiW DgiU sXU OD YiWesse� 
spOeFWionneU SDU e[ePSOe 53�� 5pIpUenFe SUpUpgOpe oX 
53�� 5pIpUenFe SUpUpgOpe�

Apl.15 : Gain proportionnel PID
$YeF Xne eUUeXU 3,' Ge ����� OD SDUWie SUoSoUWionneOOe Ge              
OD soUWie 3,' esW pgDOe j ���� OoUsTXe Apl.15   �������

Apl.16 : Gain intégral PID
$YeF Xne eUUeXU 3,' Ge ���� eW Xn gDin Apl.16   ����� OD 
SDUWie inWpgUDOe GX 3,' YDUie Ge ���� en �s�

Apl.17 : Coefficient unité utilisateur
Ce SDUDPqWUe esW Xn FoeI¿FienW PXOWiSOiFDWeXU SeUPeWWDnW 
Ge YisXDOiseU OD UpIpUenFe 3,' eW Oe UeWoXU 3,' en gUDnGeXU 
XWiOisDWeXU GDns Oes SDges GX PoGe OeFWXUe Ge O¶inWeUIDFe Ge 
SDUDPpWUDge (FI� ������)�

Apl.18 : Unité utilisateur
Ce SDUDPqWUe GpFUiW O¶XniWp TXi s¶DI¿FKeUD SoXU OD UpIpUenFe 
3,' eW Oe UeWoXU 3,' GDns Oes SDges GX PoGe OeFWXUe Ge 
O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge (FI� ������)�

Apl.19  and Apl.20 : 
Non utilisés

4.2.8 - Réglages complémentaires 2, si Ctr.01 = 
Application avec moteur frein

Apl.01 : Validation commande de frein 
Dévalidée (#)
/D FoPPDnGe Ge IUein n¶esW SDs YDOiGpe�
Validée
/D FoPPDnGe Ge IUein esW YDOiGpe�

Apl.02 : Seuil courant ouverture frein ( )
3eUPeW Ge UpgOeU Oe seXiO Ge FoXUDnW DXTXeO Oe IUein seUD 
FoP PDnGp� Ce niYeDX Ge FoXUDnW GoiW SeUPeWWUe G¶DssXUeU Xn 
FoXSOe sXI¿sDnW DX PoPenW Ge O¶oXYeUWXUe GX IUein�

Apl.03 : Seuil de vitesse d’ouverture du frein
3eUPeW Ge UpgOeU Oe seXiO Ge YiWesse DXTXeO Oe IUein seUD FoP�
PDnGp� Ce niYeDX Ge YiWesse GoiW SeUPeWWUe Ge IoXUniU Xn 
FoXSOe sXI¿sDnW SoXU enWUDvneU OD FKDUge GDns OD Eonne GiUeF�
Wion DX PoPenW Ge O¶oXYeUWXUe GX IUein� (n gpnpUDO� Fe seXiO 
esW UpgOp j Xne YDOeXU OpgqUePenW sXSpUieXUe DX gOissePenW 
GX PoWeXU e[SUiPp en Pin-1.
([ePSOe �
� ���� Pin-1   �� +]�
� YiWesse noPinDOe en FKDUge   ���� Pin-1�
� gOissePenW   ���� � ����   �� Pin-1.
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Apl.04 : Seuil de vitesse de fermeture du frein
3eUPeW Ge UpgOeU Oe seXiO Ge YiWesse DXTXeO OD FoPPDnGe Ge 
IUein seUD GpsDFWiYpe� Ce seXiO SeUPeW G¶DSSOiTXeU Oe IUein 
DYDnW OD YiWesse nXOOe D¿n G¶pYiWeU Oe GpYiUDge Ge OD FKDUge 
SenGDnW OD GXUpe Ge IeUPeWXUe GX IUein� 6i OD IUpTXenFe oX OD 
YiWesse SDsse en GessoXs Ge Fe seXiO DOoUs TXe O¶DUUrW n¶esW 
SDs GePDnGp (inYeUsion Ge sens Ge UoWDWion)� OD FoPPDnGe 
Ge IUein seUD PDinWenXe DFWiYpe� CeWWe e[FeSWion SeUPeWWUD 
G¶pYiWeU OD UeWoPEpe GX IUein OoUs GX SDssDge SDU Oe ]pUo Ge 
vitesse.

Apl.05 : Temporisation frein
 : CeWWe WePSoUisDWion esW GpFOenFKpe OoUsTXe WoXWes Oes 

FonGiWions G¶oXYeUWXUe GX IUein sonW UpXnies� (OOe SeUPeW Ge 
ODisseU GX WePSs SoXU pWDEOiU� GDns Oe PoWeXU� Xn niYeDX Ge 
FoXUDnW PDgnpWisDnW sXI¿sDnW eW SoXU s¶DssXUeU TXe OD IonF�
Wion Ge FoPSensDWion Ge gOissePenW esW FoPSOqWePenW DFWi�
Ype� /oUsTXe FeWWe WePSoUisDWion esW pFoXOpe� OD FoPPDnGe 
Ge IUein esW YDOiGpe�
3enGDnW WoXWe OD GXUpe Ge FeWWe WePSoUisDWion� OD UDPSe DS�
SOiTXpe j OD Fonsigne esW EOoTXpe�

 : CeWWe WePSoUisDWion SeUPeW Ge UeWDUGeU OD FoPPDnGe 
Ge UeWoPEpe GX IUein SDU UDSSoUW DX SDssDge en GessoXs GX 
seXiO Ge YiWesse PiniPXP (Apl.04)� (OOe esW XWiOe SoXU pYiWeU Oe 
EDWWePenW UpSpWp GX IUein OoUs G¶Xne XWiOisDWion DXWoXU GX � Ge 
vitesse.

Apl.06 : Temporisation avant blocage rampe
CeWWe WePSoUisDWion esW GpFOenFKpe OoUsTXe OD FoPPDnGe Ge 
IUein esW YDOiGpe� (OOe SeUPeW Ge ODisseU Oe WePSs DX IUein Ge 
s¶oXYUiU DYDnW Ge GpEOoTXeU OD UDPSe Ge YiWesse�

Apl.07 : Seuil de vitesse nulle
6i OD YiWesse PoWeXU esW inIpUieXUe oX pgDOe DX niYeDX Gp¿ni 
SDU Fe SDUDPqWUe� O¶DODUPe ©9iWesse nXOOeª seUD YDOiGpe� (n 
UpgODge Xsine� FeWWe DODUPe esW DIIeFWpe j OD soUWie OogiTXe 
'2� j O¶DiGe GX SDUDPqWUe I/O.11.
(n PoGe Ge FonWU{Oe en Wension eW sXU PoGe G
DUUrW� Oe 
YDUiDWeXU GpFpOqUe sXU OD UDPSe spOeFWionnpe MXsTX¶DX seXiO 
¿[p SDU Apl.07� SXis Oe PoWeXU SDsse en UoXe OiEUe�

Apl.08   à Apl.20 : Non utilisés
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4.3 - Raccordements et fonctions de contrôle du variateur par défaut 
4.3.1 - Démarrage rapide de la plupart des applications courantes
• /es DSSOiFDWions Oes SOXs FoXUDnWes inFOXenW Oes SoPSes� YenWiODWeXUs� FoPSUesseXUs� PpODngeXUs� e[WUXGeXses� EUo\eXUs� «
• CeWWe SUoFpGXUe s¶DSSOiTXe DX[ 3oZeUGUiYe 0'� DYeF UeGUesseXUs � SXOses (0'�6� 0'�C6� 0'�06) SiOoWDnW Ges PoWeXUs 

sDns IUein DYeF oX sDns FDSWeXU Ge YiWesse�
• CeWWe SUoFpGXUe siPSOi¿pe esW EDspe sXU Oe IDiW TXe OD Fon¿gXUDWion SDU GpIDXW GX EoUnieU Ge WpOpFoPPDnGe FonYienW j 

O¶insWDOODWion DYeF npDnPoins OD SossiEiOiWp Ge PoGi¿eU Oes spTXenFes G¶oUGUe Ge PDUFKe�
• /es enWUpes 6T2�� eW 6T2�� GoiYenW rWUe IeUPpes DYDnW Ge GonneU Xn oUGUe Ge PDUFKe�

Relais d’état du
   variateur (N/O)**

Relais alarme
vitesse maximum (N/O)

Vitesse nulle
Absence sûre du couple/

Entrée déverrouillage 1
Sélection référence

Sélection référence 

Absence sûre du couple/
Entrée déverrouillage 2

Marche AV / Arrêt

Marche AR / Arrêt 

Image courant  4-20 mA 

CTP moteur *

Référence vitesse 
0-10V

Référence vitesse 
4-20mA

+10V ref

AI1+

AI1-

AI2+

AI2-

0V

AO1

AI3

+24V ref

DO1

STO-1

DI2

DI3

STO-2

DI5

DI4

+24V ref

1

2

3

4

5

6

8

7

0V

DI1/CTP

10

9

1

2

3

4

5

6

8

7

9

PX1

PX2

PX3
COM-RL1

RL1

COM-RL2

RL2

1

2

3

4

(
) si OD sonGe WKeUPiTXe PoWeXU GoiW rWUe FonneFWpe j ',��CT3� 
SDUDPpWUeU Mtr.06 (05.70)   (nWUpe FDUWe FonWU{Oe (�)

(

) Oe UeODis 5/� esW oXYeUW si O
Xne Ges � enWUpe 6T2 n
esW SDs IeUPpe

• Modification de la logique de commande Marche / Arrêt
  � 3oXU FoPPDnGe ©� ¿Osª (0DUFKe�DUUrW iPSXOsionneO)�

/isWe Ges SDUDPqWUes j UpgOeU �
 Ctr.06 (06.04)   0�$ iPSXOsionneO (�)�
 I/O.10 (08.25)   06.39 $UUrW (EoUne ',�)�

  � 3oXU FoPPDnGe 0DUFKe�$UUrW DYeF inYeUsion Ge sens � 

/isWe Ges SDUDPqWUes j UpgOeU �
 Ctr.06 (06.04)   0�$ � inYeUsion Ge sens (�)�
 I/O.09 (08.24)   06.34 0DUFKe�DUUrW (EoUne ',�)� 
 I/O.10 (08.25)   06.33 ,nYeUsion DYDnW�DUUiqUe (EoUne ',�)�

Pour le raccordement de l'option MDX-ENCODER ou 
MDX-RESOLVER, se reporter au guide d'installation réf. 
5340.  

• Sélection de la référence par les entrées logiques
DI2

(01.45)
DI3

(01.41) Sélection

0 0 5pIpUenFe YiWesse en Wension (���� 9) 
sXU O¶enWUp DnDOogiTXe $,���$,��

0 1 5pIpUenFe YiWesse en FoXUDnW (���� 
P$) sXU O¶enWUp DnDOogiTXe $,���$,��

1 0 5pIpUenFe SUpUpgOpe �
Spd.05 (01.22) j SDUDPpWUeU1 1

Marche AV

Arrêt

DI4

DI5

+24V ref

7

8

9

Marche / Arrêt

Inversion de sens 

DI4

DI5

+24V ref

7

9

8
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4.4 - Procédure de démarrage rapide en mode de contrôle vectoriel en tension ou 
contrôle de flux orienté
Ce GpPDUUDge UDSiGe esW DGDSWp DX SiOoWDge G
Xn PoWeXU Ds\nFKUone (SDU e[� /6(6) en FonWU{Oe YeFWoUieO en Wension oX G
Xn 
PoWeXU j DiPDnWs SeUPDnenWs (SDU e[� /6530) en FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp sDns UeWoXU Ge YiWesse (PoGe �sensoUOess�)� j SDUWiU G
Xn 
YDUiDWeXU en UpgODge Xsine�
/e FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp D Oes OiPiWDWions sXiYDnWes �
� FoXSOe Ge GpPDUUDge (� j ��� Ge OD YiWesse noPinDOe)   ��� GX FoXSOe noPinDO
� Oe UDSSoUW G
ineUWie PoWeXU�FKDUge PD[iPXP   ��� 6i Oe UDSSoUW enWUe O
ineUWie Ge OD FKDUge eW O
ineUWie PoWeXU esW sXSpUieXU j ��� 

SDUDPpWUeU Mtr.10   �6oIW� � � 2UienWDWion SDU ÀX[ sWDWoU�
� YiWesse noPinDOe PiniPXP Ge O
DSSOiFDWion   ����e Ge OD YiWesse noPinDOe

Variateur hors tension vérifier que :

ƒ Les bornes STO-1 et STO-2 sont raccordées à la borne +24V
ƒ L'ordre de marche est câblé mais pas validé 
ƒ Les bornes U, V et W du moteur sont respectivement raccordées aux bornes U, V et W du variateur.

Le moteur tournera dans le sens horaire vu du bout d’arbre sur ordre de marche avant.
Pour inverser, utiliser le paramètre Ctr.12 plutôt que de croiser les phases en sortie variateur.  

Mettre le variateur sous tension
ƒ Le test est automatiquement exécuté pendant la phase d’initialisation du variateur (environ 5 sec)
ƒ A la fin du test :

 Si aucune anomalie n’est détectée, l’IHM indique "Variateur prêt"
 Si un message "Diagnostic" apparaît, lire les indications contenues dans le paramètre 17.06 

Régler l’horloge de l’IHM en suivant la procédure décrite au paragraphe 2.2.3.5

Ouvrir les bornes STO-1 et STO-2 pour verrouiller le variateur pendant le paramétrage

Dans le mode "paramétrage", sélectionner le mode "Rapide"

Paramétrer Ctr.01 (11.43) = "Application centrifuge" (1) (convient aux applications à couple constant également).
Ensuite la valeur du paramètre revient automatiquement à "Aucune" (0)

A B

Séquence d’Auto test du variateur

Moteur asynchrone

Sélection de l'application

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"Asynchrone: ctrl. vectoriel en tension" (1) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage =
"minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
(voir NOTE 2)        

Moteur à aimants permanents LSRPM

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"PM: ctrl. de flux orienté (LSRPM) " (4) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage 
 "minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
 (voir NOTE 2)

Asynchrone Synchrone
(aimants permanents)

Technologie
moteur ?
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A B

Mtr.01 (05.06)

Mtr.02 (05.07)Mtr.03 (05.08)

Mtr.05 (05.10)

Mtr.03 (05.08) Mtr.08 (05.24) Mtr.09 (05.33)

Mtr.04 (05.09)
Mtr.01 (05.06) Mtr.02 (05.07)Mtr.04 (05.09)

C

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.05 (05.10) Facteur de puissance
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 
•  Mtr.08 (05.24) Inductance d’axe d/Ind. Fuite (mH)
•  Mtr.09 (05.33) f.e.m. moteur à 1000 min-1 (Ke)

Régler les paramètres du moteur asynchrone
relevés sur la plaque 

Régler les paramètres du moteur à aimants
relevés sur la plaque 

Attention
Les paramètres doivent être entrés

comme indiqué sur la plaque signalétique
(y compris les décimales)

•  Spd.01 (01.06) Limite maximum (min-1)
•  Spd.06 (02.11) Rampe d'accélération (s/1000 min-1)
•  Spd.07 (02.21) Rampe de décélération (s/1000 min-1)

Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier que
le moteur et la machine entraînée peuvent la supporter

Principaux paramètres de fonctionnement 

Oui Non
Mise en

sécurité seuil
mini de

vitesse ?

Réglages déclanchement sur vitesse mini

•  Apl.08 (12.84) Seuil de sous vitesse (min-1)
•  Apl.09 (12.87) Défaut utilisateur 1. Validation de la mise
                           en sécurité 1 et affichage sur IHM 
•  Apl.10 (12.88) Durée masquage (s). Durée entre ordre de
                           marche et atteinte du seuil de sous vitesse
                           pour masquage pendant accélération 
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C

•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le variateur. L’IHM indique «Variateur prêt»
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la  phase d’autocalibrage. L’IHM indique «Autocalibrage»
   pendant la séquence et repasse automatiquement sur «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage est terminé.

L’application est prête à fonctionner

Les paramètres sont automatiquement sauvegardés dans la carte de contrôle. Néanmoins il est
possible d’en effectuer une copie dans l’IHM. Voir procédure paragraphe 2.2.3.3

Séquence d’autocalibrage

NOTE 1
� CeWWe SUoFpGXUe UDSiGe SeUPeWWUD G¶oEWeniU Ges SeUIoUPDnFes  oSWiPXP DYeF OD SOXSDUW Ges DSSOiFDWions� 1pDnPoins� GDns 

FeUWDins FDs� DYeF Ges PoWeXUs j DiPDnWs SeUPDnenWs�iO SeXW DUUiYeU TXe Oe SDUDPpWUDge npFessiWe Xne oSWiPisDWion� 3DU 
e[ePSOe� DYeF Oes UpgODges Xsine� iO se SeXW TXe Ges insWDEiOiWps DSSDUDissenW OoUsTXe Oe UDSSoUW G¶ineUWie PoWeXU�FKDUge GpSDsse 
��� 'Dns Fe FDs� Oes SDUDPqWUes Spd.09 et Spd.10 SeXYenW rWUe XWiOisps SoXU DI¿ neU Oe FoPSoUWePenW Ge O¶DSSOiFDWion�

� 3oXU DnDO\seU Oe FoPSoUWePenW GX PoWeXU SenGDnW OD SKDse Ge UpgODge� iO esW FonseiOOp G¶XWiOiseU Oe OogiFieO 0';�62)T j O¶DiGe 
G¶Xn 3C SoUWDEOe UDFFoUGp DX SoUW 86% SUpsenW en IDoDGe Ges 3oZeUGUiYe 0'�� 8WiOiseU O¶XWiOiWDiUe gUDSKiTXe GX 0'; 62)T SoXU 
sXSeUYiseU OD UpIpUenFe YiWesse 03.01� OD YiWesse UpeOOe 05.04 eW Oe FoXUDnW PoWeXU 04.01.

NOTE 2
'Dns O¶K\SoWKqse o� OD  YDOeXU Ge OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge PiniPXP n¶esW SDs DFFessiEOe (SODTXe FDFKpe)� SDUDPpWUeU �
� � N+] SoXU Oes /6530��� eW ��� DYeF YiWesse noPinDOe � ���� Pin-1

� sXiYDnW Oe WDEOeDX Fi�GessoXs SoXU Oes DXWUes PoWeXUs /6530

Vitesse Nominale Fréquence de découpage Minimum

� ���� Pin-1 � .+]

���� Pin-1 � YiWesse noPinDOe  � ���� Pin-1 �.+]

���� Pin-1 � YiWesse noPinDOe � ���� Pin-1 �.+]

���� Pin-1 � YiWesse noPinDOe � ���� Pin-1 �.+]

 3oXU Oes PoWeXUs Ds\nFKUones� FonseUYeU Oe UpgODge Xsine�
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4.5 - Procédure de démarrage rapide en mode de contrôle de flux orienté avec 
retour vitesse (moteur asynchrone ou LSRPM)
 
Ce GpPDUUDge UDSiGe esW DGDSWp DX SiOoWDge G
Xn PoWeXU Ds\nFKUone (SDU e[� /6(6) oX G
Xn PoWeXU j DiPDnWs SeUPDnenWs (SDU 
e[� /6530) en FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp DYeF UeWoXU Ge YiWesse� j SDUWiU G
Xn YDUiDWeXU en UpgODge Xsine� 3oXU siPSOi¿eU OD Pise en 
seUYiFe� seXO Xn FoGeXU inFUpPenWDO en TXDGUDWXUe seUD GpFUiW iFi�

Variateur hors tension vérifier que :

ƒ Les bornes STO-1 et STO-2 sont raccordées à la borne +24V
ƒ L'ordre de marche est câblé mais pas validé 
ƒ Les bornes U, V et W du moteur sont respectivement raccordées aux bornes U, V et W du variateur.

Le moteur tournera dans le sens horaire vu du bout d’arbre sur ordre de marche avant.
Pour inverser, utiliser le paramètre Ctr.12  plutôt que de croiser les phases en sortie variateur.  

Mettre le variateur sous tension
ƒ Le test est automatiquement exécuté pendant la phase d’initialisation du variateur (environ 5 sec)
ƒ A la fin du test :

 Si aucune anomalie n’est détectée, l’IHM indique "Variateur prêt"
 Si un message "Diagnostic" apparaît, lire les indications contenues dans le paramètre 17.06 

Régler l’horloge de l’IHM en suivant la procédure décrite au paragraphe 2.2.3.5

Ouvrir les bornes STO1 et STO2 pour verrouiller le variateur pendant le paramétrage

Dans le mode "paramétrage", sélectionner le mode "Rapide"

Paramétrer Ctr.01 (11.43) = "Application centrifuge" (1) (convient aux applications à couple constant également).
Ensuite la valeur du paramètre revient automatiquement à "Aucune" (0) 

A B

Séquence d’Auto test du variateur

Moteur asynchrone

Sélection de l'application

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"Asynchrone: ctrl. de flux orienté" (2) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage =
"minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
(voir NOTE 2)        

Moteur à aimants permanents LSRPM

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"PM: ctrl. de flux orienté (LSRPM)" (4) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage = 
 "minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
 (voir NOTE 2)

Asynchrone Synchrone
(aimants permanents)

Technologie
moteur ?
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A B

Mtr.01 (05.06)

Mtr.02 (05.07)Mtr.03 (05.08)

Mtr.05 (05.10)

Mtr.03 (05.08) Mtr.08 (05.24) Mtr.09 (05.33)

Mtr.04 (05.09)
Mtr.01 (05.06) Mtr.02 (05.07)Mtr.04 (05.09)

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.05 (05.10) Facteur de puissance
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 
•  Mtr.08 (05.24) Inductance d’axe d/Ind. Fuite (mH)
•  Mtr.09 (05.33) f.e.m. moteur à 1000 min-1 (Ke)

Régler les paramètres du moteur asynchrone
relevés sur la plaque 

Régler les paramètres du moteur à aimants
relevés sur la plaque 

C

•  Spd.01 (01.06) Limite maximum (min-1)
•  Spd.06 (02.11) Rampe d'accélération (s/1000 min-1)
•  Spd.07 (02.21) Rampe de décélération (s/1000 min-1)

Principaux paramètres de fonctionnement

Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier que
le moteur et la machine entraînée peuvent la supporter

•  Mtr.10 (03.38) Type de codeur = "Incrémental" (0)
•  Mtr.11 (03.34) Nombre de points par tour codeur
                          (par défaut = 1024 points)
•  Mtr.12 (03.36) Tension d'alimentation du codeur
                          (5V (0) ou 15V (1))

•  Mtr.10 (03.38) Type de codeur = "Incrémental U,V,W" (3)
•  Mtr.11 (03.34) Nombre de points par tour codeur
                           (par défaut = 1024 points)
•  Mtr.12 (03.36) Tension d'alimentation du codeur
                          (5V (0) ou 15V (1))

Régler les paramètres codeur Régler les paramètres codeur

Attention
Les paramètres doivent être entrés

comme indiqué sur la plaque signalétique
(y compris les décimales)
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C

Oui Non
Mise en

sécurité seuil
mini de

vitesse ?

Réglages déclenchement sur vitesse mini

•  Apl.08 (12.84) Seuil de sous vitesse (min-1)
•  Apl.09 (12.87) Défaut utilisateur 1. Validation de la mise
                           en sécurité et affichage sur IHM 
•  Apl.10 (12.88) Durée masquage (s). Durée entre ordre de
                           marche et atteinte de seuil de sous vitesse
                           pour masquage pendant accélération 

Asynchrone Synchrone
(aimants permanents)

Technologie
moteur ?

•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le
   variateur. L'IHM indique «Variateur prêt» 
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase
   d'autocalibrage. L'IHM indique «Autocalibrage»
   pendant la séquence et repasse automatiquement
   sur «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée 
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage
   est terminé 

L’application est prête à fonctionner

Les paramètres sont automatiquement sauvegardés dans la carte de contrôle. Néanmoins il est possible d'en effectuer une copie
dans l'IHM. Voir procédure paragraphe 2.2.3.3 Régler Spd.09 (03.10) Gain proportionnel vitesse et Spd.10 (03.11) Gain intégral
vitesse pour ajuster la stabilité de la vitesse moteur avec MDX-SOFT.

Séquence d’autocalibrage Séquence d’autocalibrage
•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le variateur.
   L'IHM indique « Variateur prêt » 
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase d'autocalibrage.
    L'IHM indique «Autocalibrage» pendant la séquence et repasse
    automatiquement sur «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée 
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage est terminé 
•  Paramétrer Ctr.14 (05.12) autocalibrage = "Mesure
   offset codeur/ positionnement rotor" pour sélectionner
   le second autocalibrage nécessaire
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase 
   d'autocalibrage . L'IHM indique « Autocalibrage »
   pendant la séquence et repasse automatiquement sur 
   «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage est terminé

NOTE 1
3oXU DnDO\seU Oe FoPSoUWePenW GX PoWeXU SenGDnW OD SKDse Ge UpgODge� iO esW FonseiOOp G
XWiOiseU Oe OogiFieO 0';�62)T j O
DiGe 
G
Xn 3C SoUWDEOe UDFFoUGp DX SoUW 86% SUpsenW en IDoDGe Ges 3oZeUGUiYe 0'�� 8WiOiseU O
XWiOiWDiUe gUDSKiTXe GX 0'; 62)T SoXU 
sXSeUYiseU OD UpIpUenFe YiWesse 03.01 � OD YiWesse UpeOOe 05.04 eW Oe FoXUDnW PoWeXU 04.01. 

NOTE 2 
'Dns Oe FDs o� OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge PiniPXP n
esW SDs DFFessiEOe (SODTXe FDFKpe)� SDUDPpWUeU OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge 
sXiYDnW Oe WDEOeDX Fi�GessoXs SoXU Oes PoWeXUs /6530 oX SDUDPpWUeU � N+] SoXU Oes /6530��� eW ��� DYeF YiWesse noPinDOe 
� ���� Pin-1� 3oXU Oes PoWeXUs Ds\nFKUones� FonseUYeU Oe UpgODge Xsine�

Vitesse Nominale  Fréquence de découpage Minimum  

� ���� USP � .+]

���� Pin-1 � YiWesse noPinDOe � ���� Pin-1 � .+]

���� Pin-1 � YiWesse noPinDOe � ���� Pin-1 � .+]

���� Pin-1 � YiWesse noPinDOe � ���� Pin-1 � .+]
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4.6 - Procédure de mise en service rapide pour un moteur LSHRM
Ce GpPDUUDge UDSiGe esW DGDSWp DX SiOoWDge G
Xn PoWeXU j DiPDnWs SeUPDnenWs /6+50 j SDUWiU G
Xn YDUiDWeXU en UpgODge Xsine� 
3oXU siPSOi¿eU OD Pise en seUYiFe� seXO Xn UpsoOYeXU seUD GpFUiW iFi FDU F
esW O
oSWion Ge UeWoXU YiWesse sWDnGDUG SoXU Oes PoWeXUs 
Dyneo�.

Variateur hors tension vérifier que :

ƒ Les bornes STO-1 et STO-2 sont raccordées à la borne +24V
ƒ L'ordre de marche est câblé mais pas validé 
ƒ Les bornes U, V et W du moteur sont respectivement raccordées aux bornes U, V et W du variateur.

Le moteur tournera dans le sens horaire vu du bout d’arbre sur ordre de marche avant.
Pour inverser, utiliser le paramètre Ctr.12  plutôt que de croiser les phases en sortie variateur.  

Mettre le variateur sous tension
ƒ Le test est automatiquement exécuté pendant la phase d’initialisation du variateur (environ 5 sec)
ƒ A la fin du test :

 Si aucune anomalie n’est détectée, l’IHM indique "Variateur prêt"
 Si un message "Diagnostic" apparaît, lire les indications contenues dans le paramètre 17.06 

Régler l’horloge de l’IHM en suivant la procédure décrite au paragraphe 2.2.3.5

Ouvrir les bornes STO-1 et STO-2 pour verrouiller le variateur pendant le paramétrage

Dans le mode "paramétrage", sélectionner le mode "Rapide"

Paramétrer Ctr.01 (11.43) = "Application centrifuge" (1) (convient aux applications à couple constant également).
Ensuite la valeur du paramètre revient automatiquement à "Aucune" (0) 

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Choix de la technologie moteur = PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) (6) 

A

Séquence d’Auto test du variateur

Sélection de l'application

Technologie de moteur à aimants permanents LSHRM
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B

A

•  Ctr.14 (05.12) Autocalibrage = "Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)
•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le variateur. L'IHM indique "Variateur prêt"
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase d'autocalibrage. L'IHM indique "Autocalibrage" pendant la
   séquence et repasse automatiquement sur "Variateur prêt" lorsqu'elle est terminée. 
•  Ouvrir la commande de marche lorsque l'autocalibrage est terminé 

Séquence d'autocalibrage 

Mtr.01 (05.06)

Mtr.02 (05.07)

Mtr.03 (05.08)

Mtr.04 (05.09)

Mtr.09 (05.33)

Mtr.14 (05.76)

Mtr.15 (05.72) Mtr.16 (05.78)

Mtr.08 (05.24)

Mtr.17 (05.87)

Mtr.18 (05.86)

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03( 05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.07 (05.50) Type de ventilation du moteur. Régler
   Non ventilé (0) ou Auto ventilé (1) ou Moto ventilé (2)
•  Mtr.08 (05.24) Inductance d’axe d / Ind. Fuite (mH)

•  Mtr.09 (05.33) f.e.m. moteur à 1000 min-1, Ke (V)
•  Mtr.14 (05.76) Courant de dimensionnement de base
   (DBC) (A)
•  Mtr.15 (05.72) Lq à faible charge (mH)
•  Mtr.16 (05.78) Inductance d'axe q @ DBC (mH)
•  Mtr.17 (05.87) Angle de calage @ DBC (°)
•  Mtr.18 (05.86) Angle de calage à charge partielle (°)

Régler les paramètres moteur relevés sur la plaque signalétique

• Les paramètres doivent être entrés comme indiqué sur la plaque signalétique (décimales incluses).
  Le courant nominal moteur NE DOIT PAS être réglé à une valeur supérieure à celle plaquée.
• Les sondes CTP moteur doivent être raccordées aux bornes DI1/CTP et 0V du variateur
  (gérées par défaut).

ATTENTION



44

02'( 3$5$0eT5$*( 5$3,'(

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

B

•  Spd.01 (01.06) Limite maximum (min-1)
•  Spd.06 (02.11) Rampe d'accélération (s/1000 min-1)
•  Spd.07 (02.21) Rampe de décélération (s/1000 min-1)

    ATTENTION : S'il n'y a pas de capteur de retour vitesse et si l'application nécessite 2 sens de rotation,
    Ctr.07 (01.10) doit être réglé à Oui (1).
    NOTE : 02.08 Seuil tension bus DC rampe auto. (V) doit être réglé à 750 Vdc si la tension du réseau est supérieure à 440 Vac.

Régler les principaux paramètres de fonctionnement

•  Mtr.10 (03.38) Type de codeur = Resolver (10)
   Pour un résolveur standard monté sur les moteurs LSHRM, régler les paramètres suivants :
•  03.56 Filtre résolveur  = 1 (réglage usine)
•  03.57 Polarité résolveur = 2 poles (0) (réglage usine)
•  03.58 Rapport de transformation résolveur = 2:1 (1)
•  03.59 Résolution résolveur = 16 bits (3)

Régler le retour résolveur (l'option MDX-RESOLVER est nécessaire)

Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier que
le moteur et la machine entraînée peuvent la supporter

L'application est prête à fonctionner

Les paramètres sont automatiquement sauvegardés dans la carte de contrôle. Néanmoins il est possible d'en effectuer
une copie dans l'IHM. Voir procédure paragraphe 2.2.3.3 

•  Ctr.14 (05.12) Autocalibrage = "Mesure offset codeur/ injection signaux" (4)
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase d'autocalibrage. L'IHM indique « Autocalibrage » pendant la séquence
   et repasse automatiquement sur « Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée 
•  Ouvrir la commande de marche lorsque l'autocalibrage est terminé 

Séquence d'autocalibrage (deuxième)

Oui

Mise
en sécurité
seuil mini

de vitesse ? 

Réglages déclenchement sur vitesse mini 

•  Apl.08 (12.84) Seuil de sous vitesse (min-1)
•  Apl.09 (12.87) Défaut utilisateur 1. Validation de la mise
                           en sécurité et affichage sur IHM 
•  Apl.10 (12.88) Durée masquage (s). Durée entre ordre
                           de marche et atteinte du seuil de sous
                           vitesse pour masquage pendant accélération 

Non

Oui
Un résolveur
est-il monté

sur le
moteur ?

Non
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NOTE
CeWWe SUoFpGXUe UDSiGe SeUPeWWUD G
oEWeniU Ges SeUIoUPDnFes oSWiPXP DYeF OD SOXSDUW Ges DSSOiFDWions� 1pDnPoins� GDns FeUWDins 
FDs� DYeF Ges PoWeXUs j DiPDnWs SeUPDnenWs� iO SeXW DUUiYeU TXe Oe SDUDPpWUDge npFessiWe Xne oSWiPisDWion� 3DU e[ePSOe� GDns 
Oe FDs G
Xn UDSSoUW G
ineUWie PoWeXU�FKDUge iPSoUWDnW� iO se SeXW TXe Ges insWDEiOiWps DSSDUDissenW DYeF Oes UpgODges Xsine� 'Dns 
Fe FDs� Oes SDUDPqWUes Spd.09 (03.10)  *Din SUoSoUWionneO� Spd.10 (03.11) *Din inWpgUDO eW 05.31 *Din Ge OD EoXFOe Ge GpÀX[Dge 
SeXYenW rWUe XWiOisps SoXU DI¿neU Oe FoPSoUWePenW Ge O
DSSOiFDWion�
3oXU DnDO\seU Oe FoPSoUWePenW GX PoWeXU SenGDnW OD SKDse Ge UpgODge� iO esW FonseiOOp G
XWiOiseU Oe OogiFieO MDX-SOFT j O
DiGe 
G
Xn 3C SoUWDEOe UDFFoUGp DX SoUW 86% SUpsenW en IDoDGe Ges 3oZeUGUiYe 0'�� 8WiOiseU O
XWiOiWDiUe gUDSKiTXe GX MDX-SOFT� SoXU 
sXSeUYiseU OD UpIpUenFe YiWesse 03.01 � OD YiWesse UpeOOe 05.04 eW Oe FoXUDnW PoWeXU 04.01.

4.7 - Commande de frein

Ordre Marche/Arrêt

Sortie variateur

Courant total moteur

Blocage de rampe
(fonction interne)

Commande de frein

Vitesse

Flux nominal ou
Temps d’installation
du flux écoulé

Apl.06

Apl.04

Apl.05 1 sec.

Apl.03

Apl.05 Apl.06

Apl.04

Apl.02

Ordre Marche/Arrêt

Ctr.02 = Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension

Ctr.02 = Asynchrone: ctrl. de flux orienté 

Sortie variateur

Courant

Fréquence

Blocage de rampe
(fonction interne)

Commande de frein 

7/8
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5 - MODE PARAMÉTRAGE AVANCÉ
5.1 - Introduction

• Avant de procéder au paramétrage du variateur à l’aide des synoptiques, il est impératif d’avoir 
scrupuleusement respecté les instructions relatives à l’installation, au raccordement et à la mise en service 

(notices livrées avec le variateur).

5.1.1 - Organisation des menus

U

V

W

MENU 14

Régulateur PID

MENU 10

PARAMETRAGE RAPIDE
Se référer au paragraphe 4

MENU 8

Entrées-sorties
logiques

MENU 6 MENU 11 MENU 4

Boucle de
courant,

régulation
de couple

MENU 1

Références
vitesse

et limitations

MENU 7
PX1

PX3

Entrées-sorties
analogiques

Contrôle T° C

MENU 2

Rampes

MENU 3

Option de
retour vitesse,
alarmes, seuils

de vitesse

Contrôle moteur

MENU 9

Fonctions logiques Fonctions 
d’automatisme

MENU 12 MENU 16

Diagnostics
MENU 17

MENU 5

Paramètres
deuxième

moteur

MENU 21

Etats variateur,
 gestion des

mises en sécurité

MENU 20

Applications 
spécifiques

Configuration
variateur,

liaison série

Comparateurs,
commande de frein,

Fonctions 
mathématiques

MENU 15

Option bus de terrain,
entrées sorties

supplémentaires

MENU 18

Mode
régénératif

MENU 13

Gestion des
perturbations réseau

Commandes
logiques et
compteurs
horaires

L1

L2

L3

AI1+
AI1-

+10V ref

AI2+
AI2-
0V
AI3
AO1

DI1/CTP

PX2

DO1
STO-1

+24V ref

DI2
DI3

STO-2
DI4
DI5

+24V ref

0V

RL1
COM-RL2

COM-RL1

RL2

E/S
supplémentaires

Option
Retour vitesse

Liaison série

AFE

MENU 19
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5.1.2 - Explications des symboles utilisés
01.06 � 8n nXPpUo en gUDs IDiW UpIpUenFe j Xn SDUDPqWUe 

ADI1

DI2  � )DiW UpIpUenFe j Xne EoUne G¶enWUpe oX Ge soUWie GX YDUiDWeXU�
 

01.21  � /es SDUDPqWUes enFDGUps GDns Xn UeFWDngOe sonW Ges SDUDPqWUes DFFessiEOes en /eFWXUe eW eFUiWXUe�
  ,Os SeXYenW rWUe Pis en GesWinDWion G¶DIIeFWDWion SoXU rWUe FonneFWps �
  � j Ges enWUpes OogiTXes SoXU Oes SDUDPqWUes EiWs�
  � j Ges enWUpes DnDOogiTXes SoXU Oes SDUDPqWUes non�EiWs�
  � j Ges soUWies Ge IonFWions inWeUnes (FoPSDUDWeXUs� oSpUDWion OogiTXes� DUiWKPpWiTXes ���)�

01.01  � /es SDUDPqWUes enFDGUps GDns Xn OosDnge sonW Ges SDUDPqWUes DFFessiEOes en /eFWXUe 6eXOePenW eW SUoWpgps en
  pFUiWXUe� ,Os SeUPeWWenW Ge GonneU Ges inIoUPDWions FonFeUnDnW Oe IonFWionnePenW GX YDUiDWeXU eW SeXYenW rWUe Pis en 
  soXUFe G¶DIIeFWDWion SoXU rWUe FonneFWps � 
  � j Ges soUWies OogiTXes SoXU Oes SDUDPqWUes EiWs�
  � j Ges soUWies DnDOogiTXes SoXU Oes SDUDPqWUes non EiWs�
  � j Ges enWUpes Ge IonFWions inWeUnes (FoPSDUDWeXUs� oSpUDWions OogiTXes� DUiWKPpWiTXes���)

01.36  � /es SDUDPqWUes enFDGUps GDns Xn Ke[Dgone sonW Ges SDUDPqWUes TXi ne SeXYenW TX¶rWUe DIIeFWps �
 � j Ges enWUpes OogiTXes SoXU Oes SDUDPqWUes EiWs�
 � j Ges enWUpes DnDOogiTXes SoXU Oes SDUDPqWUes non�EiWs�
 � j Ges GesWinDWions Ge IonFWions inWeUnes (FoPSDUDWeXUs� oSpUDWions OogiTXes� DUiWKPpWiTXes���)

.

 � 6ignDOe Xn SDUDPqWUe XWiOisp OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW Fon¿gXUp en PoGe 8�) oX FonWU{Oe YeFWoUieO en Wension� 

 � 6ignDOe Xn SDUDPqWUe XWiOisp OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW Fon¿gXUp en PoGe Ge FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp
  DYeF oX sDns UeWoXU vitesse.
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5.2 - Menu 1: Références vitesse et limitations
5.2.1 - Synoptiques menu 1
• Sélection de la référence (vitesse)

PWR

RP1

RP2

RP3

RP4

RP5

RP6

RP7

RP8

0 1

1
2

3
4
5
6

7
 8

Référence
analogique

2

Référence
analogique

1

0

1 à 8

1 à 8

1 à 8

0

0

>1

1

>1

1

Référence
préréglée

sélectionnée

Référence console

Réf. console à la
mise sous tension

Sélection
références
préréglées

Référence
sélectionnée

Référence
avant limitation

0
0
0
0
1
1
1
1

1
2
3
4
5
6
7
8

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

Ajustement référence

Validation offset
de référence 

Offset
référence

A

Menu 7
Menu 8

0
0
1
1

1
2
3
4

0
1
0
1

Sélection
réf. par
bornier

Référence
avant offset

+

4

3
2

1

01.36

01.47

01.46

01.45
01.42 01.41Sélection

réf. préréglées

AI1+ AI1- AI2+ AI2- DI1/CTP DI2 DI3 DI4 DI5

01.15 01.50
01.49

01.21

01.22

01.23

01.24

01.25

01.26

01.27

01.28

01.60 01.01

01.38

01.09

01.04

01.17

01.51

100

Réf 

+

x (100 +             )

01.37

COM CPU PWR

+1
+1 +1

+1
+1
+1

+1
+1
+1
+1
+1
+1

Sélection de
la référence

0

1
2
3

4

01.14

1

4

2
3
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• Limitations et filtres

Menu 2

Référence
 avant
sauts

Référence
avant

rampes

1 2

Indicateur
zone de saut

1
1

0
0

0

1
X(-1)

Menu 20

1

0

1

OU

Sauts

Vitesse

Largeur

0

MENU 8

MENU 6

Etat marche
par impulsions

Validation
référence
bipolaire

Référence
marche par
impulsions

Etat sens de
rotation

Etat ordre de
marche

A

DI1/CTP DI2 DI3 DI4 DI5

Limite
maximum

Limite
minimum

01.02 01.03

01.35

01.13 01.12 01.11

01.05

01.29

01.30

01.31

01.32

01.10

01.07

01.06

01.06

01.06 01.07

01.06

01.06

B B’
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5.2.2 - Explication des paramètres du menu 1

01.01  : Référence avant limitation

3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe YiWesse

01.02  : Référence avant sauts

3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06 ou 01.07 j 01.06
)oUPDW � �� EiWs
5pIpUenFe YiWesse DSUqs Oes OiPiWDWions PDis DYDnW Oes sDXWs

01.03  : Référence avant rampes

3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06 ou 01.07 j 01.06
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD UpIpUenFe YiWesse DSUqs Oes sDXWs PDis DYDnW Oes 
UDPSes G¶DFFpOpUDWion oX Ge GpFpOpUDWion

01.04  : Offset de référence
3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06
5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
CeWWe UpIpUenFe esW DMoXWpe (YDOeXU SosiWiYe) oX UeWUDnFKpe 
(YDOeXU npgDWiYe) j OD UpIpUenFe spOeFWionnpe si 01.09 esW SD�
UDPpWUp j ©5e) � 01.04ª� (OOe SeXW seUYiU j FoUUigeU OD UpIp�
UenFe SUinFiSDOe spOeFWionnpe SoXU oEWeniU Xn UpgODge SUpFis�

01.05  : Référence marche par impulsions
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j 01.06
5pgODge Xsine � ����� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
9iWesse Ge IonFWionnePenW OoUsTX¶Xne enWUpe PDUFKe SDU iP�
SXOsions esW SDUDPpWUpe eW 06.31   �

01.06  : Limite maximum
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� Pin-1

5pgODge Xsine � ������� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
9iWesse PD[iPXP GDns Oes GeX[ sens Ge UoWDWion�

• Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier 
que le moteur et la machine entraînée peuvent la 

supporter.

01.07  : Limite minimum
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j 01.06
5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
(n PoGe XniSoODiUe� Gp¿niW OD YiWesse PiniPXP (inDFWiI en 
PoGe EiSoODiUe)�
ATTENTION
• Ce paramètre est inactif lors de la marche par impul-
sions.
• Dans le cas où la valeur de 01.06 est inférieure à celle de 
01.07, la valeur de 01.07 est automatiquement modifiée à 
la nouvelle valeur de 01.06.

01.08  : Non utilisé

01.09  : Validation offset de référence
3ODge Ge YDUiDWion � 5eI� [ 01.38 (�) oX 5eI� � 01.04 (�)
5pgODge Xsine � 5eI� [ 01.38 (�)
)oUPDW � � EiWs
Réf. x 01.38 (0)
2n DMoXWe j OD UpIpUenFe SUinFiSDOe Xne YDOeXU SUoSoUWionneOOe 
j FeWWe UpIpUenFe� /e SoXUFenWDge esW DMXsWp SDU Oe SDUDPqWUe 
01.38 (YoiU e[SOiFDWion Ge 01.38).
Réf. + 01.04 (1)
2n DMoXWe j OD UpIpUenFe SUinFiSDOe� Xne YDOeXU ¿[e 
SDUDPpWUpe en 01.04.

01.10  : Validation référence bipolaire
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine  � 1on(�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
ToXWes Oes UpIpUenFes npgDWiYes sonW WUDiWpes FoPPe nXOOes�
Oui (1)
3eUPeW G¶eIIeFWXeU Oe FKDngePenW Ge sens Ge UoWDWion SDU OD 
SoODUiWp Ge OD UpIpUenFe (TXi SeXW rWUe issXe Ges UpIpUenFes 
SUpUpgOpes)�

ATTENTION
Si un moteur LSHRM est en contrôle sans capteur et que 
l'application nécessite de tourner dans les deux sens de 
rotation, 01.10 doit être réglé à Oui (1).

01.11  : Etat ordre de marche

3ODge Ge YDUiDWion � $UUrW (�) oX 0DUFKe (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge FonWU{OeU OD YDOiGDWion Ge O¶oUGUe Ge FoPPDnGe�

01.12  : État sens de rotation

3ODge Ge YDUiDWion � $YDnW (�) oX $UUiqUe (�)
)oUPDW � � EiWs
Avant (0)
 PDUFKe DYDnW�
Arrière (1) 
PDUFKe DUUiqUe�

01.13  : Etat marche par impulsions

3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidée (0)
0DUFKe SDU iPSXOsions non YDOiGpe�
Validée (1)
 PDUFKe SDU iPSXOsions YDOiGpe�
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01.14  : Sélection de la référence
3ODge Ge YDUiDWion � 3DU EoUnieU (�)� (nWUpe DnDOogiTXe � (�)�
(nWUpe DnDOogiTXe � (�)� 5pIpUenFe SUpUpgOpe (�)� ConsoOe (�)
5pgODge Xsine � 3DU EoUnieU (�)
)oUPDW � � EiWs
Par bornier (0)
/D spOeFWion Ge OD UpIpUenFe YiWesse s¶eIIeFWXe SDU OD 
FoPEinDison Ges enWUpes OogiTXes DIIeFWpes DX[ SDUDPqWUes 
01.41 et 01.42.
Entrée analogique 1 (1)
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe 
GiIIpUenWieOOe � ($,��� $,��)�
Entrée analogique 2 (2)
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe 
GiIIpUenWieOOe � ($,��� $,��)�
Référence préréglée (3)
OD UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ges UpIpUenFes SUpUpgOpes 
(53� j 53�)�
Console (4) : OD UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶inWeUIDFe Ge 
SDUDPpWUDge (CI�������)�

01.15  : Sélection références préréglées
3ODge Ge YDUiDWion �
3DU EoUnieU (�)�
53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe (�) j 53� � 5pIpUenFe SUpUpgOpe (�)
5pgODge Xsine � 3DU EoUnieU (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU Oes UpIpUenFes SUp�
UpgOpes�
Par bornier (0)
3eUPeW Ge spOeFWionneU OD UpIpUenFe SDU FoPEinDison Ges 
enWUpes OogiTXes DIIeFWpes DX[ SDUDPqWUes 01.45 j 01.47.
Référence préréglée (1) à (8)
3eUPeW Ge spOeFWionneU Oes UpIpUenFes SUpUpgOpes � j ��

01.16  : Non utilisé

01.17  : Référence console
3ODge Ge YDUiDWion �  � 01.06
5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe YiWesse gUkFe j 
O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge (FI� � �����)

01.18  à 01.20  : Non utilisés

01.21  à  01.28  : RP1 : Référence préréglée à
                                                 RP8 : Référence préréglée
3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06
5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
'Dns O¶oUGUe� 01.21 j 01.28 SeUPeWWenW Ge Gp¿niU Oes UpIp�
UenFes SUpUpgOpes 53� j 53�

01.29  et 01.31  : Sauts de vitesse 1 et 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j 01.06
5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
'eX[ sDXWs sonW GisSoniEOes SoXU pYiWeU Oes YiWesses FUiWiTXes 
G¶Xne PDFKine� /oUsTXe O¶Xn Ge Fes SDUDPqWUes esW j �� Oe 
sDXW Ge YiWesse FoUUesSonGDnW esW GpsDFWiYp�

01.30  et 01.32  : Largeur des sauts 1 et 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ Pin-1

5pgODge Xsine � ����� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
'p¿nissenW OD ODUgeXU GX sDXW DXWoXU Ge OD YiWesse pYiWpe� 
/e sDXW WoWDO seUD GonF pgDO DX seXiO UpgOp � ODUgeXU Ge sDXW� 
/oUsTXe OD YDOeXU DEsoOXe Ge OD UpIpUenFe se WUoXYe GDns OD 
IenrWUe Dinsi GpWeUPinpe� Oe YDUiDWeXU inWeUGiUD Oe IonFWionne�
PenW GDns FeWWe ]one�

01.33  et 01.34  : Non utilisés

01.35  : Indicateur de zone de saut

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW j $FWiYe (�) OoUsTXe OD UpIpUenFe spOeFWion�
npe se siWXe j O¶inWpUieXU G¶Xne Ges ]ones Ge sDXW�
'Dns Fe FDs� OD YiWesse PoWeXU ne FoUUesSonG SDs j OD UpIp�
UenFe GePDnGpe�

01.36  et 01.37  : Références analogiques 1 et 2
3ODge Ge YDUiDWion �
01.07 j 01.06 (01.10   �) oX
± 01.06 (01.10   �)
)oUPDW � �� EiWs
/es enWUpes DnDOogiTXes DIIeFWpes j Fes SDUDPqWUes sonW DX�
WoPDWiTXePenW Pises j O¶pFKeOOe Ge IDoon j Fe TXe ������ 
Ge O¶enWUpe FoUUesSonGe j OD UpIpUenFe PD[iPDOe (01.06). De 
PrPe Oe niYeDX G¶enWUpe � � FoUUesSonGUD j OD UpIpUenFe Pi�
niPDOe 01.07 oX � sXiYDnW 01.10.
Mode unipolaire (01.10 = 0)

Mode bipolaire (01.10 = 1)

Référence

01.06

01.07

0
100,0 %

Référence

01.06

01.06

- 100,0

+ 100,0

%
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01.38  : Ajustement référence
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
8n oIIseW SUoSoUWionneO j OD UpIpUenFe spOeFWionnpe SeXW rWUe 
DMoXWp j FeWWe UpIpUenFe�
/e FoeI¿FienW PXOWiSOiFDWeXU esW GpWeUPinp SDU O¶enWUpe 
DnDOogiTXe DIIeFWpe j 01.38.

5pI ¿nDOe   

ref sélectionnée x (01.38 + 100)
100

ref sélectionnée x (01.38 + 100)
100

01.39  et 01.40 : Non utilisés

01.41 : Sélection Réf. par bornier (bit 0) 
3ODge Ge YDUiDWion � $nD ��3UpUpgOpe (�) oX $nD ��ConsoOe (�)
)oUPDW � � EiWs

01.42 : Sélection Réf. par bornier (bit 1) 
3ODge Ge YDUiDWion � $nD ��$nD � (�) oX 3UpUpgOpe�ConsoOe (�)
)oUPDW � � EiWs
8WiOisps SoXU DIIeFWeU Oes enWUpes OogiTXes j OD spOeFWion Ge OD 
référence vitesse.
01.41 � EiW �
01.42 � EiW �

01.14 01.42 01.41 Valeur 
01.49 Référence sélectionnée

0

0 0 1 Entrée analogique 1
0 1 2 Entrée analogique 2
1 0 3 Référence préréglée
1 1 4 Console

01.43  et 01.44  : Non utilisés

01.45  à 01.47  : Sélection Réf. préréglée
3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiI (�) oX $FWiI (�)
)oUPDW � � EiWs
8WiOisps SoXU DIIeFWeU Oes enWUpes OogiTXes j OD spOeFWion Ges 
UpIpUenFes SUpUpgOpes�
01.45 � EiW �
01.46 � EiW �
01.47 � EiW �

01.15 01.47 01.46 01.45 Valeur 
01.50

Référence 
sélectionnée

0

0 0 0 1 Référence 
SUpUpgOpe � (53�)

0 0 1 2 Référence 
SUpUpgOpe � (53�)

0 1 0 � Référence
 SUpUpgOpe � (53�)

0 1 1 4 Référence
 SUpUpgOpe � (53�)

1 0 0 � Référence
 SUpUpgOpe � (53�)

1 0 1 6 Référence
 SUpUpgOpe � (53�)

1 1 0 7 Référence 
SUpUpgOpe � (53�)

1 1 1 � Référence 
SUpUpgOpe � (53�)

01.48  : Non utilisé

01.49  : Référence sélectionnée

3ODge Ge YDUiDWion � (nWUpe DnDOogiTXe � (�)�
(nWUpe DnDOogiTXe � (�)�
5pIpUenFe SUpUpgOpe (�)�
ConsoOe (�)�

)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe OD YDOeXU spOeFWionnpe SDU 01.14.

01.50  : Référence préréglée sélectionnée

3ODge Ge YDUiDWion � 5pIpUenFe SUpUpgOpe � (�) j
5pIpUenFe SUpUpgOpe � (�)

)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe OD YDOeXU spOeFWionnpe SDU 01.15.

01.51  : Réf. console à la mise sous tension
3ODge Ge YDUiDWion � 5ePise � (�)� 3UpFpGenWe (�)� 53� (�)
5pgODge Xsine � 5ePise � (�)
)oUPDW � � EiWs
Remise 0 (0)
$ OD Pise soXs Wension� OD UpIpUenFe YiWesse issXe Ge 
O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge esW UePise j ]pUo�
Précédente (1)
$ OD Pise soXs Wension� OD UpIpUenFe YiWesse issXe Ge 
O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge UeSUenG OD YDOeXU TX¶eOOe DYDiW OoUs 
Ge OD Pise KoUs Wension�
RP1 (2)
$ OD Pise soXs Wension� OD UpIpUenFe YiWesse issXe Ge   
O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge SUenG OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe 
SUpUpgOpe � (01.21).

01.52  à 01.59  : Non utilisés

01.60  : Référence avant offset

3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe YiWesse spOeFWionnpe DYDnW 
offset.

01.61  à 01.78  : Non utilisés
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5.3 - Menu 2: Rampes
5.3.1 - Synoptiques menu 2
• Rampes d’accélération

Référence
avant rampe

Marche
AV

Validation
rampes spéciales

Validation
rampes spéciales= 0 ou 2 = 1 ou 3

Marche
AR

Sélection rampes
accélération

Référence  préréglée
sélectionnée

Menu 1

Menu 1

Sélection marche
 par impulsions

Limite accél.
de la rampe S

Validation
rampe en S

Accélération 1

Accélération 2

Accélération 3

Accélération 4

Accélération 5

Accélération 6

Accélération 7

Accélération 8

Simple-rampe

1

Double-rampes

Accélération marche
par impulsions

1 0

0

A

B

C

1
2

 8

9

Sortie convertisseur
binaire/décimal

0

Menu 9

1

2
3

4

5

6
7

 8

02.11

02.12

02.19

02.53

02.53

02.54

02.52 02.52

02.07

02.06

02.13

02.10

02.14

02.15

02.16

02.17

02.18

1
2

8

01.50

01.03

01.13

09.32
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• Rampes de décélération

Référence
après rampes

Menu 3

Menu 4
Boucle de
courant

Mode de décélération

Seuil tension bus DC rampe auto

Verrouillage vitesse et rampe

Accélération à haute vitesse

Décélération à haute vitesse 

Vitesse de réf. pour accél./décél.

Décélération 1

Décélération 2

Décélération 3

Décélération 4

Décélération 5

Décélération 6

Décélération 7

Décélération 8

Blocage intégration rampe
Condition

verrouillage
rampe

By-pass rampes
(     )

10

10

0

1
2

3

4

5

6
7

 8

A

B

C

V min

00

Marche
AV

= 0 ou 1 = 2 ou 3

Marche
AR

Sélection rampes
décélération

Simple-rampe Double-rampes

Décélération
marche par
impulsions

1 0

1

+

Validation
rampes spéciales

Validation
rampes spéciales

02.01

02.04
02.03

02.51

02.02

02.08

02.50

02.54

02.55

02.56

02.21

02.22

02.23

02.24

02.25

02.26

02.27

02.28

02.29

02.53

02.53

02.55

02.52 02.52

Référence  préréglée
sélectionnée

Menu 1

Sortie convertisseur
binaire/décimal

Menu 9

02.20

01.50

09.32

1
2

 8

9

0

1
2

8
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5.3.2 - Explication des paramètres du menu 2

02.01  : Référence après rampes

3ODge Ge YDUiDWion � � si 01.10   � eW 02.02   � � � j 01.06�
     • si 01.10   � eW 02.02   � � 01.07 j 
       01.06�
     • si 01.10   � � � 01.06
)oUPDW � �� EiWs
0esXUe Ge OD Fonsigne DSUqs Oes UDPSes� 8WiOispe SoXU Oe GiD�
gnosWiF�

02.02  : By-pass rampes ( )
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
5DPSes DFWiYes�
Oui (1)
5DPSes FoXUW�FiUFXiWpes�

02.03  : Blocage intégration rampe
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
5DPSe GpEOoTXpe�
Oui (1)
/D UDPSe esW EOoTXpe eW O¶DFFpOpUDWion (oX OD GpFpOpUDWion) esW 
Dinsi inWeUUoPSXe�

ATTENTION
Le verrouillage de l’intégration de la rampe n’est pas pos-
sible sur un ordre d’arrêt.

02.04  : Mode de décélération
3ODge Ge YDUiDWion � 5DPSe ¿[e (�)� 5DPSe DXWo� (�)�
     5DPSe DXWo� � (�)� 5DPSe ¿[e � (�)
5pgODge Xsine � 5DPSe DXWo� (�)
)oUPDW � � EiWs

Rampe fixe (0)
5DPSe Ge GpFpOpUDWion iPSospe� 6i OD UDPSe Ge GpFpOpUDWion 
SDUDPpWUpe esW WUoS UDSiGe SDU UDSSoUW j O¶ineUWie Ge OD FKDUge� 
OD Wension GX EXs FonWinX GpSDsse sD YDOeXU PD[iPXP (¿[pe 
en 02.08) eW Oe YDUiDWeXU se PeW en spFXUiWp sXUWension EXs 
'C�
ATTENTION
Sélectionner le mode 02.04 = Rampe fixe (0) lorsqu’une 
résistance de freinage est utilisée.

Rampe auto. (1)
5DPSe Ge GpFpOpUDWion sWDnGDUG DYeF UDOOongePenW 
DXWoPDWiTXe GX WePSs Ge UDPSe D¿n G¶pYiWeU OD Pise en 
spFXUiWp sXUWension GX EXs 'C GX YDUiDWeXU (seXiO ¿[p en 
02.08).

Rampe auto. + (2)
/e YDUiDWeXU SeUPeW O¶DXgPenWDWion Ge OD Wension PoWeXU 
MXsTX¶j ��� Iois OD Wension noPinDOe SDUDPpWUpe en 05.09 
(Wension noPinDOe PoWeXU)� D¿n G¶pYiWeU G¶DWWeinGUe Oe 
seXiO Ge Wension PD[iPXP GX EXs 'C (seXiO ¿[p en 02.08). 
ToXWeIois� si FeOD n¶esW SDs sXI¿sDnW� Oe WePSs Ge OD UDPSe Ge 
GpFpOpUDWion sWDnGDUG esW UDOOongp� D¿n G¶pYiWeU OD Pise en 
spFXUiWp sXUWension GX EXs 'C GX YDUiDWeXU�
3oXU Xne PrPe TXDnWiWp G¶pneUgie� Oe PoGe � SeUPeW Xne Gp�
FpOpUDWion SOXs UDSiGe TXe Oe PoGe ��
Rampe fixe + (3)
,GeP DX PoGe �� PDis OD UDPSe esW iPSospe� 6i OD UDPSe 
SDUDPpWUpe esW WUoS UDSiGe� Oe YDUiDWeXU se PeW en spFXUiWp 
sXUWension EXs 'C�
ATTENTION
En mode 2 et 3, le moteur doit être en mesure de suppor-
ter les pertes supplémentaires liées à l’augmentation de 
la tension à ses bornes.

02.05  : Non utilisé

02.06  : Validation rampe en S
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/D UDPSe esW OinpDiUe�
Oui (1)
8n DUUonGi (Gp¿ni en 02.07) en GpEXW eW ¿n Ge UDPSe pYiWe Oe 
EDODnFePenW Ges FKDUges�
ATTENTION
La rampe en S est désactivée lors des décélérations 
contrôlées (02.04 = Rampe auto. (1) ou Rampe auto. + 
(2)).

02.07  : Limite accél. de la rampe en S
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
5pgODge Xsine���
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge PoGi¿eU OD FoXUEXUe Ge OD UDPSe Ge OD PrPe YD�
leur DX GpEXW eW en ¿n Ge UDPSe�
/D YDOeXU � UeSUpsenWe Xn WePSs G¶DUUonGi pgDO j �� � Ge OD 
UDPSe WoWDOe eW �� UeSUpsenWe Xn WePSs G¶DUUonGi pgDO j �� ��

NOTE
(n UDPSe en 6� Oe WePSs WoWDO Ge OD UDPSe seUD sXSpUieXU j 
FeOXi Ge OD UDPSe spOeFWionnpe�

02.08  : Seuil tension bus DC rampe auto.
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� 9
5pgODge Xsine � FDOiEUe T   ��� 9� FDOiEUe T+   ���� 9
)oUPDW � �� EiWs

,O esW XWiOisp OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW Fon¿gXUp en PoGe Ge 
GpFpOpUDWion sWDnGDUG (02.04   5DPSe DXWo (�) oX 5DPSe 
DXWo� � (�))�
/D YDOeXU PiniPXP Ge Fe SDUDPqWUe GoiW rWUe sXSpUieXUe Ge 
�� 9 j OD Wension GX EXs FoXUDnW FonWinX oEWenXe DYeF OD 
Wension UpseDX PD[iPXP (8 EXs   8 UpseDX [ ¥�)� 6i FeWWe 
FonGiWion n¶esW SDs UesSeFWpe Oe PoWeXU s¶DUUrWeUD en UoXe 
OiEUe� 6i Fe seXiO esW WUoS KDXW eW TX¶iO n¶\ D SDs Ge UpsisWDnFe 
UDFFoUGpe� Oe YDUiDWeXU GpFOenFKeUD sXU sXUWension EXs 
FoXUDnW FonWinX�
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02.09  : Non utilisé

02.10  : Sélection rampes accélération
3ODge Ge YDUiDWion � 3DU EoUnieU (�)� 5DPSe DFFeO�� (�) j
     5DPSe DFFeO � (�)� $GDSWpe j 53 (�)
5pgODge Xsine � 5DPSe DFFeO�� (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD UDPSe G¶DFFpOp�
UDWion FoPPe sXiW � 
Par bornier (0)
6pOeFWion Ge OD UDPSe G¶DFFpOpUDWion SDU enWUpes OogiTXes� /e 
FKoi[ Ge OD UDPSe esW issXe GX FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO 
GX PenX � (09.32).
Rampe accel.1 (1)  à Rampe accel.8 (8)
6pOeFWion Ges UDPSes G¶DFFpOpUDWion � j ��
Adaptée à RP (9)
/D UDPSe esW DXWoPDWiTXePenW DssoFipe j OD YiWesse 
SUpUpgOpe FoUUesSonGDnWe�

NOTE
6i YoXs XWiOise] Oe FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO� OD YDOeXU Ge 
O¶oIIseW 09.34 GoiW rWUe pgDOe DX PiniPXP j � D¿n TXe 09.32 
! ��

02.11  à 02.18   : Accélération 1 à 8
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge GX WePSs SoXU DFFpOpUeU Ge � j ���� Pin-1 *.

02.11 j 02.18    

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1  *

N (min-1)

1000

N2

N1

0

Valeur 02.11 à 02.18

t
t (s)

02.11 � $FFpOpUDWion � (UDPSe SUinFiSDOe en UpgODge Xsine)�
02.12 j 02.18 � $FFpOpUDWion � j $FFpOpUDWion ��
(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe PoGi¿pe Ge ���� Pin-1 j 
100 min-1 j O
DiGe GX SDUDPqWUe 02.56� CeOD SeUPeW Ge PXOWi-
SOieU OD YiWesse G
DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion SDU ���

02.19  : Accélération marche par impulsions
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge GX WePSs SoXU DFFpOpUeU Ge � j ���� Pin-1 *.

02.19   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1  *

0

Valeur 02.19
t

t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1

(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe PoGi¿pe Ge ���� Pin-1 j 
100 min-1 j O
DiGe GX SDUDPqWUe 02.56� CeOD SeUPeW Ge PXOWi-
SOieU OD YiWesse G
DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion SDU ���

02.20  Sélection rampes décélération
3ODge Ge YDUiDWion � 3DU EoUnieU (�)� 5DPSe GpFpO�� (�) j
     5DPSe GpFpO�� (�)� $GDSWpe j 53 (�)
5pgODge Xsine � 5DPSe GpFpO�� (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD UDPSe Ge GpFp�
OpUDWion FoPPe sXiW � 
Par bornier (0)
6pOeFWion Ge OD UDPSe Ge GpFpOpUDWion SDU enWUpes OogiTXes� 
/e FKoi[ Ge OD UDPSe esW issXe GX FonYeUWisseXU EinDiUe�
GpFiPDO GX PenX � (09.32).
Rampe décél.1 (1) à Rampe décél.8 (8) 
6pOeFWion Ge OD UDPSe Ge GpFpOpUDWion � j ��
Adaptée à RP (9)
/D UDPSe esW DXWoPDWiTXePenW DssoFipe j OD YiWesse 
SUpUpgOpe FoUUesSonGDnWe�

NOTE
6i YoXs XWiOise] Oe FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO� OD YDOeXU 
Ge O¶oIIseW 09.34 GoiW rWUe pgDOe DX PiniPXP j � D¿n TXe 
09.32 ! ��

02.21  à 02.28   : Décélération 1 à 8
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge GX WePSs SoXU GpFpOpUeU Ge ���� Pin-1 * j ��

02.21 j 02.28   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1
  *

02.21 � 'pFpOpUDWion � (UDPSe SUinFiSDOe en UpgODge Xsine)�
02.22 j 02.28 � 'pFpOpUDWion � j 'pFpOpUDWion ��

(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe PoGi¿pe Ge ����  Pin-1 j 
100 min-1 j O
DiGe GX SDUDPqWUe 02.56� CeOD SeUPeW Ge PXOWi-
SOieU OD YiWesse G
DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion SDU ���

0

Valeur 02.21 à 02.28

t
t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1
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02.29  : Décélération marche par impulsions
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge GX WePSs SoXU GpFpOpUeU Ge ���� Pin-1 * j ��

02.29   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1   *

(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe PoGi¿pe Ge ���� Pin-1 j 
100 min-1 j O
DiGe GX SDUDPqWUe 02.56� CeOD SeUPeW Ge PXOWi-
SOieU OD YiWesse G
DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion SDU ��� 

02.30  j  02.49  : Non utilisés

02.50  : Verrouillage vitesse et rampe
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
'Dns Oes DSSOiFDWions j IoUWe ineUWie� OD YiWesse UpeOOe n¶DUUiYe 
SDs IoUFpPenW j sXiYUe OD Fonsigne Ge OD UDPSe� 'Dns Fe FDs� 
OoUs G¶Xn oUGUe G¶DUUrW oX Ge FKDngePenW Ge Fonsigne� Xn 
WePSs PoUW� Oip j O¶pFDUW enWUe OD Fonsigne eW OD YiWesse UpeOOe� 
SeXW se SUoGXiUe� (n YDOiGDnW 02.50� on YeUUoXiOOe OD YiWesse eW 
OD UDPSe� Ge WeOOe soUWe TXe Oe WePSs PoUW GisSDUDvW�

Temps
mort

Vitesse

Temps

02.50 = Non (0)
Consigne (01.03 : référence avant rampe)
Consigne rampée (02.01 : référence après rampe)
Vitesse réelle (05.04 : vitesse moteur)

Vitesse

Temps

02.50 = Oui (1)
Consigne (01.03 : référence avant rampe)
Consigne rampée (02.01 : référence après rampe)
Vitesse réelle (05.04 : vitesse moteur)

02.51  : Condition verrouillage rampe
3ODge Ge YDUiDWion � ToXMoXUs (�) oX 9iWesse ! 01.07 (�)
5pgODge Xsine � ToXMoXUs (�)
)oUPDW � � EiWs
Toujours (0)
4XDnG 02.03   2Xi (�)� OD UDPSe esW WoXMoXUs EOoTXpe�

Vitesse > 01.07  (1)
4XDnG 02.03   2Xi (�)� OD UDPSe esW GpYeUUoXiOOpe enWUe � eW 9 
Pin (01.07)� DX GeOj Ge FeWWe YiWesse OD UDPSe esW YeUUoXiOOpe�

02.52  : Validation rampes spéciales
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpes (�)�
     'oXEOe UDPSe DFFpOpUDWion (�)� 
     'oXEOe UDPSe GpFpOpUDWion (�)�
     'oXEOe UDPSe DFFpOpUDWion GpFpOpUDWion (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpes (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidées (0)
'oXEOe UDPSes non YDOiGpe�
Double rampe accélération (1)
'oXEOe UDPSes j O¶DFFpOpUDWion� 'e � j OD YiWesse Gp¿nie en 
02.53� OD UDPSe G¶DFFpOpUDWion XWiOispe esW FeOOe Gp¿nie SDU 
02.11 j 02.19� $X GeOj Ge 02.53� OD UDPSe G¶DFFpOpUDWion 
XWiOispe esW Gp¿nie en 02.54.
Double rampe décélération (2)
'oXEOe UDPSes j OD GpFpOpUDWion� /e YDUiDWeXU GpFpOqUe 
MXsTX¶j OD YiWesse Gp¿nie en 02.53 DYeF OD UDPSe Ge 
GpFpOpUDWion Gp¿nie SDU 02.55� SXis GpFpOqUe MXsTX¶j � DYeF 
OD UDPSe Gp¿nie SDU 02.21 j 02.28.
Double rampe accélération décélération (3)
'oXEOe UDPSes j O¶DFFpOpUDWion eW j OD GpFpOpUDWion� /e 
YDUiDWeXU DFFpOqUe oX GpFpOqUe MXsTX¶j OD YiWesse Gp¿nie en 
02.53� Oes UDPSes G¶DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion XWiOispes 
sonW FeOOes UesSeFWiYePenW Gp¿nies SDU 02.11 j 02.19 et 
02.21 j 02.29� $X GeOj Ge 02.53� Oes UDPSes G¶DFFpOpUDWion 
eW Ge GpFpOpUDWion XWiOispes sonW UesSeFWiYePenW Gp¿nies SDU 
02.54 et 02.55.

02.53  : Seuil de vitesse d’accél./décél.
3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06
5pgODge Xsine � ������ Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
9oiU e[SOiFDWion GDns 02.52.

02.54  : Accélération à haute vitesse
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
9oiU e[SOiFDWion GDns 02.52 et 02.56.
(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe PoGi¿pe Ge ���� Pin-1 j 
100 min-1 j O
DiGe GX SDUDPqWUe 02.56� CeOD SeUPeW Ge PXOWi-
SOieU OD YiWesse G
DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion SDU ���

02.55  : Décélération à haute vitesse
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
9oiU e[SOiFDWion GDns 02.52 et 02.56.

(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe PoGi¿pe Ge ���� j ��� 
min-1 SDU Oe SDUDPqWUe 02.56� Ce TXi SeUPeW Ge PXOWiSOieU SDU 
�� Oes WePSs G¶DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion�

02.56  : Vitesse de réf. pour accél./décél.
3ODge Ge YDUiDWion ����� Pin-1 (�)� ��� Pin-1 (�)
5pgODge Xsine � ���� Pin-1 (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge PoGi¿eU OD YiWesse Ge UpIpUenFe Ges 
WePSs G¶DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion�
Ce SDUDPqWUe D Xne inÀXenFe sXU Oes SDUDPqWUes 02.11 j 
02.19� 02.21 j 02.29 et 02.54 j 02.55

0

Valeur 02.29
t

t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1
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5.4 - Menu 3 : Option codeur, Alarmes, Seuils de vitesse
5.4.1 - Synoptiques menu 3
• Version de base   

M

Vitesse
moteur
calculée

Fréquence
moteur Moteur

Menu 2 Menu 5
Contrôle
moteur

Fréquence rémanente

Consigne
atteinte

Consigne

Consigne

2

Menu 10Vitesse
nulle

Seuil bas
fenêtre atteint

Seuil haut
fenêtre atteint

Seuil de
référence atteinte

Seuil de
référence atteinte

Seuil de vitesse nulle

Vitesse
minimum

+

-
Limite minimum

+

-

Alarme
Vitesse max

Seuil alarme
Vitesse max

+

-
Vitesse

maximumLimite maximum
+

-

+

-

-

+
2

+

Limite
maximum

-

- 03.06

03.06

10.03

10.04

10.05

10.07

10.06

01.03

01.03

05.04

05.01

03.90

03.05

01.07

10.52
01.06 03.52

10.53
01.06

Source
entrée

impulsions
Valeur du 100 %

de la réf. impulsions

Référence
entrée

impulsions
Echelle
entrée

impulsions100 %

0

Destination
référence impulsions

Fréquence
entrée

impulsions

Conversion
fréquence

Entrée impulsions

03.45

03.4603.4303.61

03.62 03.44
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• Avec option codeur ou résolveur

Référence
vitesse finale

Erreur
de vitesse

Choix des gains
 de vitesse

Vitesse
moteur réelle

Sortie régulation
de vitesse

Menu 2

Gains boucle
de vitesse

Kp1

Ki1

Kp2

Ki2

Référence
après rampes

-

Consigne

Consigne

Consigne
atteinte

Menu 10
Vitesse

nulle Vitesse
minimum

Seuil
bas

fenêtre
atteint

Seuil haut
fenêtre
atteint

Seuil de
référence atteinte

Seuil de
référence atteinte

Seuil de vitesse nulle

Vitesse
minimum

+

-

+

-

+

-

+

-

2

+

Vitesse
maximumLimite maximum

+

-

Alarme
Vitesse max

Seuil alarme
Vitesse maximum

Limite
maximum

+

-

-

+

-

2

0

1

10.03

10.06

10.05

10.07

01.03

10.04
03.02

02.01 03.01 03.03 03.04

03.10

03.06

01.03 03.06

03.11

03.13

03.14

03.05

01.07

10.53
01.06

10.52
03.5201.06

03.16

Position
codeur

Vitesse
résolveur 

Codeur
ou

résolveur

Nombre de points
par tour codeur

Type de codeur

Sélection d'un type
de codeur à tester

Tension
d'alimentation

du codeur

Filtre
résolveur 

Polarité
résolveur

Rapport de
transformation

résolveur

Déphasage
codeur

Filtre
codeur

03.34

03.38

03.26

03.36

03.56

03.58

03.25

03.42

03.29 03.55

03.57

Résolution
résolveur
03. 59

Mode des gains
de vitesse

03.17

Inertie totale03.18 Type de retour tension
rémanente

03.91

Fréquence rémanente03.90Vitesse du codeur défini
par 03.26

03.27

Tension rémanente03.92

Fréquence entrée
impulsions

Sélection
référence

Valeur du
100 % de la

réf. impulsions

0

1

Référence
entrée

impulsions

+100 %

-100 %

100 %

0

Entrée impulsions
Entrée
issue

du codeur

Destination
référence impulsions

Source entrée
impulsions Echelle

entrée
impulsions

Conversion
fréquence

Vitesse moteur
réelle

03.62

03.45 03.44
03.4303.61

03.46

03.67

03.02
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5.4.2 - Explication des paramètres du menu 3

03.01  : Référence vitesse finale ( )

3ODge Ge YDUiDWion � � � [ 01.06 min-1

)oUPDW � �� EiWs
5eSUpsenWe OD soPPe Ge OD UpIpUenFe DSUqs UDPSe eW Ge O¶en�
WUpe sXSSOpPenWDiUe YiWesse si FeOOe�Fi esW YDOiGpe�

03.02  : Vitesse moteur réelle

3ODge Ge YDUiDWion � � � [ 01.06 min-1

)oUPDW � �� EiWs
9iWesse UpeOOe issXe GX FoGeXU�

03.03  : Erreur de vitesse ( )

3ODge Ge YDUiDWion � � � [ 01.06 min-1

)oUPDW � �� EiWs
'iIIpUenFe enWUe OD UpIpUenFe YiWesse ¿nDOe eW Oe UeWoXU YiWesse�

03.04  : Sortie régulation de vitesse ( )

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
/D soUWie Ge OD EoXFOe Ge YiWesse SUoGXiW Xne Fonsigne Ge 
FoXSOe GesWinpe j pODEoUeU OD YDOeXU GX FoXUDnW DFWiI�

03.05  : Seuil de vitesse nulle
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ Pin-1

5pgODge Xsine � ����� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
6i OD YiWesse PoWeXU 05.04 ( ) ou 03.02 ( ) est inférieure 
oX pgDOe DX niYeDX Gp¿ni SDU Fe SDUDPqWUe� O¶inIoUPDWion 
vitesse nulle 10.03 seUD j �� sinon eOOe seUD j ��
(n EoXFOe oXYeUWe� sXU Xn oUGUe G¶DUUrW� Oe YDUiDWeXU GpFpOqUe 
sXU OD UDPSe spOeFWionnpe MXsTX¶DX seXiO ¿[p SDU 03.05 SXis� 
Oe PoWeXU SDsse en UoXe OiEUe�

03.06  : Fenêtre de référence atteinte
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ Pin-1

5pgODge Xsine � ����� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD IenrWUe GDns ODTXeOOe O¶DODUPe 10.06 �Consigne 
DWWeinWe� esW DFWiYpe�
10.06 esW j � OoUsTXe OD UpIpUenFe DSUqs UDPSe esW pgDOe j OD 
Fonsigne � (03.06/2).
ATTENTION :
Pour les valeurs de 03.06 < 20, se reporter aux paramètres 
10.05 et 10.07.

03.07  à 03.09  : Non utilisés

03.10  : Gain proportionnel vitesse Kp1 ( )
3ODge Ge YDUiDWion�� j �����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU O¶DPSOiWXGe GX GpSDssePenW Ge OD Fonsigne 
Ge YiWesse sXiWe j Xne DFFpOpUDWion oX sXiWe j Xn iPSDFW 
Ge FKDUge� /e UpgODge Ge 03.10 GpSenG Ge O¶ineUWie Ge OD 
FKDUge� /D YDOeXU Xsine esW DGDSWp j Xne ineUWie Ge FKDUge 
IDiEOe�  3oXU Oes DSSOiFDWions GonW O¶ineUWie UDPenpe esW pOeYpe 
(YenWiODWeXU� FenWUiIXgeXse� EUo\eXUs� eWF) OD YDOeXU Ge 03.10 
GoiW rWUe DXgPenWpe�
$XgPenWeU Oe gDin SUoSoUWionneO MXsTX¶j O¶oEWenWion Ge 
YiEUDWions GDns Oe PoWeXU� SXis GiPinXeU OD YDOeXU Ge �� j 
���� en YpUi¿DnW TXe OD sWDEiOiWp GX PoWeXU esW DFFeSWDEOe sXU 
Ges YDUiDWions EUXWDOes Ge YiWesse� j YiGe FoPPe en FKDUge�

NOTE 
/D SpUioGe G¶pFKDnWiOOonnDge Ge OD EoXFOe YiWesse esW Ge � Ps�

03.11  : Gain intégral vitesse Ki1 ( )
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU O¶DPoUWissePenW Ge OD EoXFOe Ge YiWesse� 
$XgPenWeU Oe gDin inWpgUDO SoXU OiPiWeU Oe WePSs Ge 
UeFoXYUePenW Ge OD YiWesse sXiWe j Xne DFFpOpUDWion oX Xn 
iPSDFW Ge FoXSOe�

NOTE 
/es SDUDPqWUes 03.10 et 03.11 ne sonW DFWiIs TXe OoUsTXe 
le mode de fonctionnement 11.31 esW UpgOp j � (PoWeXU 
Ds\nFKUone � ÀX[ oUienWp) eW � (PoWeXU s\nFKUone � ÀX[ 
orienté).
8WiOiseU OD IonFWion 6FoSe GX OogiFieO 0';�6oIW SoXU YisXDOiseU 
O¶eIIeW Ges UpgODges Ges gDins 03.10 et 03.11. 

03.12  : Gain dérivé vitesse Kd1 ( )
Réservé.

03.13  : Gain proportionnel vitesse Kp2 ( )
3ODge Ge YDUiDWion�� j �����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
5qgOe OD sWDEiOiWp Ge OD YiWesse PoWeXU sXU Ges YDUiDWions 
EUXWDOes Ge OD UpIpUenFe� 
/e YDUiDWeXU SUenG en FoPSWe .S� (03.10) oX .S� (03.13) en 
IonFWion Ge OD YDOeXU Ge 03.16.

03.14  : Gain intégral vitesse Ki2 ( )
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
5qgOe OD sWDEiOiWp Ge OD YiWesse PoWeXU sXU Xn iPSDFW Ge 
FKDUge� 
/e YDUiDWeXU SUenG en FoPSWe .i� (03.11) oX .i� (03.14) en 
IonFWion Ge OD YDOeXU Ge 03.16.

03.15  : Gain dérivé vitesse Kd2 ( )
Réservé
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03.16  : Choix des gains de vitesse ( )
3ODge Ge YDUiDWion � *Dins 1�� (�) oX *Dins 1�� (�)
5pgODge Xsine � *Dins 1�� (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeXW rWUe PoGi¿p OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW 
verrouillé ou déverrouillé.
Gains N°1 (0) :
6pOeFWion Ges gDins .S� (03.10)� .i� (03.11) eW .G� (03.12).
Gains N°2 (1) :
6pOeFWion Ges gDins .S� (03.13)� .i� (03.14) eW .G� (03.15).

03.17  : Mode des gains de vitesse ( )
3ODge Ge YDUiDWion � 0DnXeO PoGe � (�)� $XWoPDWiTXe (�)� 
     0DnXeO PoGe � (�)
5pgODge Xsine � 0DnXeO PoGe � (�)
)oUPDW � � EiWs
Manuel mode 1 (0) :
/e gDin SUoSoUWionneO esW DSSOiTXp seXOePenW DX signDO Ge 
UeWoXU YiWesse� CeWWe PpWKoGe Ge FonWU{Oe esW j SUiYiOpgieU 
SoXU Oes DSSOiFDWions Ge SUoFess oX Oe WePSs Ge UpSonse n¶esW 
SDs Xn SDUDPqWUe FUiWiTXe�
 

Automatique (1) 
Réservé.
Manuel mode 2 (2)
/e gDin SUoSoUWionneO esW DSSOiTXp DX signDO Ge UpIpUenFe eW 
DX signDO Ge UeWoXU YiWesse�

03.18  : Inertie totale ( )
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ������ .g�P2

5pgODge Xsine � ����� .g�P2

)oUPDW � �� EiWs
CoUUesSonG j O¶ineUWie WoWDOe UDPenpe DX PoWeXU (ineUWie Po�
WeXU � ineUWie FKDUge)�

03.19  : Non utilisé

03.20  : Bande passante ( )
Réservé

03.21  : Facteur amortissement ( )
Réservé

03.22  : Entrée supplémentaire vitesse ( )
Réservé

03.23  : Validation entrée supplémentaire vitesse ( )
Réservé

03.24  : Non utilisé

03.25  : Déphasage codeur ( )
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� �
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe Oe UpsXOWDW GX WesW Ge GpSKDsDge eIIeFWXp DX FoXUs 
G¶Xn DXWoFDOiEUDge (YoiU 05.12)� ,O esW PpPoUisp j OD Pise KoUs 
Wension eW ne seUD PoGi¿p DXWoPDWiTXePenW TX¶DSUqs Xn noX�
YeO DXWoFDOiEUDge�

• Le déphasage, dans le cas où il est connu, 
peut être entré manuellement. Toute valeur 

erronée peut entraîner la rotation du moteur dans la 
mauvaise direc tion ou provoquer la mise en sécurité 
du variateur.

03.26  : Sélection d’un type de codeur à tester 
3ODge Ge YDUiDWion� $XFXn (�)� ,nFUpPenWDO (�)� 

8�9�: seXOs (�)� ,nFUpPenWDO� 8�9�: (�)� 
CDSWeXU j eIIeW +DOO (�)� 5esoOYeXU (�)

5pgODge Xsine � $XFXn (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge YpUi¿eU Oe IonFWionnePenW G¶Xn 
FoGeXU sDns TXe O¶inIoUPDWion Ge UeWoXU soiW XWiOispe GDns Oe 
FonWU{Oe�
Aucun (0)
SDs Ge WesW�
Incrémental (1)
TesW G¶Xn FoGeXU inFUpPenWDO DYeF signDX[ FoPSOpPenWps $� 
%� 5pgOeU OD Wension G
DOiPenWDWion GX FoGeXU YiD 03.36.
U,V,W seuls (2)
TesW Ges signDX[ 8�9�: G¶Xn FoGeXU inFUpPenWDO DYeF Yoies 
Ge FoPPXWDWion� 5pgOeU OD Wension G
DOiPenWDWion GX FoGeXU 
YiD 03.36.
Incrémental U,V,W (3)
TesW Ges signDX[ $�% G¶Xn FoGeXU inFUpPenWDO DYeF Yoies Ge 
FoPPXWDWion� 5pgOeU OD Wension G
DOiPenWDWion GX FoGeXU YiD 
03.36.
Capteur à effet Hall (4)
TesW Ges � FDSWeXUs j eIIeW +DOO GpSKDsps Ge ���� pOeFWUiTXe 
inWpgUps j FeUWDins PoWeXUs�
Résolveur (5)
TesW G
Xn UpsoOYeXU� 5enseigneU Oes SDUDPqWUes GX UpsoOYeXU 
de 03.56 j 03.59.
/D YiWesse GX FoGeXU spOeFWionnp en 03.26 esW DI¿FKpe en 
03.27.

NOTE 
/e FoGeXU eIIeFWiYePenW XWiOisp en EoXFOe IeUPpe esW Gp¿ni 
SDU Oe SDUDPqWUe 03.38.

Courant 
actif  

03.10 03.11 

Retour  
vitesse  

∫ + 
- 

+ 
+ 

Référence 
vitesse  

03.10 03.11 

Retour  
vitesse  

Courant  
actif  

∫ + 
- 

+ 

+ Référence 
vitesse
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03.27  : Vitesse du codeur défini par 03.26

3ODge Ge YDUiDWion � ��� 01.06 
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD YiWesse UeWoXUnpe SDU Oe FoGeXU 
Fon¿gXUp SDU 03.26� /oUs G¶Xne Pise en seUYiFe Fe SDUDPqWUe 
SeUPeW Ge s¶DssXUeU TXe OD FKDine Ge UeWoXU Ge YiWesse (GX 
FoGeXU MXsTX¶j O¶oSWion 0';�(nFoGeU) esW IonFWionneOOe� 
$SUqs DYoiU SDUDPpWUp Xn IonFWionnePenW en EoXFOe oXYeUWe� 
YpUi¿eU TXe 03.27 esW FoKpUenW DYeF OD YiWesse UpeOOe�

03.28 : Non utilisé

03.29  : Position codeur ( )

3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� SoinWs
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD SosiWion GX FoGeXU SDU UDSSoUW DX SoinW sXU OeTXeO iO 
se WUoXYDiW j OD Pise soXs Wension�

03.30  à 03.33  : Non utilisés

03.34  : Nombre de points par tour codeur
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� SSW
5pgODge Xsine � ���� SSW
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge Fon¿gXUeU Oe noPEUe Ge SoinWs SDU WoXU G¶Xn Fo�
GeXU inFUpPenWDO� 6eUW j FonYeUWiU O¶enWUpe FoGeXU en YiWesse�

03.35  : Non utilisé

03.36  : Tension d’alimentation du codeur
3ODge Ge YDUiDWion � � 9 (�) oX �� 9 (�)
5pgODge Xsine � � 9 (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge FKoisiU OD Wension G¶DOiPenWDWion GX FoGeXU�
5 V (0)
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD Wension G
DOiPenWDWion GX 
FoGeXU j � 9�
15 V (1)
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD Wension G
DOiPenWDWion GX 
FoGeXU j �� 9�

ATTENTION :
Avant de sélectionner «15V», s’assurer que le codeur 
utilisé peut supporter cette tension.

03.37  : Non utilisé

03.38  : Type de codeur
3ODge Ge YDUiDWion� ,nFUpPenWDO (�)� 5pseUYp (�)

8�9�: seXOs (�)�,nFUpPenWDO 8�9�: (�)�
CDSWeXU j eIIeW +DOO (�)�
6oIW� � � 2UienWDWion SoXU OD )(0 (�)�
6oIW� � � 2UienWDWion SoXU OD )(0 (�)�
6oIW� � � 0oGqOe DGDSWDWiI (�)�
6oIW� � � 2UienWDWion SDU ÀX[ sWDWoU (�)�
6oIW� � � 5pseUYp (�)� 5psoOYeXU (��)�
5psoOYeXU � GpWeFWion SeUWe Ge signDO (��)�

5pgODge Xsine � 6oIW� � � 2UienWDWion SoXU OD )(0 (�)�
)oUPDW � � EiWs
/e YDUiDWeXU GoiW rWUe pTXiSp�
� G
Xne oSWion 0';�(1C2'(5 SoXU OD gesWion Ges FoGeXUs 

(03.38   � j �) eW OD gesWion Ges FDSWeXUs j eIIeW +DOO (03.38 
  �)�

� G
Xne oSWion 0';�5(62/9(5 SoXU gpUeU Oes UpsoOYeXUs 
(03.38   �� oX ��)�

ATTENTION
03.38 n'est actif que pour les modes de contrôle en flux 
orienté: lorsque 11.30 = 2, 4 ou 6 (11.31 = 2 ou 3).
NOTE

03.38 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

•  Si 11.30 = Asynchrone : ctrl. de flux orienté (2)

Incrémental (0)
5eWoXU YiWesse SDU FoGeXU inFUpPenWDO DYeF signDX[ $�$?�%�%? 
en TXDGUDWXUe� 3DUDPqWUes Oips � 03.34, 03.36 et 03.42.
Réservé (1)
6Dns oEMeW�
U,V,W seuls (2)
6Dns oEMeW�
Incrémental U,V,W (3)
,GeP © inFUpPenWDO (�) ª Oes signDX[ 8� 9� : ne sonW SDs 
utilisés.
Capteur à effet Hall (4)
6Dns oEMeW�
Soft. 1 / Orientation pour la FEM (5)
0oGe © 6ensoUOess ª SoXU OeTXeO OD SosiWion esW UeFonsWiWXpe 
SDU Oe OogiFieO� $ SUiYiOpgieU SoXU Ges DSSOiFDWions oX OD 
GePDnGe Ge FoXSOe DX GpPDUUDge esW IDiEOe (SoPSe� 
YenWiODWion���)�
Soft. 2 / Orientation pour la FEM (6)
0oGe © 6ensoUOess ª SoXU OeTXeO OD SosiWion esW UeFonsWiWXpe 
SDU Oe OogiFieO� $ SUiYiOpgieU SoXU Ges DSSOiFDWions oX OD 
GePDnGe Ge FoXSOe DX GpPDUUDge esW IoUWe (EUo\eXU� SUesse� 
e[WUXGeXse���)�
Logiciel n°3 à 5 (7, 8, 9)
6Dns oEMeW�
Resolveur (10)
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU sDns sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU� 5pgOeU Oes FDUDFWpUisWiTXes GX UpsoOYeXU 
(03.56 j 03.59).
Résolveur + détection perte de signal (11)
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU DYeF sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU�

NOTE 
/oUsTXe 03.38 esW UpgOp sXU Xn Ges PoGes ©FDSWeXU OogiFieOª 
UenseigneU Oes SDUDPqWUes GX PenX � (05.06 j 05.10) j SDUWiU 
Ges Gonnpes Ge OD SODTXe PoWeXU�
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• Si 11.30 = PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) (4) ou 
PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM)  (6)

Incrémental (0)
6Dns oEMeW�
Réservé (1)
6Dns oEMeW�
U,V,W seuls (2)
CeWWe spOeFWion SeUPeW O¶XWiOisDWion en PDUFKe GpgUDGpe G¶Xn 
FoGeXU DYeF signDX[ Ge FoPPXWDWion GonW Oes Yoies $ eW % ne 
seUDienW SDs oSpUDWionneOOes�
Incrémental U,V,W (3)
'pGip DX[ PDFKines j DiPDnWs pTXiSpes G¶Xn FoGeXU 
inFUpPenWDO DYeF signDX[ $�$?�%�%? eW Yoies Ge FoPPXWDWion 
8�8? 9�9? :�:�
Capteur à effet Hall (4)
'pGip DX[ PDFKines j DiPDnWs pTXiSpes Ge � FDSWeXUs j eIIeW 
+DOO GpSKDsps Ge ���� pOeFWUiTXe�
Soft. 1 / Orientation pour la FEM (5)
0oGe © 6ensoUOess ª SoXU OeTXeO OD SosiWion GX UoWoU esW 
GpWeUPinpe j SDUWiU Ge OD UeFonsWiWXWion GX YeFWeXU Ge OD )oUFe 
(OeFWUo 0oWUiFe GX PoWeXU� Ce PoGe n¶esW SDs DGDSWp DX[ 
PDFKines j sDiOODnFe pOeYpe (PoWeXUs 30D65 oX s\nFKUones 
j UeOXFWDnFe)� 'XUDnW OD SKDse Ge GpPDUUDge Oe PoWeXU esW 
SDUTXp FonIoUPpPenW j OD GesFUiSWion GX PoGe © 9eFWeXU 
FoXUDnW ª GX SDUDPqWUe 05.36. 8ne SKDse Ge SDUTXDge esW 
noWDPPenW UeFoPPDnGpe SoXU Oes gUos YenWiODWeXUs oX Oes 
EUo\eXUs�
Soft. 2 / Orientation pour la FEM (6)
0oGe © 6ensoUOess ª SoXU OeTXeO OD SosiWion GX UoWoU esW 
GpWeUPinpe j SDUWiU Ge OD UeFonsWiWXWion GX YeFWeXU Ge )oUFe 
eOeFWUo 0oWUiFe GX PoWeXU� Ce PoGe n¶esW SDs DGDSWp DX[ 
PDFKines j sDiOODnFe pOeYpe (PoWeXUs 30D65 oX s\nFKUones 
j UeOXFWDnFe) eW DX[ DSSOiFDWions GonW Oe UDSSoUW G¶ineUWie enWUe 
FKDUge eW PoWeXU esW sXSpUieXU j ���
Ce mode est automatiquement sélectionné lorsque 11.30 
= PM: ctrl. de flux orienté (LSRPM) (4).
Soft. 3 / Modèle adaptatif (7)
0oGe © 6ensoUOess ª SoXU OeTXeO OD SosiWion GX UoWoU esW 
GpWeUPinpe j SDUWiU G¶Xn PoGqOe DGDSWDWiI Ge OD PDFKine 
GonW Oes gUDnGeXUs Ge Wensions eW FoXUDnWs Oipes j Xn UeSqUe 
WoXUnDnW sonW FoPSDUpes DYeF Oes PesXUes UpeOOes� 9oiU 
SDUDPqWUe 05.36 SoXU OD SKDse Ge GpPDUUDge�
Ce mode est automatiquement sélectionné lorsque 
11.30  = PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) (6).
Soft. 4 / Orientation par flux stator (8)
0oGe © 6ensoUOess ª SoXU OeTXeO OD SosiWion GX UoWoU esW 
GpWeUPinpe j SDUWiU Ge OD UeFonsWiWXWion GX ÀX[ Ge OD PDFKine 
GDns Xn UeSqUe ¿[e� Ce PoGe esW j SUiYiOpgieU SoXU Oes 
DSSOiFDWions XWiOisDnW Ges PoWeXUs j DiPDnWs (11.30   30 � 
FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530) (�)) GonW Oe UDSSoUW G
ineUWie enWUe 
FKDUge eW PoWeXU esW sXSpUieXU j ��� 9oiU SDUDPqWUe 05.36 
SoXU OD SKDse Ge GpPDUUDge�
Soft. 5 / Réservé (9)
6Dns oEMeW�
Resolveur (10)
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU sDns sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU� 5pgOeU Oes FDUDFWpUisWiTXes GX UpsoOYeXU 
(03.56 j 03.59).
Résolveur + détection perte de signal (11)
5eWoXU YiWesse SDU UpsoOYeXU DYeF sXUYeiOODnFe GX niYeDX Ges 
signDX[ Ge UeWoXU�

NOTE
8ne SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge �6Dns UoWDWion� SDUDPqWUes 
PoWeXU Uenseignps� (05.12   �) GoiW rWUe UpDOispe si 11.30   � 
ou 6 et si 03.38 esW UpgOp sXU Xn Ges PoGes Ge SiOoWDge sDns 
FDSWeXU (6oIW� � j �)�

/es SDUDPqWUes sXiYDnWs GoiYenW rWUe Uenseignps seOon Oes 
YDOeXUs inGiTXpes sXU OD SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU�
- 05.24� 05.33� 05.51 SoXU Oes PoWeXUs 30 j IDiEOe sDiOODnFe 
(05.37   �)�
- 05.24� 05.33� 05.72� 05.76� 05.78� 05.86� 05.87 SoXU Oes 
PoWeXUs 30 j IoUWe sDiOODnFe (05.37   �)�

03.39  à 03.41  : Non utilisés

03.42  : Filtre codeur ( )
3ODge Ge YDUiDWion � � j �
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶inWUoGXiUe Xn ¿OWUe sXU Oe UeWoXU YiWesse 
FoGeXU� WeO TXe FonsWDnWe Ge WePSs   �03.42 ms. 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOe SoXU DWWpnXeU OD GePDnGe Ge FoXUDnW 
OoUsTXe OD FKDUge D Xne IoUWe ineUWie eW TX¶Xn gDin (03.10 ou 
03.11) iPSoUWDnW esW npFessDiUe sXU OD EoXFOe Ge YiWesse�
/e ¿OWUe esW inDFWiI si 03.42   ��

NOTE
03.42 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

03.43  : Valeur  du 100 % de la ref.impulsion
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��������
5pgODge Xsine � �������
)oUPDW � �� EiWs
5qgOe OD IUpTXenFe Ge O¶enWUpe TXi GoiW FoUUesSonGUe j ��� � 
Ge OD YDOeXU nXPpUiTXe Ge GesWinDWion�

03.44  : Échelle entrée impulsions
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �����
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW OD Pise j O¶pFKeOOe Ge OD UpIpUenFe nXPpUiTXe TXi GoiW 
rWUe FonYeUWie en iPSXOsions�

03.45  : Référence entrée impulsions

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ � ( ) � � ������ � ( )
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe nXPpUiTXe issXe Ge OD 
FonYeUsion GX signDO iPSXOsions�

03.46  : Destination référence impulsions
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD UpIpUenFe nXPp�
UiTXe issXe Ge OD FonYeUsion GX signDO iPSXOsions� 6eXOs Oes 
SDUDPqWUes Ge W\Se �non EiW� SeXYenW rWUe SUogUDPPps� 6i Xn 
SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� 03.46 seUD ¿gp j ��

03.47  à 03.51  : Non utilisés
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03.52  : Seuil alarme vitesse maximum
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ Pin-1

5pgODge Xsine � ����� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
'pFOenFKe Xne DODUPe 10.52 OoUsTXe OD YiWesse PoWeXU esW 
WeOOe TXe �
� (05.04) ! 9iW PD[ (01.06 ou 21.01) - 03.52 en FonWU{Oe Ge 

Wension�
� (03.02) ! 9iW PD[ (01.06 ou 21.01) - 03.52 en FonWU{Oe Ge ÀX[ 
orienté.

03.53  et 03.54   : Non utilisés

03.55  : Vitesse résolveur

3ODge Ge YDUiDWion � � (� [ 01.06)
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD YiWesse issXe GX UpsoOYeXU

03.56 : Filtre résolveur
3ODge Ge YDUiDWion � � j �
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶inWUoGXiUe Xn ¿OWUe sXU Oe UeWoXU YiWesse 
FoGeXU� WeO TXe FonsWDnWe Ge WePSs   �03.56 ms. 

03.57  : Polarité résolveur
3ODge Ge YDUiDWion � � S{Oes (�)� � S{Oes (�)� � S{Oes (�)� 
� S{Oes (�)
5pgODge Xsine � � S{Oes (�)
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe Oe noPEUe Ge S{Oes GX UpsoOYeXU�
CeWWe YDOeXU esW j UenseigneU j SDUWiU Ges Gonnpes GX 
constructeur du résolveur.

03.58  :  Rapport de transformation résolveur
3ODge Ge YDUiDWion � ��� (�)� ��� (�)� ��� (�)� ��� (�)
5pgODge Xsine � ��� (�)
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe YDOeXU esW j UenseigneU j SDUWiU Ges Gonnpes GX 
constructeur du résolveur.

Rapport de 
transformation 03.58 Tension d'excitation (Vrms) 

� � � (�) ��� 
� � � (�) ��� 
� � � (�) ��� 
� � � (�) ��� 

03.59  : Résolution résolveur
3ODge Ge YDUiDWion � �� EiWs (�)� �� EiWs (�)� �� EiWs (�)� �� EiWs 
(�)
5pgODge Xsine � �� EiWs (�)
/D UpsoOXWion Ge OD SosiWion GX UpsoOYeXU GpSenG Ge OD YiWesse 
PD[iPXP GX PoWeXU (YoiU WDEOeDX Fi GessoXs)�
6XU O¶oSWion 0';�5(62/9(5 Xne soUWie Ge W\Se FoGeXU 
inFUpPenWDO esW pPXOpe� /e UpgODge Ge OD UpsoOXWion Ge FeWWe 
soUWie se IDiW SDU OD SDUDPqWUe 03.34 ©1oPEUe Ge SoinWs SDU 
WoXU FoGeXUª�

Résolution 
03.59

Vitesse maximum 
moteur (min-1)

Valeur maximum 
de 03.34

�� EiWs (�) ������ � 3S ���

�� EiWs (�) ����� � 3S 1024

�� EiWs (�) ����� � 3S ����

�� EiWs (�) ���� � 3S �����

3S � 1oPEUe Ge SDiUes Ge S{Oes GX UpsoOYeXU�

03.60 : Non utilisé

03.61  : Source entrée impulsions
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge spOeFWionneU OD soXUFe Ges iPSXOsions�

NOTE
1¶XWiOiseU TXe Oes enWUpes ',� eW ',� FoPPe soXUFe Ge 
O¶enWUpe iPSXOsions FoUUesSonGDnW DX[ SDUDPqWUes UesSeFWiIs 
de 08.04 et 08.05� /D IUpTXenFe PD[iPXP en enWUpe GoiW rWUe 
Ge �� N+]� 6i OD IUpTXenFe en enWUpe esW sXSpUieXUe j �� N+]� 
XWiOiseU Xne oSWion 0';�(1C2'(5� eW SDUDPpWUeU 03.67 j 
(nWUpe FoGeXU (�)�

03.62  : Fréquence entrée impulsions

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������� +]
)oUPDW � �� EiWs
)UpTXenFe Ge O¶enWUpe iPSXOsions TXi seUD FonYeUWie en UpIp�
UenFe nXPpUiTXe�
([ePSOe G¶DSSOiFDWion �
'es iPSXOsions issXes G¶Xn FDSWeXU inGXFWiI UDFFoUGp sXU Xne 
enWUpe OogiTXe sonW FonYeUWies en Xne UpIpUenFe TXi esW DIIeF�
Wpe j OD UpIpUenFe YiWesse�

03.63  à 03.66 : Non utilisés

03.67  : Sélection référence ( )
3ODge Ge YDUiDWion � (nWUpe IUpTXenFe (�) oX (nWUpe FoGeXU (�)
5pgODge Xsine � (nWUpe IUpTXenFe (�)
)oUPDW � � EiWs
Entrée fréquence (0)
/D UpIpUenFe Ge 03.45 esW gpnpUpe j SDUWiU G¶Xn signDO 
IUpTXenFe issX Ge ',� oX ',� (YoiU 03.61)
Entrée codeur (1)
 Oe signDO FoGeXU esW XWiOisp SoXU gpnpUeU OD UpIpUenFe enWUpe 
iPSXOsions (YoiU 03.45)
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03.68  à 03.89  : Non utilisés

03.90  : Fréquence rémanente

3ODge Ge YDUiDWion �  � ������ +]
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD IUpTXenFe Ge OD Wension UpPDnenWe SUpsenWe DX[ 
EoUnes GX PoWeXU OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW YeUUoXiOOp� Ce 
SDUDPqWUe esW Pis j ]pUo OoUs GX GpYeUUoXiOODge GX YDUiDWeXU�

03.91  : Type de retour tension rémanente
3ODge Ge YDUiDWion � $XFXn (�)� /ogiTXe (�)�
 /ogiTXe�DnDOogiTXe DYeF PDM YiWesse PoW� (�)� 
 /ogiTXe�DnDOogiTXe sDns PDM YiWesse PoW� (�)
5pgODge Xsine � /ogiTXe�DnDOogiTXe DYeF PDM YiWesse PoW� (�)
)oUPDW � � EiWs
Aucun (0)
/D PesXUe Ge OD Wension UpPDnenWe GX PoWeXU esW GpsDFWiYpe� 
,PSossiEiOiWp Ge UpDOiseU Xne UeSUise j OD YoOpe GX PoWeXU�
Logique (1)
8WiOiseU Fe UpgODge OoUsTXe Oe PoWeXU SossqGe XniTXePenW Xn 
UeWoXU G
inIoUPDWion OogiTXe Ges � Wensions UpPDnenWes Ge OD 
PDFKine�
Logique+analogique avec maj vitesse mot. (2)
/D PesXUe Ge OD IUpTXenFe Ge OD Wension UpPDnenWe FoPEine 
Ges UeWoXUs G
inIoUPDWion OogiTXes eW DnDOogiTXes� /oUsTXe 
Oe YDUiDWeXU n
D SDs G
oUGUe Ge PDUFKe� Oes YiWesses PoWeXU 
03.02 et 05.04 sonW Pises j MoXU j O
DiGe Ge OD IUpTXenFe Ge OD 
Wension UpPDnenWe 03.90.
Logique+analogique sans maj vitesse mot. (3)
,GeP TXe Oe FDs SUpFpGenW� PDis Oes YiWesses PoWeXU 03.02 
et 05.04 ne sonW SDs Pises j MoXU OoUsTXe Oe YDUiDWeXU n
D SDs 
G
oUGUe Ge PDUFKe�

03.92  : Tension rémanente

3ODge Ge YDUiDWion �  � j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU eI¿FDFe Ge OD Wension UpPDnenWe SUpsenWe DX[ EoUnes 
GX PoWeXU OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW YeUUoXiOOp�
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5.5 - Menu 4: Boucle de courant - Régulation de couple
5.5.1 - Synoptiques du menu 4
• Contrôle en tension 

Référence après
rampes

Menu 2

Référence
de couple

Limite de courant
symétrique

Limite de courant
générateur

Limite prioritaire de
courant moteur

Référence de
courant actif

Courant
limite

Courant
actif du
 moteur

Courant
magnétisant

moteur

Courant moteur
total

Etat thermique
 du moteur

Niveau charge
variateur

Mise à l'échelle du
courant maximum

Mise à l'échelle
du courant
maximum Limitation I

active

Conversion
couple courant

Limitation du
courant actif

Seuil tension bus DC
rampe auto.

Tension bus DC

Surveillance
tension bus

DC

0

+

-

1

0

1

Mode de
régulation de couple

0

1 Contrôle courant
Gain proportionnel

Gain intégral

Cartographie
moteur

I total

I actif

I magnétisant

Tempo. couple
démarrage vers couple

permanent

04.04

04.18

10.09

02.01

04.08

04.07

02.08

04.24

04.24

05.05

04.06

04.05

04.11

04.51

04.13

04.14

04.02

04.17

04.01

04.19

04.20
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• Contrôle de flux orienté 

Référence
de couple

Sortie
boucle
vitesse

Offset de
couple

Limite
maximum

Etat thermique
du moteur

Limite de courant
symétrique

Limite de courant
générateur

Filtre
boucle courant

Limite prioritaire de
courant moteur

Référence
de courant

actif

Courant
limite

Tempo. couple
démarrage vers couple

permanent

Mode de
régulation
de couple

Consigne
interne
I réactif

Sélection
offset de
couple

Courant
actif du
moteur

Niveau de charge
variateur

Mise à
l'échelle du

courant maximum

Courant
magnétisant

moteur

Courant
moteur

total

Limitation
du

courant actif

Seuil tension
bus DC

rampe auto.

Tension
bus DC

Surveillance
tension bus

DC

+

-
+

-

Contrôle courant
Gain
proportionnel
Gain intégral

I total

I actif

I magnétisant

t

Filtre
Consigne
de couple

Menu 3

0

0

1

1

2

Conversion
couple
courant

+

-

Mise à l'échelle
courant

maximum

04.18

04.08

04.09

01.06

04.19

04.07

Constante de temps thermique moteur

Mode de limitation de courant

02.08

05.05

04.06

04.12

04.05

04.51

04.11

04.10

04.13

04.14

04.17

03.04

04.01

04.03 04.04

04.0204.20 04.24

04.24

04.15

04.55

04.60 Couple électromagnétique
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5.5.2 - Explication des paramètres du menu 4

04.01  : Courant moteur total

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ���� [ 11.32 ($)
)oUPDW � �� EiWs
/eFWXUe GX FoXUDnW eI¿FDFe GDns FKDTXe SKDse Ge soUWie GX 
YDUiDWeXU� 
C¶esW Oe UpsXOWDW Ge OD soPPe YeFWoUieOOe GX FoXUDnW UpDFWiI eW 
GX FoXUDnW DFWiI�

NOTE
CoXUDnW PD[i YDUiDWeXU   ���� [ 11.32.

04.02  : Courant actif du moteur

3ODge Ge YDUiDWion � � ���� [ 11.32 ($)
)oUPDW � �� EiWs
/eFWXUe GX FoXUDnW DFWiI GpOiYUp SDU Oe YDUiDWeXU�
/e FoXUDnW DFWiI Gonne Xne iPDge Dsse] SUpFise GX FoXSOe 
PoWeXU enWUe �� +] eW �� +]�
8ne YDOeXU npgDWiYe inGiTXe Xn IonFWionnePenW en gpnpUD�
WeXU DYeF FKDUge enWUDvnDnWe DOoUs TX¶Xne YDOeXU SosiWiYe in�
GiTXe Xn IonFWionnePenW en PoWeXU�

04.03  : Consigne de couple

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU Ge OD Fonsigne Ge FoXSOe GePDnGpe DX PoWeXU 
e[SUiPp en � GX FoXSOe noPinDO PoWeXU�

04.04  : Référence de courant actif

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
/D UpIpUenFe FoXUDnW esW Oe UpsXOWDW Ge OD FonYeUsion en 
FoXUDnW DFWiI Ge OD UpIpUenFe FoXSOe 04.08.
04.04   04.03� OoUsTXe OD OiPiWe Ge FoXUDnW YDUiDWeXU n¶esW 
SDs DWWeinWe eW OoUsTXe Oe PoWeXU n¶esW SDs GDns OD ]one Ge 
GpÀX[Dge�

04.05  : Limite prioritaire de courant moteur
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� � (� ,n DFWiI PoWeXU)
5pgODge Xsine � ����� � ,n
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge ¿[eU OD OiPiWDWion GX FoXUDnW PD[iPXP Ge 
GpPDUUDge DXWoUispe en PoGe PoWeXU SenGDnW Xne GXUpe 
PD[iPDOe UpgOpe SDU 04.51.
/oUsTXe OD YDOeXU Ge 04.05 esW inIpUieXUe j 04.07� DOoUs 04.05 
esW SUioUiWDiUe sXU 04.07.

04.06  : Limite de courant générateur
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� � (� ,n DFWiI PoWeXU)
5pgODge Xsine � ����� � ,n
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge ¿[eU OD OiPiWDWion GX FoXUDnW PD[iPXP SeUPDnenW 
DXWoUisp en PoGe gpnpUDWeXU�

04.07  : Limite de courant symétrique
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� � (� ,n DFWiI PoWeXU)
5pgODge Xsine � ����� � 
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge ¿[eU OD OiPiWDWion GX FoXUDnW PD[iPXP SeUPDnenW 
DXWoUisp en PoGe PoWeXU eW en PoGe gpnpUDWeXU�

NOTE
Si 11.31 esW j ©0oWeXU Ds\nFKUone � FonWU{Oe Ge Wensionª (�) 
et 05.14 esW j ©8�) OinpDiUe DYeF EoosWª (�) oX ©8�) 
TXDGUDWiTXeª (�)� OD seXOe OiPiWe Ge FoXUDnW esW DOoUs Gp¿nie 
SDU 04.07.

04.08  : Référence de couple
3ODge Ge YDUiDWion � � 04.24 (� ,n DFWiI PoWeXU)
5pgODge Xsine � ��� � ,n
)oUPDW � �� EiWs
5pIpUenFe FoXSOe SUinFiSDOe OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW Fon¿gXUp 
en UpgXODWion Ge FoXSOe�
'onne] Xne UpIpUenFe SosiWiYe SoXU TXe Oe FoXSOe soiW 
DSSOiTXp GDns Oe sens KoUDiUe eW inYeUsePenW� Xne UpIpUenFe 
npgDWiYe SoXU TXe Oe FoXSOe soiW DSSOiTXp GDns Oe sens DnWi�
KoUDiUe�
/D YDOeXU PD[iPXP Ge 04.08 esW ¿[pe SDU 04.24.

04.09  : Offset de couple
3ODge Ge YDUiDWion �  � ����� �
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs

04.10  : Sélection offset de couple
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/D UpIpUenFe Ge FoXSOe esW pgDOe DX SDUDPqWUe 04.08
Oui (1)
/D UpIpUenFe Ge FoXSOe esW pgDOe DX SDUDPqWUe 04.08 
DGGiWionnp j OD YDOeXU G¶oIIseW Ge FoXSOe 04.09.

Limite moteur
prioritaire

Fonctionnement moteur

t >
04.51

04.05
<

04.07
04.05

Limite 
symétrique

04.07

Non Oui

NonOui

Limite
générateur

Fonctionnement générateur

04.06
<

04.07

04.06

Limite 
symétrique

04.07

NonOui
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04.11  : Mode de régulation de couple
3ODge Ge YDUiDWion � (n YiWesse (�)� 'iUeFW Ge FoXSOe (�)�
     ConWU{Oe Ge FoXSOe (�)� 5pseUYp (�) (�)
5pgODge Xsine � (n YiWesse (�)
)oUPDW � � EiWs

 :
En vitesse (0)
ConWU{Oe en YiWesse DYeF OiPiWDWion Ge FoXUDnW SDU Oe 
SDUDPqWUe 04.07.
Direct de couple (1)
ConWU{Oe en FoXSOe FoPPe GpFUiW GDns Oe s\noSWiTXe ����� GX 
menu 4.
Contrôle de couple (2)
ConWU{Oe en FoXSOe FoPPe GpFUiW GDns Oe s\noSWiTXe ����� GX 
menu 4.

 :
En vitesse (0)
ConWU{Oe en YiWesse DYeF OiPiWDWion Ge FoXUDnW SDU Oe 
SDUDPqWUe 04.07.
Direct de couple (1)
ConWU{Oe GiUeFW Ge FoXSOe� /e FoXSOe PoWeXU esW UpgXOp j OD 
YDOeXU Ge 04.08 (04.08 � 04.09 si 04.10 esW j ©2Xiª(�))�
/D YDOeXU Ge OD YiWesse PoWeXU GpSenG DOoUs Ge OD 
FDUDFWpUisWiTXe Ge FoXSOe UpsisWDnW Ge O¶DSSOiFDWion�
Contrôle de couple (2)
ConWU{Oe Ge FoXSOe DYeF SUoWeFWion Ge sXU�YiWesse Gonnpe SDU 
Oe SDUDPqWUe 01.06.
Réservé (3) (4)

• En commande en couple (04.11 = 1), et si le 
couple résistant devient nul, le variateur accélère 

la machine jusqu’à la vitesse maximum donnée par la 
valeur minimum entre 1,3 x 01.06 et 01.06 +1000 min-1. Il 
est donc impératif de s’assurer que le paramètre 01.06, 
limitant la vitesse maximum, est réglé de façon à 
garantir la sécurité des biens et des personnes.

04.12  : Filtre boucle de courant ( )
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
Ce ¿OWUe SeUPeW G¶inWUoGXiUe Xne FonsWDnWe Ge WePSs GesWi-
npe j UpGXiUe Oes EUXiWs pYenWXeOs gpnpUps SDU OD EoXFOe Ge 
Yi Wesse� WeOOe TXe FonsWDnWe Ge WePSs   �04.12 ms.

NOTE
04.12 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

04.13  : Gain proportionnel boucle de courant
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � ��
)oUPDW � �� EiWs
/e gDin SUoSoUWionneO esW Oe SDUDPqWUe Oe SOXs FUiWiTXe GDns 
OD SeUIoUPDnFe Ges FoUUeFWeXUs Ge FoXUDnW GX PoWeXU� 
/
DXgPenWDWion Ge 04.13 DXgPenWe OD EDnGe SDssDnWe Ge 
OD EoXFOe Ge UpgXODWion Ges FoXUDnWs� 8ne EDnGe SDssDnWe 
WUoS pOeYpe SeXW inGXiUe Xn EUXiW Ge siIÀePenW GDns Oe PoWeXU 
eW DXgPenWe Oe UisTXe Ge sXUinWensiWp� 8ne EDnGe SDssDnWe 
WUoS IDiEOe gpnqUe Xne PDXYDise SeUIoUPDnFe GX PoWeXU� 
SDUWiFXOiqUePenW en PoGe Ge FonWU{Oe sDns FDSWeXU Ges 
PoWeXUs j DiPDnWs�

� $YeF Xn PoWeXU Ds\nFKUone � OD YDOeXU Ge UpgODge Xsine Ge 
04.13 FonYienW SoXU OD SOXSDUW Ges DSSOiFDWions�

� $YeF Xn PoWeXU s\nFKUone � OD YDOeXU Ge 04.13 est 
DXWoPDWiTXePenW UpgOpe DSUqs OD SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge 
sDns UoWDWion (YoiU 05.12).

NOTE
0pWKoGe siPSOe SoXU GpWeUPineU 04.13 :
04.13   ��� [ 05.24 [ 05.07

04.14  : Gain intégral boucle de courant
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � ��
)oUPDW � �� EiWs
/D sWDEiOiWp Ge OD EoXFOe Ge UpgXODWion GX FoXUDnW eW Oe 
GpSDssePenW Ge OD UpSonse j Xn pFKeOon Ge FoXUDnW sonW 
iPSDFWps SDU OD YDOeXU Ge 04.14.
/e UpgODge Xsine Ge 04.14 FonYienW j OD PDMoUiWp Ges 
DSSOiFDWions�

04.15  : Constante de temps thermique du moteur
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
$ SDUWiU Ges niYeDX[ Ges FoXUDnWs� FoXSOe eW YiWesse� Xn 
niYeDX UeODWiI Ge SeUWes -oXOes eW IeU GX PoWeXU esW esWiPp� 
(n IonFWion GX W\Se Ge YenWiODWion Ge OD PDFKine Gonnp SDU 
Oe SDUDPqWUe 05.50 eW Ge OD YDOeXU Ge OD FonsWDnWe Ge WePSs 
WKeUPiTXe 04.15� Xne esWiPDWion GX niYeDX Ge FKDUge 
WKeUPiTXe (�) Ge OD PDFKine esW Gonnpe en 04.19.

04.16  : Non utilisé

04.17  : Courant magnétisant moteur

3ODge Ge YDUiDWion � � ���� [ 11.32 ($)
)oUPDW � �� EiWs
/eFWXUe GX FoXUDnW PDgnpWisDnW�

04.18  : Courant limite

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� � (� ,n DFWiI PD[i)
)oUPDW � �� EiWs
,nGiFDWion GX niYeDX Ge OiPiWDWion insWDnWDnpe GX FoXUDnW GX 
YDUiDWeXU� CeWWe YDOeXU GpSenG Ge 04.05� 04.06� 04.51 et de 
OiPiWDWions inWeUnes�

04.19  : Etat thermique du moteur

3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW WKeUPiTXe esWiPp GX PoWeXU j 
SDUWiU Ges YDOeXUs Uenseignpes GDns Oes SDUDPqWUes PoWeXU 
GX PenX � eW GX SDUDPqWUe 04.15� 8ne DODUPe s¶DI¿FKe sXU 
O¶DI¿FKeXU OoFDO OoUsTXe 04.19 GpSDsse ���� (YoiU 10.17). A 
FKDTXe UePise soXs Wension 04.19 esW UePis j ��

NOTE 
/¶XWiOisDWion G¶Xne sonGe CT3 esW GonF IoUWePenW 
UeFoPPDnGpe D¿n Ge SUoWpgeU Oe PoWeXU�



70

02'( 3$5$0eT5$*( $9$1Ce

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

04.20  : Niveau de charge variateur

3ODge Ge YDUiDWion ��  11.32 (� ,n DFWiI)
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe Oe niYeDX Ge FKDUge GX YDUiDWeXU� 8ne 
YDOeXU SosiWiYe inGiTXe Xn IonFWionnePenW en PoWeXU DOoUs 
TX¶Xne YDOeXU npgDWiYe inGiTXe Xn IonFWionnePenW en gpnpUD�
WeXU (FKDUge enWUDvnDnWe)�
/D YDOeXU PD[iPXP Ge 04.20 esW ¿[pe SDU 04.24.

04.21   : Niveau Ixt variateur

3ODge Ge YDUiDWion � � j ������
)oUPDW � �� EiWs 
,nGiTXe Oe niYeDX Ge FKDUge Po\en GX YDUiDWeXU en 
SoXUFenWDge Ge son FoXUDnW noPinDO 11.32 (FI� 1oWiFe 
G¶insWDOODWion GX YDUiDWeXU FonFeUnp)� /¶DODUPe 10.19 est 
DFWiYpe OoUsTXe 04.21 GpSDsse �����

04.22  j 04.23  : Non utilisés

04.24  : Mise à l’échelle du courant maximum
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� �
5pgODge Xsine � ������
)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD YDOeXU PD[iPXP GX SDUDPqWUe 04.20 et du 
SDUDPqWUe 04.08.

04.25  à  04.50  : Non utilisés

04.51  : Tempo. couple démarrage vers couple                  
permanent
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� s
5pgODge Xsine �  �� s
)oUPDW � �� EiWs
$X GpPDUUDge� WePSs DXWoUisp en OiPiWe Ge FoXSOe 04.05 
DYDnW SDssDge en OiPiWe Ge FoXSOe 04.07.

04.52  à  04.54  : Non utilisés

04.55  : Mode de limitation de courant
3ODge Ge YDUiDWion � CoXUDnW DFWiI (�) oX CoXUDnW WoWDO (�)
5pgODge Xsine � CoXUDnW DFWiI (�)
)oUPDW � � EiWs
Courant actif (0)
/es OiPiWDWions Ge FoXUDnW WeOOes TXe GpFUiWes en 04.05� 04.06� 
04.07 s¶eIIeFWXenW SDU DFWion sXU OD SDUWie DFWiYe GX FoXUDnW 
moteur. 
Courant total (1)
/es OiPiWDWions Ge FoXUDnW WeOOes TXe GpFUiWes en 04.05� 04.06� 
04.07 s¶eIIeFWXenW SDU OD OiPiWDWion GiUeFWe GX FoXUDnW gOoEDO 
moteur.

NOTE
04.55 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

04.56  à  04.59  : Non utilisés

04.60  : Couple électromagnétique

3ODge Ge YDUiDWion � �������� j �������� 1�P
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe Oe FoXSOe sXU O¶DUEUe GX PoWeXU� GiUeFWePenW e[SUiPp 
en N.m.
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5.6 - Menu 5: Contrôle moteur
5.6.1 - Synoptique menu 5

Compensation
de glissement Contrôle de la tension

Fréquence découpage

Vitesse
moteur

calculée

Sélection
jeu de

paramètres

Fréquence
moteur

0 1

Courant
actif

Référence
après rampes

Menu 2

Menu 6
Commandes logiques

 compteurs

Menu
4

Tension
moteur

Modulation

Tension bus
continu

Puissance
moteur

Autocalibrage 

U/F dynamique

Calibrage en boucle ouverte

Boost sur la loi U/F

Modulation stabilité élevée

Fréquence découpage à basse
vitesse

Sens de rotation

Seuil changement fréq. de
découpage

Modulation quasi carrée

Gestion du potentiel 
du neutre moteur

fréquence de
découpage

effective

Double
 actualisation

 MLI par période

Puissance
absorbée
V x I x V 3

Fréquence nominale moteur

 Courant nominal moteur

Vitesse nominale moteur

Tension nominale moteur

Cos ϕ moteur

Nombre pôles moteur

Résistance statorique

Offset de tension

Inductance transitoire

Inductance totale Ls

f.e.m. moteur à 1000 min-1

Paramètres
Moteur 2 actifs

M

Moteur 1 Moteur 2

+

+

Type de ventilation du moteur

Inductance axe Q (moteur synchrone)

Courant de démarrage (moteur synchrone)

Temps d'installation du flux

Ratio fréq. de base/fréq. nominale

Seuil de démarrage (moteur synchrone)

Flux variable sur creux de tension

Validation CTP

Mode de magnétisation (moteur synchrone)

Courant magnétisant (moteur synchrone)

02.01 05.01

05.04

05.03
21.15

05.57

04.02

05.02 05.05

05.06

05.07

05.08

05.09

05.10

05.11

05.17

05.23

21.06

21.07

21.08

21.09

21.10

21.11

21.12

21.13

05.24 21.14

05.25 21.24

05.33 21.30

05.58

11.45

05.18

05.19

05.60

05.59

05.61

05.20

05.21

05.12

05.13

05.14

05.15

05.50

05.51

05.52

05.53

05.54

05.64

05.65

05.70

05.62

05.63

 Limite de courant à basse vitesse en mode sans capteur

Gain de stabilisation de fréquence pour moteur PM en BO

Gain de stabilisation de tension pour moteur PM en BO

Capacité du filtre

Filtre entre variateur et moteur

Inductance du filtre

05.71

05.92

05.93

05.97

05.95

05.96

Résistance d’amortissement du filtre

Tension finale appliquée à la charge

05.98

05.99
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5.6.2 - Explication des paramètres du menu 5
Légende :
- Mode "moteur à aimants permanents à faible saillance" 

(F
esW j GiUe SoXU PoWeXU /6530� Ge OD gDPPe '\neo® 
Ge 1iGeF /eUo\�6oPeU) � GpGip DX[ PoWeXUs j DiPDnWs 
SeUPDnenWs PonWps en sXUIDFe oX enWeUUps� o� OD PDMoUiWp 
GX FoXSOe esW SUoGXiW SDU Oe FKDPS Ges DiPDnWs�

- Mode "moteur synchro-réluctant assistés d'aimants 
permanents" (F
esW j GiUe SoXU PoWeXU /6+50� Ge OD 
gDPPe '\neo� Ge 1iGeF /eUo\�6oPeU) � GpGip DX[ PoWeXUs 
Ge WeFKnoOogie K\EUiGe j IoUWe sDiOODnFe� o� OD PDMoUiWp GX 
FoXSOe esW SUoGXiW SDU eIIeW Ge UpOXFWDnFe� 

05.01  : Fréquence moteur

3ODge Ge YDUiDWion �  � ������ +]
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD IUpTXenFe Ge soUWie GX YDUiDWeXU�

05.02  : Tension moteur

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
Tension eI¿FDFe en soUWie GX YDUiDWeXU�

05.03  : Puissance moteur

3ODge Ge YDUiDWion � 

±11.33 x 11.32 x 2,22 x            kW  3
1000

±11.33 x 11.32 x 2,22 x            kW  3
1000

 
)oUPDW � �� EiWs (�)
05.03 esW OD SXissDnFe DFWiYe PoWeXU FDOFXOpe� 

05.03 = 04.01 x 05.02 x (05.10 x         kW)  3
1000

05.03 = 04.01 x 05.02 x (05.10 x         kW)  3
1000

6i Fe SDUDPqWUe esW DIIeFWp j Xne soUWie DnDOogiTXe YiD                
Oe PenX �� �� 9 FoUUesSonG j OD SXissDnFe PD[i PesXUDEOe 
SDU Oe YDUiDWeXU (FoXUDnW PD[i YDU   ���� [ 11.32).
(�) GeX[ FKiIIUes DSUqs OD YiUgXOe

05.04  : Vitesse moteur calculée

3ODge Ge YDUiDWion � � � [ 01.06 min-1

)oUPDW � �� EiWs (�)
/D YiWesse PoWeXU esW FDOFXOpe j SDUWiU Ge OD IUpTXenFe PoWeXU 
05.01� seOon OD IoUPXOe �

05.04 (min-1) = 
60 x 05.01

nombre de paires de pôles moteur

05.04 (min-1) = 
60 x 05.01

nombre de paires de pôles moteur

(�) GeX[ FKiIIUes DSUqs OD YiUgXOe

05.05  : Tension bus DC

3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� 9
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD PesXUe Ge OD Wension GX EXs FoXUDnW FonWinX�

05.06  : Fréquence nominale moteur
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ +]
5pgODge Xsine � ����� +]
)oUPDW � �� EiWs
C¶esW Oe SoinW o� Oe IonFWionnePenW GX PoWeXU SDsse Ge 
FoXSOe FonsWDnW j SXissDnFe FonsWDnWe�
(n IonFWionnePenW sWDnGDUG� F¶esW OD IUpTXenFe UeOeYpe sXU OD 
SODTXe signDOpWiTXe PoWeXU�

05.07  : Courant nominal moteur
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��� [ 11.32
5pgODge Xsine � ��� [ 11.32
)oUPDW � �� EiWs
C¶esW OD YDOeXU GX FoXUDnW noPinDO PoWeXU UeOeYpe sXU 
OD SODTXe signDOpWiTXe� /e FoXUDnW noPinDO PoWeXU seUW 
noWDPPenW j Gp¿niU O¶pWDW WKeUPiTXe GX PoWeXU 04.19.

ATTENTION
Ne pas renseigner une valeur différente de celle indiquée 
sur la plaque signalétique du moteur.

05.08 : Vitesse nominale moteur
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� Pin-1

5pgODge Xsine � ������� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
9iWesse en FKDUge GX PoWeXU UeOeYpe sXU OD SODTXe 
signDOpWiTXe�
NOTE

CeWWe YDOeXU GoiW SUenGUe en FoPSWe Oe gOissePenW GX PoWeXU 
Ds\nFKUone SDU UDSSoUW j OD YiWesse Ge s\nFKUonisPe� 
Ce gOissePenW ne GoiW en DXFXn FDs rWUe npgDWiI�

05.09  : Tension nominale moteur
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� 9
5pgODge Xsine � ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
(nWUeU OD Wension noPinDOe UeOeYpe sXU OD SODTXe signDOpWiTXe en 
SUenDnW en FoPSWe Oes FonGiWions noUPDOes G¶DOiPenWDWion�
3eUPeW Ge Gp¿niU OD FDUDFWpUisWiTXe Wension�IUpTXenFe FoPPe sXiW �


 6i 05.14   8�) OinpDiUe DYeF EoosW (�) oX 8�) TXDGUD WiTXe 
(�)� DOoUs OD YDOeXU GX EoosW esW ¿[pe SDU 05.15.

05.10  : Cos PHI moteur
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � � EiWs
/e Cos φ esW PesXUp DXWoPDWiTXePenW SenGDnW Xne SKDse 
G¶DXWoFDOiEUDge Ge niYeDX � (YoiU 05.12) eW PpPoUisp GDns Fe 
SDUDPqWUe� 'Dns Oe FDs o� FeWWe SUoFpGXUe G¶DXWoFDOiEUDge 
n¶D SX rWUe eIIeFWXpe� enWUeU OD YDOeXU GX Cos φ UeOeYpe sXU OD 
SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU�

05.11  : Nombre de pôles moteur
3ODge Ge YDUiDWion � CDOFXO DXWoPDWiTXe (�)� � S{Oes (�)� 

� S{Oes (�)� � S{Oes (�)� � S{Oes (�)� 
�� S{Oes (�)� �� S{Oes (�)� �� S{Oes (�)�  
�� S{Oes (�)

5pgODge Xsine � CDOFXO DXWoPDWiTXe (�)
)oUPDW � � EiWs
/oUsTXe Fe SDUDPqWUe esW j � (CDOFXO DXWoPDWiTXe)� Oe YDUiD-
WeXU FDOFXOe DXWoPDWiTXePenW Oe noPEUe Ge S{Oes en IonFWion 

Tension de sortie

Vitesse
moteur

05.09

05.54 < 100%

05.54 > 100%

05.15* 

05.06
2

05.06

05.54 = 100%
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Ge OD YiWesse noPinDOe (05.08) eW Ge OD IUpTXenFe no PinDOe 
(05.06)� ToXWeIois� on SeXW UenseigneU OD YDOeXU GiUeF WePenW 
sXiYDnW Oe WDEOeDX Fi�GessoXs � 

Nombre de pôles 05.11
2 � S{Oes (�)
4 � S{Oes (�)
6 � S{Oes (�)
� � S{Oes (�)
10 �� S{Oes (�)
12 �� S{Oes (�)
14 �� S{Oes (�)
16 �� S{Oes (�)

NOTE
/oUsTXe Oe noPEUe Ge S{Oes PoWeXU esW sXSpUieXU j ��� SDUD-
métrer 05.11 sXU ©CDOFXO DXWoPDWiTXeª�

05.12  : Autocalibrage
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�)�
 6Dns UoWDWion � SDUDPqWUes Po WeXU Uenseignps (�)�
 $YeF UoWDWion � SDUD PqWUes PoWeXU inFoPSOeWs (�)�
 0esXUe G¶oIIseW FoGeXU�SosiWionnePenW GX UoWoU (�)�
 0es�oIIseW FoGeXU� inMeFWion signDX[ (�)�
 6Dns UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU non Uenseignps (�)�
 5pseUYp (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs

• Pendant la phase d'autocalibrage, la 
commande de frein est dévalidée.

- Si 05.12 = 2, 3 ou 4, le moteur tourne à faible vitesse 
ou à 2/3 de sa vitesse nominale. S'assurer que cette 
opération ne présente pas de risques pour la sécurité 
et que le moteur est à l'arrêt avant la procédure d'au-
tocalibrage.

­  Après modification des paramètres moteur, renouve-
ler l'autocalibrage.

• Si 11.31   0oWeXU s\nFKUone � FonWU{Oe en Wension (�) oX 
0oWeXU Ds\nFKUone � FonWU{Oe en Wension (�)

Non (0)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�

Sans rotation : paramètres moteur renseignés (1)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps eW 
UesSeFWiYePenW PpPoUisps en 05.17 et 05.23� /e gDin 04.13 
esW DXWoPDWiTXePenW Pis j MoXU�

Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�

Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�

Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés (5)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�

• Si 11.31   0oWeXU Ds\nFKUone � ÀX[ oUienWp (�)

Non (0)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�
Sans rotation : paramètres moteur renseignés (1)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps eW 
UesSeFWiYePenW PpPoUisps en 05.17 et 05.23� /e gDin 04.13 
esW DXWoPDWiTXePenW Pis j MoXU�
Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps 
eW UesSeFWiYePenW PpPoUisps en 05.17 et 05.23. Les 
inGXFWDnFes 05.24 et 05.25 (oX 21.14 et 21.24) sont 
pgDOePenW PesXUpes eW PpPoUispes� /e IDFWeXU Ge SXissDnFe 
05.10 eW Oe gDin 04.13 sonW DXWoPDWiTXePenW Pis j MoXU�
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
Ce PoGe esW DFWiI XniTXePenW si 03.38 esW UpgOp sXU 
�5psoOYeXU�� 'Dns Fe FDs� Oe PoWeXU WoXUne j WUqs EDsse 
YiWesse D¿n Ge PesXUeU O
oIIseW GX FDSWeXU� CeW oIIseW esW 
DXWoPDWiTXePenW PpPoUisp en 03.25.
Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�
Sans rotation: paramètres moteur non renseignés (5)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge�

•  Si 11.31   0oWeXU s\nFKUone � ÀX[ oUienWp (�)

Non (0)
3Ds G
DXWoFDOiEUDge
Sans rotation : paramètres moteur renseignés (1)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps eW 
UesSeFWiYePenW PpPoUisps en 05.17 et 05.23� /
inGXFWDnFe 
sWDWoUiTXe esW PesXUpe PDis non PpPoUispe� 8ne DODUPe 
esW gpnpUpe si sD YDOeXU esW WUqs GiIIpUenWe Ge OD YDOeXU 
Uenseignpe en 05.24� /e gDin 04.13 esW DXWoPDWiTXePenW Pis 
j MoXU�
Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe eW O
oIIseW Ge Wension sonW PesXUps 
eW UesSeFWiYePenW PpPoUisps en 05.17 et 05.23. Les 
inGXFWDnFes 05.24 et 05.25 (oX 21.14 et 21.24) sont 
pgDOePenW PesXUpes eW PpPoUispes� /e IDFWeXU Ge SXissDnFe 
05.10 eW Oe gDin 04.13 sonW DXWoPDWiTXePenW Pis j MoXU�
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
Ce PoGe (W\SiTXePenW SoXU PoWeXUs /6530) esW 
DFWiI XniTXePenW si 03.38 esW UpgOp sXU �8� 9� : seXOs�� 
�,nFUpPenWDO 89:�� �CDSWeXU j eIIeW +DOO� oX �5psoOYeXU�� 
'Dns Fe FDs� Oe PoWeXU WoXUne j WUqs EDsse YiWesse D¿n Ge 
PesXUeU O
oIIseW GX FDSWeXU� CeW oIIseW esW DXWoPDWiTXePenW 
mémorisé en 03.25.
Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)
Ce PoGe (W\SiTXePenW SoXU PoWeXUs /6+50) esW 
DFWiI XniTXePenW si 03.38 esW UpgOp sXU �8� 9� : seXOs�� 
�,nFUpPenWDO 89:�� �CDSWeXU j eIIeW +DOO� oX �5psoOYeXU�� 
Ce PoGe ne SeXW rWUe XWiOisp TXe sXU Ges PoWeXUs j DiPDnWs 
SeUPDnenWs j IoUWe sDiOODnFe (/T ! ���� Ge /G)� 8n signDO 
Ge FoXUDnW Ge IUpTXenFe pOeYpe eW Ge IDiEOe DPSOiWXGe esW 
inMeFWp DX sWDWoU GX PoWeXU� /
oIIseW GX FDSWeXU esW GpWeUPinp 
SDU PesXUes Ge O
inGXFWDnFe sWDWoUiTXe GX PoWeXU GDns Ge 
PXOWiSOes GiUeFWions eW esW DXWoPDWiTXePenW PpPoUisp en 
03.25.
Sans rotation : paramètres moteur non renseignés (5)
Réservé.
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Détails des procédures d'autocalibrage
Sans rotation: paramètres moteur renseignés (1)
� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU onW pWp Uenseignps eW 
TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�

� 6i Oe YDUiDWeXU esW soXs�GiPensionnp SDU UDSSoUW j OD 
SXissDnFe GX PoWeXU� UpGXiUe OD OiPiWDWion Ge FoXUDnW 04.07 
D¿n G
pYiWeU OD Pise en spFXUiWp GX YDUiDWeXU�

� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /e PoWeXU esW enWUDvnp� SXis 
s
DUUrWe en UoXe OiEUe OoUsTXe O
DXWoFDOiEUDge esW WeUPinp�

� $WWenGUe OD ¿n Ge OD SUoFpGXUe� /e SDUDPqWUe 05.12 UeSDsse 
j �1on� (�)�

� 9eUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU eW enOeYeU O
oUGUe Ge PDUFKe�
/e PoWeXU esW ensXiWe SUrW j IonFWionneU noUPDOePenW�

Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)

• Dans ce mode, le moteur tourne à 2/3 de sa 
vitesse nominale ou à 1000 min-1 maximum.

� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU FonnXs onW pWp 
Uenseignps eW TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�

� 6i Oe YDUiDWeXU esW soXs�GiPensionnp SDU UDSSoUW j OD 
SXissDnFe GX PoWeXU� UpGXiUe OD OiPiWDWion Ge FoXUDnW 04.07 
D¿n G
pYiWeU OD Pise en spFXUiWp GX YDUiDWeXU�

� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /e PoWeXU esW enWUDvnp� SXis 

s
DUUrWe en UoXe OiEUe OoUsTXe O
DXWoFDOiEUDge esW WeUPinp�
� $WWenGUe OD ¿n Ge OD SUoFpGXUe� /e SDUDPqWUe 05.12 UeSDsse 

j �1on� (�)�
� 9eUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU eW enOeYeU O
oUGUe Ge PDUFKe�
/e PoWeXU esW ensXiWe SUrW j IonFWionneU noUPDOePenW�

Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU onW pWp Uenseignps eW 

TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�
� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /e PoWeXU esW enWUDvnp j WUqs 

IDiEOe YiWesse MXsTX
j Fe TXe O
oIIseW GX FoGeXU soiW PesXUp�

Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)
� 6
DssXUeU TXe Oes SDUDPqWUes PoWeXU onW pWp Uenseignps eW 

TXe Oe PoWeXU esW j O
DUUrW�
� 'pYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU�
� 'onneU Xn oUGUe Ge PDUFKe� /
DUEUe GX PoWeXU EoXge 

OpgqUePenW SenGDnW OD SKDse Ge PesXUe Ge O
oIIseW GX 
codeur.

NOTE
� 6i Xn oUGUe G
DUUrW esW Gonnp DYDnW OD ¿n Ge OD SUoFpGXUe 

G
DXWoFDOiEUDge� Xne Pise en spFXUiWp �$XWoFDOiEUDge� esW 
gpnpUpe�

� 8ne SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge ne SeXW SDs rWUe GpPDUUpe si 
Xne Pise en spFXUiWp esW en FoXUs oX si OD soUWie GX YDUiDWeXU 
esW DFWiYe�

� $SUqs PoGi¿FDWion Ges SDUDPqWUes PoWeXU� UpSpWeU OD 
SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge�

� /oUsTXe 05.12   � oX � � O
DXWoFDOiEUDge esW npFessDiUe 
XniTXePenW en FonWU{Oe  Ge ÀX[ oUienWp�

05.13  : Gestion optimale de flux
3ODge Ge YDUiDWion � )i[e (�) oX '\nDPiTXe (�)
5pgODge Xsine � )i[e (�)
)oUPDW � � EiWs
Fixe (0) :
/e UDSSoUW 8�) esW ¿[e eW UpgOp SDU OD IUpTXenFe Ge EDse 
(05.06).

Dynamique (1)
/oi 8�) G\nDPiTXe�
*pnqUe Xne FDUDFWpUisWiTXe Wension�IUpTXenFe YDUiDnW 
DYeF OD FKDUge� 2n O¶XWiOiseUD GDns Oes DSSOiFDWions j FoXSOe 
TXDGUDWiTXe (SoPSes�YenWiODWeXUs�FoPSUesseXUs)� 2n SoXUUD 
O¶XWiOiseU GDns Oes DSSOiFDWions j FoXSOe FonsWDnW j IDiEOe 
G\nDPiTXe SoXU UpGXiUe Oes EUXiWs PoWeXU�

05.14  : Sélection du mode boucle ouverte ( )
3ODge Ge YDUiDWion �
5s PesXUp j FKDTXe PDUFKe (�)�
5s non PesXUp (�)�8�) OinpDiUe DYeF EoosW (�)�
5s PesXUp DSUqs UeWoXU UpgODges Xsine (�)�
5s PesXUp j FKDTXe  Pise soXs Wension (�)�
8�) TXDGUDWiTXe (�)
5pgODge Xsine � 5s PesXUp j FKDTXe Pise soXs Wension (�)
)oUPDW � � EiWs
'pWeUPine Oe PoGe Ge FonWU{Oe en Wension� /es PoGes ©5s 
PesXUp j FKDTXe PDUFKe (�)ª� ©5s non PesXUp (�)ª� ©5s 
PesXUp DSUqs UeWoXU UpgODges Xsine (�)ª eW ©5s PesXUp 
j FKDTXe Pise soXs Wension (�)ª sonW XWiOisps SoXU Oe 
FonWU{Oe YeFWoUieO Ges PDFKines j inGXFWion� Ces � PoGes 
se GiIIpUenFienW SDU OD PpWKoGe XWiOispe SoXU iGenWi¿eU Oes 
SDUDPqWUes GX PoWeXU� noWDPPenW OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe� 
Ces SDUDPqWUes YDUiDnW DYeF OD WePSpUDWXUe eW pWDnW 
essenWieOs SoXU oEWeniU Ges SeUIoUPDnFes oSWiPXP� on 
WienGUD FoPSWe GX F\FOe Ge OD PDFKine SoXU spOeFWionneU Oe 
PoGe Oe SOXs DSSUoSUip� /es PoGes ©8�) OinpDiUe DYeF EoosW 
(�)ª eW ©8�) TXDGUDWiTXe (�)ª FoUUesSonGenW j Ges PoGes Ge 
SiOoWDge SDU Xne Ooi 8�) Ges PDFKines j inGXFWion�
Rs mesuré à chaque marche (0)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe 05.17 eW O¶oIIseW Ge Wension 05.23 
sonW PesXUps j FKDTXe Iois TXe Oe YDUiDWeXU UeooiW Xn oUGUe 
Ge PDUFKe�
Ces PesXUes ne sonW YDODEOes TXe si OD PDFKine esW j O¶DUUrW� 
WoWDOePenW GpÀX[pe� /D PesXUe n¶esW SDs eIIeFWXpe OoUsTXe 
O¶oUGUe Ge PDUFKe esW Gonnp Poins Ge � seFonGes DSUqs 
O¶DU UrW SUpFpGenW� C¶esW Oe PoGe Ge FonWU{Oe YeFWoUieO Oe SOXs 
SeU IoUPDnW� ToXWeIois Oe F\FOe Ge IonFWionnePenW GoiW rWUe 
FoPSDWiEOe DYeF Oes  �  seFonGes npFessDiUes enWUe Xn oUGUe 
G¶DUUrW eW Xn noXYeO oUGUe Ge PDUFKe�
Rs non mesuré (1) 
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe 05.17 eW O¶oIIseW Ge Wension 05.23 ne 
sonW SDs PesXUps�
Ce PoGe esW Poins SeUIoUPDnW TXe Oe PoGe � PDis esW DGDS�
Wp DYeF WoXs Oes F\FOes Ge IonFWionnePenW� /oUs Ge OD Pise en 
seUYiFe� iO esW UeFoPPDnGp G¶eIIeFWXeU Xn DXWoFDOiEUDge sDns 
UoWDWion (05.12) SoXU UenseigneU DXWoPDWiTXePenW Oes YDOeXUs 
de 05.17 et 05.23.
U/F linéaire avec boost (2)
/oi Wension�IUpTXenFe DYeF EoosW ¿[e UpgODEOe SDU Oes 
SDUDPqWUes 05.15 et 05.09.

NOTE
8WiOiseU Fe PoGe SoXU OD FoPPDnGe Ge SOXsieXUs PoWeXUs 
FonneFWps en SDUDOOqOe�

Tension moteur

Boost

Fréquence
moteur

05.09/2

05.09

05.06/2 05.06
05.15
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Rs mesuré après retour réglages usine (3)
$SUqs Xn UeWoXU DX[ UpgODges Xsine� OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe 
05.17 eW O¶oIIseW Ge Wension 05.23 sonW PesXUps OD SUePiqUe 
Iois TXe Oe YDUiDWeXU esW GpYeUUoXiOOp (soUWie YDUiDWeXU DFWiYe)�
Rs mesuré à chaque mise sous tension (4)
/D UpsisWDnFe sWDWoUiTXe 05.17 eW O
oIIseW Ge Wension 05.23 
sonW PesXUps DSUqs OD SUePiqUe FoPPDnGe Ge 0DUFKe TXi 
sXiW FKDTXe Pise soXs Wension�

• Une tension est brièvement appliquée au 
moteur. Par sécurité aucun circuit électrique ne 

doit être accessible dès que le variateur est sous 
tension.

U/F quadratique (5)
/oi Wension IUpTXenFe TXDGUDWiTXe

05.15  : Boost sur la loi U/F
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� � Ge 8n PoWeXU (05.09)
5pgODge Xsine � ��� � 8n PoWeXU
)oUPDW � �� EiWs
Si  11.31 esW UpgOp j ©0oWeXU $s\nFKUone � FonWU{Oe Ge Wen-
sionª (�) eW 05.14 j ©8�) OinpDiUe DYeF EoosW (�)ª oX ©8�) 
TXDGUDWiTXe (�)ª Oe SDUDPqWUe 05.15 SeUPeW Ge sXUÀX[eU Oe 
PoWeXU j EDsse YiWesse D¿n TX¶iO GpOiYUe SOXs Ge FoXSOe DX 
GpPDUUDge� C¶esW Xn SoXUFenWDge Ge OD Wension noPinDOe 
PoWeXU (05.09).

05.16  : Non utilisé

05.17  : Résistance statorique
3ODge Ge YDUiDWion ������ j ��������� Pȍ
5pgODge Xsine � ����� Pȍ
)oUPDW � �� EiWs
/oUs G
Xn DXWoFDOiEUDge (05.12   6Dns UoWDWion � SDUDPqWUes 
PoWeXU Uenseignps (�) oX $YeF UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU 
inFoPSOeWs (�))� OD YDOeXU Ge OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe esW 
DXWoPDWiTXePenW PpPoUispe GDns 05.17 (YoiU SDUDPqWUe 
05.14).
6i OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe ne SeXW SDs rWUe PesXUpe (PoWeXU 
non FonneFWp� YDOeXU sXSpUieXUe j OD YDOeXU PD[ GX FDOiEUe 
YDUiDWeXU)� Xne Pise en spFXUiWp �5psisWDnFe sWDWoUiTXe� 
DSSDUDvW�

05.18  : Fréquence de découpage
3ODge Ge YDUiDWion � � N+] (�) j �� N+] (��)
5pgODge Xsine � � N+] (�) SoXU Oe POWERDRIVE MD2
)oUPDW � � EiWs
5qgOe OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge Ge OD 0/,�

05.18 Fréquence 05.18 Fréquence
0 � N+] 10 � N+]
1 ��� N+] 11 � N+]
2 3 kHz 12 � N+]
� ��� N+] �� �� N+]
4 4 kHz 14 �� N+]
� ��� N+] �� �� N+]
6 � N+] 16 �� N+]
7 ��� N+] 17 �� N+]
� � N+] �� �� N+]
� ��� N+] �� �� N+]

NOTE
3oXU Oes IUpTXenFes sXSpUieXUes j � N+]� FonsXOWeU 1iGeF 
Leroy-Somer.
3oXU Oes PoWeXUs /6+50� OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge GoiW 
rWUe sXSpUieXUe j OD IUpTXenFe noPinDOe PoWeXU (+]) [ �� 
(� N+] esW OD YDOeXU PiniPDOe DXWoUispe)�

ATTENTION
Une fréquence  de découpage élevée réduit le bruit ma-
gnétique, en revanche, elle augmente les échauffe-
ments variateur. Se référer à la notice d’installation pour 
connaître le déclassement du variateur en fonction de la 
fréquence.

05.19  : Type de modulation
3ODge Ge YDUiDWion � 63:0 (�)� '3:0� (�)� $XWo (�)� '3:0 (�)
5pgODge Xsine � $XWo (�)
)oUPDW � � EiWs 
SPWM (0)
0/, (0oGXODWion Ge /DUgeXU G
,PSXOsion) YeFWoUieOOe 
FODssiTXe�
DPWM1 (1)
0/, YeFWoUieOOe GisFonWinXe oSWiPispe SoXU UpGXiUe Oes SeUWes 
GX YDUiDWeXU OoUsTXe Oe IDFWeXU Ge SXissDnFe GX PoWeXU esW 
sXSpUieXU j ����
Auto (2)
/e FonWU{Oe PoWeXU spOeFWionne DXWoPDWiTXePenW Oe W\Se 
Ge PoGXODWion Oe SOXs DGDSWp en IonFWion GX SoinW Ge 
fonctionnement.
DPWM (3)
0/, YeFWoUieOOe GisFonWinXe oSWiPispe SoXU UpGXiUe Oes SeUWes 
GX YDUiDWeXU OoUsTXe Oe IDFWeXU Ge SXissDnFe GX PoWeXU esW 
inIpUieXU j ����

ATTENTION
Les choix DPWM1 (1) et DPWM (3) peuvent induire des 
pertes additionnelles dans les moteurs. Ces deux types 
de modulation sont désactivés lorsque 11.31 = 0 ou 3, 
05.37 = 0 et que 05.95 = 0. Le type de modulation SPWM 
(0) est utilisé à la place. 

Tension moteur

Boost

Fréquence moteur

05.09

05.06
05.15

Tension moteur

Boost

Fréquence
moteur

05.09/2

05.09

05.06/2 05.06
05.15
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05.20  : Modulation quasi-carrée
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 9DOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidée (0)
)onFWion GpYDOiGpe�
Validée (1)
3eUPeW G¶DXgPenWeU Ge � � OD YDOeXU PD[iPDOe Ge OD Wension 
Ge soUWie GX YDUiDWeXU�
'Dns OD ]one FonFeUnpe SDU Oes �� Ge Wension 
sXSSOpPenWDiUe� OD Wension Ge soUWie GX YDUiDWeXU n¶esW 
SOXs SDUIDiWePenW sinXsowGDOe PDis FoPSoUWe �� enYiUon 
G¶KDUPoniTXes Ge UDngs � eW ��

05.21  : Gestion du potentiel du neutre moteur
3ODge Ge YDUiDWion � $YeF +Y� (�)� 6Dns +Y� (�)

9DUiDWion DOpDWoiUe (�)
5pgODge Xsine � $YeF +Y� (�)
)oUPDW� � EiWs
Avec Hv3 (0)
Ce UpgODge SeUPeW G¶oEWeniU Xne Wension eI¿FDFe PD[iPDOe 
en soUWie GX YDUiDWeXU� Ce UpgODge esW j DGoSWeU OoUsTXe Oe 
SoinW neXWUe Ge OD FKDUge n¶esW SDs XWiOisp (FDs Ges PoWeXUs)�
Sans Hv3 (1)
/e niYeDX PD[iPXP Ge Wension eI¿FDFe en soUWie GX YDUiDWeXU 
esW UpGXiW Ge ��� SDU UDSSoUW DX FDs �� Ce UpgODge n¶esW j 
DGoSWeU TXe SoXU Oe FDs SDUWiFXOieU G¶Xne FKDUge DYeF Xn SoinW 
neutre relié.
Variation aléatoire (2)
Réservé

05.22  : Synchronisation de la tension
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�)� ����� (�)� 5pseUYp (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge s\nFKUoniseU OD Wension Ge soUWie Ge 
GeX[ (oX SOXs) onGXOeXUs FonWU{Ops en Ooi 8�I (05.14   �) DYeF 
Xn UeWoXU Ge SosiWion SDUWDgp SUoYenDnW G
Xn FoGeXU DEsoOX� 
6XU Xn oUGUe Ge PDUFKe� OD Wension PonWe DYeF Xne UDPSe Ge 
GXUpe pgDOe j OD PoiWip Ge OD YDOeXU Ge 05.53.
Non (0)
ConWU{Oe en Wension FODssiTXe�

03.26 (1)
/D SosiWion UenYo\pe SDU Oe FoGeXU spOeFWionnp en 03.26 est 
XWiOispe SoXU gpnpUeU Xne Wension Ge soUWie s\nFKUonispe�
/oUsTXe 05.22 � �� si O
onGXOeXU esW en OiPiWe Ge FoXUDnW� OD 
Wension Ge soUWie YD GiPinXeU MXsTX
j Xne YDOeXU PiniPDOe 
UpgODEOe SDU 05.15 �%oosW sXU OD Ooi 8�I��
Réservé (2)

05.23  : Offset de tension
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� 9
5pgODge Xsine � ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
CeW oIIseW Ge Wension esW PesXUp SDU Oe YDUiDWeXU (YoiU SDUD�
PqWUe 05.14)� ,O SeUPeW Ge FoUUigeU Oes iPSeUIeFWions GX YDUiD�
WeXU noWDPPenW Oes FKXWes Ge Wension GDns Oes ,*%T eW Oes 
WePSs PoUWs� 
Ce SDUDPqWUe MoXe Xn U{Oe iPSoUWDnW GDns Oes 
IonFWionnePenWs j EDsse YiWesse� F¶esW�j�GiUe OoUsTXe OD 
Wension Ge soUWie GX YDUiDWeXU esW IDiEOe�
/oUs G¶Xn DXWoFDOiEUDge (05.12   6Dns UoWDWion� SDUDPqWUes 
PoWeXU Uenseignps (�) oX $YeF UoWDWion� SDUDPqWUes PoWeXU 
inFoPSOeWs (�))� OD YDOeXU Ge O¶oIIseW Ge Wension esW DXWoPDWi�
TXePenW PpPoUispe GDns 05.23.

05.24  : Inductance d’axe d / Ind. Fuite
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� P+
5pgODge Xsine � ����� P+
)oUPDW � �� EiWs
- 0oWeXU Ds\nFKUone � YDOeXU Ge O¶inGXFWDnFe gOoEDOe Ge IXiWe 

UDPenpe DX sWDWoU GX PoGqOe Ge OD PDFKine� /D YDOeXU Ge 
05.24 esW PpPoUispe DXWoPDWiTXePenW OoUs G¶Xn DXWoFDOi-
EUDge en PoGe Ge FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp (YoiU 05.12)

- Moteur synchrone � YDOeXU Ge O
inGXFWDnFe sWDWoUiTXe 
F\FOiTXe GX PoGqOe Ge OD PDFKine� /D YDOeXU Ge 05.24 est 
XWiOispe SoXU Oe FonWU{Oe Ges PoWeXUs j DiPDnWs SeUPDnenWs 
eW Ges PoWeXUs s\nFKUo�UpOXFWDnWs DssisWps G
DiPDnWs 
SeUPDnenWs� 6D YDOeXU GoiW rWUe Uenseignpe j SDUWiU Ges 
Gonnpes Ge OD SODTXe PoWeXU� oX j GpIDXW j SDUWiU Ge OD 
SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge�

05.25  : Inductance  totale (Ls ) moteur 

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� P+
5pgODge Xsine � ����� P+
)oUPDW � �� EiWs
- 0oWeXU Ds\nFKUone � soPPe Ge O¶inGXFWDnFe PDgnpWisDnWe 
eW Ge O¶inGXFWDnFe Ge IXiWe DX ÀX[ noPinDO GX PoWeXU�

 /D YDOeXU Ge 05.25 esW PpPoUispe DXWoPDWiTXePenW OoUs 
G¶Xn DXWoFDOiEUDge DYeF UoWDWion (05.12   $YeF UoWDWion � 
SDUDPqWUes PoWeXU inFoPSOeWs (�))�

- Moteur synchrone � OD YDOeXU Ge 05.25 est mémorisée 
DXWoPDWiTXePenW OoUs G
Xn DXWoFDOiEUDge DYeF UoWDWion 
(05.12   $YeF UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU inFoPSOeWs (�))�

05.26  : Activation du contrôle dynamique
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
$XFXn WeUPe Ge SUp�FoPSensDWion n
esW XWiOisp�

Oui (1)
(n FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp (11.30   �� � oX �)� Xn WeUPe Ge 
SUp�FoPSensDWion EDsp sXU Oe niYeDX esWiPp Ge ÀX[ GDns Oe 
PoWeXU eW sXU OD YiWesse PoWeXU esW XWiOisp SoXU DPpOioUeU OD 
SeUIoUPDnFe GX FonWU{Oe Ges FoXUDnWs�
NOTE

05.26 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en fonc-
Wion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

05.27  à 05.30  : Non utilisés

05.31 : Gain proportionnel de la boucle de défluxage
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe FonWU{Oe Oe gDin Ge OD EoXFOe Ge OiPiWDWion Ge OD 
Wension Ge soUWie GX YDUiDWeXU� ,O n¶DgiW TXe OoUsTXe Oe PoWeXU 
IonFWionne DX�GeOj Ge sD YiWesse noPinDOe GDns OD ]one Ge 
Wension FonsWDnWe (]one Ge GpÀX[Dge)�
NOTE 

05.31 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�
05.31 n
esW DFWiI TXe SoXU Oes PoGes Ge IonFWionnePenW 
�0oWeXU Ds\nFKUone � ÀX[ oUienWp� (11.31   �)� �0oWeXU 
s\nFKUone � ÀX[ oUienWp� (11.31   �) eW �5eGUesseXU DFWiI SoXU 
PoWeXU s\nFKUone� (11.31   � eW 18.28   �)�
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05.32  : Coef. couple courant (Kt) ( )
Réservé.

05.33  : f.e.m moteur à 1000 min-1 (Ke) ( )
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� 9
5pgODge Xsine � �� 9
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Oe UpgODge Ge OD Wension PoWeXU SoXU ���� Pin-1.
/D YDOeXU 05.33 esW XWiOispe GDns Oe FDs Ges PoWeXUs 
s\nFKUones� 6D YDOeXU GoiW rWUe Uenseignpe j SDUWiU Ge OD 
SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU oX SDU GpIDXW j SDUWiU G
Xne 
spTXenFe G
DXWoFDOiEUDge� 

NOTE
Si 05.04 (YiWesse noPinDOe PoWeXU) esW sXSpUieXUe j 
����� Pin-1� OD YDOeXU Ge 05.33 UeSUpsenWe OD Wension PoWeXU 
j ����� Pin-1.

05.34  et 05.35  : Non utilisés

05.36  : Mode basse vitesse des machines PM sans 
capteur

3ODge Ge YDUiDWion � ,nMeFWion signDX[ (�)� 9eFWeXU FoXUDnW (�)�                
                                       $XFXn (�)�
5pgODge Xsine � 9eFWeXU FoXUDnW (�)
)oUPDW � � EiWs 

ATTENTION
05.36 n'est actif que si 03.38 = "Soft. 1 / Orientation pour 
la FEM", "Soft. 3 / Modèle adaptatif", "Soft. 4 / Orientation 
par flux stator" ou "Soft. 5 / Réservé".
NOTE

05.36 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�
Injection signaux (0)
$ EDsse YiWesse� Xn signDO Ge FoXUDnW j IUpTXenFe pOeYpe eW 
IDiEOe DPSOiWXGe esW inMeFWp DX sWDWoU GX PoWeXU� /¶inIoUPDWion 
UeFXeiOOie SeUPeW Ge GpWeFWeU O¶D[e GX ÀX[ UoWoU MXsTX¶DX � 
Ge YiWesse� CeWWe PpWKoGe ne SeXW rWUe XWiOispe TXe sXU Oes 
PDFKines SUpsenWDnW Xn eIIeW Ge sDiOODnFe pOeYp >/T !  ���� 
de Ld ].
Vecteur courant (1)
$ O¶oUGUe Ge PDUFKe� Oe PoWeXU esW ©SDUTXpª j Xne 
SosiWion FonnXe� /e FoXUDnW eW WePSs Ge ©SDUTXDgeª sonW 
UesSeFWiYePenW UpgOps SDU Oes SDUDPqWUes 05.52 et 05.53. 
$SUqs OD SKDse Ge ©SDUTXDgeª� Oe YDUiDWeXU DSSOiTXe Xn 
YeFWeXU WoXUnDnW Ge FoXUDnW GonW OD UDPSe G¶DFFpOpUDWion 
GpSenG GX SDUDPqWUe 02.11� /oUsTXe OD YiWesse PDFKine 
DWWeinW OD YDOeXU UpgOpe en 05.64� Oe FonWU{Oe EDsFXOe sXU Oe 
PoGe Gp¿ni SDU 03.38. 

Aucun (2)

05.37  : Technologie pour machine synchrone
3ODge Ge YDUiDWion �
30 j IDiEOe sDiOODnFe (/6530) (�)�
6\nFKUo�UeOXFWDnW � DiPDnWs (/6+50) (�)�
6\nFKUone j UpOXFWDnFe (�)�
5oWoU EoEinp (�)
5pgODge Xsine � 30 j IDiEOe sDiOODnFe (/6530) (�)
)oUPDW� � EiWs 

NOTE
05.37 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�
PM à faible saillance (LSRPM) (0)
'pGip DX[ PoWeXUs 30 SoXU OesTXeOs Oe FoXSOe esW 
PDMoUiWDiUePenW SUoGXiW SDU Oe FKDPS Ge O
DiPDnW� 6eXOes Oes 
YDOeXUs Ge /G eW /T Uenseignpes en 05.24 et 05.51 sonW SUises 
en FoPSWe SoXU Oe FonWU{Oe GX PoWeXU�
Synchro-reluctant + aimants (LSHRM) (1)
'pGip DX[ PoWeXUs 30 DYeF Xn IoUW UDSSoUW Ge sDiOODnFe 
SoXU OesTXeOs Oe FoXSOe esW PDMoUiWDiUePenW SUoGXiW SDU OD 
UpOXFWDnFe� 9oiU SDUDPqWUes 05.72 j 05.88.
Synchrone à réluctance (2)
Réservé.
Rotor bobiné (3)
Réservé.

05.38  à 05.49  : Non utilisés

05.50  : Type de ventilation du moteur
3ODge Ge YDUiDWion � 1on YenWiOp (�)� $XWo YenWiOp (�)�
     0oWo YenWiOp (�)
5pgODge Xsine � $XWo YenWiOp (�)
)oUPDW � � EiWs
Non ventilé (0)
/e PoWeXU n¶D SDs Ge YenWiODWeXU inWeUne oX Ge YenWiODWion 
forcée.
Auto ventilé (1)
/e PoWeXU D Xn YenWiODWeXU sXU O¶DUEUe�
Moto ventilé (2)
/e PoWeXU D Xne YenWiODWion IoUFpe�

NOTE
/D YDOeXU GX SDUDPqWUe 05.50 DssoFipe DX[ YDOeXUs Ges 
SDUDPqWUes 04.15 (ConsWDnWe Ge WePSs WKeUPiTXe GX 
PoWeXU)� 05.07 (CoXUDnW noPinDO PoWeXU)� 05.08 (9iWesse 
noPinDOe PoWeXU) eW 11.31 (T\Se Ge SiOoWDge�IonFWionnePenW) 
SeUPeW G¶esWiPeU Oe SoXUFenWDge G¶XWiOisDWion WKeUPiTXe Ge OD 
PDFKine inGiTXp en 04.19 (�)�

05.51  : Inductance axe Q (moteur synchrone)
3ODge Ge YDUiDWion � �� j ���� Ge 05.24
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge SDUDPpWUeU Xne YDOeXU G¶inGXFWDnFe en TXDGUDWXUe 
DYeF O¶D[e GX S{Oe SoXU Oes PoWeXUs s\nFKUones j S{Oes 
sDiOODnWs�

05.52  : Courant de démarrage (moteur synchrone)
3ODge Ge YDUiDWion � � ��� � Ge 05.07
5pgODge Xsine � �� �
)oUPDW � �� EiWs
$YeF Xn PoWeXU s\nFKUone (11.30   30� FWUO� Ge ÀX[ oUienWp 
(/6530) (�))� Fe SDUDPqWUe SeUPeW G¶DPpOioUeU Oe GpPDUUDge 
Ges PoWeXUs j DiPDnWs SiOoWps sDns FDSWeXU Ge SosiWion�

05.53

 
05.64

Courant moteur

02.01
Vitesse 

t (s)

t (s)

Retour vitesse

Seuil de
démarrage

Temps d'installation du flux

05.52 Seuil
de démarrage

x 05.07 Courant
nominal moteur

Référence après rampes
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$YeF Xn PoWeXU Ds\nFKUone� (11.30   $s\nFKUone � FWUO� 
Ge ÀX[ oUienWp (�)) Fe SDUDPqWUe SeUPeW Ge EoosWeU Oe 
FoXUDnW PDgnpWisDnW DX GpPDUUDge Ge OD PDFKine SoXU Xne 
insWDOODWion Ge ÀX[ SOXs UDSiGe�

NOTE
05.52 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

05.53  : Temps d’installation du flux
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
$YeF Xn PoWeXU s\nFKUone (11.30   30� FWUO� Ge ÀX[ oUienWp 
(/6530) (�)) sDns FDSWeXU� Fe SDUDPqWUe Gp¿niW Oe WePSs Ge 
©SDUTXDgeª DYDnW OD Pise en UoWDWion� 
$YeF Xn PoWeXU Ds\nFKUone� DSUqs Xn oUGUe Ge PDUFKe� Oe 
ÀX[ esW FonsiGpUp FoPPe insWDOOp si 05.53 est écoulé ou si les 
���iqPe GX ÀX[ Ge OD PDFKine sonW DWWeinWs�

05.54  : Ratio fréq. de base/fréq. nominale
3ODge Ge YDUiDWion � �� j ��� �
5pgODge Xsine  � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶DMXsWeU Oe niYeDX Ge PDgnpWisDWion GX 
PoWeXU Ds\nFKUone� 
/e Gessin Fi�GessoXs SeUPeW Ge YisXDOiseU O¶inÀXenFe Ge 
05.54 sXU O¶pYoOXWion Ge OD FDUDFWpUisWiTXe Ge Wension j YiGe GX  
PoWeXU en IonFWion Ge OD YiWesse Ge UoWDWion�

05.55  : Seuil de surintensité moteur
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� �
5pgODge Xsine  � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
Moteurs synchrones
Ce seXiO (� Ge 05.07) Gp¿niW Oe niYeDX Ge GpWeFWion Ge OD 
Pise en spFXUiWp ©6XUinWensiWp PoWeXUª� 6i Fe seXiO e[SUiPp 
en $ esW sXSpUieXU j ��� [ 11.32 DOoUs OD Pise en spFXUiWp 
©6XUinWensiWp en soUWie Ge YDUiDWeXUª GeYienW SUioUiWDiUe sXU OD 
Pise en spFXUiWp ©6XUinWensiWp PoWeXUª�
Ce SDUDPqWUe esW DFWiI XniTXePenW si 11.31   � oX � (PoWeXUs 
synchrones).

0oWeXUs Ds\nFKUones
6Dns eIIeW�

ATTENTION
Ne pas augmenter la valeur de ce paramètre sans 
notification du fabricant du moteur.

NOTE
05.55 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

05.56  : Surveillance rapide du courant moteur
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs

Non (0)
8ne FoPSDUDison enWUe Oe FoXUDnW PoWeXU eW Oe seXiO 05.55 est 
eIIeFWXpe Xne Iois SDU SpUioGe Ge GpFoXSDge� 6i Oe FoXUDnW 
PoWeXU GpSDsse Oe seXiO� Xne Pise en spFXUiWp �6XUinWensiWp 
PoWeXU� esW gpnpUpe�
Oui (1)
8ne sXUYeiOODnFe UDSiGe GX FoXUDnW PoWeXU (SOXsieXUs Iois SDU 
SpUioGe Ge GpFoXSDge) esW UpDOispe SDU Oe YDUiDWeXU� (nsXiWe� 
Xne FoPSDUDison enWUe Oe FoXUDnW PoWeXU eW Oe seXiO 05.55 est 
eIIeFWXpe� 6i Oe FoXUDnW PoWeXU GpSDsse Oe seXiO� Xne Pise en 
spFXUiWp �6XUinWensiWp PoWeXU� esW gpnpUpe�
NOTE

05.56 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

05.57   : Fréquence de découpage effective

3ODge Ge YDUiDWion � � N+] j �� N+]
)oUPDW � � EiWs
$I¿FKe OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge UpeOOePenW XWiOispe� 
3DUDPqWUes Oips � 05.18� 05.60 et 18.27.

05.58  : Double actualisation MLI par période
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/D IUpTXenFe Ge FDOFXO GX FonWU{Oe PoWeXU esW OD PrPe TXe 
FeOOe DI¿FKpe SDU 05.57.
Oui (1)
/D IUpTXenFe Ge FDOFXO GX FonWU{Oe PoWeXU esW Oe GoXEOe Ge 
FeOOe DI¿FKpe SDU 05.57� CeWWe oSWion SeUPeW Xn FonWU{Oe SOXs 
SUpFis GX PoWeXU� (OOe n¶esW SDs GisSoniEOe OoUsTXe O¶XWiOisDWeXU 
D FKoisi Xne IUpTXenFe Ge GpFoXSDge 05.18 sXSpUieXUe j 
�N+].

05.59  : Sens de rotation
3ODge Ge YDUiDWion � +oUDiUe (�) oX $nWi�KoUDiUe (�)
5pgODge Xsine � +oUDiUe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge PoGi¿eU Oe sens Ge UoWDWion YX GX 
EoXW G¶DUEUe� sDns FKDngeU Oe signe Ge OD Fonsigne�
,O n¶esW SUis en FoPSWe TX¶j O¶DUUrW�

05.60  : Fréquence de découpage à basse vitesse
3ODge Ge YDUiDWion � � N+] (�) j �� N+] (��)
5pgODge Xsine � � N+] (�) SoXU Oe 32:(5'5,9( 0'�
)oUPDW � � EiWs

05.60 Fréquence 05.60 Fréquence
0 � N+] 7 ��� N+]
1 ��� N+] � � N+]
2 � N+] � ��� N+]
� ��� N+] 10 � N+]
4 � N+] 11 � N+]
� ��� N+] 12 � N+]
6 � N+] �� �� N+]
14 �� N+] 17 �� N+]
�� �� N+] �� �� N+]
16 �� N+] �� �� N+]

05.09
05.54 > 100%

05.54

05.06

= 100%05.54 < 100%Tension moteur

Vitesse
moteur
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NOTE
3oXU Oes IUpTXenFes sXSpUieXUes j � N+]� FonsXOWeU 1iGeF 
Leroy-Somer.
3eUPeW Ge ¿[eU OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge OoUsTXe OD 
IUpTXenFe�YiWesse PoWeXU esW en GessoXs GX seXiO GpWeUPinp en 
05.61.

05.61  : Seuil changement fréq. de découpage
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ +]
5pgODge Xsine � ���� +]
)oUPDW � �� EiWs
6i OD IUpTXenFe (YiWesse) GX PoWeXU esW soXs Oe seXiO ¿[p SDU 
05.61� OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge spOeFWionnpe SDU 05.60 
esW XWiOispe� 'Dns Oe FDs FonWUDiUe� F¶esW OD IUpTXenFe Ge 
GpFoXSDge 05.18 TXi esW XWiOispe�
Rappel : )   (SS [ n) � ��� o� ) esW OD IUpTXenFe en +]� SS Oe 
noPEUe Ge SDiUes Ge S{Oes eW n OD YiWesse en Pin-1.

05.62  : Optimisation du rapport couple/courant des 
moteurs synchrones

3ODge Ge YDUiDWion � 6WDnGDUG (�)� )i[e (�)� 2SWiPDO PoGe � (�)�
    2SWiPDO PoGe � (�)� 5pseUYp (�)
5pgODge Xsine � 6WDnGDUG (�)
)oUPDW � � EiWs

NOTE
05.62 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�
Ce SDUDPqWUe n
esW DFWiI TXe OoUsTXe 11.30 esW SDUDPpWUp j � 
oX � (FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp SoXU PoWeXU s\nFKUone)�
Standard (0)
/e YDUiDWeXU UpgXOe Xn FoXUDnW PDgnpWisDnW nXO GDns Oe 
PoWeXU (FoUUesSonG j OD PDMoUiWp Ges XWiOisDWions)�
Fixe (1)
/e YDUiDWeXU iPSose GDns O¶D[e GX S{Oe Xn FoXUDnW UpgOp SDU 
05.63 (YisiEOe en 04.17).
Optimal mode 1 (2)
� 6i OD WeFKnoOogie PoWeXU 11.30   30� FWUO� Ge ÀX[ 

oUienWp (/6530) (�) (PoWeXU 30 j IDiEOe sDiOODnFe) esW 
spOeFWionnpe� Oe YDUiDWeXU iPSose GDns O
D[e GX S{Oe 
Xn FoXUDnW SUoSoUWionneO DX FoXUDnW DFWiI� /D SenWe Ge 
SUoSoUWionnDOiWp esW UpgOpe SDU 05.63 TXi FoUUesSonG DX 
FoXUDnW GpPDgnpWisDnW soXKDiWp DX FoXUDnW noPinDO 05.07.

� 6i OD WeFKnoOogie PoWeXU 11.30   30D65� FWUO� Ge ÀX[ oUienWp 
(/6+50) (�) (PoWeXU s\nFKUo�UpOXFWDnW DssisWp G
DiPDnWs 
SeUPDnenWs) esW spOeFWionnpe� Oe YDUiDWeXU gqUe Oe FoXUDnW 
GDns O
D[e GX S{Oe en IonFWion Ges YDOeXUs 05.86 et 05.87.

Optimal mode 2 (3)
/e YDUiDWeXU iPSose GDns O¶D[e GX S{Oe Xn FoXUDnW Gp¿ni en 
IonFWion Ges SDUDPqWUes GX PoGqOe GX PoWeXU (05.24� 05.33� 
05.51� 05.72 et 05.78). 
Réservé (4)
'Dns WoXs Oes FDs� OoUsTXe OD Wension Ge soUWie GX YDUiDWeXU 
DWWeinW sD EXWpe (SODge Ge GpÀX[Dge)� Oe FoXUDnW Ge O
D[e Ges 
S{Oes esW DOoUs iPSosp SDU Oe GpÀX[Dge DXWoPDWiTXe�

05.63  : Courant magnétisant optimal
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��� [ 11.32
5pgODge Xsine � ���� $
)oUPDW � �� EiWs

ATTENTION 
Ce paramètre n’est actif que lorsque 11.31 est à Moteur à 
aimants en mode vectoriel (3).
/oUsTXe 05.62 esW pgDO j )i[e (�) oX 2SWiPDO PoGe � (�)� 
05.63 SeUPeW Ge UpgOeU Oe FoXUDnW PDgnpWisDnW oSWiPDO 
Ges PoWeXUs s\nFKUones (se UeSoUWeU DX[ e[SOiFDWions GX 
SDUDPqWUe 05.62).
/oUsTXe 05.62 esW j 6WDnGDUG (�)� OD YDOeXU SUogUDPPpe en 
05.63 SeXW rWUe XWiOispe SoXU IUeineU SOXs UDSiGePenW Oe PoWeXU 
en DXgPenWDnW ses SeUWes OoUs Ges SKDses Ge IUeinDge� 3oXU 
FeOD� YDOiGeU 02.04 j 5DPSe ¿[e � (�) oX 5DPSe DXWo� � (�)�

05.64  : Seuil de démarrage (moteur synchrone)
3ODge Ge YDUiDWion � �� j ���� Ge 05.08
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge ¿[eU OD YiWesse j ODTXeOOe O¶inMeFWion G¶Xn FoXUDnW 
SoXU O¶DiGe DX GpPDUUDge G¶Xn PoWeXU s\nFKUone j DiPDnWs 
esW DnnXOpe (CI� 05.52).

NOTE
05.64 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

05.65  : Flux variable sur creux réseau
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) j 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
*esWion Ge OD Ooi Wension IUpTXenFe en IonFWion Ges 
SDUDPqWUes 05.54 et 05.65 

05.09

05.54 > 100%

05.54

05.0605.54 x 05.06

= 100%05.54 < 100%

V
V réseau

Tension réseau > 05.09

min-1

05.09

05.54 > 100%

05.54

05.0605.54 x 05.06

= 100%05.54 < 100%

V

V réseau

min-1

05.09

05.54 > 100%

05.54

05.0605.54 x 05.06

= 100%05.54 < 100%

V

V réseau

min-1

Tension réseau < 05.09 et 05.65 = 0

Tension réseau < 05.09 et 05.65 = 1
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05.66  à 05.69  : Non utilisés

05.70  : Gestion de la protection thermique moteur
3ODge Ge YDUiDWion �
'pYDOiGp (�)� (nWUpe FDUWe FonWU{Oe (�)�
(nWUpe Ge OD 0'; (nFoGeU (�)�
(nWUpes FDUWe FonWU{Oe 	 0'; (nFoGeU (�)�
5pgODge Xsine � 'pYDOiGp (�)
)oUPDW � � EiWs

NOTE
05.70 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en fonc-
Wion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�
Dévalidé (0)
$XFXne gesWion Ges sonGes WKeUPiTXes CT3 SDU Oe YDUiDWeXU�
Entrée carte contrôle (1)
3Uise en FoPSWe Ge OD sonGe CT3 UDFFoUGpe sXU ',��CT3 eW 
�9 GX EoUnieU Ge FonWU{Oe GX YDUiDWeXU�
Entrée de la MDX-Encoder (2)
3Uise en FoPSWe Ge OD sonGe WKeUPiTXe PoWeXU UDFFoUGpe sXU 
T� eW T� GX EoUnieU Ge O
oSWion 0';�(1C2'(5 oX 0';�
5(62/9(5�
Carte contrôle & MDX Encoder (3)
3Uise en FoPSWe Ges � sonGes WKeUPiTXes UDFFoUGpes 
UesSeFWiYePenW sXU ',��CT3 GX EoUnieU Ge FonWU{Oe GX 
YDUiDWeXU eW sXU T� eW T� GX EoUnieU Ge O
oSWion 0';�
(1C2'(5 oX 0';�5(62/9(5�
ATTENTION
Si 05.70 est réglé sur 1 ou 3, alors l’entrée logique DI1 ne 
doit pas être utilisée (ne pas affecter 08.21)
NOTE

9oiU Oe s\noSWiTXe GX PenX � (FKDSiWUe �����) SoXU SOXs Ge 
GpWDiOs�

05.71  : Limite de courant à basse vitesse en mode                                                                                                                                             
                         sans capteur
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs

NOTE
05.71 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�
Si 05.36   �� OD YDOeXU Ge Fe SDUDPqWUe Gp¿niW OD OiPiWe Ge 
FoXUDnW XWiOispe SenGDnW Oes SKDses G¶inMeFWion Ge signDX[ Ge 
PesXUe Ge SosiWion�

05.72  : Lq à faible charge  
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� P+
5pgODge Xsine � ����� P+ 
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UenseigneU OD YDOeXU Ge O
inGXFWDnFe 
G
D[e T OoUsTXe Oe FoXUDnW PoWeXU (04.01) esW pgDO j ��� GX 
FoXUDnW Ge GiPensionnePenW Ge EDse (05.76).

05.73  et 05.74  : Non utilisés

05.75  : Courant Iq pour la mesure de l’inductance 
Réservé.

05.76  : Courant de dimensionnement de base (DBC)

3ODge Ge YDUiDWion � � ���� [ 11.32 ($)
5pgODge Xsine � ���� $
)oUPDW � �� EiWs
1iYeDX Ge FoXUDnW DXTXeO sonW FDUDFWpUispes Oes YDOeXUs Ge 
O
inGXFWDnFe sDWXUpe G
D[e T (05.78) eW Ge O
DngOe Ge FDODge 
oSWiPDO (05.87).

05.77  : Offset de phase au courant Iq
Réservé.

05.78  : Inductance d'axe q @ DBC
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� P+
5pgODge Xsine � ����� P+ 
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UenseigneU OD YDOeXU WKpoUiTXe Ge 
O
inGXFWDnFe G
D[e T OoUsTXe Oe FoXUDnW PoWeXU (04.01) est 
pgDO DX FoXUDnW Ge GiPensionnePenW Ge EDse (05.76) et 
O
DngOe Ge FDODge esW pgDO j 05.87.

05.79  : Non utilisé

05.80 : Coefficient de correction des inductances
3ODge Ge YDUiDWion � ��� �
5pgODge Xsine � � �
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G
DMXsWeU (en �) OD YDOeXU WKpoUiTXe Ges 
inGXFWDnFes 05.72 et 05.78� /e UpgODge Xsine Ge Fe SDUDPqWUe 
esW DGDSWp j OD SOXSDUW Ges FDs�

05.81  : Inductance estimée de l’axe q 
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� P+
5pgODge Xsine � ����� P+ 
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU esWiPpe Ge O
inGXFWDnFe /T en IonFWion Ges niYeDX[ Ge 
FoXUDnW ,G eW ,T�

05.82  à 05.85  : Non utilisés

05.86  : Angle de calage à charge partielle 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UenseigneU OD YDOeXU WKpoUiTXe Ge O
DngOe 
Ge FDODge (DngOe enWUe OD GiUeFWion GX FoXUDnW PoWeXU eW FeOOe 
Ge OD Wension j YiGe GX PoWeXU) TXi IoXUniW Oe PD[iPXP Ge 
FoXSOe OoUsTXe Oe FoXUDnW esW pgDO j OD PoiWip GX FoXUDnW Ge 
GiPensionnePenW Ge EDse '%C (05.76��)� CeWWe YDOeXU esW 
inGiTXpe sXU OD SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU�

05.87  : Angle de calage @ DBC 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UenseigneU OD YDOeXU WKpoUiTXe Ge 
O
DngOe Ge FDODge (DngOe enWUe OD GiUeFWion GX FoXUDnW 
PoWeXU eW FeOOe Ge OD Wension j YiGe GX PoWeXU) TXi IoXUniW Oe 
PD[iPXP Ge FoXSOe OoUsTXe Oe FoXUDnW esW pgDO DX FoXUDnW 
Ge GiPensionnePenW Ge EDse '%C (05.76)� CeWWe YDOeXU esW 
inGiTXpe sXU OD SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU�
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DBC/2

05.86

05.88

Ⱥ (°)

DBC

04.01

05.88  : Ajustement de l’angle de calage 
3ODge Ge YDUiDWion � � �����
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW G
DMXsWeU OpgqUePenW O
DngOe Ge FDODge oSWiPDO 
WKpoUiTXe 05.87� /D YDOeXU ¿nDOe Ge O
DngOe Ge FDODge esW 
pgDOe j 05.87 � 05.88.

05.89  : Non utilisé

05.90  : Moteur PM à saturation inversée 
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�) 
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge sSpFi¿eU si Oe PoWeXU D Xne sDWXUDWion inYeUspe�

NOTE
05.90 SeXW rWUe SUpUpgOp SDU OD PoGi¿FDWion Ge 11.30 en 
IonFWion Ge OD WeFKnoOogie Ge PoWeXU spOeFWionnpe�

05.91  : Non utilisé

05.92  : Gain de stabilisation de fréquence pour  
                     moteur PM en BO 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����
5pgODge Xsine � � 
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU Oe FonWU{Oe G¶Xn 0oWeXU j 
DiPDnWs SiOoWp en Wension (11.31   �)� )onFWion GpYDOiGpe si ��

05.93  : Gain de stabilisation de tension pour moteur 
                    PM en BO 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs 
)onFWion GpYDOiGpe si � 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU Oe FonWU{Oe G¶Xn 0oWeXU j 
DiPDnWs SiOoWp en Wension (11.31   �)� )onFWion GpYDOiGpe si ��

05.94  : Non utilisé

05.95  : Filtre entre variateur et moteur
3ODge Ge YDUiDWion � 2Xi (�)�1on (�)
5pgODge Xsine � 1on (�) 
)oUPDW � � EiWs 
3eUPeW Ge GpFODUeU OD SUpsenFe G¶Xn ¿OWUe /C enWUe YDUiDWeXU 
et moteur.

05.96  : Inductance du filtre 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ������ �+
5pgODge Xsine � � �+
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe seUW j UenseigneU OD YDOeXU Ge O¶inGXFWDnFe GX 
¿OWUe /C OoUsTXe 05.95   © oXi ª� ,O esW XWiOisp �
� 3oXU Oe FonWU{Oe G¶Xn 0oWeXU j DiPDnWs SiOoWp en Wension 
(11.31   �) DOiPenWp DX WUDYeUs G¶Xn ¿OWUe sinXs� /e SDUDPqWUe 
esW DOoUs Uenseignp DYeF OD YDOeXU G¶inGXFWDnFe GX ¿OWUe�
� 3oXU Gp¿niU OD YDOeXU Ge Wension UpeOOePenW DSSOiTXpe DX[ 
EoUnes G¶Xn PoWeXU�gpnpUDWeXU DOiPenWp DX WUDYeUs G¶Xn ¿OWUe� 
/D YDOeXU GX SDUDPqWUe GoiW DOoUs inWpgUeU O¶inGXFWDnFe WoWDOe 
enWUe YDUiDWeXU eW PoWeXU

05.97  : Capacité du filtre 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ������ �I
5pgODge Xsine � � �I
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe seUW j UenseigneU OD YDOeXU Ge OD FDSDFiWp GX 
¿OWUe /C OoUsTXe 05.95   © oXi ª� 

05.98  : Résistance d’amortissement du filtre 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��������� PΩ
5pgODge Xsine � � PΩ
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe seUW j UenseigneU OD YDOeXU Ge OD UpsisWDnFe 
G¶DPoUWissePenW GX ¿OWUe /C OoUsTXe 05.95   © oXi ª�

05.99  : Tension finale appliquée à la charge 

3ODge Ge YDUiDWion � � j ���9
)oUPDW � �� EiWs 
,nGiTXe OD Wension esWiPpe DX[ EoUnes GX PoWeXU FoPSWe 
WenX Ges FKXWes Ge Wension PoGpOispes SDU Oes SDUDPqWUes 
05.96 j 05.98.
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5.7 - Menu 6 : Commandes logiques et compteurs
5.7.1 - Synoptiques Menu 6
• Gestion des commandes logiques

• Compteur horaire, compteur d’énergie

Commandes par
console

Logique des
commandes

Origine des
commandes

Mot de
contrôle

+24V

Marche AV/Arrêt

M/A maintenu

M/A
impulsionnel

M/A +
 inversion de sens

M/A commandé

Marche AR/Arrêt

DI4

DI5
MENU 8

Commandes au bornier

+24V

Marche AV

Marche AR

Arrêt

DI4

DI5

DI3

MENU 8

+24V

Marche/Arrêt

Inversion
Avant/Arrière

DI4

DI5
MENU 8

+24V

Marche AV/Arrêt

Marche AR/Arrêt

DI4

DI5
MENU 8 GESTION DES

COMMANDES
LOGIQUES

1
0

1 2
30

Mode d'arrêt

Gestion des microcoupures

Niveau freinage par injection DC

Durée freinage par injection DC

Maintien zéro vitesse

Reprise à la volée

2
3

06.30

06.32

06.32

06.30

06.39

06.34

06.33

06.30

06.32

06.42

06.01

06.03

06.06

06.07

06.08

06.09

06.04

06.43

Touche arrêt de la console

Verrouillage soft. 1

Verrouillage soft. 2

Seuil de sous tension réseau

Temporisation avant démarrage

Tension réduite

Temporisation avant reprise
à la volée

Autorisation d’arrêt des
ventilateurs de refroidissement

Temporisation microcoupures06.10

06.12

06.15

06.16

06.60

06.61

06.62

06.63

06.44

PWR

Ordre Marche/Arrêt

Horloge Compteur horaire
h, min an, jour

Compteur d’énergie
kW.h MW.h

Temps de mise sous tension
An, jour h, min

RAZ
compteur
d’énergie

Puissance
moteur

Menu 5

X
0

1

0

1
06.23

05.03

06.22

06.20 06.21

06.25 06.24

01.11

06.17
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5.7.2 - Explication des paramètres du menu 6
06.01  : Mode d’arrêt

3ODge Ge YDUiDWion � 5oXe OiEUe (�)� 5DPSe (�)�
     5DPSe � 'C (�)� 'C YiWesse nXOOe (�)�
     'C WePSoUisp (�)
5pgODge Xsine � 5DPSe (�)
)oUPDW � � EiWs
Roue libre (0)
$UUrW en UoXe OiEUe�
/e SonW Ge SXissDnFe esW GpsDFWiYp Gqs O¶oUGUe G¶DUUrW�
/e YDUiDWeXU ne SeXW UeFeYoiU Xn noXYeO oUGUe Ge PDUFKe 
SenGDnW Oe WePSs SUogUDPPp en 06.63� WePSs Ge 
GpPDgnpWisDWion GX PoWeXU�
$SUqs Fe WePSs G¶DUUrW� Oe YDUiDWeXU esW ©SUrWª� /e WePSs 
G¶DUUrW Ge OD PDFKine GpSenG Ge son ineUWie�

Rampe (1)
$UUrW sXU UDPSe Ge GpFpOpUDWion�
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU sXiYDnW Oe PoGe Ge 
GpFpOpUDWion FKoisi GDns Oe SDUDPqWUe 02.04.
8ne seFonGe DSUqs O¶DUUrW� Oe YDUiDWeXU esW ©SUrWª�

Rampe + DC (2) ( )
$UUrW sXU UDPSe Ge GpFpOpUDWion DYeF inMeFWion Ge FoXUDnW 
FonWinX SenGDnW Xn WePSs iPSosp�
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU sXiYDnW Oe PoGe Ge 
GpFpOpUDWion FKoisi GDns Oe SDUDPqWUe 02.04.
/oUsTXe OD IUpTXenFe nXOOe esW DWWeinWe� Oe YDUiDWeXU inMeFWe GX 
FoXUDnW FonWinX G¶Xne DPSOiWXGe UpgODEOe SDU Oe SDUDPqWUe 
06.06 SenGDnW Xn WePSs Gp¿ni SDU Oe SDUDPqWUe 06.07.
/e YDUiDWeXU esW ©SUrWª�

DC vitesse nulle (3) ( )
$UUrW SDU IUeinDge SDU inMeFWion Ge FoXUDnW EDsse IUpTXenFe� 
SXis j YiWesse nXOOe� inMeFWion Ge FoXUDnW FonWinX�
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU en iPSosDnW Xn FoXUDnW 
EDsse IUpTXenFe MXsTX¶j Xne YiWesse SUesTXe nXOOe TXe Oe 
YDUiDWeXU GpWeFWe DXWoPDWiTXePenW�
/e YDUiDWeXU inMeFWe DOoUs GX FoXUDnW FonWinX G¶Xne DPSOiWXGe 
UpgODEOe SDU Oe SDUDPqWUe 06.06 SenGDnW Xn WePSs Gp¿ni SDU 
Oe SDUDPqWUe 06.07� $XFXn oUGUe Ge PDUFKe ne SeXW rWUe SUis 
en FoPSWe WDnW TXe Oe YDUiDWeXU n¶esW SDs ©SUrWª�

Vitesse
moteur

t

TempsTemps arrêt en roue libre
Arrêt

Vitesse
moteur

t

TempsRampe de
décélération

1sec

Arrêt

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsRampe de
décélération

Arrêt

Injection de
courant
continu
06.07Courant moteur

06.06

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de courant
basse fréquence

Injection
DC

06.06
06.07

Arrêt
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DC temporisé (4) ( )
$UUrW sXU inMeFWion Ge FoXUDnW FonWinX DYeF Xn WePSs iPSosp�
/e YDUiDWeXU GpFpOqUe Oe PoWeXU en iPSosDnW Xn FoXUDnW Gp¿ni 
SDU Oe SDUDPqWUe 06.06 SenGDnW Xn WePSs Gp¿ni SDU Oe SDUD�
PqWUe 06.07� $XFXn oUGUe Ge PDUFKe ne SeXW rWUe SUis en 
FoPSWe WDnW TXe Oe YDUiDWeXU n¶esW SDs ©SUrWª
.

NOTE
(n EoXFOe IeUPpe ( )� Oes PoGes G¶DUUrW 5DPSe � 'C (�)� 
'C YiWesse nXOOe (�) eW 'C WePSoUispe (�) sonW pTXiYDOenWs DX 
PoGe G¶DUUrW 5DPSe (�)�

06.02 : Non utilisé 

06.03 : Gestion des micro-coupures
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�)� $UUrW (�)�
     $UUrW GiIIpUp (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidée (0) 
/e YDUiDWeXU ne WienW SDs FoPSWe Ges FoXSXUes UpseDX eW 
FonWinXe j IonFWionneU WDnW TXe OD Wension GX EXs 'C esW 
sXI¿sDnWe�
 

ATTENTION
Les cas  «Arrêt (1)» et «Arrêt différé (2)» ne peuvent 
fonctionner correctement que si l’énergie emmagasinée 
dans l’application est supérieure à l’énergie à fournir 
pendant la micro-coupure.
Applications éligibles: ventilation, centrifugation,...

Arrêt (1)
(n FDs Ge FoXSXUe UpseDX� Oe YDUiDWeXU YD GpFpOpUeU sXU Xne 
UDPSe� DXWoPDWiTXePenW FDOFXOpe SDU Oe YDUiDWeXU� D¿n TXe 
Oe PoWeXU UenYoie Ge O¶pneUgie sXU Oe EXs 'C� 6XU UeWoXU Ges 
FonGiWions noUPDOes OD GpFpOpUDWion se SoXUsXiW MXsTX¶j O¶DUUrW 
GX PoWeXU sXiYDnW Oe PoGe G¶DUUrW SUogUDPPp en 06.01. 
/e YDUiDWeXU GpFOenFKe Xne Pise en spFXUiWp ©3eUWe UpseDX 
DO WeUnDWiIª�
Arrêt différé (2)
(n FDs Ge 6oXs Wension UpseDX (YoiU 06.60) ou de 
FoXSXUe UpseDX� Oe YDUiDWeXU YD GpFpOpUeU sXU Xne UDPSe� 
DXWoPDWiTXePenW FDOFXOpe SDU Oe YDUiDWeXU� D¿n TXe Oe PoWeXU 
UenYoie Ge O¶pneUgie sXU Oe EXs 'C� 
6XU UeWoXU Ges FonGiWions noUPDOes �
� 6i OD GXUpe Ge OD PiFUo�FoXSXUe esW inIpUieXUe DX SDUDPqWUe 

06.62 ©TePSoUisDWion PiFUoFoXSXUeª�  Oe PoWeXU Up�DFFp-
OqUe MXsTX¶j sD YiWesse Ge Fonsigne�

� 6i OD GXUpe Ge OD PiFUo�FoXSXUe esW sXSpUieXUe DX SDUD-
PqWUe 06.62 ©TePSoUisDWion PiFUoFoXSXUeª� OD GpFpOpUDWion 
se SoXU sXiW en UoXe OiEUe� /e YDUiDWeXU GpFOenFKe Xne Pise 
en spFXUi Wp ©3eUWe UpseDX DOWeUnDWiIª�

NOTE
9oiU DXssi SDUDPqWUe 18.70

06.04  : Logique des commandes
3ODge Ge YDUiDWion � 0�$ PDinWenX (�)� 0�$ iPSXOsionneO (�)� 
     0�$ � inYeUsion Ge sens (�)�
     0�$ FoPPDnGp (�)
5pgODge Xsine � 0�$ FoPPDnGp (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge FKoisiU enWUe � PoGes Ge gesWion Ges oUGUes 
0DUFKe�$UUrW eW GX sens Ge UoWDWion�

NOTE
/D PoGi¿FDWion Ge 06.04 GoiW se IDiUe YDUiDWeXU YeUUoXiOOp 
(oXYUiU Oes enWUpes 6T2�� eW 6T2�� GX EoUnieU)�

M/A maintenu (0)
FoPPDnGe Ge 0DUFKe $9�DUUrW eW 0DUFKe $5�DUUrW SDU 
FonWDFWs PDinWenXs� (n UpgODge Xsine �
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $9�DUUrW�
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $5�DUUrW�

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de 
courant continu

06.06

Arrêt

06.07

Tension
bus DC

Seuil sous
tension bus

Perte réseau

Verrouillage du pont
de sortie variateur

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo
microcoupure

(06.62)

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo microcoupure
(06.62)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)
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¬ OD Pise soXs Wension oX DSUqs Oe UeseW G¶Xne Pise en spFX�
UiWp� si Xn oUGUe Ge 0DUFKe esW GpMj spOeFWionnp� Oe PoWeXU Gp�
PDUUe Gqs O¶DSSDUiWion Ge OD UpIpUenFe YiWesse�
M/A impulsionnel (1)
FoPPDnGe Ge 0DUFKe eW $UUrW SDU FonWDFWs j iPSXOsions�
'Dns Fe PoGe� XWiOiseU ',� SoXU GonneU O¶oUGUe G¶$UUrW�
3oXU FeOD� SDUDPpWUeU �
- 08.25   06.39 (DIIeFWDWion ',�)�
- 08.22   06.32 (DIIeFWDWion ',� si npFessDiUe)�
(n UpgODge Xsine �
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $9�

3oXU SDsseU Ge 0DUFKe $9 j 0DUFKe $5 oX YiFe YeUsD� 
SDsseU SDU Xn oUGUe G¶DUUrW�
M/A + inversion de sens (2)
FoPPDnGe Ge 0DUFKe�DUUrW SDU FonWDFW PDinWenX�
'Dns Fe PoGe� XWiOiseU ',� en 0DUFKe�DUUrW eW ',� SoXU 
GonneU Oe sens Ge UoWDWion�
3oXU FeOD� SDUDPpWUeU �
- 08.24   06.34 (DIIeFWDWion ',�)�
- 08.25   06.33 (DIIeFWDWion ',�)� 

M/A commandé (3)
CoPPDnGe Ge 0DUFKe $9�DUUrW eW 0DUFKe $5�DUUrW SDU 
FonWDFWs PDinWenXs�
(n UpgODge Xsine �
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $9�DUUrW�
� %oUne ',� SUpUpgOpe en 0DUFKe $5�DUUrW�

$ OD Pise soXs Wension oX DSUqs Oe UeseW G¶Xne Pise en spFX�
UiWp� si Xn oUGUe Ge PDUFKe esW GpMj spOeFWionnp� Oe PoWeXU ne 
GpPDUUe SDs� ,O IDXW F\FOeU O¶enWUpe 0DUFKe (',� oX ',�) SoXU 
TXe OD FoPPDnGe soiW SUis en FoPSWe�

06.05  : Non utilisé

06.06  : Niveau freinage par injection DC
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� � (� Ge 05.07)
5pgODge Xsine � ����� � 
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe niYeDX Ge FoXUDnW XWiOisp SoXU Oe IUei�
nDge SDU inMeFWion Ge FoXUDnW FonWinX (YoiU 06.01 et 06.08).

ATTENTION
Pour un freinage efficace, la valeur du paramètre 06.06 
doit être de 60 % minimum.
Les valeurs 04.05, 04.06 et 04.07 peuvent limiter le niveau 
de freinage défini en 06.06

06.07  : Durée freinage par injection DC
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe WePSs Ge IUeinDge SDU inMeFWion Ge 
FoXUDnW FonWinX OoUsTXe 06.01 esW j 5DPSe � 'C (�)�
'C YiWesse nXOOe (�) oX 'C WePSoUisp (�)�

06.08  : Maintien zéro vitesse
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGp (�)� 9DOiGp (�)� 'C en PDUFKe (�)� 
'C j O¶DUUrW (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGp (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidé (0)
/D soUWie YDUiDWeXU esW GpsDFWiYpe OoUsTXe OD YiWesse esW nXOOe�
Validé (1)
/D soUWie YDUiDWeXU UesWe DFWiYpe OoUsTXe OD YiWesse esW nXOOe 
D¿n Ge PDinWeniU Oe FoXSOe j O¶DUUrW� /D soUWie YDUiDWeXU esW 
GpsDFWiYpe OoUsTXe 06.08 SDsse j ��
NOTE 

/oUsTXe Oe YDUiDWeXU esW j O¶pWDW �GpYeUUoXiOOp� eW TXe O¶oUGUe 
Ge 0DUFKe n¶esW SDs DFWiYp DX EoXW G¶Xne PinXWe� Oe YDUiDWeXU 
UeYienW j O¶pWDW �9eUUoXiOOp� (soUWie YDUiDWeXU GpsDFWiYpe)�
DC en marche (2)
/D YiWesse PoWeXU esW nXOOe� (n SUpsenFe G¶Xn oUGUe Ge 
0DUFKe� OD soUWie YDUiDWeXU esW DFWiYpe D¿n Ge PDinWeniU Xn 
FoXUDnW FonWinX SeUPDnenW Ge UpFKDXIIDge GX PoWeXU� Ce 
FoXUDnW esW Gp¿ni SDU Oe SDUDPqWUe 06.06.
DC à l’arrêt (3)
6XU Xn oUGUe G¶DUUrW� OD soUWie YDUiDWeXU UesWe DFWiYpe DSUqs 
O¶DUUrW GX PoWeXU� D¿n Ge PDinWeniU Xn FoXUDnW FonWinX 
SeUPDnenW Ge UpFKDXIIDge GX PoWeXU� Ce FoXUDnW esW Gp¿ni 
SDU Oe SDUDPqWUe 06.06.

06.09  : Reprise à la volée
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�)� 9DOiGpe (�)�
     $UUrW PoWeXU DYDnW UeGpPDUUDge (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs

• Si la charge est immobile au moment de l’ordre 
de marche ou à la réapparition du réseau, cette 

opération peut entraîner la rotation de la machine dans 
les 2 sens de rotation avant l’accélération du moteur. 
S’assurer avant de valider cette fonction qu’il n’y a pas 
de danger pour les biens et les personnes.

Dévalidée (0)
'pYDOiGDWion Ge OD UeSUise j OD YoOpe G¶Xn PoWeXU en UoWDWion�
Validée (1)
6i OD soUWie YDUiDWeXU esW inDFWiYe� Oe YDUiDWeXU e[pFXWe Xne 
SUoFpGXUe D¿n Ge FDOFXOeU OD IUpTXenFe eW Oe sens Ge UoWDWion 
GX PoWeXU� $SUqs UpDFWiYDWion GX SonW Ge soUWie� iO UeFDOeUD 
DXWoPDWiTXePenW OD IUpTXenFe Ge soUWie sXU OD YDOeXU 
PesXUpe eW Up�DFFpOpUeUD Oe PoWeXU MXsTX¶j OD IUpTXenFe Ge 
UpIpUenFe� 9oiU 03.91.

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5

+24V ref

Marche AV

Arrêt

7

8
9

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5
+24V ref

Marche/Arrêt
Inversion
de sens

7

9
8

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)
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'Dns FeUWDins FDs� iO se SeXW TXe OD WePSoUisDWion DYDnW 
OD SUoFpGXUe Ge UeSUise j OD YoOpe (npFessDiUe SoXU OD 
GpPDgnpWisDWion GX PoWeXU) GoiYe rWUe DXgPenWpe� 3oXU 
FeOD� se UeSoUWeU DX SDUDPqWUe 06.63.
Arrêt moteur avant redémarrage (2)
Ce PoGe SeXW rWUe XWiOisp SoXU IoUFeU O
DUUrW G
Xn PoWeXU en 
UoWDWion DYDnW Ge Oe UeGpPDUUeU�

- 3oXU Oes PoWeXUs Ds\nFKUones (11.30   � oX �) � Xn FoXUDnW 
FonWinX esW inMeFWp GDns Oe PoWeXU� /e niYeDX eW OD GXUpe Ge 
O
inMeFWion Ge FoXUDnW FonWinX sonW UpgOps SDU 06.06 et 06.07.

- 3oXU Oes PoWeXUs s\nFKUones (11.31   � oX �) � SoXU 
GpFpOpUeU Oe PoWeXU� Oe YDUiDWeXU DXgPenWe Oes SeUWes 
GDns Oe sWDWoU en FonWU{ODnW O
DPSOiWXGe GX FoXUDnW PoWeXU� 
/
DPSOiWXGe eW OD GXUpe G
DSSOiFDWion Ge Fe FoXUDnW sonW 
UpgOps SDU 06.06 et 06.07.

NOTE
5eSUenGUe Xn PoWeXU j OD YoOpe n
esW SDs FoPSDWiEOe DYeF 
Xne UDPSe en 6 (02.06) OoUsTXe Oe FonWU{Oe Ge IUeinDge esW 
DFWiYp (12.41 � 'pYDOiGpe)�

06.10  : Tension réduite
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidée (0)
/es seXiOs Ge GpWeFWion soXs�Wension GX EXs 'C sonW FeX[ 
Gp¿nis SoXU OD Wension Dssignpe�
Validée (1)
$EDisse Oe seXiO Ge GpWeFWion soXs�Wension GX EXs 'C� DX 
niYeDX Ge FeOXi GX YDUiDWeXU Ge Wension Dssignpe inIpUieXUe� 
CeFi SeUPeW G¶DOiPenWeU DX Eesoin Xn FDOiEUe Ge Wension 
Dssignpe ��� 9 (T) en ��� 9 oX Xn ��� 9 (T+) en ��� 9�

ATTENTION
La valeur 06.10 n’est prise en compte qu’après une 
remise sous tension du variateur.

Si 06.10   © 9DOiGpe ª� Oe seXiO Ge soXs Wension UpseDX 06.60 
GoiW rWUe SDUDPpWUp en FonspTXenFe�

06.11  : Non utilisé

06.12  : Touche arrêt de la console
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 9DOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
4XDnG O¶oUigine Ges FoPPDnGes n¶esW SDs SDU FonsoOe 
(06.43 � �)� 06.12 SeUPeW Ge GpYDOiGeU OD IonFWion ©$UUrWª  Ge 
O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge (FI� � �����)� 
/D IonFWion 5(6(T n¶esW SDs DIIeFWpe SDU Fe SDUDPqWUe GDns 
Oe FDs o� on XWiOise OD FonsoOe�

06.13  et  06.14  : Non utilisés

06.15  : Verrouillage soft. 1

06.16  : Verrouillage soft. 2
3ODge Ge YDUiDWion � 9eUUoXiOOp (�) oX 'pYeUUoXiOOp (�)
5pgODge Xsine � 'pYeUUoXiOOp (�)
)oUPDW � � EiWs
6i Oe YDUiDWeXU esW GpYeUUoXiOOp SDU Oe EoUnieU� O
XWiOisDWeXU SeXW 
DOoUs YeUUoXiOOeU oX GpYeUUoXiOOeU Oe YDUiDWeXU SDU 06.15 et 
06.16.

ATTENTION
Le verrouillage par les entrées STO-1 et STO-2 du bornier 
du variateur est prioritaire sur 06.15 et 06.16.

&
06.15

Déverrouillage onduleur

06.16

06.17  : RAZ compteur d’énergie
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
/oUsTXe Fe SDUDPqWUe esW j 2Xi (�)� Oes FoPSWeXUs 06.24 et 
06.25 sonW UePis j �� SXis 06.17 UeSDsse j 1on (�)�

06.18  et 06.19   : Non utilisés

06.20  : Temps mise sous tension (an, jour)

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� D� M
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe enUegisWUe Oes Dnnpes eW Oes MoXUs Ge Pise soXs 
tension.

06.21  : Temps mise sous tension (h, min)

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����� K� Pin
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe enUegisWUe Oes KeXUes eW Oes PinXWes Ge Pise 
sous tension.
$SUqs ������ 06.21 UeYienW j � eW 06.20 esW inFUpPenWp G¶Xn 
MoXU�

06.22  : Compteur horaire (an, jour)

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� Dn� MoXU
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe enUegisWUe Oes Dnnpes eW Oes MoXUs Ge 
IonFWionnePenW GeSXis OD SUePiqUe Pise en seUYiFe GX 
YDUiDWeXU�

06.23  : Compteur horaire (h, min)

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����� K� Pin
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe enUegisWUe Oes KeXUes eW Oes PinXWes Ge 
IonFWionnePenW GeSXis OD SUePiqUe Pise en seUYiFe GX 
YDUiDWeXU�
$SUqs ������ 06.23 UeYienW j � eW 06.22 est incrémenté de 1 
MoXU�

06.24  : Compteur d’énergie (MW.h)

3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� 0:�K
)oUPDW � �� EiWs
Ce FoPSWeXU DFFXPXOe O
pneUgie en 0:�K� TXi FiUFXOe Ge OD 
SDUWie 'C YeUs OD SDUWie $C Ge O
onGXOeXU� 3oXU Xn onGXOeXU 
F{Wp PoWeXU� FeWWe YDOeXU UeSUpsenWe O
pneUgie FonsoPPpe 
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SDU Oe PoWeXU� 3oXU Xn onGXOeXU FonneFWp DX UpseDX� FeWWe 
YDOeXU UeSUpsenWe O
pneUgie UenYo\pe sXU Oe UpseDX�
/D YDOeXU Ge Fe FoPSWeXU SeXW rWUe UePise j � en PeWWDnW Oe 
SDUDPqWUe 06.17 j 2Xi (�)�

06.25  : Compteur d’énergie (kW.h)

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����� N:�K
)oUPDW � �� EiWs
Ce FoPSWeXU DFFXPXOe O
pneUgie� en N:�K� TXi FiUFXOe Ge OD 
SDUWie 'C YeUs OD SDUWie $C Ge O
onGXOeXU� 3oXU Xn onGXOeXU 
F{Wp PoWeXU� FeWWe YDOeXU UeSUpsenWe O
pneUgie FonsoPPpe 
SDU Oe PoWeXU� 3oXU Xn onGXOeXU FonneFWp DX UpseDX� FeWWe 
YDOeXU UeSUpsenWe O
pneUgie UenYo\pe sXU Oe UpseDX�
/D YDOeXU Ge Fe FoPSWeXU SeXW rWUe UePise j � en PeWWDnW Oe 
SDUDPqWUe 06.17 j 2Xi (�)�

06.26  : Compteur d'énergie restituée (MW.h)

3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� 0:�K
)oUPDW � �� EiWs
Ce FoPSWeXU DFFXPXOe O
pneUgie en 0:�K� TXi FiUFXOe Ge OD 
SDUWie $C YeUs OD SDUWie 'C Ge O
onGXOeXU� 3oXU Xn onGXOeXU 
F{Wp PoWeXU� FeWWe YDOeXU UeSUpsenWe O
pneUgie UenYo\pe YeUs 
Oe EXs 'C (SoXU Oes 32:(5'5,9( 0'�5� FeWWe pneUgie 
esW UenYo\pe YeUs Oe UpseDX WDnGis TXe SoXU Oes DXWUes 
DUFKiWeFWXUes 32:(5'5,9(� FeWWe pneUgie esW GissiSpe 
GDns OD UpsisWDnFe Ge IUeinDge)� 3oXU Xn onGXOeXU FonneFWp 
DX UpseDX� FeWWe YDOeXU UeSUpsenWe O
pneUgie DEsoUEpe sXU Oe 
UpseDX� 
/D YDOeXU Ge Fe FoPSWeXU SeXW rWUe UePise j � en PeWWDnW Oe 
SDUDPqWUe 06.17 j 2Xi (�)�

06.27  : Compteur d'énergie restituée (kW.h)

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����� N:�K
)oUPDW � �� EiWs
,GeP j 06.26 SoXU OD SDUW G
pneUgie en N:�K�

06.28  et 06.29  : Non utilisés

06.30  à  06.34  et  06.39  : Bits séquentiels
          commandes logiques
3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
5pgODge Xsine � ,nDFWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
/e gesWionnDiUe Ge FoPPDnGes OogiTXes GX YDUiDWeXU (06.04) 
XWiOise Fes EiWs FoPPe enWUpes SOXW{W TXe Ge se UeSoUWeU 
GiUeFWePenW DX[ EoUnes� CeFi SeUPeW j O¶XWiOisDWeXU Ge Gp¿niU 
O¶XWiOisDWion Ge FKDTXe EoUne GX YDUiDWeXU en IonFWion Ges 
Eesoins Ge FKDTXe DSSOiFDWion� %ien TXe Fes SDUDPqWUes 
soienW en OeFWXUe � pFUiWXUe� iOs sonW YoODWiOes eW ne sonW SDs 
PpPoUisps j OD Pise KoUs Wension� CKDTXe Iois TXe Oe 
YDUiDWeXU esW Pis soXs Wension� iOs seUonW UePis j ,nDFWiYe (�)�
06.30 � 0DUFKe DYDnW
06.31 � 0DUFKe SDU iPSXOsions
06.32 � 0DUFKe DUUiqUe
06.33 � ,nYeUsion DYDnW�DUUiqUe
06.34 � 0DUFKe�DUUrW
06.39 � $UUrW

06.35  à 06.41  : Non utilisés

06.42  : Mot de contrôle
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs
/e PoW Ge FonWU{Oe SeUPeW Ge SiOoWeU Oe YDUiDWeXU SDU OiDison 
spUie oX EXs Ge WeUUDin�
$ FKDTXe IonFWion FoUUesSonG Xn FoGe EinDiUe �

Bits du mot de 
contrôle 06.42

Conversion
décimale Fonctions Paramètre 

équivalent

0 1 9eUUoXiOODge soIW 06.15
1 2 0DUFKe DYDnW 06.30

2 4 0DUFKe SDU 
iPSXOsions 06.31

� � 0DUFKe DUUiqUe 06.32
4 16 $YDnW�$UUiqUe 06.33
� �� 0DUFKe 06.34
6 64 Réservé
7 ��� 0DnXeO�$XWo

� ��� 5pI� DnDOogiTXe�
5pI� SUpUpgOpe 01.42

� ��� Réservé
10 1024 Réservé
11 ���� Réservé
12 ���� Réservé
�� ���� 5eseW YDUiDWeXU 10.33
14 ����� Réservé

6i Oe EiW 0DnXeO�$XWo esW j � eW TXe 06.43   �� DOoUs Oe YDUiDWeXU 
esW FonWU{Op SDU Oes EiWs � j � GX PoW Ge FonWU{Oe 06.42.
6i Oe EiW 0DnXeO�$XWo esW j � oX 06.43 � �� DOoUs Oe YDUiDWeXU 
esW FonWU{Op SDU Oes SDUDPqWUes 06.15� 06.30� 06.31� 06.32� 
06.33� 06.34� 06.39.
ATTENTION
Afin que le mot de contrôle soit pris en compte, le 
paramètre 06.43 doit être à 1.
06.42 doit correspondre à la somme binaire des ordres à 
donner au variateur.
NOTE 

3oXU Xn GpYeUUoXiOODge GX YDUiDWeXU SDU YDOiGDWion Ge 06.15 
(EiW �)� iO esW npFessDiUe G¶DYoiU DXSDUDYDnW DFWiYp OD EoUne Ge 
GpYeUUoXiOODge GX EoUnieU (YoiU e[SOiFDWion Ge 06.15).

06.43  : Origine des commandes
3ODge Ge YDUiDWion �3DU EoUnieU (�)� 3DU EXs (�)� ,nDFWiI (�)� 
     3DU FonsoOe (�)
5pgODge Xsine � 3DU EoUnieU (�)
)oUPDW � � EiWs
Par bornier (0)
/es FoPPDnGes sonW issXes GX EoUnieU Ge FonWU{Oe�
Par bus (1)
/es FoPPDnGes sonW issXes GX PoW Ge FonWU{Oe 06.42.
Inactif (2)
Non utilisé.
Par console (3)
/es FoPPDnGes sonW issXes Ge O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge 
FonneFWpe (0';�3oZeUsFUeen oX 0';�.(<3$')�
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NOTE
2XYUiU Oes EoUnes 6T2�� eW 6T2�� DYDnW Ge PoGi¿eU 06.43.

• Lors d’un changement de 06.43, le mot de 
contrôle 06.42 n’est pas remis à zéro. Lorsque 

06.43 est remis à 1 le variateur peut redémarrer si le mot 
de contrôle le permet.

06.44   : Autorisation d’arrêt des ventilateurs de 
   refroidissement 
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
Non (0)
/D 6oUWie YDUiDWeXU 10.02   2Xi (�) oX Eien O
Xne Ges 
WePSpUDWXUes Ges PoGXOes ,*%T (07.51 j 07.53) est 
sXSpUieXUe j ���C
Oui (1)
/D 6oUWie YDUiDWeXU 10.02   1on (�) eW WoXWes Oes WePSpUDWXUes 
Ges PoGXOes ,*%T (07.51 j 07.53) sonW inIpUieXUes j ���C� 

06.45 à 06.59  : Non utilisés

06.60 : Seuil de sous tension réseau
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ��� 9
5pgODge Xsine : CDOiEUe T  ��� 9� FDOiEUe T+ ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe niYeDX Ge GpWeFWion G¶Xne soXs Wension 
UpseDX�

06.61  : Temporisation avant démarrage
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe IonFWion SeUPeW Ge UeWDUGeU OD Pise en UoWDWion GX 
PoWeXU SDU UDSSoUW j O¶oUGUe Ge PDUFKe�

06.62  : Temporisation microcoupures
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶inWUoGXiUe Xne GXUpe Ge PiFUoFoXSXUe 
SoXU ODTXeOOe Oe YDUiDWeXU YD Up�DFFpOpUeU oX GpFpOpUeU 
MXsTX¶j O¶DUUrW GX PoWeXU OoUsTXe 06.03   $UUrW GiIIpUp (�) (YoiU 
e[SOiFDWion Ge 06.03).

06.63  : Temporisation avant reprise à la volée
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD GXUpe npFessDiUe SoXU OD GpPDgnpWisDWion GX 
PoWeXU DYDnW G¶eIIeFWXeU Xne SUoFpGXUe Ge UeSUise j OD YoOpe 
(YoiU 06.09)� /e UpgODge Ge � seFonGes esW gpnpUDOePenW 
sXI¿sDnW� 'Dns Oe FDs o� OD UeSUise j OD YoOpe ne se GpUoXOeUDiW 
SDs FoUUeFWePenW� DXgPenWeU OD YDOeXU Ge 06.63.
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW pgDOePenW Oe WePSs PiniPXP enWUe 
Xn oUGUe G¶DUUrW eW OD SUise en FoPSWe G¶Xn noXYeO oUGUe Ge 
PDUFKe�
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5.8 - Menu 7 : Entrées sorties analogiques
5.8.1 - Synoptiques du menu 7
• Entrées / sorties analogiques

Entrée
analogique

différentielle
AI1

Entrée
analogique

différentielle
AI2

Inversion
entrée AI1

A - D
12 bits

Type de signal
 sur AI1

Entrée
analogique AI1

Mise à l'échelle

Echelle entrée AI1

100%
0-10V

±10V

1
0

1
01

0

Destination entrée AI1

X - 1

AI1-

AI1+

Inversion
entrée AI2

Mise à l'échelle

100%

1

0

Destination entrée AI2

X - 1

A - D
12 bits

Type de signal
 sur AI2

Mode
de signal
 sur AI3

4-20 mA sd
20-4 mA sd

20-4 mA ad
4-20 mA ad
20-0 mA 1
0-20 mA 0

2
3
4
5

Perte signal
4-20mA

Entrée
analogique AI2

AI2-

AI2+

Entrée
analogique

AI3

Echelle entrée AI3

Inversion
entrée AI3

Mise à l'échelle

100%
10 à 6

7
0

Destination entrée AI3

X - 1

A - D
12 bits 4-20 mA sd

20-4 mA sd

±10V

20-4 mA ad
4-20 mA ad
20-0 mA

0-10V 6

1
0-20 mA 0

2
3
4
5

7

Perte signal
4-20mA

Entrée
analogique AI3

AI3

00.00

07.16

07.16

07.60

07.17

07.1807.29

07.03

07.15

07.01

07.08

07.08

01.36

01.37

07.58

07.09

07.1007.06

07.12

07.59
07.13

07.1407.28

07.02

07.11

Filtre de
l’entrée AI1
07.71

07.72

07.73

Filtre de
l’entrée AI2

Filtre de
l’entrée AI3

A-D 
12 bits

Échelle
AI1

rapide

Entrée
analogique

rapide 1

07.7607.77

 

Echelle sortie
analogique AO1

Source sortie analogique AO1

Courant
moteur

total

Type de signal sur AO1

Valeur absolue

0
1

2

Sortie analogique
AO1

AO1

±10V

0-20mA

4-20mA

Température module phase U Température redresseur

Température module phase V Température carte contrôle

Température module phase W

Tension réseau

Tension bus courant continu

Sortie
analogique

AO1
D - A
14 bits

07.21

07.2004.01

07.19

07.51 07.54

07.52 07.55

07.53

07.81

07.80

Filtre de
la sortie AO1

07.74

07.68
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5.8.2 - Explication des paramètres du menu 7
NOTE

/D SpUioGe G¶pFKDnWiOOonnDge esW Ge �Ps SoXU Oes enWUpes eW 
sorties du menu 7.

07.01  : Entrée analogique AI1

3ODge Ge YDUiDWion � � ������ �
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW OD OeFWXUe Ge OD YDOeXU Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe GiIIpUen�
WieOOe Ge Wension n��� CeWWe enWUpe XWiOise Xn FonYeUWisseXU 
DnDOogiTXe GigiWDO DYeF UpsoOXWion Ge �� EiWs�

07.02  : Entrée analogique AI2

3ODge Ge YDUiDWion �� ������ �
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW OD OeFWXUe Ge OD YDOeXU Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe GiIIpUen�
WieOOe Ge FoXUDnW n���
CeWWe enWUpe XWiOise Xn FonYeUWisseXU DnDOogiTXe GigiWDO DYeF 
UpsoOXWion Ge �� EiWs�

07.03  : Entrée analogique AI3

3ODge Ge YDUiDWion �� ������ �
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW OD OeFWXUe Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe non GiIIpUenWieOOe 
n��� CeWWe enWUpe XWiOise Xn FonYeUWisseXU DnDOogiTXe GigiWDO 
DYeF UpsoOXWion Ge �� EiWs�

07.04  et 07.05  : Non utilisés

07.06  : Type de signal sur AI1
3ODge Ge YDUiDWion � ���� 9 (�) eW � �� 9 (�)
5pgODge Xsine � ���� 9 (�)
)oUPDW � � EiWs
0-10 V (0)
5eooiW Xn signDO en Wension YDUiDnW Ge � j ��� 9�
± 10 V (1)
5eooiW Xn signDO en Wension YDUiDnW Ge ��� 9 j ��� 9�

07.07  : Non utilisé

07.08  et 07.12   : Échelle entrées AI1 et AI2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
Ces SDUDPqWUes seUYenW pYenWXeOOePenW j PeWWUe j O¶pFKeOOe 
Oes enWUpes DnDOogiTXes� ToXWeIois� FeOD s¶DYqUe UDUePenW np�
FessDiUe GX IDiW TXe Oe niYeDX G¶enWUpe PD[iPXP (��� �) FoU�
UesSonG DXWoPDWiTXePenW j OD YDOeXU PD[i GX SDUDPqWUe Ge 
GesWinDWion�

07.09  et 07.13  : Inversion entrées AI1 et AI2
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j inYeUseU Oe signDO G¶enWUpe�
Non (0)
6ignDO G¶enWUpe non inYeUsp�
Oui (1)
6ignDO G¶enWUpe inYeUsp�

07.10  : Destination entrée AI1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 01.36 � 5pIpUenFe DnDOogiTXe �
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe DGUesse GoiW FonWeniU Oe nXPpUo GX SDUDPqWUe TXe O¶on 
soXKDiWe DIIeFWeU sXU O¶enWUpe $,��
6eXOs Oes SDUDPqWUes nXPpUiTXes SeXYenW rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� DXFXne DIIeFWD�
Wion ne seUD SUise en FoPSWe�

07.11  : Type de signal sur AI2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� P$ (�)�  ���� P$ (�)�
 ���� P$ DYeF GpWeFWion (�)�
 ���� P$ DYeF GpWeFWion (�)�
 ���� P$ sDns GpWeFWion (�)�
 ���� P$ sDns GpWeFWion (�)
5pgODge Xsine � ���� P$ sDns GpWeFWion (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe W\Se Ge signDO UDFFoUGp sXU O¶enWUpe 
DnDOogiTXe GiIIpUenWieOOe $,��
6i Xn PoGe DYeF GpWeFWion esW spOeFWionnp� Oe YDUiDWeXU 
SUoYoTXeUD Xne Pise en spFXUiWp ©3eUWe �P$ sXU $,�ª sXU 
GpWeFWion Ge UXSWXUe GX signDO�

07.14  : Destination entrée AI2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51 
5pgODge Xsine � 01.37� 5pIpUenFe DnDOogiTXe �
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe DGUesse GoiW FonWeniU Oe nXPpUo GX SDUDPqWUe TXe O¶on 
soXKDiWe DIIeFWeU sXU O¶enWUpe $,��
6eXOs Oes SDUDPqWUes nXPpUiTXes SeXYenW rWUe DIIeFWps 
si O¶enWUpe esW Fon¿gXUpe en enWUpe DnDOogiTXe eW Oes 
SDUDPqWUes EiWs si O¶enWUpe esW Fon¿gXUpe en enWUpe OogiTXe�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� DXFXne 
DIIeFWDWion ne seUD SUise en FoPSWe�

07.15  : Mode de signal sur AI3
3ODge Ge YDUiDWion � ���� P$ (�)� ���� P$ (�)�
 ���� P$ DYeF GpWeFWion (�)�
 ���� P$ DYeF GpWeFWion (�)�
 ���� P$ sDns GpWeFWion (�)�
 ���� P$ sDns GpWeFWion (�)�
 ���� 9 (�)� � �� 9 (�)
5pgODge Xsine � ���� 9 (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe W\Se Ge signDO UDFFoUGp sXU O¶enWUpe 
DnDOogiTXe GiIIpUenWieOOe $,��
6i Xn PoGe DYeF GpWeFWion esW spOeFWionnp� Oe YDUiDWeXU 
SUoYoTXeUD Xne Pise en spFXUiWp ©3eUWe � P$ sXU $,�ª sXU 
GpWeFWion Ge UXSWXUe GX signDO�
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07.16  : Échelle entrée AI3
3ODge Ge YDUiDWion � enWUpe � ���� j ����
5pgODge Xsine  � ����
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW pYenWXeOOePenW j PeWWUe j O¶pFKeOOe O¶enWUpe 
DnDOogiTXe� ToXWeIois FeOD s¶DYqUe UDUePenW npFessDiUe GX 
IDiW TXe Oe niYeDX G¶enWUpe PD[iPXP (����) FoUUesSonG 
DXWoPDWiTXePenW j OD YDOeXU PD[iPXP GX SDUDPqWUe TXi esW 
DIIeFWp�

07.17  : Inversion entrée AI3
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
6eUW j inYeUseU Oe signDO G¶enWUpe
Non (0)
6ignDO G¶enWUpe non inYeUsp
Oui (1)
6ignDO G¶enWUpe inYeUsp

07.18  : Destination entrée AI3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe DGUesse GoiW FonWeniU Oe nXPpUo GX SDUDPqWUe TXe O¶on 
soXKDiWe DIIeFWeU sXU $,�� 6i $,� esW Xne enWUpe DnDOogiTXe� 
seXOs Oes SDUDPqWUes nXPpUiTXes SeXYenW rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� O¶enWUpe FoUUes�
SonGDnWe SUenGUD OD YDOeXU ��

07.19  : Source sortie analogique AO1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 04.01
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe TXe O¶on 
soXKDiWe DGUesseU sXU OD soUWie DnDOogiTXe $2��

07.20  : Échelle sortie AO1
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ������
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs 
3eUPeW Ge PeWWUe j O¶pFKeOOe OD soUWie DnDOogiTXe�
Si 07.75   © CDOiEUDWion $XWoPDWiTXe ª (�) � /oUsTXe 07.20   
������ ���� Ge OD soUWie DnDOogiTXe FoUUesSonG j OD YDOeXU 
PD[iPXP Ge OD SODge Ge YDUiDWion GX SDUDPqWUe TXi OXi esW 
DIIeFWp�
Si 07.75   © CDOiEUDWion PDnXeOOe ª (�) � 07.20 [ ���� e[SUiPe 
OD FDOiEUDWion GX ��9 (��P$)� ([ePSOe 07.20   �����  ) 8ne 
YDOeXU Ge ���� Ge OD soXUFe Gonne ��9 (��P$) sXU OD soUWie 
DnDOogiTXe�

07.21  : Mode sortie AO1
3ODge Ge YDUiDWion � � �� 9 (�)� ���� P$ (�)� ���� P$ (�)
5pgODge Xsine � ���� P$ (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe W\Se Ge signDO IoXUni sXU OD soUWie 
DnDOogiTXe�
± 10 V (0)
6oUWie en Wension � �� 9�
0-20 mA (1)
6oUWie en FoXUDnW � j �� P$�
4-20 mA (2)
6oUWie en FoXUDnW � j �� P$�

07.22  à 07.27   : Non utilisés

07.28  et 07.29  : Perte signal 4-20 mA entrées AI2 
       et AI3
3ODge Ge YDUiDWion � 3UpsenW (�) oX (n GpIDXW (�)
)oUPDW � � EiWs
Ces SDUDPqWUes SDssenW j � OoUsTX¶en PoGe FoXUDnW
���� P$ oX ����P$ DYeF oX sDns GpWeFWion� Oe signDO 
DnDOogiTXe SDsse en GessoXs Ge � P$�

07.30  à  07.48  : Non utilisés

07.49  : Sélection de la température affichée
3ODge Ge YDUiDWion � %oiWieU (�) oX -onFWion (�)
5pgODge Xsine � %oiWieU (�)
)oUPDW � � EiWs
Boitier (0)
/D WePSpUDWXUe DI¿FKpe en 07.50� 07.51� 07.52 et 07.53 esW OD 
WePSpUDWXUe PesXUpe sXU Oes EovWieUs Ges PoGXOes ,*%T�
Jonction (1)
/D WePSpUDWXUe DI¿FKpe en 07.50� 07.51� 07.52 et 07.53 esW OD 
WePSpUDWXUe Ge MonFWion esWiPpe Ges sePi�FonGXFWeXUs�

07.50  : Non utilisé

07.51  , 07.52  et 07.53  : Température
              module phases
              U, V, W
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs

07.54  : Température redresseur

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs

07.55  : Température carte de contrôle

3ODge Ge YDUiDWion ���� j ���� �C
)oUPDW � �� EiWs
Si 07.55 GpSDsse ���C� O
DODUPe sXUFKDXIIe YDUiDWeXU (10.18) 
esW DFWiYpe�

07.56  et 07.57  : Non utilisés

07.58  : Talon minimum AI1
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW� SoXU Xne YDOeXU � Ge O¶enWUpe 
DnDOogiTXe� Ge ¿[eU OD YDOeXU PiniPXP GX SDUDPqWUe Ge 
GesWinDWion�
9DOeXU �   (07.58 [ YDOeXU PD[ SDUDPqWUe Ge GesWinDWion) � 
YDOeXU PiniPXP GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion�
([ePSOe � $,� esW DIIeFWpe j Xn SDUDPqWUe GonW OD SODge Ge 
YDUiDWion esW � j ������ 6i 07.58   ����� � j ��� � sXU $,� 
FoUUesSonG j ��� j ������
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07.59  : Talon minimum AI2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW Xn FoeI¿FienW PXOWiSOiFDWeXU DSSOiTXp j OD 
YDOeXU PD[ GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion Ge $,�� ,O SeUPeW� 
SoXU Xne YDOeXU � Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe� G¶oEWeniU Xne YDOeXU 
GiIIpUenWe Ge OD YDOeXU Pin GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion�
9DOeXU �   (07.59 [ YDOeXU PD[ SDUDPqWUe Ge GesWinDWion) � 
YDOeXU PiniPXP GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion�
([ePSOe � $,� esW DIIeFWpe j Xn SDUDPqWUe GonW OD SODge Ge 
YDUiDWion esW � � ������ 6i 07.59   ����� � � ��� � sXU $,� 
FoUUesSonG j ��� � ������
07.59 inXWiOisp OoUsTXe O¶enWUpe $,� esW XWiOispe en enWUpe 
���9 oX en enWUpe OogiTXe�

07.60  : Talon minimum AI3
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW Xn FoeI¿FienW PXOWiSOiFDWeXU DSSOiTXp j OD 
YDOeXU PD[ GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion Ge $,�� ,O SeUPeW� 
SoXU Xne YDOeXU � Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe� G¶oEWeniU Xne YDOeXU 
GiIIpUenWe Ge OD YDOeXU Pin GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion�
9DOeXU �   (07.60 [ YDOeXU PD[ SDUDPqWUe Ge GesWinDWion) � 
YDOeXU PiniPXP GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion�
([ePSOe � $,� esW DIIeFWpe j Xn SDUDPqWUe GonW OD SODge Ge 
YDUiDWion esW � j ������ 6i 07.60   ����� � j ��� � sXU $,� 
FoUUesSonG j ��� j ������

07.61  à 07.67  : Non utilisés

07.68  : Sortie analogique AO1

3ODge Ge YDUiDWion � � ������ �
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge OiUe OD YDOeXU Ge OD soUWie DnDOogiTXe $2�

07.69  et 07.70  : Non utilisés

07.71 , 07.72  et 07.73  : Filtres des entrées 
analogiques AI1, AI2 
et AI3

3ODge Ge YDUiDWion � 3Ds Ge ¿OWUDge (�)� �Ps (�)� �Ps (�)� 
��Ps (�)� ��Ps (�)

5pgODge Xsine � � Ps (�)
)oUPDW � � EiWs
Pas de filtrage (0)
$XFXn ¿OWUDge n¶esW DSSOiTXp sXU O¶enWUpe DnDOogiTXe 
FoUUesSonGDnWe�
4 ms (1)
/e signDO G¶enWUpe esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
4ms.
8 ms (2)
/e signDO G¶enWUpe esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
�Ps�

16 ms (3)
/e signDO G¶enWUpe esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
16ms.
32 ms (4)

/e signDO G¶enWUpe esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
��Ps�

07.74  : Filtre de la sortie analogique AO1
3ODge Ge YDUiDWion � 3Ds Ge ¿OWUDge (�)� �Ps (�)� �Ps (�)� 

��Ps (�)� ��Ps (�)
5pgODge Xsine � � Ps (�)
)oUPDW � � EiWs
Pas de filtrage (0)
$XFXn ¿OWUDge n¶esW DSSOiTXp sXU OD soUWie DnDOogiTXe $2��
4 ms (1)
/e signDO Ge soUWie esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
4ms.
8 ms (2)
/e signDO Ge soUWie esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
�Ps�
16 ms (3)
/e signDO Ge soUWie esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
16ms.
32 ms (4)
/e signDO Ge soUWie esW ¿OWUp DYeF Xne FonsWDnWe Ge WePSs Ge 
��Ps�

07.75  : Gestion échelle sortie analogique
3ODge Ge YDUiDWion � CDOiEUDWion DXWoPDWiTXe (�) oX
 CDOiEUDWion PDnXeOOe (�)
5pgODge Xsine � CDOiEUDWion DXWoPDWiTXe (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe W\Se Ge FDOiEUDWion Ge WoXWes Oes soUWies 
DnDOogiTXes� inFOXDnW FeOOes Ges oSWions 0';�,�2 0�0 oX 
0';�,�2 /iWe (YoiU DXssi 07.20).

07.76  : Entrée analogique rapide 1

3ODge Ge YDUiDWion � � ������
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe enWUpe XWiOise Xn FonYeUWisseXU DnDOogiTXe GigiWDO DYeF 
UpsoOXWion Ge �� EiWs eW esW pFKDnWiOOonnpe j OD IUpTXenFe Ge 
GpFoXSDge eIIeFWiYe 05.57.

07.77  : Échelle entrée analogique rapide 1
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� 8niWps�9
5pgODge Xsine � ��� 8niWps�9
)oUPDW � �� EiWs
Ce IDFWeXU G
pFKeOOe SeUPeW Ge FonYeUWiU OD YDOeXU EUXWe OXe 
en 9 sXU O
enWUpe DnDOogiTXe en Xne YDOeXU FoUUesSonGDnW j 
OD YDUiDEOe PesXUpe en �XniWps� (GDns Oe FDs G
Xn FDSWeXU Ge 
FoXUDnW� �XniWps� signi¿e $PSqUes)� Ce IDFWeXU G
pFKeOOe esW 
Oip DX[ FDUDFWpUisWiTXes GX FDSWeXU XWiOisp�
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07.78  : Entrée analogique rapide 3

3ODge Ge YDUiDWion �
� ������ en PoGe Wension (07.15   � oX �) oX
� j ������ en PoGe FoXUDnW (07.15   � j �)
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe enWUpe XWiOise Xn FonYeUWisseXU DnDOogiTXe GigiWDO DYeF 
UpsoOXWion Ge �� EiWs eW esW pFKDnWiOOonnpe j OD IUpTXenFe Ge 
GpFoXSDge eIIeFWiYe 05.57.

07.79  : Échelle entrée analogique rapide 3
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� 8niWps�9
5pgODge Xsine � ��� 8niWps�9
)oUPDW � �� EiWs
Ce IDFWeXU G
pFKeOOe SeUPeW Ge FonYeUWiU OD YDOeXU EUXWe OXe 
(en 9 oX P$ seOon OD YDOeXU Ge 07.15) sXU O
enWUpe DnDOogiTXe 
en Xne YDOeXU FoUUesSonGDnW j OD YDUiDEOe PesXUpe en 
�XniWps� (GDns Oe FDs G
Xn FDSWeXU Ge FoXUDnW� �XniWps� signi¿e 
$PSqUes)� Ce IDFWeXU G
pFKeOOe esW Oip DX[ FDUDFWpUisWiTXes GX 
FDSWeXU XWiOisp�

07.80  : Tension bus courant continu

3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� 9
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU Ge OD Wension GX EXs FonWinX PesXUpe SDU Oe YDUiDWeXU�

07.81  : Tension réseau

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU Ge OD Wension UpseDX PesXUpe SDU Oe YDUiDWeXU�
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5.9 - Menu 8 : Entrées / sorties logiques
5.9.1 - Synoptiques du menu 8
• Affectation des entrées logiques

Entrée CTP
ou entrée

logique DI1

Inversion
entrée DI1

État
surveillance
thermique
(variateur)

État
surveillance
thermique

(Option-MDX)

Gestion protection
thermique moteur

Seuil
(KTY ou PT1000)

0

1

État DI1

DI1-CTP

Destination
entrée DI1

Polarité des
entrées logiques

Positive

Negative
0

1

08.21

08.29

08.96 
 

  

3300

1800

R

I

3300

1800

R

Mise
en sec.

Mise
en sec.

Option 
MDX-ENCODER

ou MDX-RESOLVER

T1
T2

08.99

08.98

OU

08.11

08.01

05.70

08.97

Gestion sonde
thermique

Control
logic

00.00
1

0

2
3

1
0

2
3

+

-

+

-

Type sonde
de température

0

1

2

08.95
KTY84-130

PT1000

I

Température
    sonde

1

0

Destination entrée DI4

Etat entrée DI4

1

0

Destination entrée DI5

Etat entrée DI5 Inversion
entrée DI5

Inversion
entrée DI4

DI4

DI5

Sélection
Réf. prérégléeDI2 1

0

Inversion
entrée DI2

Destination entrée DI2

Entrée
logique 2

Sélection
Réf. par bornier

Marche
AV/Arrêt

Marche
AR/Arrêt

DI3
1

0

Etat entrée DI3 Inversion
entrée  DI3

Destination entrée DI3

Entrée
logique 3

Entrée
logique 4

Entrée
logique 5

Etat entrée DI2

08.04

08.05

08.14

08.15 08.25

08.24

08.02

08.12

01.45

08.22

08.03

08.13

01.41

06.30

06.32

08.23
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• Affectation des sorties logiques et des sorties relais

Sortie relais 2

1

0

Inversion sortie
relais 2

Etat de la sortie
relais 2

Etat des
entrées
STO1

et STO2

Source sortie
relais 2

STO1

RL2

COM-RL2

Sortie relais 1

1

0

Inversion sortie
relais 1

Etat de la sortie
relais 1

RL1

COM-RL1

Variateur
prêt

Alarme
Vmax

STO2

Mot d'état des entrées/sorties

Variable tampon 1

Variable tampon 2

Variable tampon 3

Variable tampon 4

08.09

08.20

08.08

08.28

08.18

08.07

08.17

08.50

08.51

08.52

08.53

10.01

10.52

&Source sortie
relais 1
08.27

Vitesse nulle

Mise en sécurité
Incohérence entrées STO

DO1
1

0

Etat sortie logique DO1

Inversion
sortie DO1

Sortie
logique DO1

Source sortie DO1

08.16

08.06

10.03

08.26
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5.9.2 - Explication des paramètres du menu 8
NOTE

/D SpUioGe G¶pFKDnWiOOonnDge esW Ge � Ps SoXU Oes entrées et 
soUWies OogiTXes�

08.01  à 08.05  : État entrées logiques DI1 à DI5

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ces SDUDPqWUes inGiTXenW O¶pWDW Ges enWUpes OogiTXes ',� j 
',��

08.06  : État sortie logique DO1

3ODge Ge YDUiDWion �,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs 

08.07  : État de la sortie relais 1

3ODge Ge YDUiDWion �2XYeUW (�) oX )eUPp (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW GX UeODis Ge soUWie�
Ouvert (0)
RL1 ouvert.
Fermé (1)
RL1 fermé.

08.08  : État de la sortie relais 2

3ODge Ge YDUiDWion �2XYeUW (�) oX )eUPp (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW GX UeODis Ge soUWie�
Ouvert (0)
RL2 ouvert.
Fermé (1)
RL2 fermé.

08.09  : État des entrées STO1 et STO2

3ODge Ge YDUiDWion � 6T2� � 6T2� � �� (�)�
6T2� � 6T2� � �� (�)� 6T2� � 6T2� � �� (�)�
6T2� � 6T2�� �� (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ges enWUpes ©$EsenFe s�Ue GX 
FoXSOeª (DX EoUnieU)� EoUnes 6T2�� 6T2��
STO2 - STO1 : 00 (0)
9DUiDWeXU YeUUoXiOOp�
STO2 - STO1 : 01 (1)
Mise en sécurité.
STO2 - STO1 : 10 (2)
Mise en sécurité.
STO2 - STO1 : 11 (3)
9DUiDWeXU GpYeUUoXiOOp�

08.10  : Non utilisé

08.11  à 08.15  : Inversion des entrées DI1 à DI5
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ces SDUDPqWUes SeUPeWWenW G¶inYeUseU O¶pWDW Ge O¶enWUpe 
OogiTXe�
Non (0)
Non inversée.
Oui (1)
Inversée.

08.16  : Inversion sortie DO1
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶inYeUseU O¶pWDW Ge OD soUWie '2��
Non (0)
Non inversé.
Oui (1)
Inversé.

08.17  : Inversion sortie relais 1
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶inYeUseU O¶pWDW Ge OD soXUFe GX UeODis ��
Non (0)
Non inversé.
Oui (1)
Inversé.

08.18  : Inversion  sortie relais 2
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G
inYeUseU O
pWDW Ge OD soXUFe GX UeODis �� 
Non (0)
Non inversé.
Oui (1)
Inversé.

08.19  : Non utilisé

08.20  : Mot d’état des entrées/sorties

3ODge Ge YDUiDWion �� j ���
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge FonnDvWUe O¶pWDW Ges enWUpes�soUWies 
en une seule lecture.
CKDTXe EiW Ge Fe PoW UeSUpsenWe O¶pWDW Ges SDUDPqWUes 08.01 
j 08.09.

Bit � 7 6 � 4 � 2 1 0
Etat ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� �����

([ � 
',�   �   �0   �
',�   �   �2   �
  !08.20  �
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08.21  : Destination entrée DI1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge 
O¶enWUpe OogiTXe ',��
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps sXU O¶enWUpe�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� DXFXne DIIeFWDWion 
n¶esW SUise en FoPSWe�
ATTENTION
Si 05.70 est réglé sur Entrée carte controle (1) ou Entrées 
carte controle & MDX Encoder (3), alors l'entrée logique 
DI1 ne doit pas être utilisée (ne pas affecter 08.21).

08.22  : Destination entrée DI2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 01.45 : Sélection référence
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge 
O¶enWUpe OogiTXe ',��
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp j O¶enWUpe oX j OD 
soUWie� DXFXne DIIeFWDWion n¶esW SUise en FoPSWe�

08.23  : Destination entrée DI3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 01.41 : Sélection référence
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge 
O¶enWUpe OogiTXe ',��
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp j O¶enWUpe oX j OD 
soUWie� DXFXne DIIeFWDWion n¶esW SUise en FoPSWe�

08.24  : Destination entrée DI4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 06.30 �0DUFKe $9�$UUrW
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge 
O¶enWUpe OogiTXe ',��
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps sXU O¶enWUpe�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� DXFXne DIIeFWDWion 
n¶esW SUise en FoPSWe�

08.25  : Destination entrée DI5
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 06.32 �0DUFKe $5�$UUrW
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge 
O¶enWUpe OogiTXe ',��
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps sXU O¶enWUpe�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� DXFXne DIIeFWDWion 
n¶esW SUise en FoPSWe�

08.26  : Source sortie logique DO1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine  � 10.03 �9iWesse nXOOe
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe TXe O¶on 
soXKDiWe DGUesseU j OD soUWie OogiTXe '2��
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� DXFXne DIIeFWDWion 
n¶esW SUise en FoPSWe�

08.27  : Source sortie relais 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 10.01 � 9DUiDWeXU SUrW
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe GX UeODis 
de sortie.
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� DXFXne DIIeFWDWion 
n¶esW SUise en FoPSWe�

08.28  : Source sortie relais 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 10.52 � $ODUPe 9PD[
)oUPDW � �� EiWs 
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe GX UeODis 
de sortie.
ToXs Oes SDUDPqWUes non SUoWpgps Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe 
DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� DXFXne DIIeFWDWion 
n¶esW SUise en FoPSWe�

08.29  : Polarité des entrées logiques
3ODge Ge YDUiDWion � 1pgDWiYe (�) oX 3osiWiYe (�)
5pgODge Xsine � 3osiWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge FKDngeU OD SoODUiWp Ges enWUpes 
OogiTXes GigiWDOes�
Négative (0)
/ogiTXe npgDWiYe�
Positive (1)
/ogiTXe SosiWiYe�

08.30  à  08.49  : Non utilisés

08.50  à 08.53  : Variables tampon 1 à 4
3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
5pgODge Xsine � ,nDFWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs 
3DUDPqWUes EinDiUes TXi SeXYenW seUYiU Ge YDUiDEOes WDPSon�

ATTENTION
À chaque mise sous tension, les paramètres 08.50 à 
08.53 repassent à (0).

08.54  à 08.94  : Non utilisés
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08.95  : Type de sonde de température
3ODge Ge YDUiDWion � CT3 (�)� .T<������ (�)� 3T���� (�)
5pgODge Xsine � CT3 (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge spOeFWionneU Oe W\Se Ge sonGe Ge WePSpUDWXUe 
XWiOispe SoXU OD SUoWeFWion WKeUPiTXe GX PoWeXU eW FonneFWpe 
enWUe Oes enWUpes ',��CT3 eW �9 GX EoUnieU Ge OD FDUWe Ge 
FonWU{Oe�
PTC (0)
6onGes CT3�
KTY84-130 (1)
6onGe .T<�������
PT1000 (2)
Sonde PT1000.

08.96  : Température de la sonde (KTY ou PT1000)

3ODge Ge YDUiDWion � � j ����C
)oUPDW � �� EiWs 
/D WePSpUDWXUe DI¿FKpe en 08.96 esW YDOiGe XniTXePenW si 
Xne sonGe Ge W\Se .T<������ oX 3T���� esW FonneFWpe 
enWUe Oes enWUpes ',��CT3 eW �9 GX EoUnieU Ge OD FDUWe Ge 
FonWU{Oe eW si 05.70   � oX ��
/D WePSpUDWXUe DI¿FKpe en 08.96 esW pgDOe j ��C OoUsTXe 
05.70   � oX ��

08.97 : Seuil de déclenchement (KTY ou PT1000)
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����C
5pgODge Xsine � ����C
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe seXiO Ge GpFOenFKePenW GX GpIDXW Ge 
SUoWeFWion WKeUPiTXe GX PoWeXU OoUsTX
Xne sonGe Ge W\Se 
.T< oX 3T���� esW FonneFWpe�
9oiU s\noSWiTXe Ge OD seFWion ������

08.98  : État CTP de la carte de contrôle

3ODge Ge YDUiDWion � 1on GpFOenFKpe (�) oX 'pFOenFKpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Non déclenchée (0)
/D sonGe CT3 UDFFoUGpe sXU O
enWUpe ',��CT3 Ge OD FDUWe Ge 
FonWU{Oe esW non GpFOenFKpe�
Déclenchée (1)
/D sonGe CT3 UDFFoUGpe j sXU O
enWUpe ',��CT3 Ge OD FDUWe 
Ge FonWU{Oe esW GpFOenFKpe�

08.99  : État de la surveillance thermique (Option-MDX)

3ODge Ge YDUiDWion �1on GpFOenFKpe (�) oX 'pFOenFKpe (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe O
pWDW Ge OD sonGe CT3 Ge O
oSWion 0';�(1C2'(5 oX 
0';�5(62/9(5 si 05.70   ��
Non déclenchée (0)
/D sonGe CT3 UDFFoUGpe j sXU O
oSWion 0';�(1C2'(5 oX 
0';�5(62/9(5 esW non GpFOenFKpe�
Déclenchée (1)
/D sonGe CT3 UDFFoUGpe j sXU O
oSWion 0';�(1C2'(5 oX 
0';�5(62/9(5 esW GpFOenFKpe�
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5.10 - Menu 9: Fonctions logiques
5.10.1 - Synoptiques du menu 9
• Fonctions logiques 

Source 1 Source 2 Inversion 
source 1

Inversion 
source 2

Inversion 
sortie Sortie Destination 

source
Fonction 1 09.04 09.06 09.05 09.07 09.08 09.01 09.10
Fonction 2 09.14 09.16 09.15 09.17 09.18 09.02 09.20
)onFWion � 09.64 09.66 09.65 09.67 09.68 09.61 09.60
Fonction 4 09.74 09.76 09.75 09.77 09.78 09.71 09.70

  

Source 1 Source 2 Source 3 Inversion 
source 1

Inversion 
source 2

Inversion 
source 3

Inversion 
sortie Sortie Destination

)onFWion � 09.84 09.86 09.82 09.85 09.87 09.83 09.88 09.81 09.80
Fonction 6 09.94 09.96 09.92 09.95 09.97 09.93 09.98 09.91 09.90

Sortie de la
fonction logique

Destination
fonction logique

Source 1
fonction logique

Source 2
fonction logique

Etat 1

Etat 2

Inversion source 1
fonction logique

Inversion sortie
fonction logique

Inversion
source 2
 fonction 
logique

1

0

1

0

1

0

&
09.xx

09.x4

09.x6

09.x5

09.x8

09.x0

09.x7

Sortie de la
fonction logique

Destination de la
fonction logique

Source 1 fonction logique

Source 3 fonction logique

Etat 1

Etat 3

Inversion
source 1

Inversion

Inversion
source 3

1

0

1

0

Source 2 fonction logique

Etat 2

Inversion
source 2

1

0

1

0

&
09.x1

09.x4

09.x2

09.x5

09.x8
09.x0

09.x3

09.x6
09.x7
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• Commande + vite, - vite

• Fonctions convertisseurs binaire/décimal

 

Entrée
+vite

Entrée
-vite

Echelle référence
+vite, -vite

Référence
+vite, -vite

Destination référence +vite, -viteMode RAZ référence +vite, -vite

RAZ manuelle référence +vite, -vite

%
+100

0

%
+100

–100

0

t

Polarité référence
+vite, -vite

Rampe référence
+vite, -vite

09.26

09.27

09.28

09.03

09.21

09.24

09.25

09.22

09.23

Sortie du
convertisseur

Binaire/Décimal 1

Destination
du convertisseur
Binaire/Décimal 1

Offset du
convertisseur

Binaire/Décimal 1

0
0
0
0
1
1
1
1

0
1
2
3
4
5
6
7

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

Bit 0

Bit 1

Bit 2

+

09.32

09.29

09.30

09.31
09.33

09.34

Sortie du
convertisseur

Binaire/Décimal 2

Destination du
convertisseur 

Binaire/Décimal 2

Offset du
convertisseur

Binaire/Décimal 2

0
0
0
0
1
1
1
1

0
1
2
3
4
5
6
7

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

+

Source bit 0

Source bit 1

Source bit 2

09.56

09.5709.55

09.52

09.53

09.54
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5.10.2 - Explication des paramètres du menu 9

09.01  : Sortie de la fonction logique 1

09.02  : Sortie de la fonction logique 2

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXenW O¶pWDW Ge OD soUWie Ges IonFWions OogiTXes � eW ��

09.03  : Référence +vite, -vite

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe Oe niYeDX Ge OD UpIpUenFe � YiWe� �YiWe�

09.04  : Source 1 fonction logique 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se �EiW� SeXYenW rWUe e[SOoiWps sXU 
cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.05  : Inversion source 1 fonction logique 1
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.06  : Source 2 fonction logique 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.07  : Inversion source 2 fonction logique 1
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.08  : Inversion sortie fonction logique 1
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.09  : Non utilisé

09.10  : Destination fonction logique 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © non SUoWpgps SeXYenW 
rWUe DGUessps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD GesWinDWion ne 
seUD SDs SUise en FoPSWe�

09.11  à 09.13  : Non utilisés

09.14  : Source 1 fonction logique 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.15  : Inversion source 1 fonction logique 2
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.16  : Source 2 fonction logique 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD  
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se �EiW� SeXYenW rWUe e[SOoiWps sXU 
ces entrées.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��
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09.17  : Inversion source 2 fonction logique 2
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.18  : Inversion sortie fonction logique 2
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.19  : Non utilisé

09.20  : Destination fonction logique 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © non SUoWpgps SeXYenW 
rWUe DGUessps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD GesWinDWion ne 
seUD SDs SUise en FoPSWe�

09.21  : Mode RAZ référence +vite, -vite
3ODge Ge YDUiDWion �5$=�$FWiI (�)� 3UpFpGenWe�$FWiI (�)�
     5$=�,nDFWiI (�)� 3UpFpGenWe�,nDFWiI (�)
     9Pin�$FWiI (�)� 9Pin�,nDFWiI (�)
5pgODge Xsine � 5$=�,nDFWiI (�)
)oUPDW � � EiWs
RAZ/Actif (0)
/D UpIpUenFe esW UePise j � j FKDTXe Pise soXs Wension� /es 
enWUpes �YiWe� �YiWe eW 5$= sonW DFWiYes en SeUPDnenFe�
Précédente/Actif (1)
$ OD Pise soXs Wension� OD UpIpUenFe esW DX niYeDX o� eOOe pWDiW 
j OD Pise KoUs Wension� /es enWUpes �YiWe� �YiWe eW 5$= sonW 
DFWiYes en SeUPDnenFe�
RAZ/Inactif (2)
/D UpIpUenFe esW UePise j � j FKDTXe Pise soXs Wension� 
/es enWUpes �YiWe� �YiWe ne sonW DFWiYes TXe OoUsTXe OD soUWie 
YDUiDWeXU esW DFWiYe� /¶enWUpe 5$= esW DFWiYe en SeUPDnenFe�
Précédente/Inactif (3)
$ OD Pise soXs Wension� OD UpIpUenFe esW DX niYeDX o� eOOe pWDiW 
j OD Pise KoUs Wension� /es enWUpes �YiWe� �YiWe ne sonW DFWiYes 
TXe OoUsTXe OD soUWie YDUiDWeXU esW DFWiYe� /¶enWUpe 5$= esW 
DFWiYe en SeUPDnenFe�
Vmin/Actif (4)
$ OD Pise soXs Wension� OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe esW pgDOe j OD 
YiWesse PiniPXP (01.07)� /es enWUpes �YiWe� �YiWe eW 5$= sonW 
DFWiYes en SeUPDnenFe�

Vmin/Inactif (5)
$ OD Pise soXs Wension� OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe esW pgDOe j 
OD YiWesse PiniPXP (01.07)� /es enWUpes �YiWe� �YiWe ne sonW 
DFWiYes TXe OoUsTXe OD soUWie YDUiDWeXU esW DFWiYe� /¶enWUpe 
5$= esW DFWiYe en SeUPDnenFe�

09.22  : Polarité référence +vite, -vite
3ODge Ge YDUiDWion � 3osiWiYe (�) oX %iSoODiUe (�)
5pgODge Xsine � 3osiWiYe (�) 
)oUPDW � � EiWs
Positive (0)
/D UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe esW OiPiWpe j Ges 
YDOeXUs SosiWiYes (� j ����� �)�
Bipolaire (1)
/D UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe SoXUUD pYoOXeU Ge 
���� � j ���� ��

09.23  : Rampe référence +vite, -vite
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� s
5pgODge Xsine � �� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe WePSs npFessDiUe SoXU TXe OD UpIp�
UenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe pYoOXe Ge � j ����� ��
,O IDXGUD Xne GXUpe GoXEOe SoXU TX¶eOOe pYoOXe Ge ������ � j 
������  ��
'p¿niW OD sensiEiOiWp Ge OD FoPPDnGe�

09.24  : Échelle référence +vite, -vite
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
/D YDOeXU PD[iPXP Ge OD UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe�
�YiWe SUenG DXWoPDWiTXePenW OD YDOeXU PD[iPXP GX SDUD�
PqWUe DXTXeO eOOe esW DIIeFWpe�
Ce SDUDPqWUe SeUPeW GonF G¶DGDSWeU OD YDOeXU PD[iPXP Ge 
OD UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe j OD YDOeXU PD[iPXP 
UeTXise SDU O¶DSSOiFDWion�
([ePSOe � 
� /D UpIpUenFe �YiWe� �YiWe esW DGUesspe j Xne UpIpUenFe SUp�

UpgOpe TXi D SoXU SODge Ge YDUiDWion �01.06.
- Si 01.06   ���� Pin-1� SoXU TXe OD YDOeXU PD[iPXP Ge OD 

UpIpUenFe �YiWe� �YiWe FoUUesSonGe j ���� Pin-1 :

  ! 09.24 

= = 0,671000
Spd.01

= = 0,671000
Spd.01

09.25  : Destination référence +vite, -vite
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j Gp¿niU Oe SDUDPqWUe nXPpUiTXe TXe OD Up�
IpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe YD FonWU{OeU�
([ePSOe � OD UpIpUenFe Ge OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe seUW 
Ge UpIpUenFe YiWesse� 2n SeXW enYo\eU OD UpIpUenFe Ge 
OD FoPPDnGe �YiWe� �YiWe GDns Xne UpIpUenFe SUpUpgOpe                    
(e[ � 01.21: 53�� 5pIpUenFe SUpUpgOpe)�

09.26  : Entrée +vite
3ODge Ge YDUiDWion �,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
8ne enWUpe OogiTXe GoiW rWUe DIIeFWpe j Fe SDUDPqWUe Ge OD 
FoPPDnGe Ge OD IonFWion �YiWe�
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09.27  : Entrée -vite
3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
8ne enWUpe OogiTXe GoiW rWUe DIIeFWpe j Fe SDUDPqWUe Ge OD 
FoPPDnGe Ge OD IonFWion �YiWe�

09.28  : RAZ manuelle référence +vite, -vite
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
/oUsTXe Fe SDUDPqWUe esW j 2Xi (�)� OD UpIpUenFe Ge OD FoP�
PDnGe �YiWe� �YiWe esW UePise j ]pUo�

09.29  à  09.31  : Entrées convertisseur
       binaire /décimal 1
3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiI (�) oX $FWiI (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge PoGi¿eU� gUkFe j Xne FoPEinDison G¶enWUpes Oo�
giTXes� Xn SDUDPqWUe GonW OD spOeFWion FoPSUenG SOXs Ge � 
FKoi[ SossiEOes�
09.29 � EiW � FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO ��
09.30 � EiW � FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO ��
09.31 � EiW � FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO ��

09.31
 (EiW �)

09.30
 (EiW �)

09.29
 (EiW �) Conversion décimale

0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 �
1 0 0 4
1 0 1 �
1 1 0 6
1 1 1 7

09.32  : Sortie convertisseur binaire/décimal 1

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge OiUe OD YDOeXU GpFiPDOe Ge OD soUWie GX FonYeUWis�
seur.

09.33  : Destination du convertisseur binaire/décimal 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
6eUW j Gp¿niU Oe SDUDPqWUe TXe OD soUWie GpFiPDOe YD FonWU{OeU�
ToXs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se EiW� sZiWFK oX nXPpUiTXe sonW 
DIIeFWDEOes j OD soUWie GpFiPDOe�

09.34  : Offset du convertisseur binaire/décimal 1
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW G¶DMoXWeU Xn oIIseW j OD soUWie GX FonYeUWisseXU EinDiUe�
GpFiPDO�

09.35  à 09.51  : Non utilisés

09.52  à 09.54  : Sources convertisseur
       binaire/décimal 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge PoGi¿eU� gUkFe j Xne FoPEinDison Ge SDUDPqWUes 
EinDiUes� Xn SDUDPqWUe GonW OD spOeFWion FoPSUenG SOXs Ge � 
FKoi[ SossiEOes�
09.52 : soXUFe EiW � FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO ��
09.53 : soXUFe EiW � FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO ��
09.54 : soXUFe EiW � FonYeUWisseXU EinDiUe�GpFiPDO ��

09.54
(EiW �)

09.53
(EiW �)

09.52
(EiW �) Conversion décimale

0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 �
1 0 0 4
1 0 1 �
1 1 0 6
1 1 1 7

09.55  : Offset du convertisseur binaire/décimal 2
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW G¶DMoXWeU Xn oIIseW j OD soUWie GX FonYeUWisseXU EinDiUe�
GpFiPDO ��

09.56  : Sortie du convertisseur binaire/décimal 2

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge OiUe OD YDOeXU GpFiPDOe Ge OD soUWie GX FonYeUWisseXU ��

09.57  : Destination du convertisseur binaire/
  décimal 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
6eUW j Gp¿niU Oe SDUDPqWUe TXe OD soUWie GpFiPDOe � YD 
FonWU{OeU WoXs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se EiW� sZiWFK oX 
nXPpUiTXe sonW DIIeFWDEOes j OD soUWie GpFiPDOe ��

09.58  et 09.59   : Non utilisés

09.60  : Destination fonction logique 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © non SUoWpgps SeXYenW 
rWUe DGUessps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD GesWinDWion ne 
seUD SDs SUise en FoPSWe�
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09.61  : Sortie de la fonction logique 3

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��

09.62  et 09.63  : Non utilisés

09.64  : Source 1 fonction logique 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur ces entrées.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.65  : Inversion source 1 fonction logique 3
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.66  : Source 2 fonction logique 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur ces entrées.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.67  : Inversion source 2 fonction logique 3
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.68  : Inversion sortie fonction logique 3
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.69  : Non utilisé

09.70  : Destination fonction logique 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © non SUoWpgps SeXYenW 
rWUe DGUessps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD GesWinDWion ne 
seUD SDs SUise en FoPSWe�

09.71  : Sortie de la fonction logique 4

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��

09.72  et 09.73  : Non utilisés

09.74  : Source 1 fonction logique 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur ces entrées.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.75  : Inversion source 1 fonction logique 4
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.76  : Source 2 fonction logique 4
3ODge Ge YDUiDWion �00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD  
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur ces entrées.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.77  : Inversion source 2 fonction logique 4
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.
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09.78  : Inversion sortie fonction logique 4
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.79  : Non utilisé

09.80  : Destination fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se ©EiWª non SUoWpgps SeXYenW rWUe 
DGUessps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD GesWinDWion ne 
seUD SDs SUise en FoPSWe�

09.81  : Sortie de la fonction logique 5

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�)� $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��

09.82  : Source 3 fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.83  : Inversion source 3 fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
6oXUFe � non inYeUspe�
Oui (1)
6oXUFe � inYeUspe�

09.84  : Source 1 fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se �EiW� SeXYenW rWUe e[SOoiWps sXU 
cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.85  : Inversion source 1 fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.86  : Source 2 fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.87  : Inversion source 2 fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.88  : Inversion sortie fonction logique 5
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��

09.89  : Non utilisé

09.90  : Destination fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se ©EiWª non SUoWpgps SeXYenW rWUe 
DGUessps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD GesWinDWion ne 
seUD SDs SUise en FoPSWe�

09.91  : Sortie de la fonction logique 6

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�)� $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
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09.92  : Source 3 fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.93  : Inversion source 3 fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
6oXUFe � non inYeUspe�
Oui (1)
6oXUFe � inYeUspe�

09.94  : Source 1 fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j ��

09.95  : Inversion source 1 fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.96  : Source 2 fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe � Ge OD 
IonFWion OogiTXe ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe e[SOoiWps 
sur cette entrée.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe seUD ¿gpe j �

09.97  : Inversion source 2 fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soXUFe � Ge OD IonFWion OogiTXe ��
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.98  : Inversion sortie fonction logique 6
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU eIIeFWXeU Xne inYeUsion sXU OD 
soUWie Ge OD IonFWion OogiTXe ��
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5.11 - Menu 10 : États variateur gestion des mises en sécurité
5.11.1 - Synoptiques du menu 10

Variateur prêt

Sortie variateur

Vitesse nulle

Vitesse minimum atteinte

Vitesse inférieure seuil bas

Consigne atteinte

Vitesse supérieure seuil haut

Charge nominale atteinte

Limitation courant active

Fonctionnement générateur

Freinage sur résistance

Sens rotation de la réf. avant rampe

Sens rotation de la réf. après rampe

Perte réseau

Sous tension bus DC

Alarme surchauffe moteur

Alarme surchauffe variateur

Alarme générale

Dernière mise en sécurité

Mise en sécurité  - 2

Mise en sécurité - 3

Mise en sécurité - 4

Mise en sécurité - 5

Mise en sécurité - 6

Mise en sécurité - 7

Mise en sécurité - 8

Mise en sécurité - 9

Mise en sécurité - 10

Etats binaires 10.01  à  10.15

Alarme vitesse max

Vitesse maximum

Fermeture contact de précharge 

Mot d’alarme

Etat de fonctionnement

Mise en sécurité en cours

• Etats de fonctionnement

10.01

10.02

10.20

10.03

10.21

10.04

10.22

10.05

10.23

10.06

10.24

10.07

10.25

10.08

10.26

10.09

10.27

10.10

10.28

10.11

10.29

10.13

10.40

10.14

10.52

10.15

10.16

10.17

10.18

10.19

10.53

10.76

10.97

10.98

10.99
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Alarme surcharge résistance de freinage

Temps maximum de freinage sur résistances

Cycle de freinage maximum sur résistances

Intégration surcharge résistance de freinage

• Freinage sur résistance

Effacement mise en sécurité

Nombre resets automatiques variateur

Temporisation resets automatiques

Variateur prêt si resets automatiques

Gestion IGBT freinage : Arrêt sur mise en sécurité mineure

Sécurité utilisateur par liaison série

Alarme utilisateur 1

Alarme utilisateur 2

Alarme utilisateur 3

Alarme utilisateur 4

Validation mise en sécurité phase moteur

Validation mise en sécurité déséquilibre I

Mise en sécurité utilisateur 1

Mise en sécurité utilisateur 2

Mise en sécurité utilisateur 3

Mise en sécurité utilisateur 4

Prise en compte mise en sécurité à l’arrêt

Type d’effacement des mises en sécurité

Mise en sécurité spéciale n° 1

Mise en sécurité spéciale n° 2

Mise en sécurité spéciale n° 3

Mise en sécurité spéciale n° 4

• Gestion des mises en sécurité

• Divers

Temps de précharge

Alimentation par bus continu

Inhibition du redresseur 4 quadrants

10.30

10.33

10.34

10.35

10.36

10.37

10.38

10.54

10.55

10.56

10.57

10.60

10.59

10.61

10.63

10.65

10.67

10.69

10.80

10.81

10.82

10.83

10.84

10.75

10.77

10.74

10.31

10.12

10.39
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5.11.2 - Explication des paramètres du menu 10

10.01  : Variateur prêt

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe Oe YDUiDWeXU n¶esW SDs en 
spFXUiWp� 6i Oe SDUDPqWUe 10.36 inGiTXe 2Xi (�)� Fe EiW UesWeUD j 
2Xi (�) SenGDnW OD SKDse Ge Pise en spFXUiWp si Xn eIIDFe PenW 
Pise en spFXUiWp DXWoPDWiTXe GoiW se SUoGXiUe� 8ne Iois TXe 
Oe noPEUe G¶eIIDFePenWs DXWoPDWiTXes esW DWWeinW� OD Pise en 
spFXUiWp sXiYDnWe enWUDvneUD Oe SDssDge j ]pUo Ge Fe EiW�
Si 10.01 inGiTXe 1on (�)� 10.99 Gonne O¶inIoUPDWion GX GpIDXW 
en cours.

10.02  : Sortie variateur

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe $FWiYe (�) OoUsTXe OD soUWie GX YDUiDWeXU 
esW DFWiYe�

10.03  : Vitesse nulle

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe OD YDOeXU DEsoOXe Ge OD 
YiWesse esW inIpUieXUe oX pgDOe DX seXiO Gp¿ni SDU Oe SDUDPqWUe 
03.05.
10.03 inGiTXe 1on (�) OoUsTXe OD YiWesse GeYienW sXSpUieXUe j 
03.05 � �� Pin-1.

10.04  : Vitesse minimum atteinte

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
(n PoGe EiSoODiUe (01.10   2Xi (�))� Fe SDUDPqWUe D Xn IonF�
WionnePenW iGenWiTXe DX SDUDPqWUe 10.03.
(n PoGe XniSoODiUe (01.10   1on (�))� Fe SDUDPqWUe inGiTXe 
2Xi (�) si OD YDOeXU DEsoOXe Ge OD soUWie UDPSe esW inIpUieXUe 
oX pgDOe j OD YiWesse PiniPXP 01.07 � (�� Pin-1�noPEUe Ge 
SDiUes Ge S{Oes PoWeXU)�
10.04 inGiTXe 1on (�) OoUsTXe OD YiWesse GeYienW sXSpUieXUe j 
>01.07 � (�� Pin-1�noPEUe Ge SDiUe S{Oes) � �� Pin-1].
/D YiWesse PiniPXP esW Gp¿nie SDU Oe SDUDPqWUe 01.07.

10.05  : Vitesse inférieure au seuil bas

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe OD YDOeXU DEsoOXe Ge OD 
YiWesse PoWeXU esW inIpUieXUe j 01.03 � (03.06 ÷ 2).
10.05 inGiTXe 1on (�) OoUsTXe OD YiWesse GeYienW sXSpUieXUe j 
>01.03 � (03.06 · �) � �� Pin-1].
ATTENTION :
Si 03.06 < 20 min-1, la vitesse peut se retrouver dans la 
plage morte de l’hystérésis.

10.06 : Consigne atteinte

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe OD YDOeXU DEsoOXe Ge OD 
YiWesse PoWeXU esW FoPSUise enWUe 01.03 � (03.06 ÷ 2) et 01.03 
� (03.06 ÷ 2).

10.07  : Vitesse supérieure au seuil haut

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe OD YDOeXU DEsoOXe Ge OD 
YiWesse PoWeXU esW sXSpUieXUe j 01.03 � (03.06 ÷ 2).
10.07 inGiTXe 1on (�) OoUsTXe OD YiWesse GeYienW inIpUieXUe j 
>01.03 � (03.06 ÷ 2) -10 min-1].
ATTENTION
Si 03.06 < 20 min-1, la vitesse peut se retrouver dans la 
plage morte de l’hystérésis.

10.08  : Charge nominale atteinte

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe Oe FoXUDnW DFWiI 04.02 
esW sXSpUieXU oX pgDO DX FoXUDnW DFWiI noPinDO�
CoXUDnW DFWiI noPinDO   05.07 [ 05.10.

10.09  : Limitation de courant active

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW en OiPi�
WDWion Ge FoXUDnW�

10.10  : Fonctionnement générateur

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe O¶pneUgie esW WUDnsIpUpe 
GX PoWeXU YeUs Oe EXs FoXUDnW FonWinX (FKDUge enWUDvnDnWe)�

10.11  : Freinage sur résistance

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe O¶pneUgie esW GissiSpe 
GDns OD UpsisWDnFe Ge IUeinDge oSWionneOOe ('Dns OD PesXUe 
o� eOOe esW UDFFoUGpe)�

10.12  : Alarme surcharge résistance de freinage

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe Oe SDUDPqWUe G¶inWpgUD�
Wion Ge OD FKDUge Ge OD UpsisWDnFe Ge IUeinDge GeYienW sXSp�
UieXU j ����
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10.13  : Sens de rotation de la réf. avant rampe

3ODge Ge YDUiDWion � $YDnW (�) oX $UUiqUe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe $UUiqUe (�) si OD UpIpUenFe DYDnW UDPSe 
esW npgDWiYe�
,O inGiTXe $YDnW (�) si OD UpIpUenFe DYDnW UDPSe esW SosiWiYe�

10.14  : Sens de rotation de la réf. après rampe

3ODge Ge YDUiDWion � $YDnW (�) oX $UUiqUe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe $UUiqUe (�) si OD UpIpUenFe DSUqs UDPSes 
esW npgDWiYe�
,O inGiTXe $YDnW (�) si OD UpIpUenFe DSUqs UDPSes esW SosiWiYe�

10.15  : Perte réseau

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUs Ge OD SeUWe GX UpseDX G¶DOi�
PenWDWion DOWeUnDWiI� Ce SDUDPqWUe n¶esW YDOiGp TXe si Oe SDUD�
PqWUe 06.03 esW GiIIpUenW Ge 'pYDOiGpe (�)�

10.16  : Sous tension bus DC

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe Oe niYeDX Ge Wension GX 
EXs esW WUoS IDiEOe�

10.17  : Alarme surchauffe moteur

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTXe Oe SDUDPqWUe 04.19 
©eWDW WKeUPiTXe GX PoWeXUª GeYienW sXSpUieXU j �����
,O inGiTXe 1on (�) OoUsTXe OD YDOeXU esW � ����

10.18  : Alarme surchauffe variateur

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) OoUsTX
Xne Ges WePSpUDWXUes 
DI¿FKpes Ge 07.51 j 07.55 GpSDsse ��� Ge OD YDOeXU PD[ 
DXWoUispe oX si Oe niYeDX ,[W 04.21 GpSDsse �����

10.19  : Alarme générale

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe inGiTXe 2Xi (�) si O
DODUPe sXUFKDUge UpsisWDnFe 
Ge IUeinDge 10.12   2Xi (�)� O
DODUPe sXUFKDXIIe PoWeXU 10.17 
  2Xi (�) oX O
DODUPe sXUFKDXIIe YDUiDWeXU 10.18   2Xi (�)�

10.20   à 10.29  :  Mémorisation des 10 dernières
       mises en sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
)oUPDW � � EiWs
ConWienW Oes �� GeUniqUes Pises en spFXUiWp GX YDUiDWeXU� 
10.20 � inGiTXe OD Pise en spFXUiWp OD SOXs UpFenWe�
10.29 � inGiTXe OD Pise en spFXUiWp OD SOXs DnFienne�
NOTE

CeUWDines Pises en spFXUiWp ne sonW SDs DI¿FKpes j O¶DUUrW 
(CI�10.69) eW DXFXne Ges Pises en spFXUiWp j O¶DUUrW ne sonW 
mémorisées.

10.30  : Temps maximum de freinage sur résistance
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD GXUpe SenGDnW ODTXeOOe OD UpsisWDnFe 
Ge IUeinDge SeXW sXSSoUWeU OD Wension Ge IUeinDge PD[iPXP 
(��� 9 SoXU Oes POWERDRIVE MD2 YeUsion T eW ���� 9 SoXU 
les POWERDRIVE MD2 YeUsion T+) sDns GoPPDge� ,O SeU�
PeW Ge GpWeUPineU Oe WePSs DYDnW OD Pise en spFXUiWp sXU sXU�
FKDUge IUeinDge�
ATTENTION
Si ce paramètre est laissé à 0, il n'y aura pas de protec-
tion de la résistance de freinage. C'est pourquoi une pro-
tection de surcharge thermique doit être ajoutée afin de 
protéger la résistance de freinage.

10.31  : Cycle maximum de freinage sur résistance
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� Pn
5pgODge Xsine � ��� Pn
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW O¶inWeUYDOOe Ge WePSs TXi GoiW s¶pFoXOeU 
enWUe GeX[ SpUioGes FonspFXWiYes Ge IUeinDge j SOeine SXis�
sDnFe WeO TXe GpFUiW SDU Oe SDUDPqWUe 10.30� ,O seUW j SDUDPp�
WUeU OD FonsWDnWe Ge WePSs WKeUPiTXe Ge OD UpsisWDnFe XWiOispe�

ATTENTION
Si ce paramètre est laissé à 0, il n’y aura pas de protection 
de la résistance de freinage.

10.32  : Non utilisé

10.33  : Effacement mise en sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
8n SDssDge Ge 1on (�) j 2Xi (�) Ge Fe SDUDPqWUe SUoYoTXe 
Xn UeseW GX YDUiDWeXU�
6i O¶eIIDFePenW G¶Xne Pise en spFXUiWp j GisWDnFe esW npFes�
sDiUe� Xne EoUne GoiW rWUe DIIeFWpe j Fe SDUDPqWUe�

Intégration
surcharge

10.39
Maxi

Ambiante
10.30 10.31



111

02'( 3$5$0eT5$*( $9$1Ce

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

6i Oe YDUiDWeXU GpFOenFKe sXU Xne sXUinWensiWp ,*%T (6XUinWen�
siWp ,*%T IUeinDge)� soiW DX niYeDX GX SonW Ge soUWie (6XUin�
WensiWp en soUWie GX YDUiDWeXU) oX GX WUDnsisWoU Ge IUeinDge� 
Oe YDUiDWeXU ne SeXW rWUe UePis j ]pUo SenGDnW �� seFonGes 
(WePSs Ge UpFXSpUDWion ,*%T)�

10.34  : Nombre resets automatiques variateur 
3ODge Ge YDUiDWion � $XFXn (�)� � eIIDFePenW (�)�
     � eIIDFePenWs (�)� � eIIDFePenWs (�)
     � eIIDFePenWs (�)� � eIIDFePenWs (�)
5pgODge Xsine � � eIIDFePenWs (�)
)oUPDW � � EiWs
Aucun (0)
,O n¶\ DXUD SDs G¶eIIDFePenW Ge 0ise en spFXUiWp DXWoPDWiTXe 
PrPe OoUsTXe 10.80 est différent de 0. 
1 effacement à 5 effacements (1 à 5)
(nWUDvne DXWDnW G¶eIIDFePenWs Ge 0ises en spFXUiWp 
DXWoPDWiTXes TXe Oe noPEUe SUogUDPPp�
/oUsTXe Oe FoPSWeXU DWWeinW Oe noPEUe G¶eIIDFePenWs Ge 
Pises en spFXUiWp DXWoUispe� iO \ D YeUUoXiOODge Gp¿niWiI GX 
YDUiDWeXU� 
/¶eIIDFePenW Ge FeWWe GeUniqUe Pise en spFXUiWp ne SoXUUD 
TX¶rWUe FoPPDnGp�
(n O¶DEsenFe Ge Pise en spFXUiWp� Oe FoPSWeXU esW                           
GpFUpPenWp G¶Xne YDOeXU WoXWes Oes � PinXWes TXe Oe YDUiDWeXU 
soit verrouillé ou déverrouillé.

10.35  : Temporisation resets automatiques
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe WePSs enWUe OD Pise en spFXUiWp GX 
YDUiDWeXU eW O¶eIIDFePenW DXWoPDWiTXe (soXs UpseUYe Ge 
GXUpe PiniPXP G¶DUUrW SoXU Oes Pises en spFXUiWp Oipes DX[ 
surintensités).

10.36  : Variateur prêt si resets automatiques
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
10.01 (YDUiDWeXU SUrW) esW UePis j 1on (�) FKDTXe Iois TXe 
Oe YDUiDWeXU GpFOenFKe� sDns WeniU FoPSWe Ges eIIDFePenWs 
Pises en spFXUiWp DXWoPDWiTXes TXi SoXUUDienW se SUoGXiUe�
Oui (1)
/e SDUDPqWUe 10.01 esW PDinWenX j 2Xi (�) SenGDnW 
Oes SKDses Ge Pise en spFXUiWp TXi sonW eIIDFpes 
DXWoPDWiTXePenW�

10.37  : Gestion IGBT freinage : Arrêt sur mise en 
   sécurité mineure
3ODge Ge YDUiDWion � 9DOiGp�5oXe OiEUe (�)� 9DOiGp�6WoS (�)�
     'pYDOiGp�5oXe OiEUe (�)�
     'pYDOiGp�6WoS (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGp�5oXe OiEUe (�)
)oUPDW � � EiWs
Validé/Roue libre (0)
9DOiGDWion Pise en spFXUiWp ©sXUinWensiWp ,*%T IUeinDgeª eW 
DUUrW en UoXe OiEUe sXU Xne Pise en spFXUiWp PineXUe� 
(n FDs Ge SUoEOqPe sXU O¶,*%T Ge IUeinDge� Oe YDUiDWeXU SDsse 
en spFXUiWp ©sXUinWensiWp ,*%T IUeinDgeª�
(8WiOisp DYeF O¶oSWion WUDnsisWoU Ge IUeinDge)�

Validé/Stop (1)
9DOiGDWion Ge OD Pise en spFXUiWp ©sXUinWensiWp ,*%T 
IUeinDgeª  eW DUUrW FonWU{Op sXU Xne Pise en spFXUiWp PineXUe 
(GpFpOpUDWion DYDnW Pise en spFXUiWp GX YDUiDWeXU)�
(n FDs Ge SUoEOqPe sXU O¶,*%T Ge IUeinDge� Oe YDUiDWeXU SDsse 
en spFXUiWp ©sXUinWensiWp ,*%T IUeinDgeª�

Dévalidé/Roue libre (2)
'pYDOiGDWion Ge OD Pise en spFXUiWp ©sXUinWensiWp ,*%T 
IUeinDgeª eW DUUrW en UoXe OiEUe sXU Xne Pise en spFXUiWp 
mineure.
Dévalidé/Stop (3)
'pYDOiGDWion Ge OD Pise en spFXUiWp ©sXUinWensiWp ,*%T 
IUeinDgeª eW DUUrW FonWU{Op sXU Xne Pise en spFXUiWp PineXUe 
(GpFpOpUDWion DYDnW OD Pise en spFXUiWp GX YDUiDWeXU)� 

NOTE
0ises en spFXUiWp PineXUes � 6XUFKDXIIe ,*%T 8 oX 9 oX :� 
6onGe CT3 PoWeXU� 6XUFKDUge ��9� 3eUWe �P$ sXU $,�� 3eUWe 
� P$ sXU $,�� 6XUFKDUge YDUiDWeXU ,[W� 3eUWe FoPPXniFDWion� 
((3520� 3eUWe EXs Ge WeUUDin� 8WiOisDWeXU � j ��� 9enWiODWion 
interne.

10.38  :  Sécurité utilisateur par liaison série
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j gpnpUeU Ges GpFOenFKePenWs sXU Xne 
Pise en spFXUiWp XWiOisDWeXU� SDU OD OiDison spUie�
/es GpFOenFKePenWs gpnpUps SDU O¶XWiOisDWeXU seUonW inGiTXps 
SDU Oes Pises en spFXUiWp �� j ��� /es Pises en spFXUiWp �� 
j �� FoUUesSonGenW UesSeFWiYePenW DX[ Pises en spFXUiWp 
©XWiOisDWeXU �ª j ©XWiOisDWeXU ��ª� 5eSDsseU 10.38 j � DYDnW 
Ge UeseWeU OD Pise en spFXUiWp�

10.39  : Intégration surcharge résistance de freinage

3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gonne Xne inGiFDWion Ge OD WePSpUDWXUe Ge 
OD UpsisWDnFe Ge IUeinDge PoGpOispe sXiYDnW Oes SDUDPqWUes 
10.30 et 10.31� 8ne YDOeXU ]pUo signi¿e TXe OD UpsisWDnFe esW 
SUoFKe Ge OD WePSpUDWXUe DPEiDnWe eW ��� � esW OD WePSpUD�
WXUe PD[iPDOe (niYeDX Ge GpFOenFKePenW)�
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10.40  : États binaires de 10.01 à 10.15

3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp DYeF Xne inWeUIDFe FoPPXniFDWions 
sp Uie� /D YDOeXU Ge Fe SDUDPqWUe esW O¶DGGiWion Ges EiWs YDUiDWeXU 
SUpYXs SoXU OD OeFWXUe seXOe� DYeF Oes SoiGs EinDiUes sXiYDnWs �
- 10.01   �0�
- 10.02   �1�
- 10.03   �2�
- 10.04   ���
- 10.05   �4�
- 10.06   ���
- 10.07   �6�
- 10.08   �7�
- 10.09   ���
- 10.10   ���
- 10.11   �10�
- 10.12   �11�
- 10.13   �12�
- 10.14   ����
- 10.15   �14.

10.41  à 10.51  : Non utilisés 

10.52  : Alarme vitesse maximum

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
3Dsse j $FWiYe (�) OoUsTXe OD YiWesse PoWeXU (05.04) ! 9PD[ 
(01.06 ou 21.01) - 03.52 en EoXFOe oXYeUWe oX YiWesse (03.02) 
! 9PD[ (01.06 ou 21.01) - 03.52 en EoXFOe IeUPpe�
10.52 UeSDsse j ,nDFWiYe (�) OoUsTXe OD YiWesse esW inIpUieXUe 
j (05.04) ! 9PD[ (01.06 ou 21.01) - 03.52 - 10 min-1 en EoXFOe 
oXYeUWe� oX (03.02) ! 9PD[ (01.06 ou 21.01) - 03.52 - 10 min.

10.53  : Vitesse maximum

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
3Dsse j $FWiYe (�) OoUsTXe OD YiWesse PoWeXU (05.04) ! 9PD[ 
(01.06 ou 21.01) � �� Pin-1.
10.53 UeSDsse j ,nDFWiYe (�) OoUsTXe OD YiWesse esW inIpUieXUe j 
(05.04) ! 9PD[ (01.06 ou 21.01) - 03.53 � �� Pin-1.

10.54  à 10.57  : Alarmes utilisateur 1 à 4
3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
5pgODge Xsine � ,nDFWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
/oUsTXe Fes SDUDPqWUes SDssenW $FWiYe (�)� Oe YDUiDWeXU se 
PeW en DODUPe (SDs Ge Pise en spFXUiWp GX YDUiDWeXU)�

10.58  : Non utilisé

10.59  : Validation mise en sécurité phase moteur
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
'pWeFWion Ge OD Pise en spFXUiWp SKDse PoWeXU GpYDOiGpe�

Oui (1)
'pWeFWion Ge OD Pise en spFXUiWp SKDse PoWeXU YDOiGpe

NOTE
(n FDs Ge YDOiGDWion GX IUein� OD Pise en spFXUiWp SKDse 
PoWeXU esW SUise en FoPSWe TXeOTXe soiW O¶pWDW Ge 10.59.

10.60  : Validation mise en sécurité déséquilibre I
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge YDOiGeU OD Pise en spFXUiWp GpspTXiOiEUe Ge FoXUDnW�

10.61  : Mise en sécurité utilisateur 1
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/e YDUiDWeXU n¶esW SDs en spFXUiWp�
Oui (1)
/e YDUiDWeXU se PeW en spFXUiWp� GpFpOqUe en UoXe OiEUe eW 
gpnqUe Xn FoGe Pise en spFXUiWp XWiOisDWeXU ��

10.62  : Non utilisé

10.63  : Mise en sécurité utilisateur 2
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/e YDUiDWeXU n¶esW SDs en spFXUiWp�
Oui (1)
/e YDUiDWeXU se PeW en spFXUiWp� GpFpOqUe en UoXe OiEUe eW 
gpnqUe Xn FoGe Pise en spFXUiWp XWiOisDWeXU ��

10.64  : Non utilisé

10.65  : Mise en sécurité utilisateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/e YDUiDWeXU n¶esW SDs en spFXUiWp�
Oui (1)
/e YDUiDWeXU se PeW en spFXUiWp� GpFpOqUe en UoXe OiEUe eW 
gpnqUe Xn FoGe Pise en spFXUiWp XWiOisDWeXU ��

10.66  : Non utilisé

10.67  : Mise en sécurité utilisateur 4
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/e YDUiDWeXU n¶esW SDs en spFXUiWp�
Oui (1)
/e YDUiDWeXU se PeW en spFXUiWp� GpFpOqUe en UoXe OiEUe eW 
gpnqUe Xn FoGe Pise en spFXUiWp XWiOisDWeXU ��

10.68  : Non utilisé
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10.69  : Prise en compte mise en sécurité à l’arrêt
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UenGUe DFWiYes Oes Pises en spFXUiWp 
YDUiDWeXU j O¶DUUrW�
/es Pises en spFXUiWp FonFeUnpes sonW � ,*%T 8� 9 eW :� 
$XWoFDOiEUDge�� 'pspTXiOiEUe ,� 5XSWXUe FoGeXU� 6XUFKDXIIe 
UeGUesseXU� 6onGe CT3 PoWeXU� 3eUWe �P$ sXU $,�� 3eUWe 
�P$ sXU $,�� 6XUFKDXIIe ,*%T 8� 9 eW :� 3eUWe G¶Xne SKDse 
PoWeXU� ,nYeUsion 89:� 9enWiODWion inWeUne�

10.70  à 10.73  : Non utilisés

10.74  : Temps de précharge
3ODge Ge YDUiDWion � � j �� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'Dns Oe FDs o� Oe YDUiDWeXU gqUe OD SUpFKDUge Ges 
FonGensDWeXUs GX EXs 'C (10.75   1on (�))� Fe SDUDPqWUe 
UqgOe Oe WePSs Ge SUpFKDUge GX EXs 'C� 8WiOisp GDns Oe FDs 
SDUWiFXOieU G¶Xn UeGUesseXU DOiPenWDnW SOXsieXUs onGXOeXUs� 

10.75  : Alimentation par bus continu
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
 /e YDUiDWeXU esW FonneFWp j Xn UpseDX DOWeUnDWiI� /e YDUiDWeXU 
gqUe OD SUpFKDUge Ges FonGensDWeXUs GX EXs 'C�
Oui (1)
/e YDUiDWeXU esW GiUeFWePenW DOiPenWp sXU son EXs 'C� /D 
SUpFKDUge Ges FonGensDWeXUs GX EXs 'C GoiW rWUe gpUpe Ge 
PDniqUe e[WeUne�
NOTE 

� /oUsTXe 10.75   2Xi (�)� OD OeFWXUe Ge OD WePSpUDWXUe 
UeGUesseXU esW GpsDFWiYpe (Pise en spFXUiWp ©6XUFKDXIIe 
UeGUesseXUª n¶esW SOXs DFWiYe)�

• 10.75 GoiW rWUe UpgOp j 2Xi (�) SoXU Oes 32:(5'5,9( 
5egen (0'�5)�

10.76  : Fermeture du contacteur de précharge

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
/D Pise en FoXUW FiUFXiW GX s\sWqPe Ge SUpFKDUge GX EXs 'C 
n¶esW SDs DXWoUispe�
Oui (1)
/D Pise en FoXUW FiUFXiW GX s\sWqPe Ge SUpFKDUge GX EXs 'C 
SeXW rWUe DXWoUispe�

NOTE 
10.76 IonFWionne DYeF 10.75 j oXi (�)� /e UeODis EDsFXOe 
OoUsTXe Oe niYeDX Ge EXs D DWWeinW Xne Wension SUoFKe Ge ��� 
Ge sD YDOeXU ¿nDOe�

10.78  et 10.79  : Non utilisés

10.80  : Type d’effacement des mises en sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � CoPPDnGp (�)� $XWoPDWiTXe (�)� 
     $XWo Ge ����� ����� ����� ���� (�)�
     $XWo sDXI ����� ����� ����� ���� (�)
5pgODge Xsine � CoPPDnGp (�)
)oUPDW � � EiWs
Commandé (0)
(IIDFePenW G¶Xne Pise en spFXUiWp SDU Xne FoPPDnGe 5eseW 
DX EoUnieU oX SDU O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge�
Automatique (1)
(IIDFePenW DXWoPDWiTXe Ge WoXWes Oes Pises en spFXUiWp�
Auto de 1081, 1082, 1083, 1084 (2)
(IIDFePenW spOeFWiI Ges Pises en spFXUiWp OisWpes GDns 10.81� 
10.82� 10.83 et 10.84.
Auto sauf 1081, 1082, 1083, 1084 (3)
(IIDFePenW spOeFWiI Ge WoXWes Oes Pises en spFXUiWp sDXI Oes 
Pises en spFXUiWp OisWpes GDns 10.81� 10.82� 10.83 et 10.84.

NOTE 
3oXU Oes YDUiDWeXUs MD2R� Oe UeseW DXWoPDWiTXe GX UeGUesseXU 
Uegen n¶esW oSpUDWionneO TXe si Oe SDUDPqWUe 18.04 esW UpgOp 
sXU © 6\nFKUo [� ª� /e noPEUe Ge UeseWs esW ¿[p j ��

10.81  : Mise en sécurité spéciale n°1
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
(nWUeU Oe nXPpUo Ge OD Pise en spFXUiWp TXi GoiW rWUe eIIDFpe 
DXWoPDWiTXePenW oX non sXiYDnW Oe UpgODge Ge 10.80
9oiU OD OisWe Ges Pises en spFXUiWp DX ���

10.82  : Mise en sécurité spéciale n°2
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
(nWUeU Oe nXPpUo Ge OD Pise en spFXUiWp TXi GoiW rWUe eIIDFpe 
DXWoPDWiTXePenW oX non sXiYDnW Oe UpgODge Ge 10.80.
9oiU OD OisWe Ges Pises en spFXUiWp DX ���

10.83  : Mise en sécurité spéciale n°3
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
(nWUeU Oe nXPpUo Ge OD Pise en spFXUiWp TXi GoiW rWUe eIIDFpe 
DXWoPDWiTXePenW oX non sXiYDnW Oe UpgODge Ge 10.80
9oiU OD OisWe Ges Pises en spFXUiWp DX ���

10.84  : Mise en sécurité spéciale n°4
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
(nWUeU Oe nXPpUo Ge OD Pise en spFXUiWp TXi GoiW rWUe eIIDFpe 
DXWoPDWiTXePenW oX non sXiYDnW Oe UpgODge Ge 10.80
9oiU OD OisWe Ges Pises en spFXUiWp DX ���

10.85  à 10.96  : Non utilisés
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10.97  : État d’alarme

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
)oUPDW � � EiWs
/es DODUPes sonW XniTXePenW j WiWUe G
inIoUPDWion � Oe 
YDUiDWeXU FonWinXe Ge IonFWionneU PDis SeXW EDsFXOeU en Pise 
en spFXUiWp si DXFXne DFWion FoUUeFWiYe n
esW UpDOispe�
9oiU FKDSiWUe ����

10.98  : État de fonctionnement

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW O¶pWDW Ge IonFWionnePenW GX YDUiDWeXU�
CeWWe inIoUPDWion sXU O¶pWDW GX YDUiDWeXU esW pgDOePenW 
GisSoniEOe sXU Oes GeX[ GigiWs Ge OD FDUWe Ge FonWU{Oe�
9oiU FKDSiWUe ����

10.99 : Mise en sécurité en cours

3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
)oUPDW � � EiWs
ConWienW Oe FoGe Ge Pise en spFXUiWp en FoXUs� 
/D YDOeXU � inGiTXe TXe Oe YDUiDWeXU n¶esW SDs en spFXUiWp�
/es DXWUes YDOeXUs inGiTXenW Oe nXPpUo Ge OD Pise en spFXUiWp�
9oiU FKDSiWUe ����
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5.12 - Menu 11 : Configuration variateur, Liaison série
5.12.1 - Synoptique du menu 11

Version du logiciel variateur

Type de pilotage/fonctionnement

Courant nominal variateur

Protocole liaison série

Tension nominale variateur

Code produit

: Seuil de déclenchement de la fonction Ixt variateur

• Configuration variateur

Détermination de Apl.01

• Configuration menu 0 

• Liaison série

• Paramétrage

Adresse liaison série Vitesse liaison série en baud

• Divers

Présence module codeur Présence module option 

Délai de communication de la liaison série

Parité, nombre de bits de stop

“Timeout” sur liaison série

Détermination de Apl.02

Détermination de Apl.03

Détermination de Apl.04

Détermination de Apl.05

Détermination de Apl.06

Détermination de Apl.07

Détermination de Apl.08

Détermination de Apl.09

Détermination de Apl.10

Détermination de Apl.11

Détermination de Apl.12

Détermination de Apl.13

Détermination de Apl.14

Détermination de Apl.15

Détermination de Apl.16

Détermination de Apl.17

Détermination de Apl.18

Détermination de Apl.19

Détermination de Apl.20

Retour aux réglages usine

Sélection du moteur

Sauvegarde des paramètres en EEPROM

Choix du menu à sauvegarder

Type de communication entre variateursCode accès menus avancés

11.29

11.24

11.33

11.31

11.34

11.60

11.32

11.11

11.12

11.13

11.14

11.15

11.16

11.17

11.18

11.19

11.20

11.01

11.02

11.03

11.04

11.05

11.06

11.07

11.08

11.09

11.10

11.61

11.43

11.45

11.64

11.65

11.66

11.23

11.67 11.68

11.25

11.26

11.27

11.63
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5.12.2 - Explication des paramètres du 
menu 11

11.01  à 11.20   : Détermination des paramètres
       Apl.01 à Apl.20
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge Xsine � YoiU WDEOeDX Fi�GessoXs�
Ces SDUDPqWUes SeUPeWWenW GDns O¶oUGUe� Ge GpWeUPineU Oes SD�
UDPqWUes Apl.01 à Apl.20 dX PenX ©Rapideª�

Menu 
Avancé

Affectation 
Menu 

Rapide

Valeur Usine
Si 11.43 = 1
(Application 
Centrifuge)

Valeur usine 
Si 11.43 = 2
(Application 
Centrifuge 

avec moteur 
frein) )

11.01 Apl.01 09.21 12.41
11.02 Apl.02 09.23 12.42
11.03 Apl.03 09.24 12.43
11.04 Apl.04 09.25 12.44
11.05 Apl.05 12.74 12.45
11.06 Apl.06 12.77 12.46
11.07 Apl.07 12.78 12.47
11.08 Apl.08 12.84 03.05
11.09 Apl.09 12.87 00.00
11.10 Apl.10 12.88 00.00
11.11 Apl.11 14.03 00.00
11.12 Apl.12 14.04 00.00
11.13 Apl.13 14.08 00.00
11.14 Apl.14 14.16 00.00
11.15 Apl.15 14.10 00.00
11.16 Apl.16 14.11 00.00
11.17 Apl.17 14.61 00.00
11.18 Apl.18 14.60 00.00
11.19 Apl.19 00.00 00.00
11.20 Apl.20 00.00 00.00

NOTE
Si 11.43 esW UpgOp sXU ©$XFXnª (�) oX sXU ©$XWUe DSSOiFDWionª 
(�)� OD YDOeXU Ges SDUDPqWUes 11.01 j 11.20 et Apl.01 j Apl.20 
SDU GpIDXW seUD j ��

11.21  et  11.22   : Non utilisés

11.23  : Adresse liaison série
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs
8WiOisp SoXU Gp¿niU O¶DGUesse GX YDUiDWeXU GDns Oe FDs Ge SiOo�
WDge oX Ge sXSeUYision SDU OiDison spUie en 02'%86 5T8� 
eYiWeU Oes YDOeXUs FoPSoUWDnW Xn ]pUo FDU eOOes sonW XWiOispes 
SoXU DGUesseU Ges gUoXSes Ge YDUiDWeXUs�

NOTE
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp XniTXePenW SoXU OD OiDison 02'%86 
5T8 GX FonneFWeXU 3� GX YDUiDWeXU� 3oXU OD Fon¿gXUDWion 
Ge OD OiDison 02'%86 5T8 Ge O¶oSWion 0';�02'%86� se 
UeSoUWeU j OD noWiFe UpI � ���� Ge O¶oSWion 0';�02'%86�

11.24  : Protocole liaison série

3ODge Ge YDUiDWion �  /6 1(T (�)� 02'%86 5T8 (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe TXeO SUoWoFoOe esW XWiOisp SoXU OD FoP�
PXniFDWion en FoXUs Ge OD OiDison spUie GX FonneFWeXU 3� GX 
YDUiDWeXU
LS NET (0)
 SUoWoFoOe /6 1eW�
MODBUS RTU (1)
SUoWoFoOe 02'%86 5T8�

11.25   : Vitesse liaison série en baud
3ODge Ge YDUiDWion � ���� (�) j ������ (�)
5pgODge Xsine � ����� (�)
)oUPDW � � EiWs
8WiOisp SoXU spOeFWionneU OD YiWesse Ge WUDnsIeUW Ges Gonnpes 
en 02'%86 5T8�

Vitesse (baud) 11.25
1200 0
1200 1
1200 2
2400 �
���� 4
���� �

����� 6
����� 7
����� �
������ �

NOTE
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp XniTXePenW SoXU OD OiDison 02'%86 
5T8 � /6 1eW GX FonneFWeXU 3� GX YDUiDWeXU� 3oXU OD 
Fon¿gXUDWion Ge OD OiDison 02'%86 5T8 Ge O¶oSWion 0';�
02'%86� se UeSoUWeU j OD noWiFe  UpI � ���� Ge O¶oSWion 0';�
02'%86�

11.26  : Délai de communication de la liaison série
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� Ps
5pgODge Xsine � � Ps
)oUPDW � �� EiWs
CoPPe OD OiDison spUie esW Ge W\Se � ¿Os� 5[ esW FonneFWp j T[ 
eW 5[? j T[?� ,O SeXW se SUoGXiUe Xne Pise en spFXUiWp Oipe j OD 
FoPPXniFDWion� si Oe UeFeYeXU UpSonG j Xne GePDnGe DYDnW 
TXe O¶pPeWWeXU n¶DiW eX Oe WePSs Ge FoPPXWeU� /e SDUD PqWUe 
11.26 SeUPeW G¶inWUoGXiUe Xn WePSs enWUe OD UpFeSWion eW Oe Ue-
WoXU G¶inIoUPDWion� $SUqs WUDnsPission G¶Xne GePDnGe� iO IDXW 
��� Ps DX YDUiDWeXU SoXU UeFeYoiU OD FoPPDnGe sXi YDnWe� /e 
SDs Ge UpgODge esW Ge � Ps�

NOTE
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp XniTXePenW SoXU OD OiDison 02'%86 
5T8 � /6 1eW GX FonneFWeXU 3� GX YDUiDWeXU� 3oXU OD 
Fon¿gXUDWion Ge OD OiDison 02'%86 5T8 Ge O¶oSWion 0';�
02'%86� se UeSoUWeU j OD noWiFe UpI � ���� Ge O¶oSWion 0';�
02'%86�
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11.27  : Parité, nombre de bits de stop
3ODge Ge YDUiDWion �6Dns SDUiWp� � EiWs Ge sWoS (�)�
      6Dns SDUiWp� � EiW Ge sWoS (�)�
     3DUiWp SDiUe� � EiW Ge sWoS (�)�
     3DUiWp iPSDiUe� � EiW Ge sWoS (�)
5pgODge Xsine � 6Dns SDUiWp� � EiWs Ge sWoS (�)
)oUPDW � � EiWs
Sans parité, 2 bits de stop (0)
3Ds Ge SDUiWp� � EiWs Ge sWoS�
Sans parité, 1 bit de stop (1)
3Ds Ge SDUiWp� � EiW Ge sWoS�
Parité paire, 1 bit de stop (2)
3DUiWp SDiUe� � EiW Ge sWoS�
Parité impaire, 1 bit de stop (3)
3DUiWp iPSDiUe� � EiW Ge sWoS�
NOTE

Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp XniTXePenW SoXU OD OiDison 02'%86 
5T8 GX FonneFWeXU 3� GX YDUiDWeXU� 3oXU OD Fon¿gXUDWion 
Ge OD OiDison 02'%86 5T8 Ge O¶oSWion 0';�02'%86� se 
UeSoUWeU j OD noWiFe UpI� ���� Ge O¶oSWion 0';�02'%86�

11.28  : Non utilisé

11.29  : Version du logiciel variateur

3ODge Ge YDUiDWion �� ����
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD YeUsion GX OogiFieO GX YDUiDWeXU�

11.30 : Choix de la technologie moteur  
3ODge Ge YDUiDWion�
$XFXne (�)� $s\nFKUone� FWUO� YeFWoUieO en Wension (�)�
$s\nFKUone � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (�)� 1C (�)�
30 � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6530) (�)� 1C (�)�
30D65 � FWUO� Ge ÀX[ oUienWp (/6+50)  (�)
5pgODge Xsine � $XFXne (�)
)oUPDW� � EiWs
¬ FKDTXe FKDngePenW Ge YDOeXU Ge 11.30� FeUWDins SDUD-
PqWUes Oips j OD WeFKnoOogie GX PoWeXU sonW DXWoPDWiTXePenW 
pFUDsps� FonIoUPpPenW j OD WDEOe Uenseignpe Fi�GessoXs

Paramètres 
associés

Valeurs de 11.30
0 3 et 5 1 2 4 6

03.38 - 6 6 6 6 7
03.42 - � � � � �
04.12 - 2 2 2 2 0
04.55 - 0 1 0 0 1
05.26 - 0 0 0 0 1
05.31 - 1000 1000 1000 1000 ����
05.36 - 1 1 1 1 0
05.37 - 0 0 0 0 1
05.52 - ��� ��� ��� ��� ��
05.55 - ���� ���� ���� ���� ����
05.56 - 1 0 0 1 1
05.62 - 0 0 0 0 2
05.64 - ��� ��� ��� ��� ���
05.70 - 0 0 0 0 1
05.71 - ��� ��� ��� ��� ���
05.90 - 0 0 0 0 1
11.31 - 1 1 2 � �

Aucune (0)
Aucun effet.

Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension
'pGip DX[ PoWeXUs Ds\nFKUones en FonWU{Oe Ge Wension (YoiU 
05.14).

Asynchrone : ctrl. de flux orienté (2)
'pGip DX[ PoWeXUs Ds\nFKUones en FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ 
oUienWp DYeF oX sDns UeWoXU Ge YiWesse (YoiU 03.38).
NC (3)

PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) (4)
'pGip DX[ PoWeXUs s\nFKUones j DiPDnWs DYeF Xn IDiEOe 
UDSSoUW Ge sDiOODnFe (� �) en FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ oUienWp� 
DYeF oX sDns UeWoXU Ge YiWesse (YoiU 03.38).
NC (5)
PMaSR: ctrl. de flux orienté (LSHRM)  (6)
'pGip DX[ PoWeXUs s\nFKUo�UpOXFWDnWs DssisWps G
DiPDnWs 
DYeF Xn UDSSoUW Ge sDiOODnFe pOeYp (! �) en FonWU{Oe YeFWoUieO 
j ÀX[ oUienWp� DYeF oX sDns UeWoXU Ge YiWesse (YoiU 03.38).

11.31  : Type de pilotage/fonctionnement
3ODge Ge YDUiDWion �
0oWeXU s\nFKUone � FonWU{Oe en Wension (�)�
0oWeXU Ds\nFKUone � FonWU{Oe Ge Wension (�)�
0oWeXU Ds\nFKUone � ÀX[ oUienWp (�)�
0oWeXU s\nFKUone � ÀX[ oUienWp (�)�
5eGUesseXU DFWiI SoXU YDUiDWeXU 5(*(1 (�)�
5eGUesseXU DFWiI FonWU{Op en FoXUDnW (�)�
2nGXOeXU iO{Wp (�)�
ConYeUWisseXU 'C�'C (�)�
5pgODge Xsine � 0oWeXU $s\nFKUone � FonWU{Oe Ge Wension (�)
)oUPDW � � EiWs
/e FKoi[ GX PoGe Ge IonFWionnePenW ne SeXW s
eIIeFWXeU TXe 
OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW j O
DUUrW�

ATTENTION 
Si on effectue un changement de mode avec une option 
bus de terrain, faire un reset de l'option (Paramètre 15.32 
= ON).
Si 11.30 ≠ 0, ne pas changer la valeur du paramètre 11.31 
(séquence de pré-réglage automatique).

Moteur synchrone : contrôle en tension (0)
Réservé.
Moteur asynchrone : contrôle de tension (1)
0oWeXU Ds\nFKUone en FonWU{Oe Ge Wension (sDns UeWoXU Ge 
YiWesse)� 9oiU DXssi Oe SDUDPqWUe 05.14.
Moteur asynchrone : flux orienté (2)
0oWeXU Ds\nFKUone en FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ oUienWp DYeF 
UeWoXU Ge YiWesse oX DYeF OD IonFWion FDSWeXU OogiFieO� 9oiU 
DXssi Oe SDUDPqWUe 03.38.
Moteur synchrone : flux orienté (3)
0oWeXU j DiPDnWs oX s\nFKUone� en FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ 
oUienWp DYeF UeWoXU Ge YiWesse oX DYeF OD IonFWion FDSWeXU 
OogiFieO� 9oiU DXssi SDUDPqWUe Oe 03.38.
Redresseur actif pour variateur REGEN (4)
/
onGXOeXU esW XWiOisp en UeGUesseXU DFWiI FonneFWp DX UpseDX 
YiD Xn ¿OWUe sinXs� /e niYeDX Ge FoXUDnW esW FonWU{Op SDU OD 
UpgXODWion Ge OD Wension Ge EXs 'C�
Redresseur actif contrôlé en courant (5)
/
onGXOeXU esW XWiOisp en UeGUesseXU DFWiI FonneFWp DX UpseDX 
YiD Xn ¿OWUe sinXs� /e niYeDX Ge FoXUDnW SeXW rWUe FonWU{Op SDU 
Xne Fonsigne e[WeUne (si 18.28   �) oX SDU OD UpgXODWion Ge OD 
Wension Ge EXs 'C (si 18.28   �)�
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Onduleur ilôté (6)
/
onGXOeXU esW XWiOisp SoXU gpnpUeU Xn UpseDX Ge Wension iO{Wp� 
9oiU PenX ���
Convertisseur DC/DC (7)
6e UpIpUeU j OD noWe G
DSSOiFDWion FonsDFUpe DX FonYeUWisseXU 
'C�'C (FonsXOWeU 1iGeF /eUo\�6oPeU)�

11.32  : Courant nominal variateur

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������� $
)oUPDW � �� EiWs
CoXUDnW noPinDO GX YDUiDWeXU OoUsTX¶iO esW FonneFWp sXU Xn 
PoWeXU XWiOisp en sXUFKDUge UpGXiWe�

11.33  : Tension nominale variateur

3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD Wension noPinDOe GX YDUiDWeXU en 
IonFWion Ge son FDOiEUe eW Ge 06.10.

11.34  : Seuil de déclenchement de la fonction Ixt  
  variateur
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � � EiWs 
/e SDUDPqWUe 11.34 SeUPeW Ge SUoWpgeU WKeUPiTXePenW Oe 
YDUiDWeXU SoXU Oes XWiOisDWions sSpFi¿TXes non SUoWpgpes 
SDU Oes seXOes PesXUes Ge WePSpUDWXUes Ge ses 
PoGXOes (IUpTXenFe Ge GpFoXSDge pOeYpe� eWF�)
/oUsTXe Oe FoXUDnW WKeUPiTXe Ge soUWie GX YDUiDWeXU GpSDsse 
11.34[11.32, Oe SDUDPqWUe 10.19 (DODUPe gpnpUDOe YDUiDWeXU) 
esW Pis j © 2Xi ª�
/oUsTXe Oe FoXUDnW WKeUPiTXe Ge soUWie GX YDUiDWeXU GpSDsse 
a����[11.34[11.32, Oe YDUiDWeXU DI¿FKe Xne Pise en spFXUiWp 
© 6XUFKDUge YDUiDWeXU ,[W ª�

11.35  à  11.42  : Non utilisés

11.43  : Retour aux réglages usine
3ODge Ge YDUiDWion � $XFXn (�)� $SSOiFDWion FenWUiIXge (�)
$SSOiFDWion DYeF PoWeXU IUein (�)� $XWUe DSSOiFDWion (�)
5pgODge Xsine �  $XFXn (�)
)oUPDW � � EiWs
Aucun (0)
/oUsTXe Oe YDUiDWeXU D DFKeYp OD SUoFpGXUe Ge UeWoXU DX[ 
UpgODges Xsine� 11.43 UeYienW j ©$XFXnª�
Application centrifuge (1)
UeWoXU DX[ UpgODges Xsine Ge WoXs Oes SDUDPqWUes 
eW DGDSWDWion GX PenX ©Rapideª j Xne DSSOiFDWion 
FenWUiIXge (FoXSOe TXDGUDWiTXe)� /e PenX $SO ©5pgODges 
FoPSOpPenWDiUes �ª GeYienW DFWiI (se UeSoUWeU DX � �����)�
"Application Centrifuge" n'est pas restrictif et concerne 
également les applications les plus courantes tels que 
les pompes, ventilateurs, compresseurs, mélangeurs, 
extrudeuses, broyeurs, …

Application avec moteur frein (2)
UeWoXU DX[ UpgODges Xsine Ge WoXs Oes SDUDPqWUes eW 
DGDSWDWion GX PenX ©Rapideª j Xne DSSOiFDWion DYeF PoWeXU 
IUein� /e PenX $SO ©5pgODges FoPSOpPenWDiUes �ª GeYienW 
DFWiI (se UeSoUWeU DX � �����)
Autre application (3)
UeWoXU DX[ UpgODges Xsine Ge WoXs Oes SDUDPqWUes sDns 
DGDSWDWion GX PenX ©Rapideª� 
/es PenXs $SO ©5pgODges FoPSOpPenWDiUes � eW �ª sonW
 inDFWiIs�

NOTE
6i Oes Fon¿gXUDWions SUoSospes ne FonYiennenW SDs� 
O¶XWiOisDWeXU SeXW DGDSWeU Oe PenX $SO ©5pgODges 
FoPSOpPenWDiUesª j son DSSOiFDWion� 'Dns Fe FDs� se UeSoUWeU 
DX[ SDUDPqWUes 11.01 j 11.20.

11.44  : Non utilisé

11.45  : Sélection du moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � 0oWeXU � (�) oX 0oWeXU � (�)
5pgODge Xsine � 0oWeXU � (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge spOeFWionneU Oe MeX Ge SDUDPqWUes 
FoUUesSonGDnW DX[ FDUDFWpUisWiTXes GX PoWeXU � oX ��

11.45 = 0
(moteur 1)

11.45 = 1
(moteur 2) Désignation

01.06 21.01 /iPiWe PD[iPXP
01.07 21.02 Limite minimum
01.14 21.03 6pOeFWion Ge OD UpIpUenFe
02.11 21.04 $FFpOpUDWion �
02.21 21.05 'pFpOpUDWion �
05.06 21.06 )UpTXenFe noPinDOe PoWeXU
05.07 21.07 CoXUDnW noPinDO PoWeXU
05.08 21.08 9iWesse noPinDOe PoWeXU
05.09 21.09 Tension noPinDOe PoWeXU
05.10 21.10 Cos 3+i PoWeXU
05.11 21.11 1oPEUe Ge S{Oes PoWeXU
05.17 21.12 5psisWDnFe sWDWoUiTXe
05.23 21.13 Offset de tension
05.24 21.14 ,nGXFWDnFe WUDnsiWoiUe � /G

- 21.15 3DUDPqWUes PoWeXU � DFWiIs
05.25 21.24 ,nGXFWDnFe WoWDOe /smoteur 
05.33 21.30 I�e�P� PoWeXU j ���� Pin-1 (.e)

05.51 21.51 ,nGXFWDnFe D[e 4 (PoWeXU 
synchrone)

11.46  à  11.51  : Non utilisés

11.52  : N° de série du module de contrôle (LS digits)

Réservé.

11.53  : N° de série du module de contrôle (MS digits)

Réservé.
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11.60  : Code produit

3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
)oUPDW � �� EiWs
Ce FoGe SUoGXiW Gonne Ges inIoUPDWions sXU Oe FDOiEUe� OD 
WDiOOe� O¶inGiFe © KDUG ©� eW OD YDUiDnWe GX YDUiDWeXU�
/oUsTXe OD SODTXe signDOpWiTXe n¶esW SDs YisiEOe� Fe FoGe SeXW 
rWUe FoPPXniTXp j YoWUe inWeUOoFXWeXU 1iGeF /eUo\�6oPeU�

11.61  : Code d’accès des menus -  niveau 1
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge OiPiWeU O¶DFFqs DX[ PenXs � j �� OoUs 
G¶Xn SDUDPpWUDge SDU OD O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge�
6i Fe SDUDPqWUe esW GiIIpUenW Ge �� OD YDOeXU GX SDUDPqWUe 
11.61 GeYUD rWUe Uenseignpe D¿n Ge SeUPeWWUe Oe SDssDge 
DX PenX DYDnFp� FoPPe SDU e[ePSOe SoXU SDsseU GX PenX 
©Rapideª DX PenX ©Avancéª�
(n UpgODge Xsine� iO sXI¿W G¶enWUeU OD YDOeXU ��� SoXU DFFpGeU 
j WoXs Oes PenXs�

11.62  : Non utilisé

11.63  : «Time out» sur liaison série
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge gpnpUeU OD Pise en spFXUiWp ©3eUWe 
FoPPXniFDWionª si DXFXne FoPPXniFDWion n¶D eX OieX GDns Oe 
GpODi iPSDUWi ¿[p SDU Fe SDUDPqWUe� 
/D YDOeXU � GpsDFWiYe OD sXUYeiOODnFe Ge OD FoPPXniFDWion sXU 
Oe FonneFWeXU 3� GX YDUiDWeXU� /e TiPe oXW n¶esW DFWiI TX¶Xne 
PinXWe DSUqs Oe Pise soXs Wension�

11.64  : Sauvegarde des paramètres en EEPROM
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge PpPoUiseU en ((3520 Oes YDOeXUs 
Ges SDUDPqWUes YDUiDWeXU TXi onW pWp FKDngpes SDU Oe EXs Ge 
WeUUDin�
�) CKoisiU Oe oX Oes PenXs j sDXYegDUGeU� (11.65   � SoXU 
sDXYegDUGeU WoXs Oes PenXs)�
�) ODnFeU OD sDXYegDUGe� 11.64   2Xi (�)�
�) OD ¿n Ge PpPoUisDWion esW inGiTXpe SDU Oe SDssDge Ge 
11.64 j 1on (�)�

11.65  : Choix du menu à sauvegarder
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge FKoisiU Oe oX Oes PenXs j 
sDXYegDUGeU� 11.65   � SoXU WoXs Oes PenXs�

11.66  : Type de communication entre variateurs 
3ODge Ge YDUiDWion � $XFXne (�)� 2nGXOeXU 5pgen (�)� 
5eGUesseXU 5pgen (�)� 0DvWUe WDnGeP (�)� (sFODYe WDnGeP 
(�)� 0DvWUe s\nFKUo (�)� (sFODYe s\nFKUo (�)� 0DvWUe FoGeXU 
(�)� (sFODYe FoGeXU (�)� 2nGXOeXU ��! 5eGUesseXU (�)
5pgODge Xsine � $XFXne (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe W\Se Ge FoPPXniFDWion j XWiOiseU 
OoUsTXe � oX SOXsieXUs FDUWes Ge FonWU{Oes FoPPXniTXenW SDU 
O¶inWeUPpGiDiUe Ge OD OiDison spUie GpGipe inWeUne�

Aucune (0)
3Ds Ge FoPPXniFDWion�
Onduleur Régen (1)
6XU Xn SUoGXiW 5egen oX �OoZ KDUPoniFs�� spOeFWionneU Fe 
UpgODge SoXU O¶onGXOeXU FonneFWp F{Wp PoWeXU�
Redresseur Régen (2)
6XU Xn SUoGXiW 5egen oX �OoZ KDUPoniFs�� spOeFWionneU Fe 
UpgODge SoXU O¶onGXOeXU TXi esW FonneFWp FoWp UpseDX� 
Maître tandem (3)
Réservé.
Esclave tandem (4)
Réservé.
Maître synchro (5)
Réservé.
Esclave synchro (6)
Réservé.
Maître codeur (7)
Réservé.
Esclave codeur (8)
Réservé.
Onduleur <-> Redresseur (9)
Réservé.

11.67  : Présence module codeur

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�)� 0';�(1C2'(5 (�)�
 0';�5(62/9(5 (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe OD SUpsenFe G¶Xn PoGXOe Ge UeWoXU FDSWeXU oSWionneO� 
FonneFWp DX YDUiDWeXU�
Non (0)
3Ds Ge PoGXOe Ge UeWoXU FDSWeXU�
MDX-ENCODER (1)
3UpsenFe G¶Xn PoGXOe 0';�(1C2'(5 oSWionneO� FonneFWp 
DX YDUiDWeXU�
MDX-RESOLVER (2)
3UpsenFe G¶Xn PoGXOe 0';�5(62/9(5 oSWionneO� FonneFWp 
DX YDUiDWeXU�

11.68  : Présence module option

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�)� 0';�,�2 (�)� 0';�,�2 /,T( (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe OD SUpsenFe G¶Xn PoGXOe 0';�,�2 oSWionneO� 
FonneFWp DX YDUiDWeXU�
Non (0)
3Ds Ge PoGXOe oSWionneO�
MDX-I/O (1)
3UpsenFe G¶Xn PoGXOe 0';�,�2 oSWionneO� FonneFWp DX 
YDUiDWeXU�
MDX-I/O LITE (2)
3UpsenFe G
Xn PoGXOe 0';�,�2 /iWe oSWionneO� FonneFWp DX 
YDUiDWeXU�
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5.13 - Menu 12 : Comparateurs, Commande de frein, Fonctions mathématiques
5.13.1 - Synoptiques du menu 12
• Comparateurs    

Comparateur Source Seuil Hystérésis Etat sortie Inversion Destination
CoPSDUDWeXU � 12.03 12.04 12.05 12.01 12.06 12.07
CoPSDUDWeXU � 12.23 12.24 12.25 12.02 12.26 12.27

Comparateur Source Seuil Hystérésis Masquage Type Tempo avant 
temps Temporisation État Destination

CoPSDUDWeXU � 12.63 12.64 12.65 12.68 12.66 12.62 12.69 12.61 12.67
CoPSDUDWeXU � 12.73 12.74 12.75 12.78 12.76 12.72 12.79 12.71 12.77
CoPSDUDWeXU � 12.83 12.84 12.85 12.88 12.86 12.82 12.89 12.81 12.87

0

1

Source
du comparateur

Seuil du
comparateur

Hystérésis
du comparateur Inversion de

la sortie

Destination
de la sortie

Sortie du
comparateur

12.0x

12.x3
12.x4

12.x5
12.x6

12.x7

12.x1

Source
comparateur

Temporisation
de la sortie

Masquage au
déverrouillage

2

1

0

Sortie
variateur

active

Seuil du
comparateur

Hystérésis du
comparateur

Type de sortie
Destination
de la sortie

Sortie
comparateur

Etat avant 
temporisation

12.x9

10.02

12.x3

12.x212.x4

12.x8

12.x5

12.x6 12.x7
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• Traitement de variables internes

Bloc Source Mise à l’échelle Source Mise à l’échelle Sélection Coefficient Destination Sortievariable 1 variable 1 variable 2 variable 2 fonction associé sortie
%OoF � 12.08 12.13 12.09 12.14 12.10 12.15 12.11 12.12
%OoF � 12.28 12.33 12.29 12.34 12.30 12.35 12.31 12.32

Source variable 2
bloc fonction

Destination de la sortie
du bloc fonction

Source variable 1
bloc fonction

Echelle
variable 1

bloc fonction

Sélection
bloc fonction

Coefficient
associé au bloc

Echelle
variable 2

bloc fonction

0 : V1
1 : V2
2 : V1 + V2
3 : V1 - V2
4 : (V1 x V2) / 100
5 : (V1 / V2) x 100
6 : filtre sur V1
7 : rampe sur V1
8 :  V1
9 : V112.x5

Sortie du
bloc fonction

12.x2

12.x0 12.x5

12.x1

12.x8

12.x9

12.x3

12.x4
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• Commande de frein en boucle ouverte

12.44

12.46 12.47

12.45

12.42

Courant
total moteur

Fréquence
moteur

Valeur
absolue

Valeur
absolue

Sortie variateur
activée

Ordre
Marche/Arrêt

Seuil courant
ouverture frein

Seuil courant
fermeture frein

Seuil de vitesse
d’ouverture du frein

Seuil de vitesse
de fermeture du frein

Séquentiel

0

0

1

1

Validation
commande de frein

Temporisation
avant blocage

rampe

Déblocage
manuel du frein

Sortie
variateur

active

Temporisation
frein

Blocage
intégration

rampe

Etat sortie
commande

de frein

ET

OUT

IN

IN

LATCH

OUT
ON

OFF

IN

ET

OUT

IN

IN

Dévalidé

Validé

Ordre Marche/Arrêt (01.11)

Sortie variateur (10.02)

Courant (04.01)

Fréquence (05.01)

Blocage de rampe (fonction interne)

Commande de frein (12.40)

+

-

+

-

+

-

04.01

01.11

10.02

05.01

12.40

10.02

12.46

02.03

12.47

12.42

12.43
12.41

12.44

12.45

12.51
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• Commande de frein en mode vectoriel

Courant
total moteur

Sortie variateur
activée

Ordre
Marche/Arrêt

Flux moteur

Ordre
de marche

7/8 flux nominal
Seuil courant

fermeture frein

Seuil de vitesse
de fermeture du frein

0

1

Temporisation
fermeture frein

Temporisation
avant blocage

rampe

Validation
commande de frein

Maintien de
couple à l'arrêt

Blocage
intégration
de rampe

ET

OUT

IN

IN

OU

OUT
IN

IN

LATCH

OUT
ON

OFF

OU

OUT
IN

IN

IN

Dévalidé

Validé

+

-

+

-

+

-
Vitesse
moteur

Valeur
absolue

Temporisation
frein

Ordre Marche/Arrêt (01.11)

Sortie variateur (10.02)

Courant total moteur (04.01)

Blocage de rampe (fonction interne)

Commande de frein (12.40)

Vitesse (03.02)

Séquentiel

0

1

Déblocage
manuel 
du frein

Sortie
variateur

active

Etat sortie
commande

de frein

                  7/8
Flux nominal
ou
05.53 écoulée

04.01

01.11

10.02

12.47

12.48

06.08

2.03

12.43
12.41

12.45

12.46
03.02

12.47

12.45

12.46 12.48

12.40

10.02

12.51
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5.13.2 - Explication des paramètres du menu 12

12.01  : Sortie comparateur 1

12.02  : Sortie comparateur 2

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Inactive (0)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW inIpUieXUe oX pgDOe DX seXiO GX 
FoPSDUDWeXU�
Active (1)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW sXSpUieXUe DX seXiO GX FoPSDUDWeXU�

12.03  : Source du comparateur 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi GoiW rWUe FoPSDUpe DX 
seXiO SDUDPpWUp�
/D YDOeXU DEsoOXe Ge OD YDUiDEOe esW SUise en FoPSWe�

12.04  : Seuil du comparateur 1
3ODge Ge YDUiDWion ���� j ����� �
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UpgOeU Oe seXiO Ge EDsFXOePenW GX FoP�
SDUDWeXU�
/e seXiO esW e[SUiPp en SoXUFenWDge Ge OD YDOeXU PD[iPXP 
Ge OD YDUiDEOe FoPSDUpe�

12.05  : Hystérésis du comparateur 1
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� �
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD IenrWUe j O¶inWpUieXU Ge ODTXeOOe OD soU�
Wie FoPSDUDWeXU ne FKDngeUD SDs G¶pWDW�
/D soUWie SDsseUD j $FWiYe (�) OoUsTXe OD YDUiDEOe DWWeinGUD OD 
YDOeXU GX seXiO � (K\sWpUpsis ��)�
/D soUWie SDsseUD j ,nDFWiYe (�) OoUsTXe OD YDUiDEOe SDsseUD en 
GessoXs Ge OD YDOeXU GX seXiO � (K\sWpUpsis ��)�
/¶K\sWpUpsis esW e[SUiPpe en SoXUFenWDge Ge OD YDOeXU PD[i�
PXP Ge OD YDUiDEOe FoPSDUpe�

12.06  : Inversion de la sortie du comparateur 1
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j inYeUseU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU�
Non (0) :
Sortie non inversée.
Oui (1) :
Sortie inversée.

12.07  : Destination de la sortie du comparateur 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU� 
6eXOs Ges SDUDPqWUes Ge W\Se EiW SeXYenW rWUe SUogUDPPps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp OD soUWie n¶esW 
DGUesspe nXOOe SDUW�

12.08  : Source variable 1 bloc fonction 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe soXUFe Ge OD YDUiDEOe � j 
WUDiWeU�
6eXOs Oes SDUDPqWUes © nXPpUiTXes © SeXYenW rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� OD YDOeXU Ge OD 
YDUiDEOe seUD ��

12.09  : Source variable 2 bloc fonction 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe soXUFe Ge OD YDUiDEOe � j 
WUDiWeU�
ToXs Oes SDUDPqWUes © nXPpUiTXes © SeXYenW rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� OD YDOeXU Ge OD 
YDUiDEOe seUD ��



125

02'( 3$5$0eT5$*( $9$1Ce

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

12.10  : Sélection de la fonction du bloc 1
3ODge Ge YDUiDWion � YoiU WDEOeDX Fi�GessoXs
5pgODge Xsine � 6   9� (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j Gp¿niU OD IonFWion GX EOoF Ge WUDiWePenW 
Ge YDUiDEOes inWeUnes�

Libellé 
console

Sortie Commentaire

0 S = V1 = V1 3eUPeW Ge WUDnsIpUeU 
Xne YDUiDEOe inWeUne

1 6   9�   9� 3eUPeW Ge WUDnsIpUeU 
Xne YDUiDEOe inWeUne

2 6 9��9�   9� � 9� $GGiWion Ge � YDUiDEOes

� 6 9��9�   9� � 9� 6oXsWUDFWion Ge � 
YDUiDEOes

4  9�[9�����   (9� [ 9�) · ��� 0XOWiSOiFDWion Ge � 
YDUiDEOes

�  9��9�[���   (9� [ ���) [ 9� 'iYision Ge � YDUiDEOes

6  ¿OWUe sXU 9� 5pDOisDWion G¶Xn ¿OWUe 
Ge SUePieU oUGUe

7 6 UDPSe sXU 
9�   9� UDPSp

5pDOisDWion G¶Xne 
UDPSe OinpDiUe� 12.15 

SeUPeW G¶DMXsWeU OD 
YDOeXU Ge OD UDPSe

� 6   DEs (9�)    

V1

V1 9DOeXU DEsoOXe

�
6   

9�A(12.15)   9�12.15 9� j OD SXissDnFe 
12.15

• Si 12.10 est égal à 2, 3, 4 ou 5
/oUsTXe Oe UpsXOWDW GX FDOFXO esW sXSpUieXU oX pgDO j ������ OD 
sortie 12.11 esW pFUrWpe j ������
/oUsTXe Oe UpsXOWDW GX FDOFXO esW inIpUieXU oX pgDO j ������� OD 
sortie 12.11 esW pFUrWpe j �������
• Si 12.10 est égal à 5
3oXU pYiWeU Xne eUUeXU Ge FDOFXO si 9�   �� Oe UpsXOWDW Ge 
O¶oSpUDWion seUD j ��
• Si 12.10 est égal à 9
3oXU pYiWeU Xne eUUeXU Ge FDOFXO� F¶esW OD YDOeXU DEsoOXe GX 
signDO 9� TXi esW SUise en FoPSWe DYDnW Ge IDiUe sD UDFine 
FDUUpe oX sD UDFine FXEiTXe�

12.11  : Destination de la sortie du bloc fonction 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD YD�
UiDEOe WUDiWpe�
ToXs Oes SDUDPqWUes © non SUoWpgps © eW © non EiWs © SeXYenW 
rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� OD YDOeXU Ge OD YD�
UiDEOe SUise en FoPSWe esW ]pUo�

12.12  : Sortie du bloc fonction 1

3ODge Ge YDUiDWion �� ������ �
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD YDOeXU Ge OD soUWie Ge OD IonFWion en SoXUFenWDge Ge 
OD SODge Ge YDUiDWion GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion�

12.13  : Échelle variable 1 bloc fonction 1
3ODge Ge YDUiDWion � � �����
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge PeWWUe j O¶pFKeOOe OD YDUiDEOe � DYDnW WUDiWePenW�

ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source.

12.14  : Échelle variable 2 bloc fonction 1
3ODge Ge YDUiDWion � � �����
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge PeWWUe j O¶pFKeOOe OD YDUiDEOe � DYDnW WUDiWePenW�

ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source.

12.15  : Coefficient associé bloc fonction 1
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
6eOon sD IonFWion� Oe EOoF Ge WUDiWePenW Ge YDUiDEOes inWeUnes 
SeXW npFessiWeU Xn SDUDPqWUe DssoFip�
6i Oe EOoF seUW j UpDOiseU Xn ¿OWUe Ge SUePieU oUGUe� Oe SDUD�
PqWUe DssoFip esW XWiOisp FoPPe FonsWDnWe Ge WePSs (s) � s¶iO 
esW XWiOisp SoXU gpnpUeU Xne UDPSe� Fe SDUDPqWUe seUW j DMXs�
WeU OD YDOeXU Ge OD UDPSe (en seFonGe)� /e WePSs Ge UDPSe 
FoUUesSonG DX WePSs SoXU SDsseU Ge � j ��� � Ge OD YDOeXU 
PD[ GX SDUDPqWUe soXUFe�
6i Oe EOoF esW XWiOisp FoPPe SXissDnFe� Fe SDUDPqWUe esW XWiOi�
sp Ge OD IDoon sXiYDnWe �

Fonction Valeur paramètre associé

9�2 ����
9�� ����
¥9� �����
�¥9� �����

12.16  à 12.22   : Non utilisés

12.23  : Source du comparateur 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi GoiW rWUe FoPSDUpe DX 
seXiO SDUDPpWUp�
/D YDOeXU DEsoOXe Ge OD YDUiDEOe esW SUise en FoPSWe� 6eXOs 
Ges SDUDPqWUes non�EiWs SeXYenW rWUe SUogUDPPps FoPPe 
source.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD YDOeXU G¶enWUpe 
esW SUise pgDOe j ��

=V1(1 - e          )
-t

12.15
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12.24  : Seuil du comparateur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� �
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UpgOeU Oe seXiO Ge EDsFXOePenW GX 
FoPSDUDWeXU�
/e seXiO esW e[SUiPp en SoXUFenWDge Ge OD YDOeXU PD[iPXP 
Ge OD YDUiDEOe FoPSDUpe�

12.25  : Hystérésis du comparateur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� �
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD IenrWUe j O¶inWpUieXU Ge ODTXeOOe OD 
soUWie FoPSDUDWeXU ne FKDngeUD SDs G¶pWDW�
/D soUWie SDsseUD j $FWiYe (�) OoUsTXe OD YDUiDEOe DWWeinGUD OD 
YDOeXU GX seXiO � (K\sWpUpsis ��)�
/D soUWie SDsseUD j ,nDFWiYe (�) OoUsTXe OD YDUiDEOe SDsseUD en 
GessoXs Ge OD YDOeXU GX seXiO � (K\sWpUpsis ��)�
/¶K\sWpUpsis esW e[SUiPpe en SoXUFenWDge Ge OD YDOeXU 
PD[iPXP Ge OD YDUiDEOe FoPSDUpe�

12.26  : Inversion de la sortie du comparateur 2
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j inYeUseU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU�
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

12.27  : Destination de la sortie du comparateur 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU� 
6eXOs Ges SDUDPqWUes Ge W\Se EiW SeXYenW rWUe SUogUDPPps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp OD soUWie n¶esW 
DGUesspe nXOOe SDUW�

12.28  : Source variable 1 bloc fonction 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe soXUFe Ge OD YDUiDEOe � j 
WUDiWeU�
6eXOs Oes SDUDPqWUes © nXPpUiTXes © SeXYenW rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� OD YDOeXU Ge OD YD�
UiDEOe seUD ��

12.29  : Source variable 2 bloc fonction 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe soXUFe Ge OD YDUiDEOe � j 
WUDiWeU�
ToXs Oes SDUDPqWUes © nXPpUiTXes © SeXYenW rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� OD YDOeXU Ge OD            
YDUiDEOe seUD ��

12.30  : Sélection fonction bloc 2
3ODge Ge YDUiDWion � YoiU WDEOeDX Fi�GessoXs
5pgODge Xsine � 6   9� (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j Gp¿niU OD IonFWion GX EOoF Ge WUDiWePenW 
Ge YDUiDEOes inWeUnes�

Libellé 
console Sortie Commentaire

0 S = V1 = V1 3eUPeW Ge WUDnsIpUeU 
Xne YDUiDEOe inWeUne

1 6   9�   9� 3eUPeW Ge WUDnsIpUeU 
Xne YDUiDEOe inWeUne

2 6   9��9�   9� � 9� $GGiWion Ge � YDUiDEOes

� 6   9��9�   9� � 9� 6oXsWUDFWion Ge � 
YDUiDEOes

4   9�[9�����   (9� [ 9�) · ��� 0XOWiSOiFDWion Ge � 
YDUiDEOes

�   9��9�[���   (9� [ ���) [ 9� 'iYision Ge � YDUiDEOes

6   ¿OWUe sXU 9� 5pDOisDWion G¶Xn ¿OWUe 
Ge SUePieU oUGUe

7 6  U DPSe sXU 
9�   9� UDPSp

5pDOisDWion G¶Xne 
UDPSe OinpDiUe� 12.35 

SeUPeW G¶DMXsWeU OD 
YDOeXU Ge OD UDPSe

� 6   DEs (9�)    

V1

V1 9DOeXU DEsoOXe

� 6   9�A12.35   9�12.35 9� j OD SXissDnFe 
12.35

• Si 12.30 est égal à 2, 3, 4 ou 5
/oUsTXe Oe UpsXOWDW GX FDOFXO esW sXSpUieXU oX pgDO j ������ OD 
sortie 12.31 esW pFUrWpe j ������
/oUsTXe Oe UpsXOWDW GX FDOFXO esW inIpUieXU oX pgDO j ������� OD 
sortie 12.31 esW pFUrWpe j �������
• Si 12.30 est égal à 5
3oXU pYiWeU Xne eUUeXU Ge FDOFXO si 9�   �� Oe UpsXOWDW Ge 
O¶oSpUDWion seUD j ��
• Si 12.30 est égal à 9
3oXU pYiWeU Xne eUUeXU Ge FDOFXO� F¶esW OD YDOeXU DEsoOXe GX 
signDO 9� TXi esW SUise en FoPSWe DYDnW Ge IDiUe sD UDFine 
FDUUpe oX sD UDFine FXEiTXe�

12.31  : Destination de la sortie du bloc fonction 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
YDUiDEOe WUDiWpe�
ToXs Oes SDUDPqWUes �non SUoWpgps� eW �non EiWs� SeXYenW rWUe 
DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� OD YDOeXU Ge OD 
YDUiDEOe SUise en FoPSWe esW ]pUo�

12.32  : Sortie du bloc fonctions 2

3ODge Ge YDUiDWion � � ������ �
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD YDOeXU Ge OD soUWie Ge OD IonFWion en SoXUFenWDge Ge 
OD SODge Ge YDUiDWion GX SDUDPqWUe Ge GesWinDWion�

=V1(1 - e          )
-t

12.35
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12.33  : Échelle variable 1 bloc fonction 2
3ODge Ge YDUiDWion � � �����
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge PeWWUe j O¶pFKeOOe OD YDUiDEOe � DYDnW WUDiWePenW�

ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source.

12.34  : Échelle variable 2 bloc fonction 2
3ODge Ge YDUiDWion � � �����
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge PeWWUe j O¶pFKeOOe OD YDUiDEOe � DYDnW WUDiWePenW�
ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source

12.35  : Coefficient associé bloc fonction 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
6eOon sD IonFWion� Oe EOoF Ge WUDiWePenW Ge YDUiDEOes inWeUnes 
SeXW npFessiWeU Xn SDUDPqWUe DssoFip�
6i Oe EOoF seUW j UpDOiseU Xn ¿OWUe Ge SUePieU oUGUe� Oe SDUD�
PqWUe DssoFip esW XWiOisp FoPPe FonsWDnWe Ge WePSs (s) � s¶iO 
esW XWiOisp SoXU gpnpUeU Xne UDPSe� Fe SDUDPqWUe seUW j DMXs�
WeU OD YDOeXU Ge OD UDPSe (en seFonGe)� /e WePSs Ge UDPSe 
FoUUesSonG DX WePSs SoXU SDsseU Ge � j ��� � Ge OD YDOeXU 
PD[ GX SDUDPqWUe soXUFe�
6i Oe EOoF esW XWiOisp FoPPe SXissDnFe� Fe SDUDPqWUe esW XWiOi�
sp Ge OD IDoon sXiYDnWe �

Fonction Valeur paramètre associé

9�2 ����
9�� ����
¥9� �����
�¥9� �����

12.36  à 12.39   : Non utilisés

12.40  : Etat sortie commande de frein

3ODge Ge YDUiDWion � %OoTXp (�) oX 'pEOoTXp (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie FoPPDnGe Ge IUein
Bloqué (0)
/e IUein n¶esW SDs FoPPDnGp�
Débloqué (1)
/e IUein esW FoPPDnGp�

12.41  : Validation commande de frein 
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)� 
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidée (0)
OD FoPPDnGe Ge IUein n¶esW SDs YDOiGpe�
Validée (1)
OD FoPPDnGe Ge IUein esW YDOiGpe� /D soUWie n¶esW SDs DIIeFWpe 
DXWoPDWiTXePenW� F¶esW j O¶XWiOisDWeXU Ge spOeFWionneU OD 
GesWinDWion GX SDUDPqWUe 12.40.
NOTE

/D YDOiGDWion Ge OD FoPPDnGe Ge IUein iPSose Xn PoGe 
G¶DUUrW sXU UDPSe 06.01  5DPSe (�)�
/D IonFWion UeSUise j OD YoOpe (06.09   YDOiGpe (�)) n¶esW SDs 
FoPSDWiEOe DYeF OD IonFWion FoPPDnGe Ge IUein (CI�06.09).
3DU FonYenWion� en OeYDge� SDUDPpWUeU OD PonWpe sXU UoWDWion 
DYeF Xne YiWesse SosiWiYe� eW OD GesFenWe sXU Xne YiWesse 
npgDWiYe�

12.42  : Seuil courant ouverture frein ( )
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU Oe seXiO Ge FoXUDnW DXTXeO Oe IUein seUD FoP�
PDnGp� Ce niYeDX Ge FoXUDnW GoiW SeUPeWWUe G¶DssXUeU Xn 
FoXSOe sXI¿sDnW DX PoPenW Ge O¶oXYeUWXUe GX IUein�

12.43  : Seuil courant fermeture frein
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU Oe seXiO Ge FoXUDnW en GessoXs GXTXeO OD 
FoPPDnGe GX IUein seUD GpsDFWiYpe� ,O GoiW rWUe UpgOp Ge IDoon 
j GpWeFWeU OD SeUWe G¶DOiPenWDWion GX PoWeXU�

12.44  : Seuil de vitesse d’ouverture du frein
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ Pin-1 
5pgODge Xsine � ����� Pin-1 
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU Oe seXiO Ge YiWesse DXTXeO Oe IUein seUD FoP�
PDnGp� Ce niYeDX Ge YiWesse GoiW SeUPeWWUe Ge IoXUniU Xn 
FoXSOe sXI¿sDnW SoXU enWUDvneU OD FKDUge GDns OD Eonne GiUeF�
Wion DX PoPenW Ge O¶oXYeUWXUe GX IUein� (n gpnpUDO� Fe seXiO 
esW UpgOp j Xne YDOeXU OpgqUePenW sXSpUieXUe DX gOissePenW 
GX PoWeXU e[SUiPp en Pin-1.
([ePSOe �
� ���� Pin-1   �� +]�
� YiWesse noPinDOe en FKDUge   ���� Pin-1�
� gOissePenW   ���� � ����   �� Pin-1.

12.45  : Seuil de vitesse de fermeture du frein
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ Pin-1 
5pgODge Xsine � ���� Pin-1 
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU Oe seXiO Ge YiWesse DXTXeO OD FoPPDnGe Ge 
IUein seUD GpsDFWiYpe� Ce seXiO SeUPeW G¶DSSOiTXeU Oe IUein 
DYDnW OD YiWesse nXOOe D¿n G¶pYiWeU Oe GpYiUDge Ge OD FKDUge 
SenGDnW OD GXUpe Ge IeUPeWXUe GX IUein� 6i OD IUpTXenFe oX OD 
YiWesse SDsse en GessoXs Ge Fe seXiO DOoUs TXe O¶DUUrW n¶esW 
SDs GePDnGp (inYeUsion Ge sens Ge UoWDWion)� OD FoPPDnGe 
Ge IUein seUD PDinWenXe DFWiYpe� CeWWe e[FeSWion SeUPeWWUD 
G¶pYiWeU OD UeWoPEpe GX IUein OoUs GX SDssDge SDU Oe ]pUo Ge 
vitesse.
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12.46 : Temporisation frein
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����� s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs

 : CeWWe WePSoUisDWion esW GpFOenFKpe OoUsTXe WoXWes Oes 
FonGiWions G¶oXYeUWXUe GX IUein sonW UpXnies� (OOe SeUPeW Ge 
ODisseU GX WePSs SoXU pWDEOiU� GDns Oe PoWeXU� Xn niYeDX Ge 
FoXUDnW PDgnpWisDnW sXI¿sDnW eW SoXU s¶DssXUeU TXe OD IonF�
Wion Ge FoPSensDWion Ge gOissePenW esW FoPSOqWePenW DFWi�
Ype� /oUsTXe FeWWe WePSoUisDWion esW pFoXOpe� OD FoPPDnGe 
Ge IUein esW YDOiGpe (12.40   'pEOoTXp (�))�
3enGDnW WoXWe OD GXUpe Ge FeWWe WePSoUisDWion� OD UDPSe DS�
SOiTXpe j OD Fonsigne esW EOoTXpe (02.03   2Xi (�))�

 : CeWWe WePSoUisDWion SeUPeW Ge UeWDUGeU OD FoPPDnGe 
Ge UeWoPEpe GX IUein SDU UDSSoUW DX SDssDge en GessoXs GX 
seXiO Ge YiWesse PiniPXP (12.45)� (OOe esW XWiOe SoXU pYiWeU Oe 
EDWWePenW UpSpWp GX IUein OoUs G¶Xne XWiOisDWion DXWoXU GX � Ge 
vitesse.

12.47  : Temporisation avant déblocage rampe
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����� s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe WePSoUisDWion esW GpFOenFKpe OoUsTXe OD FoPPDnGe Ge 
IUein esW YDOiGpe� (OOe SeUPeW Ge ODisseU Oe WePSs DX IUein Ge 
s¶oXYUiU DYDnW Ge GpEOoTXeU OD UDPSe (02.03   1on (�))�

12.48  : Temporisation fermeture frein ( )
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����� s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe WePSoUisDWion SeUPeW Ge PDinWeniU Oe FoXSOe j O¶DUUrW 
SenGDnW OD IeUPeWXUe GX IUein� /oUsTXe FeWWe WePSoUisDWion 
esW pFoXOpe� OD soUWie YDUiDWeXU esW GpsDFWiYpe�

12.49  et 12.50   : Non utilisés

12.51  : Déblocage manuel du frein
3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
5pgODge Xsine � ,nDFWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
4XDnG OD soUWie YDUiDWeXU esW DFWiYe (10.02   $FWiYe (�))� 
OD soUWie FoPPDnGe GX IUein 12.40 esW YDOiGpe OoUsTXe Oes 
FonGiWions Ge GpEOoFDge GpWeUPinpes SDU OD FoPPDnGe Ge 
IUein sonW UePSOies� 4XDnG OD soUWie GX YDUiDWeXU esW inDFWiYe� 
OD soUWie FoPPDnGe Ge IUein 12.40 esW IoUFpe j 'pEOoTXp (�) 
si 12.51 esW j $FWiYe (�)�
12.51 SeXW rWUe DIIeFWp j Xne enWUpe OogiTXe PDis n¶esW SDs 
DFFessiEOe en pFUiWXUe�

12.52  à 12.60   : Non utilisés

12.61  : Sortie du comparateur 3

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Inactive (0)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW inIpUieXUe oX pgDOe DX seXiO GX 
FoPSDUDWeXU�
Active (1)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW sXSpUieXUe DX seXiO GX FoPSDUDWeXU�

12.62 : Etat avant tempo du comparateur 3

3ODge Ge YDUiDWion � inDFWiYe (�) oX DFWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs 
,nGiTXe O¶pWDW GX FoPSDUDWeXU DYDnW WePSoUisDWion�

12.63  : Source du comparateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi GoiW rWUe FoPSDUpe DX 
seXiO SDUDPpWUp�
/D YDOeXU DEsoOXe Ge OD YDUiDEOe esW SUise en FoPSWe� 6eXOs 
Ges SDUDPqWUes non�EiWs SeXYenW rWUe SUogUDPPps FoPPe 
source.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD YDOeXU G¶enWUpe 
esW pgDOe j ��

12.64  : Seuil du comparateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��������

5pgODge Xsine � ����

)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UpgOeU Oe seXiO Ge EDsFXOePenW GX FoP�
SDUDWeXU�
/e seXiO esW e[SUiPp GDns O¶XniWp (Pin-1� $� 9� eWF���) Ge OD gUDn-
deur considérée.

 /
XniWp esW Gp¿nie SDU FeOOe GX SDUDPqWUe soXUFe GX 

FoPSDUDWeXU FonsiGpUp�

12.65  : Hystérésis du comparateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� 

5pgODge Xsine � ���� 

)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD IenrWUe j O¶inWpUieXU Ge ODTXeOOe OD soU�
Wie FoPSDUDWeXU ne FKDngeUD SDs G¶pWDW�
/D soUWie SDsseUD j $FWiYe (�) OoUsTXe OD YDUiDEOe DWWeinGUD OD 
YDOeXU Ge 12.64 � 12.65��� /D soUWie SDsseUD j ,nDFWiYe (�) 
OoUsTXe OD YDUiDEOe SDsseUD en GessoXs Ge OD YDOeXU Ge 12.64 
- 12.65/2.

 /
XniWp esW Gp¿nie SDU FeOOe GX SDUDPqWUe soXUFe GX 

FoPSDUDWeXU FonsiGpUp�

12.66  : Type de sortie comparateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � 6XU niYeDX (�)� 6oXs niYeDX (�)� 
     6oXs niYeDX DYeF PDsTXDge (�)
5pgODge Xsine � 6XU niYeDX (�)
)oUPDW � � EiWs
Sur niveau (0)
Sortie non inversée.
Sous niveau (1)
Sortie inversée.
Sous niveau avec masquage (2)
6oUWie inYeUspe DYeF PDsTXDge DX GpYeUUoXiOODge YDUiDWeXU�

12.67  : Destination de sortie du comparateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU� 
6eXOs Ges SDUDPqWUes Ge W\Se EiW SeXYenW rWUe SUogUDPPps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp OD soUWie n¶esW 
DGUesspe nXOOe SDUW�
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12.68  : Masquage du comparateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce PDsTXDge SeUPeW� OoUsTXe Oe W\Se Ge seXiO   � (soXs ni�
YeDX)� Ge WePSoUiseU OD GpWeFWion SDU UDSSoUW DX GpYeUUoXiO�
ODge GX YDUiDWeXU D¿n G¶pYiWeU OD GpWeFWion OoUs GX GpPDUUDge�

12.69  : Temporisation de la sortie du comparateur 3
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe WePSoUisDWion SeUPeW G¶pYiWeU Xn GpFOenFKePenW sXU Xn 
WUDnsiWoiUe�

12.70  : Non utilisé

12.71  : Sortie du comparateur 4

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Inactive (0)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW inIpUieXUe oX pgDOe DX seXiO GX 
FoPSDUDWeXU�
Active (1)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW sXSpUieXUe DX seXiO GX FoPSDUDWeXU�

12.72  : Etat avant tempo du comparateur 4 

3ODge Ge YDUiDWion � inDFWiYe (�) oX DFWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs 
,nGiTXe O¶pWDW GX FoPSDUDWeXU DYDnW WePSoUisDWion�

12.73  : Source du comparateur 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 05.03
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi GoiW rWUe FoPSDUpe DX 
seXiO SDUDPpWUp�
/D YDOeXU DEsoOXe Ge OD YDUiDEOe esW SUise en FoPSWe� 6eXOs 
Ges SDUDPqWUes non�EiWs SeXYenW rWUe SUogUDPPps FoPPe 
source.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD YDOeXU G¶enWUpe 
esW pgDOe j ��

NOTE
/e FoPSDUDWeXU � esW SDUDPpWUp Ge EDse SoXU gpnpUeU Xne 
soXs SXissDnFe�

12.74  : Seuil du comparateur 4
 (Sous puissance en kW)

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� 

5pgODge Xsine � ���� 

)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UpgOeU Oe seXiO Ge EDsFXOePenW GX FoP�
SDUDWeXU�
/e seXiO esW e[SUiPp GDns O¶XniWp (Pin-1� $� 9� eWF���) Ge OD gUDn-
deur considérée.


 /¶XniWp esW Gp¿nie SDU FeOOe GX SDUDPqWUe soXUFe GX 
FoPSDUDWeXU FonsiGpUp�

12.75  : Hystérésis du comparateur 4
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� 

5pgODge Xsine � ����� 

)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD IenrWUe j O¶inWpUieXU Ge ODTXeOOe OD soU�
Wie FoPSDUDWeXU ne FKDngeUD SDs G¶pWDW�
/D soUWie SDsseUD j $FWiYe (�) OoUsTXe OD YDUiDEOe DWWeinGUD OD 
YDOeXU Ge 12.74 � 12.75��� /D soUWie SDsseUD j ,nDFWiYe (�) 
OoUsTXe OD YDUiDEOe SDsseUD en GessoXs Ge OD YDOeXU Ge 12.74 
- 12.75/2.

 /
XniWp esW Gp¿nie SDU FeOOe GX SDUDPqWUe soXUFe GX 

FoPSDUDWeXU FonsiGpUp�

12.76  : Type de sortie du comparateur 4
3ODge Ge YDUiDWion � 6XU niYeDX (�)� 6oXs niYeDX (�)� 
     6oXs niYeDX DYeF PDsTXDge (�)
5pgODge Xsine � 6oXs niYeDX DYeF PDsTXDge (�)
)oUPDW � � EiWs
Sur niveau (0)
Sortie non inversée.
Sous niveau (1)
Sortie inversée.
Sous niveau avec masquage (2)
6oUWie inYeUspe DYeF PDsTXDge DX GpYeUUoXiOODge YDUiDWeXU�

12.77  : Destination de la sortie du comparateur 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU�
6eXOs Ges SDUDPqWUes Ge W\Se EiW SeXYenW rWUe SUogUDPPps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp OD soUWie n¶esW 
DGUesspe nXOOe SDUW�

12.78  : Masquage du comparateur 4
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce PDsTXDge SeUPeW� OoUsTXe Oe W\Se Ge seXiO   � (soXs ni�
YeDX DYeF PDsTXDge)� Ge WePSoUiseU OD GpWeFWion SDU UDSSoUW 
DX GpYeUUoXiOODge GX YDUiDWeXU D¿n G¶pYiWeU OD GpWeFWion OoUs GX 
GpPDUUDge�

12.79  : Temporisation de la sortie du comparateur 4
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe WePSoUisDWion SeUPeW G¶pYiWeU Xn GpFOenFKePenW sXU Xn 
WUDnsiWoiUe�

12.80  : Non utilisé

12.81  : Sortie du comparateur 5

3ODge Ge YDUiDWion �,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Inactive (0)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW inIpUieXUe oX pgDOe DX seXiO GX 
FoPSDUDWeXU�
Active (1)
/D YDUiDEOe G¶enWUpe esW sXSpUieXUe DX seXiO GX FoPSDUDWeXU�
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12.82 : État avant tempo du comparateur 5

3ODge Ge YDUiDWion � inDFWiYe (�) oX DFWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs 
,nGiTXe O¶pWDW GX FoPSDUDWeXU DYDnW WePSoUisDWion�

12.83  : Source du comparateur 5
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 05.04
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi GoiW rWUe FoPSDUpe DX 
seXiO SDUDPpWUp�
/D YDOeXU DEsoOXe Ge OD YDUiDEOe esW SUise en FoPSWe� 6eXOs 
Ges SDUDPqWUes non�EiWs SeXYenW rWUe SUogUDPPps FoPPe 
source.
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp� OD YDOeXU G¶enWUpe 
esW pgDOe j ��

NOTE
/e FoPSDUDWeXU � esW SDUDPpWUp Ge EDse SoXU gpnpUeU Xne 
sous vitesse.

12.84  : Seuil du comparateur 5 
(Sous vitesse en min-1)

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� 

5pgODge Xsine � ������ 

)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW j UpgOeU Oe seXiO Ge EDsFXOePenW GX FoP�
SDUDWeXU�
/e seXiO esW e[SUiPp GDns O¶XniWp (Pin-1� $� 9� eWF���) Ge OD gUDn-
deur considérée.

 /
XniWp esW Gp¿nie SDU FeOOe GX SDUDPqWUe soXUFe GX 

FoPSDUDWeXU FonsiGpUp�

12.85  : Hystérésis du comparateur 5
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� 

5pgODge Xsine � ����� 

)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD IenrWUe j O¶inWpUieXU Ge ODTXeOOe OD soU�
Wie FoPSDUDWeXU ne FKDngeUD SDs G¶pWDW�
/D soUWie SDsseUD j $FWiYe (�) OoUsTXe OD YDUiDEOe DWWeinGUD OD 
YDOeXU Ge 12.84 � 12.85��� /D soUWie SDsseUD j ,nDFWiYe (�) 
OoUsTXe OD YDUiDEOe SDsseUD en GessoXs Ge OD YDOeXU Ge 12.84 
- 12.85/2.

 /
XniWp esW Gp¿nie SDU FeOOe GX SDUDPqWUe soXUFe GX 

FoPSDUDWeXU FonsiGpUp�

12.86  : Type de sortie du comparateur 5
3ODge Ge YDUiDWion � 6XU niYeDX (�)� 6oXs niYeDX (�)� 
     6oXs niYeDX DYeF PDsTXDge (�)
5pgODge Xsine � 6oXs niYeDX DYeF PDsTXDge (�)
)oUPDW � � EiWs
Sur niveau (0)
Sortie non inversée.
Sous niveau (1)
Sortie inversée.
Sous niveau avec masquage (2) 
6oUWie inYeUspe DYeF PDsTXDge DX GpYeUUoXiOODge YDUiDWeXU�

12.87  : Destination de la sortie du comparateur 5
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe inWeUne TXi YD rWUe DIIeFWp 
SDU OD soUWie GX FoPSDUDWeXU�
6eXOs Ges SDUDPqWUes Ge W\Se EiW SeXYenW rWUe SUogUDPPps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW SUogUDPPp OD soUWie n¶esW 
DGUesspe nXOOe SDUW�

12.88  :  Masquage du comparateur 5
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce PDsTXDge SeUPeW� OoUsTXe Oe W\Se Ge seXiO   � (soXs ni�
YeDX DYeF PDsTXDge)� Ge WePSoUiseU OD GpWeFWion SDU UDSSoUW 
DX GpYeUUoXiOODge GX YDUiDWeXU D¿n G¶pYiWeU OD GpWeFWion OoUs GX 
GpPDUUDge�

12.89  : Temporisation de la sortie du comparateur 5
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
CeWWe WePSoUisDWion SeUPeW G¶pYiWeU Xn GpFOenFKePenW sXU Xn 
WUDnsiWoiUe�
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5.14 - Menu 13 : Gestion des perturbations réseau
5.14.1 - Présentation Menu 13
/es SDUDPqWUes GX 0enX �� ne sonW XWiOisps TXe OoUsTXe 11.31 CoGe G¶DFFqs Ges PenXs �  niYeDX �   5eGUesseXU DFWiI SoXU 
YDUiDWeXU 5(*(1 (�) eW TXe Oe WDX[ Ge SUp�FoPSensDWion Ge SXissDnFe 18.70   9DOiGpe (�)� /es SDUDPqWUes Ge Fe PenX sonW 
GpGips j OD gesWion Ges SeUWXUEDWions UpseDX SDU Oe UeGUesseXU DFWiI� ,O SeXW rWUe Fon¿gXUp Ge IDoon j sXSSoUWeU Oes FUeX[ Ge Wension 
eW IoXUniU GX FoXUDnW UpDFWiI� /es DODUPes eW Oes Pises en spFXUiWp SeXYenW rWUe Fon¿gXUpes SoXU DUUrWeU Oe UeGUesseXU DFWiI si OD 
Wension GX UpseDX se WUoXYe en GeKoUs Ges gDEDUiWs /95T�+59T Gp¿nis�

5.14.2 - Explication des paramètres du menu 13
13.01 : Tension nominale du réseau

3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� 9
5pgODge Xsine � ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU noPinDOe Ge OD Wension eI¿FDFe enWUe SKDses GX UpseDX

13.02 : Fréquence nominale du réseau
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ +]
5pgODge Xsine � ����+]
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU noPinDOe Ge OD IUpTXenFe GX UpseDX

13.03 : Sélection du type de mesure de tension 
réseau pour affichage

3ODge Ge YDUiDWion �
9DOeXU eI¿FDFe Po\enne (�)� 9DOeXU eI¿FDFe PD[iPDOe (�)� 
9DOeXU eI¿FDFe PiniPDOe (�)� 9DOeXU spTXenFe SosiWiYe (�)
5pgODge Xsine � 9DOeXU eI¿FDFe Po\enne (�)
)oUPDW� � EiWs
6pOeFWion GX W\Se Ge PesXUe Ge Wension DI¿FKpe GDns Oe 
SDUDPqWUe 13.04.
Valeur efficace moyenne (0)
/D YDOeXU DI¿FKpe GDns Oe SDUDPqWUe 13.04 esW OD Po\enne 
Ges YDOeXUs eI¿FDFes Ges WUois Wensions enWUe SKDses GX 
UpseDX� /D YDOeXU esW Pise j MoXU GeX[ Iois SDU SpUioGe 
pOeFWUiTXe GX UpseDX�

Valeur efficace maximale (1)
/D YDOeXU DI¿FKpe GDns Oe SDUDPqWUe 13.04 esW OD YDOeXU 
PD[iPDOe Ges YDOeXUs eI¿FDFes Ges WUois Wensions enWUe 
SKDses GX UpseDX� /D YDOeXU esW Pise j MoXU GeX[ Iois SDU 
SpUioGe pOeFWUiTXe GX UpseDX�
Valeur efficace minimale (2)
/D YDOeXU DI¿FKpe GDns Oe SDUDPqWUe 13.04 esW OD YDOeXU 
PiniPDOe Ges YDOeXUs eI¿FDFes Ges WUois Wensions enWUe 
SKDses GX UpseDX� /D YDOeXU esW Pise j MoXU GeX[ Iois SDU 
SpUioGe pOeFWUiTXe GX UpseDX�
Valeur séquence positive (3)
/D YDOeXU DI¿FKpe GDns Oe SDUDPqWUe 13.04 esW OD YDOeXU Ge OD 
spTXenFe SosiWiYe Ge OD Wension enWUe SKDses GX UpseDX� /D 
YDOeXU esW ¿OWUpe j �� PiOOiseFonGes�

13.04  : Tension réseau

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� 9
5pgODge Xsine � �� EiWs
9DOeXU Ge Wension enWUe SKDse GX UpseDX sSpFi¿pe SDU OD 
SDUDPqWUe 13.03.

13.05  et 13.06 : Non utilisés

5.14.2.1 - Gestion FRT

 

 

Temps

13.34
13.35

13.36

13.33

13.11

13.13

13.14

13.12

13.21 13.22 13.23 13.31

Seuil HVRT Uup,2 Seuil HVRT Uup,3 

Seuil HVRT Uup,4 

Seuil LVRT Ulow,4 

Seuil LVRT Ulow,3 

Seuil LVRT Ulow,2 

Durée TFRT,1 Durée TFRT,2 Durée TFRT,3 Tempo TFRT,END

Seuil LVRT Ulow,1

Seuil HVRT Uup,1

Mise en sécurité
/ Alarme

Mise en sécurité
/ Alarme

U
U

REF, FRT
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13.07 : Mode de gestion FRT
3ODge Ge YDUiDWion �
'psDFWiYp (�)� $FWiYp� 9DOeXU eI¿FDFe Po\enne (�)�
$FWiYp� 9DOeXU eI¿FDFe PD[iPDOe (�)�
$FWiYp� 9DOeXU eI¿FDFe PiniPDOe (�)�
$FWiYp� 6pTXenFe SosiWiYe (�)
5pgODge Xsine � $FWiYp� 9DOeXU eI¿FDFe PiniPDOe (�)
)oUPDW � � EiWs
6pOeFWion GX PoGe Ge gesWion �)DXOW 5iGe TKUoXgK� ()5T)�
Désactivé (0)
/D gesWion )5T esW GpsDFWiYpe�
Activé. Valeur efficace moyenne (1)
/D gesWion )5T esW DFWiYpe eW s
DSSXie sXU OD YDOeXU Po\enne 
Ges YDOeXUs eI¿FDFes Ges WUois Wensions enWUe SKDses GX 
UpseDX�
Activé. Valeur efficace maximale (2)
/D gesWion )5T esW DFWiYpe eW s
DSSXie sXU OD YDOeXU PD[iPDOe 
Ges YDOeXUs eI¿FDFe Ges WUois Wensions enWUe SKDses GX 
UpseDX�
Activé. Valeur efficace minimale (3)
/D gesWion )5T esW DFWiYpe eW s
DSSXie sXU OD YDOeXU PiniPDOe 
Ges YDOeXUs eI¿FDFe Ges WUois Wensions enWUe SKDses GX 
UpseDX�
Activé. Séquence positive (4)
/D gesWion )5T esW DFWiYpe eW s
DSSXie sXU OD YDOeXU Ge OD 
spTXenFe SosiWiYe Ges WUois Wensions enWUe SKDses GX UpseDX�

13.08  : Tension réseau pour FRT

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� 9
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU Ge OD Wension Ge UpseDX XWiOispe SoXU OD gesWion )5T 
(spOeFWionnpe SDU Oe SDUDPqWUe 13.07).

13.09 : Sélection de la tension de référence FRT
3ODge Ge YDUiDWion � sSpFi¿pe SDU Oe SDUDPqWUe ����� (�) oX
0o\enne Ge OD Wension sXU �� seFonGes (�)
5pgODge Xsine � sSpFi¿pe SDU Oe SDUDPqWUe ����� (�)
)oUPDW � � EiWs
6pOeFWion Ge OD Wension Ge UpIpUenFe XWiOispe SoXU OD gesWion 
FRT.
Spécifiée par le paramètre 13.01 (0)
/D UpIpUenFe Ge Wension XWiOispe SoXU OD gpnpUDWion Ges 
gDEDUiWs Ge )5T esW OD Wension noPinDOe GX UpseDX sSpFi¿pe 
GDns Oe SDUDPqWUe 13.01.
Moyenne de la tension sur 60 secondes (1)
/D UpIpUenFe Ge Wension XWiOispe SoXU OD gpnpUDWion Ges 
gDEDUiWs Ge )5T esW OD PesXUe Ge Wension sSpFi¿pe GDns Oe 
SDUDPqWUe 13.07 et moyennée sur 60 secondes.

13.10  : Tension de référence pour FRT

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� 9
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU Ge OD UpIpUenFe Ge Wension SoXU OD gesWion )5T  
(spOeFWionnpe SDU Oe SDUDPqWUe 13.09).

13.11  à 13.14 : Premier au quatrième seuils de 
tension du gabarit LVRT

3ODge Ge YDUiDWion � �� j ������
5pgODge Xsine � ����� (13.11)
5pgODge Xsine � ����� (13.12)
5pgODge Xsine � ����� (13.13)
5pgODge Xsine � ����� (13.14)
)oUPDW � �� EiWs
6eXiOs Ge Wension GX gDEDUiW /95T� 9DOeXU e[SUiPpe en 
SoXUFenWDge Ge OD Wension Ge UpIpUenFe SoXU OD gesWion )5T 
(SDUDPqWUe 13.10).

13.15  à 13.20 : Non utilisés

13.21  à 13.23 : Première à la troisième durées 
 du gabarit FRT
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� Ps
5pgODge Xsine � ��� Ps (13.21)
5pgODge Xsine � ���� Ps (13.22)
5pgODge Xsine � ��� Ps (13.23)
)oUPDW � �� EiWs
'XUpes GX gDEDUiW )5T�

13.24  à 13.30 : Non utilisés

13.31 : Temporisation de sortie du mode FRT
3ODge Ge YDUiDWion � � j ������ s
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
/D Wension GX UpseDX GoiW UesWeU sXSpUieXUe j 13.14 SenGDnW 
FeWWe WePSoUisDWion SoXU soUWiU Ge O
pWDW /95T eW TXe 13.72 
SDsse Ge � j �� /D Wension GX UpseDX GoiW UesWeU inIpUieXUe j 
13.36 SenGDnW FeWWe WePSoUisDWion SoXU soUWiU Ge O
pWDW +95T 
eW TXe 13.72 SDsse Ge � j ��

13.32 : Activation du mode HVRT
3ODge Ge YDUiDWion � +95T GpsDFWiYp (�) oX +95T DFWiYp (�)
5pgODge Xsine � +95T GpsDFWiYp (�)
)oUPDW � � EiWs
$FWiYDWion�'psDFWiYDWion GX PoGe Ge gesWion Ges KDXsses Ge 
tension.
HVRT désactivé (0)
/e PoGe +95T esW GpsDFWiYp�
HVRT activé (1) 
/e PoGe +95T esW DFWiYp�

13.33  à 13.36 : Premier au quatrième seuils de 
 tension du gabarit HVRT
3ODge Ge YDUiDWion� �� j ������
5pgODge Xsine � ������ (13.33)
5pgODge Xsine � ������ (13.34)
5pgODge Xsine � ������ (13.35)
5pgODge Xsine � ������ (13.36)
)oUPDW � �� EiWs
6eXiOs Ge Wension GX gDEDUiW Ge +95T� 9DOeXU e[SUiPpe en 
SoXUFenWDge Ge OD Wension Ge UpIpUenFe SoXU OD gesWion )5T 
(SDUDPqWUe 13.10).

13.37  j 13.50 : Non utilisés
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5.14.2.2 - Gestion du réseau pendant la phase FRT

 

13.54 13.53

13.58

13.57

13.56

13.64

13.65

13.66

13.6213.6113.60

Niveau LVRT iLVRT,3

Niveau LVRT iLVRT,2

Niveau LVRT iLVRT,1

Niveau HVRT iLVRT,1

Niveau HVRT iLVRT,2

Niveau HVRT iLVRT,3

Seuils de tension

U
U

REF, FRT

n

réactif

i
i

13.52

13.51 : Courant réactif de référence FRT
3ODge Ge YDUiDWion � =pUo (�) oX 0o\enne GX FoXUDnW UpDFWiI 
sXU �� seFonGes (�)
5pgODge Xsine � =pUo (�) 
)oUPDW� � EiWs
6pOeFWion GX niYeDX Ge EDse Ge FoXUDnW UpDFWiI DXTXeO on 
DMoXWe� en PoGe )5T� Oe gDEDUiW Ge FoXUDnW sSpFi¿p SDU Oes 
SDUDPqWUes 13.52 j 13.66.
Zéro (0)
9DOeXU nXOOe� /e niYeDX Ge FoXUDnW UpDFWiI inMeFWp�DEsoUEp sXU 
Oe UpseDX esW XniTXePenW sSpFi¿p SDU Oes SDUDPqWUes 13.52 j 
13.66.
Moyenne du courant réactif sur 60 secondes (1)
/e niYeDX Ge EDse� DXTXeO on DMoXWe OD YDOeXU Gonnpe SDU Oe 
gDEDUiW sSpFi¿p SDU Oes SDUDPqWUes 13.52 j 13.66� FoUUesSonG 
DX niYeDX Ge FoXUDnW inMeFWp sXU Oe UpseDX Po\ennp sXU Oes 
�� seFonGes DYDnW O
DFWiYDWion GX PoGe )5T�

13.52  à 13.54 : Premier au troisième seuils de 
tension pour le support LVRT

3ODge Ge YDUiDWion � �� j ������
5pgODge Xsine � ����� (13.52)
5pgODge Xsine � ����� (13.53)
5pgODge Xsine � ����� (13.54)
)oUPDW � �� EiWs
6eXiOs Ge Wension GX gDEDUiW Ge gesWion Ge FoXUDnW UpDFWiI en 
PoGe /95T� 9DOeXU e[SUiPpe en SoXUFenWDge Ge OD Wension 
Ge UpIpUenFe SoXU OD gesWion )5T (SDUDPqWUe 13.10).

13.55 : Non utilisé

13.56  à 13.58  : Premier au troisième niveaux
 de courant pour le support LVRT
3ODge Ge YDUiDWion � � ������
5pgODge Xsine � ����� (13.56)
5pgODge Xsine � ������ (13.57)
5pgODge Xsine � ������ (13.58)
)oUPDW � �� EiWs
1iYeDX[ Ge FoXUDnW GX gDEDUiW Ge gesWion Ge FoXUDnW UpDFWiI 
en PoGe /95T� 9DOeXU e[SUiPpe en SoXUFenWDge GX FoXUDnW 
noPinDO (SDUDPqWUe 18.26).

13.59 : Non utilisé

13.60  à 13.62   : Premier au troisième seuils
 de tension pour le support HVRT 
3ODge Ge YDUiDWion � � j ������
5pgODge Xsine � ������ (13.60)
5pgODge Xsine � ������ (13.61)
5pgODge Xsine � ������ (13.62)
)oUPDW � �� EiWs
6eXiOs Ge Wension GX gDEDUiW Ge gesWion Ge FoXUDnW UpDFWiI en 
PoGe +95T� 9DOeXU e[SUiPpe en SoXUFenWDge Ge OD Wension 
Ge UpIpUenFe SoXU OD gesWion )5T (SDUDPqWUe 13.10).

13.63 : Non utilisé

13.64  à 13.66 : Premier au troisième niveaux de 
courant pour le support HVRT

3ODge Ge YDUiDWion � � ������
5pgODge Xsine � � ����� (13.64)
5pgODge Xsine � � ����� (13.65)
5pgODge Xsine � � ����� (13.66)
)oUPDW � �� EiWs
1iYeDX[ Ge FoXUDnW GX gDEDUiW Ge gesWion Ge FoXUDnW UpDFWiI 
en PoGe +95T� 9DOeXU e[SUiPpe en SoXUFenWDge GX FoXUDnW 
noPinDO (SDUDPqWUe 18.26).
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13.67 : Non utilisé

13.68 : Rampe de courant réactif en mode FRT
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� Ps
5pgODge Xsine � �� Ps
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge GX WePSs (en PiOOiseFonGes) SoXU SDsseU G
Xne 
Fonsigne nXOOe Ge FoXUDnW UpDFWiI j Xne Fonsigne pgDOe j 
���� GX FoXUDnW noPinDO (SDUDPqWUe 18.26) en mode FRT.

13.69 : Limite de courant actif fourni au réseau
 en mode FRT
3ODge Ge YDUiDWion � � Wo ������
5pgODge Xsine � ������
)oUPDW� �� EiWs
/iPiWDWion en SoXUFenWDge GX FoXUDnW DFWiI (SDUDPqWUe 18.26) 
inMeFWp sXU Oe UpseDX en PoGe )5T�

13.70  et 13.71 : Non utilisés

13.72 : Indicateur d'état FRT

3ODge Ge YDUiDWion :
3Ds Ge SeUWXUEDWion UpseDX (�)�
/95T � FUeX[ Ge Wension UpseDX (�)�
+95T � SiF Ge Wension UpseDX (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe Uenseigne sXU O
pWDW Ge OD Wension UpseDX

LVRT : creux de tension réseau (1)
0oGe /95T (�/oZ 9oOWDge 5iGe TKUoXgK�) � FUeX[ Ge Wension 
UpseDX

HVRT : pic de tension réseau (2)
0oGe +95T (�+igK 9oOWDge 5iGe TKUoXgK�) � SiF Ge Wension 
UpseDX

13.73 : Mode de protection FRT
3ODge Ge YDUiDWion :
3Ds Ge SUoWeFWion DGGiWionneOOe (�)�
$ODUPe (�)� Pise en spFXUiWp (�)
5pgODge Xsine � SDs Ge SUoWeFWion DGGiWionneOOe (�)
)oUPDW� � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge FKoisiU Oe PoGe Ge SUoWeFWion j 
DGoSWeU en FDs Ge SeUWXUEDWion Ge OD Wension GX UpseDX�

Pas de protection additionnelle (0)
$XFXne DODUPe oX Pise en spFXUiWp n
esW GpFOenFKpe si OD 
Wension UpseDX soUW GX gDEDUiW )5T�
Alarme (1)
8ne DODUPe esW GpFOenFKpe si OD Wension UpseDX soUW GX 
gDEDUiW )5T�

Mise en sécurité (2)
8ne Pise en spFXUiWp esW GpFOenFKpe si OD Wension UpseDX soUW 
GX gDEDUiW )5T�
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5.15 - Menu 14 : contrôleur PID
5.15.1 - Synoptique Menu 14

f(x)

x

Source référence PID

Référence
PID

Référence
PID en unité

utilisateur

Retour PID
en unité

utilisateur

Erreur PID

Source retour PID

Validation PID

Variateur prêt

1

0

Inversion polarité
référence Rampe référence PID

Valeur de
la sortie PID

Inversion polarité
retour

Mise à
l'échelle

Destination
sortie PID

X-1

1

0

X-1

Verrouillage
intégration PID

Retour PID

Référence
principale

Source
supplémentaire
validation PID

Source
référence principale

Limite haute sortie PID

Limite basse sortie PID

Limites symétriques
sortie PID

Variable tampon 1

Unité utilisateur

Coefficient
unité utilisateur

Variable tampon 2

Bit tampon

+

-

+

+

Sortie de la
fonction courbe

Source
de la fonction courbe

x f(x)

14.84
14.86
14.88
14.90
14.92
14.94
14.96
14.98

14.85
14.87
14.89
14.91
14.93
14.95
14.97
14.99

Destination de la sortie
de la fonction courbe

Gains

I

D
&

X

Points

1
2
3
4
5
6
7
8

P

14.17

14.16

14.10

14.11

14.12

14.20

14.62

14.63

14.22

14.08

14.0714.05

14.06

14.03

14.21

14.19

00.0000.00

00.00

00.00

00.00 00.00

10.01

14.04

14.09

14.02

10.01

14.51

14.60

14.61

14.52

14.56

14.82

14.80

14.81

14.13

14.14

14.18

14.15

14.01
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5.15.2 - Explication des paramètres du menu 14
3pUioGe G¶pFKDnWiOOonnDge GX PenX 3,'� � Ps

14.01  : Valeur de la sortie PID

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe Oe niYeDX Ge OD soUWie GX UpgXODWeXU 3,' 
DSUqs Pise j O
pFKeOOe� 

14.02  : Source référence principale
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi seUW Ge UpIpUenFe SUinFi�
SDOe DX UpgXODWeXU 3,'�
ToXWes Oes YDUiDEOes GX 3,' sonW DXWoPDWiTXePenW Pises j 
O¶pFKeOOe SoXU TXe Fes YDUiDEOes DienW Xne SODge Ge YDUiDWion 
Ge � ����� � oX Ge � j ����� � si eOOes sonW XniSoODiUes�

14.03  : Source référence PID
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi seUW Ge UpIpUenFe DX UpgX�
ODWeXU 3,'�
ToXWes Oes YDUiDEOes GX 3,' sonW DXWoPDWiTXePenW Pises j 
O¶pFKeOOe SoXU TXe Fes YDUiDEOes DienW Xne SODge Ge YDUiDWion 
Ge � ����� � oX Ge � j ����� � si eOOes sonW XniSoODiUes�

14.04  : Source retour PID
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YDUiDEOe TXi seUW Ge UeWoXU DX UpgXOD�
teur PID.
ToXWes Oes YDUiDEOes GX 3,' sonW DXWoPDWiTXePenW Pises j 
O¶pFKeOOe SoXU TXe Fes YDUiDEOes DienW Xne SODge Ge YDUiDWion 
Ge � ����� � oX Ge � j ����� � si eOOes sonW XniSoODiUes�

14.05  et 14.06  : Inversion polarité
       référence / retour
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ces SDUDPqWUes seUYenW j inYeUseU Oe signe Ge OD UpIpUenFe eW 
du retour du PID.
Non (0) 
(nWUpe non inYeUspe�
Oui (1) 
(nWUpe inYeUspe�
14.05 � inYeUsion SoODUiWp UpIpUenFe
14.06 � inYeUsion SoODUiWp UeWoXU

14.07  : Rampe référence PID
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe WePSs TX¶iO IDXW j OD UpIpUenFe GX 3,' 
SoXU SDsseU Ge � j ����� � DSUqs Xne YDUiDWion EUXsTXe Ge 
O¶enWUpe Ge � j ��� �� 8ne YDUiDWion Ge ������ � j ������ � 
npFessiWeUD GeX[ Iois FeWWe GXUpe�

14.08  : Validation PID
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGp (�) oX 9DOiGp (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGp (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidé (0)
/e UpgXODWeXU 3,' esW GpsDFWiYp�
Validé (1)
/e UpgXODWeXU 3,' esW DFWiYp�

14.09  : Source supplémentaire validation PID
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 10.01
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge YDOiGeU Oe UpgXODWeXU 3,' sXU Xne 
FonGiWion sXSSOpPenWDiUe j 14.08.
3oXU TXe Oe UpgXODWeXU 3,' soiW YDOiGp� 14.08� 10.01 Dinsi TXe 
OD FonGiWion sXSSOpPenWDiUe GoiYenW rWUe j ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes EiWs SeXYenW rWUe DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW FKoisi� O¶enWUpe SUenGUD DXWo�
PDWiTXePenW OD YDOeXU � SoXU pYiWeU Ge EOoTXeU OD soUWie Ge 
YD OiGDWion�

14.10  : Gain proportionnel PID
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ������
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs
C¶esW Oe gDin SUoSoUWionneO DSSOiTXp j O¶eUUeXU 3,'�
$YeF Xne eUUeXU Ge ����� OD SDUWie SUoSoUWionneOOe Ge OD               
soUWie 3,' (14.01) esW pgDOe j ���� OoUsTXe 14.10   ������ 
et 14.15   �����

14.11  : Gain intégral PID
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ������
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW � �� EiWs 
C
esW Oe gDin inWpgUDO DSSOiTXp j O
eUUeXU 3,'�
$YeF Xne eUUeXU Ge ���� eW Xn gDin 14.11 Ge ����� OD SDUWie 
inWpgUDOe GX 3,' YDUie Ge ���� en �s�

14.12  : Gain dérivé PID
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ������
5pgODge Xsine � �����
)oUPDW� �� EiWs 
C¶esW Oe gDin GpUiYp DSSOiTXp j O¶eUUeXU 3,' DYDnW GpUiYDWion�

14.13  : Limite haute sortie PID
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
5pgODge Xsine � ����� �
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge OiPiWeU OD YDOeXU PD[iPXP Ge OD soU�
Wie GX 3,' (YoiU 14.18).

14.14  : Limite basse sortie PID
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
5pgODge Xsine � ������ �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge OiPiWeU OD YDOeXU PD[iPXP npgDWiYe 
oX OD YDOeXU PiniPXP SosiWiYe Ge OD soUWie GX 3,'�
Ce SDUDPqWUe esW inDFWiI si 14.18   2Xi (�)� (YoiU 14.18)
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14.15  : Échelle sortie PID
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge PeWWUe j O¶pFKeOOe OD soUWie GX 3,' 
DYDnW G¶rWUe DMoXWpe j OD UpIpUenFe SUinFiSDOe�
/D soPPe Ges GeX[ UpIpUenFes seUD DXWoPDWiTXePenW Ue�
Pise j O¶pFKeOOe en IonFWion Ge OD SODge Ge YDUiDWion GX SDUD�
PqWUe DXTXeO eOOe esW DGUesspe�

14.16  : Destination sortie PID
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe SDUDPqWUe DXTXeO OD soUWie 3,' esW DGUesspe�
6eXOs Oes SDUDPqWUes non EiWs eW non SUoWpgps SeXYenW rWUe 
DIIeFWps�
6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DIIeFWp� OD soUWie ne seUD DGUes�
spe nXOOe SDUW�
6i OD soUWie 3,' GoiW DgiU sXU OD YiWesse� iO esW UeFoPPDnGp Ge 
O¶DGUesseU j Xne UpIpUenFe SUpUpgOpe�

14.17  : Verrouillage intégration PID
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYeUUoXiOOp (�) oX 9eUUoXiOOp (�)
5pgODge Xsine � 'pYeUUoXiOOp (�)
)oUPDW � � EiWs
Déverrouillé (0)
/¶inWpgUDWion s¶e[pFXWe noUPDOePenW OoUsTXe OD EoXFOe 3,' 
esW DFWiYpe�
Verrouillé (1)
/D YDOeXU Ge O¶inWpgUDWeXU esW ¿gpe eW UesWe j FeWWe YDOeXU 
MXsTX¶j Fe TXe 14.17 UeSDsse j 'pYeUUoXiOOp (�)�
'Dns Oes � FDs� OoUsTXe OD EoXFOe 3,' esW GpsDFWiYpe� OD YD�
OeXU Ge O¶inWpgUDWeXU esW UePise j 'pYeUUoXiOOp (�)�

14.18  : Limite symétrique sortie PID
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
4XDnG 14.18 esW Pis j 2Xi (�)� 14.13 et 14.14 SUennenW OD 
PrPe YDOeXU eW F¶esW 14.13 TXi esW eIIeFWiI�

14.19  : Référence principale

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe SUinFiSDOe�

14.20  : Référence PID

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe GX 3,'�

14.21  : Retour PID

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD YDOeXU GX UeWoXU GX 3,'�

14.22  : Erreur PID

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶eUUeXU enWUe OD UpIpUenFe SUinFiSDOe eW 
le retour.

14.23  à 14.50   : Non utilisés

14.51   : Variable tampon 1
3ODge Ge YDUiDWion �  � ������ �
5pgODge Xsine �  ���� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶DIIeFWeU Xne enWUpe DnDOogiTXe j OD 
UpIpUenFe oX DX UeWoXU 3,'�

14.52  : Variable tampon 2
3ODge Ge YDUiDWion �� ������ �
5pgODge Xsine � ���� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶DIIeFWeU Xne enWUpe DnDOogiTXe j OD 
UpIpUenFe oX DX UeWoXU 3,'

14.53  à 14.55  : Non utilisés

14.56  : Bit tampon
3ODge Ge YDUiDWion � � oX �
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
3DUDPqWUe EinDiUe TXi SeXW seUYiU Ge YDUiDEOe WDPSon�

14.57  à 14.59  : Non utilisés

14.60  : Unité utilisateur
3ODge Ge YDUiDWion � � (�)� EDU (�)� PEDU (�)� 3D (�)� 36, (�)�
     �C (�)� �) (�)� P��s (�)� P��Pin (�)�
      m��K (�)� ,�Pin (��)
5pgODge Xsine � � (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe spOeFWionne O¶XniWp TXi s¶DI¿FKeUD SoXU Oes SDUD�
PqWUes 14.62 et 14.63.

14.61  : Coefficient unité utilisateur
3ODge Ge YDUiDWion � � ������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW Xn FoeI¿FienW PXOWiSOiFDWeXU SeUPeWWDnW Ge 
YisXDOiseU OD UpIpUenFe 3,' eW Oe UeWoXU 3,' en gUDnGeXU XWiOi�
sDWeXU (14.62 et 14.63).

14.62  : Référence PID en unité utilisateur

3ODge Ge YDUiDWion � � ��������
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD YDOeXU Ge OD UpIpUenFe 3,' en XniWp 
XWiOisDWeXU (SDUDPqWUe Pis j O¶pFKeOOe SDU 14.61).
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14.63  : Retour PID en unité utilisateur

3ODge Ge YDUiDWion � � ��������
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD YDOeXU GX UeWoXU 3,' en XniWp XWiOisD�
WeXU (SDUDPqWUe Pis j O¶pFKeOOe SDU 14.61).
/es SDUDPqWUes 14.62 et 14.63 GoiYenW DSSDUDvWUe GDns Oe 
menu lecture.

14.64  à 14.79   : Non utilisés

14.80 : Sortie de la fonction courbe

3ODge Ge YDUiDWion � � ��������
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD YDOeXU Ge soUWie Ge OD IonFWion�

14.81  : Source de la fonction courbe
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW Oe SDUDPqWUe soXUFe Ge OD YDUiDEOe j 
WUDiWeU� 6eXOs Oes SDUDPqWUes ©nXPpUiTXesª SeXYenW rWUe 
DIIeFWps� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW spOeFWionnp� OD YDOeXU 
Ge OD YDUiDEOe seUD ��

14.82  : Destination de la sortie de la fonction courbe
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe spOeFWionne OD GesWinDWion Ge OD YDUiDEOe 
j WUDiWeU� 6eXOs Oes SDUDPqWUes ©non SUoWpgpsª eW © non 
EiWsª SeXYenW rWUe DIIeFWps� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW 
spOeFWionnp� OD YDOeXU Ge OD YDUiDEOe SUise en FoPSWe esW ��

14.83  : Non utilisé

14.84 , 14.86 , 14.88  : Abscisses des points 
14.90 , 14.92 , 14.94   1 à 8 de la fonction 

14.96
, 

14.98
                        courbe

3ODge Ge YDUiDWion � � ��������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs

14.85 , 14.87 , 14.89  : Ordonnées des 
14.91 , 14.93 , 14.95     points 1 à 8 de la

14.97
, 

14.99
                    fonction courbe

3ODge Ge YDUiDWion � � ��������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
- 14.85 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.84
- 14.87 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.86
- 14.89 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.88
- 14.91 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.90
- 14.93 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.92
- 14.95 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.94
- 14.97 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.96
- 14.99 UeSUpsenWe O¶oUGonnpe GX SoinW G¶DEsFisse 14.98

Description de la fonction

� /D IonFWion SeUPeW Ge gpnpUeU Xne FoXUEe j SDUWiU G¶Xn 
WDEOeDX Ge SoinWs G¶DEsFisses [ DXTXeO FoUUesSonG Xn 
WDEOeDX Ge SoinWs G¶oUGonnpes I([)�

� /¶oUGUe Ges SoinWs GX WDEOeDX SeXW rWUe TXeOFonTXe�
� (nWUe GeX[ SoinWs G¶DEsFisses FonspFXWiIs� Oes SoinWs 

G¶oUGonnpes I([) sonW OinpDiUePenW inWeUSoOps�
� 6i O¶DEsFisse Gp¿nie SDU Oe SDUDPqWUe soXUFe esW inIpUieXUe 

j OD SOXs SeWiWe Ges YDOeXUs Ges SoinWs G¶DEsFisses Ges 
SDUDPqWUes 14.84 j 14.98� DOoUs 14.80 seUD pgDO j 
O¶oUGonnpe FoUUesSonGDnWe j OD SOXs SeWiWe Ges YDOeXUs Ges 
SoinWs G¶DEsFisses Ges SDUDPqWUes 14.84 j 14.98.

� 6i O¶DEsFisse Gp¿nie SDU Oe SDUDPqWUe soXUFe esW sXSpUieXUe 
j OD SOXs gUDnGe Ges YDOeXUs Ges SoinWs G¶DEsFisses 
Ges SDUDPqWUes 14.84 j 14.98� DOoUs 14.80 seUD pgDO j 
O¶oUGonnpe FoUUesSonGDnWe j OD SOXs gUDnGe Ges YDOeXUs Ges 
SoinWs G¶DEsFisses Ges SDUDPqWUes 14.84 j 14.98.

NOTE 
/es SDUDPqWUes oUGonnps GoiYenW rWUe Fon¿gXUps GDns Oe 
IoUPDW Ges SDUDPqWUes G¶DIIeFWDWion�

ATTENTION
Si la courbe ne passe pas par le point (0;0), il faut 
renseigner tous les paramètres.
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5.16 - Menu 15 : Options bus de terrain
(6e UpIpUeU DX[ noWiFes oSWions FoUUesSonGDnWes)



140

02'( 3$5$0eT5$*( $9$1Ce

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

5.17 - Menu 16: Fonctions d’automatisme
5.17.1 - Synoptiques du menu 16
• Blocs temporisation

Tempo Source Type de Tempo Temporisation Unité de temps État sortie Destination
TePSo � 16.02 16.03 16.05 16.04 16.01 16.09
TePSo � 16.12 16.13 16.15 16.14 16.11 16.19
TePSo � 16.22 16.23 16.25 16.24 16.21 16.29
TePSo � 16.32 16.33 16.35 16.34 16.31 16.39

• Blocs auto-maintien 1 et 2

Auto-maintien Source ON Source OFF Sortie Destination sortie
$XWo�PDinWien � 16.42 16.43 16.41 16.49
$XWo�PDinWien � 16.52 16.53 16.51 16.59

Sortie du bloc
temporisation

Source du bloc
temporisation Destination du bloc

temporisationType tempo
du bloc

Unité du bloc
temporisation

Valeur de
temporisation du bloc

0 : TRAVAIL
1 : REPOS 16.x1

16.x5

16.x2
16.x9

00.00
16.x4

00.00
16.x3

Sortie du bloc
auto-maintien

Destination du bloc
auto-maintienSource ON du bloc

auto-maintien

Source OFF du bloc
auto-maintien

ON

M

M

OFF

16.x1

16.x2

00.00

00.00

00.00

16.x9

16.x3
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• Blocs auto-maintien 3 et 4

Auto-maintien Source ON Source OFF Sortie Destination sortie
$XWo�PDinWien � 16.62 16.63 16.61 16.69
$XWo�PDinWien � 16.72 16.73 16.71 16.79

• Cycleur

Sortie du bloc
auto-maintien

Destination du bloc
auto-maintienSource ON du bloc

auto-maintien

Source OFF du bloc
auto-maintien

ON

M

M

OFF

16.x1

16.x2

00.00

00.00

00.00

16.x9

16.x3

Sortie
du cycleur

Destination 
du cycleurOffset du cycleurTemps du cycleur sur l’état 1

Nombre de
références

cyclées

Mode du
cycleur

RAZ du cycleur

Temps du cycleur sur l’état 2

Temps du cycleur sur l’état 3

Temps du cycleur sur l’état 4

Temps du cycleur sur l’état 5

Temps du cycleur sur l’état 6

Temps du cycleur sur l’état 8

Temps du cycleur sur l’état 7

16.91

16.81
16.95

16.80 16.94

16.93

16.82

16.83

16.84

16.85

16.86

16.87

16.88

16.92

00.00Cycleur

7

1

5

3
8

6

2

4
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5.17.2 - Explication des paramètres du menu 16

16.01  : Sortie du bloc temporisation 1

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��

16.02  : Source du bloc temporisation 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge                 
O¶enWUpe GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes enWUpes� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.03  : Type tempo du bloc 1
3ODge Ge YDUiDWion � TUDYDiO (�) oX 5eSos (�)
5pgODge Xsine � TUDYDiO (�)
)oUPDW � � EiWs
Travail (0)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion WUDYDiO� /e SDssDge j 
$FWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j � 
Ge O¶enWUpe�
Repos (1)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion UeSos� /e SDssDge j 
,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j 
� Ge O¶enWUpe�

NOTE
8ne Pise soXs Wension GX YDUiDWeXU n¶esW SDs SUise en FoPSWe 
FoPPe Xne WUDnsiWion Ge O¶enWUpe� OD WePSoUisDWion n¶esW DOoUs 
SDs DFWiYpe�

16.04  : Unité du bloc temporisation 1
3ODge Ge YDUiDWion � 6eFonGe (�)� 0inXWe (�)� +eXUe (�)
5pgODge Xsine � 6eFonGe (�)
)oUPDW � � EiWs
Seconde (0)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD seFonGe�
Minute (1)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD PinXWe�
Heure (2)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW O¶KeXUe�

16.05  : Valeur de la temporisation du bloc 1
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD GXUpe Ge OD WePSoUisDWion �� 
/¶XniWp GpSenG GX SDUDPpWUDge Ge 16.04.

16.06  à 16.08  : Non utilisés

16.09  : Destination du bloc temporisation 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes soUWies� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.10  : Non utilisé

16.11  : Sortie du bloc temporisation 2

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��

16.12  : Source du bloc temporisation 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge O¶en�
WUpe GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes enWUpes� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.13  : Type tempo du bloc 2
3ODge Ge YDUiDWion � TUDYDiO (�) oX 5eSos (�)
5pgODge Xsine � TUDYDiO (�)
)oUPDW� � EiWs
Travail (0)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion WUDYDiO� /e SDssDge j 
$FWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j � 
Ge O¶enWUpe�
Repos (1)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion UeSos� /e SDssDge j 
,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j 
� Ge O¶enWUpe�

NOTE
8ne Pise soXs Wension GX YDUiDWeXU n¶esW SDs SUise en FoPSWe 
FoPPe Xne WUDnsiWion Ge O¶enWUpe� OD WePSoUisDWion n¶esW DOoUs 
SDs DFWiYpe�

16.14  : Unité du bloc temporisation 2
3ODge Ge YDUiDWion � 6eFonGe (�)� 0inXWe (�)� +eXUe (�)
5pgODge Xsine � 6eFonGe (�)
)oUPDW � � EiWs
Seconde (0)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD seFonGe�
Minute (1)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD PinXWe�
Heure (2)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW O¶KeXUe�
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16.15  : Valeur de la temporisation du bloc 2
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD GXUpe Ge OD WePSoUisDWion �� 
/¶XniWp GpSenG GX SDUDPpWUDge Ge 16.14.

16.16  à 16.18   : Non utilisés

16.19  : Destination du bloc temporisation 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes soUWies� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.20  : Non utilisé

16.21  : Sortie du bloc temporisation 3

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��

16.22  : Source du bloc temporisation 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge O¶en�
WUpe GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes enWUpes� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.23  : Type tempo du bloc 3
3ODge Ge YDUiDWion � TUDYDiO (�) oX 5eSos (�)
5pgODge Xsine � TUDYDiO (�)
)oUPDW � � EiWs
Travail (0)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion WUDYDiO� /e SDssDge j 
$FWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j � 
Ge O¶enWUpe�
Repos (1)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion UeSos� /e SDssDge j 
,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j 
� Ge O¶enWUpe�

NOTE
8ne Pise soXs Wension GX YDUiDWeXU n¶esW SDs SUise en FoPSWe 
FoPPe Xne WUDnsiWion Ge O¶enWUpe� OD WePSoUisDWion n¶esW DOoUs 
SDs DFWiYpe�

16.24  : Unité du bloc temporisation 3
3ODge Ge YDUiDWion � 6eFonGe (�)� 0inXWe (�)� +eXUe (�)
5pgODge Xsine � 6eFonGe (�)
)oUPDW � � EiWs
Seconde (0)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD seFonGe�
Minute (1)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD PinXWe�
Heure (2)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW O¶KeXUe�

16.25  : Valeur de la temporisation du bloc 3
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD GXUpe Ge OD WePSoUisDWion �� 
/¶XniWp GpSenG GX SDUDPpWUDge Ge 16.24.

16.26  à 16.28  : Non utilisés

16.29  : Destination bloc temporisation 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes soUWies� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.30  : Non utilisé

16.31  : Sortie du bloc temporisation 4

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��

16.32  : Source du bloc temporisation 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge O¶en�
WUpe GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes enWUpes� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��
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16.33  : Type tempo du bloc 4
3ODge Ge YDUiDWion � TUDYDiO (�) oX 5eSos (�)
5pgODge Xsine � TUDYDiO (�)
)oUPDW � � EiWs
Travail (0)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion WUDYDiO� /e SDssDge j 
$FWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j � 
Ge O¶enWUpe�
Repos (1)
/e EOoF esW XWiOisp en WePSoUisDWion UeSos� /e SDssDge j 
,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie esW UeWDUGp SDU UDSSoUW DX SDssDge j 
� Ge O¶enWUpe�

NOTE
8ne Pise soXs Wension GX YDUiDWeXU n¶esW SDs SUise en FoPSWe 
FoPPe Xne WUDnsiWion Ge O¶enWUpe� OD WePSoUisDWion n¶esW DOoUs 
SDs DFWiYpe�

16.34  : Unité du bloc temporisation 4
3ODge Ge YDUiDWion � 6eFonGe (�)� 0inXWe (�)� +eXUe (�)
5pgODge Xsine � 6eFonGe (�)
)oUPDW � � EiWs
Seconde (0)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD seFonGe�
Minute (1)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW OD PinXWe�
Heure (2)
/¶XniWp Ge WePSs GX EOoF WePSoUisDWion esW O¶KeXUe�

16.35  : Valeur de temporisation du bloc 4
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����
5pgODge Xsine � ���
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge UpgOeU OD GXUpe Ge OD WePSoUisDWion �� 
/¶XniWp GpSenG GX SDUDPpWUDge Ge 16.34.

16.36  à 16.38  : Non utilisés

16.39  : Destination du bloc temporisation 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF WePSoUisDWion ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
Fes soUWies� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.40  : Non utilisé

16.41  : Sortie du bloc auto-maintien 1

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��

16.42  : Source ON du bloc auto-maintien 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge YDOi�
GDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 8ne iPSXOsion oX O¶pWDW �sXU 
O¶enWUpe enWUDvne Oe SDssDge j $FWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.43  : Source OFF du bloc auto-maintien 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge GpYD�
OiGDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 8ne iPSXOsion oX O¶pWDW � sXU 
O¶enWUpe enWUDvne Oe SDssDge j ,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.44  à 16.48  : Non utilisés

16.49  : Destination du bloc auto-maintien 1
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe soUWie� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.50  : Non utilisé

16.51   :  Sortie du bloc auto-maintien 2

3ODge Ge YDUiDWion �,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��

16.52  : Source ON du bloc auto-maintien 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge YDOi�
GDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 8ne iPSXOsion oX O¶pWDW � sXU 
O¶enWUpe enWUDvne Oe SDssDge j $FWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.53  : Source OFF du bloc auto-maintien 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge GpYD�
OiGDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 8ne iPSXOsion oX O¶pWDW � sXU 
O¶enWUpe enWUDvne Oe SDssDge j ,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��
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16.54  à 16.58   : Non utilisés

16.59  : Destination du bloc auto-maintien 2
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe soUWie� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.60  : Non utilisé

16.61  : Sortie du bloc auto-maintien 3

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��
.

16.62  : Source ON du bloc auto-maintien 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge YDOi�
GDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 6eXOe Xne iPSXOsion sXU O¶en�
WUpe enWUDvne Oe SDssDge j $FWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.63  : Source OFF du bloc auto-maintien 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge          
GpYDOiGDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 8ne iPSXOsion oX O¶pWDW 
� sXU O¶enWUpe enWUDvne Oe SDssDge j ,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.64  à 16.68  : Non utilisés

16.69  : Destination du bloc auto-maintien 3
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe soUWie� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.70  : Non utilisé

16.71  : Sortie du bloc auto-maintien 4

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiYe (�) oX $FWiYe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe O¶pWDW Ge OD soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��

16.72  : Source ON du bloc auto-maintien 4

3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge YDOi�
GDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 6eXOe Xne iPSXOsion sXU O¶en�
WUpe enWUDvne Oe SDssDge j $FWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.73  : Source OFF du bloc auto-maintien 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD soXUFe Ge GpYD�
OiGDWion GX EOoF DXWo�PDinWien �� 8ne iPSXOsion oX O¶pWDW � sXU 
O¶enWUpe enWUDvne Oe SDssDge j ,nDFWiYe (�) Ge OD soUWie�
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe enWUpe� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� O¶enWUpe 
seUD ¿gpe j ��

16.74  à 16.78  : Non utilisés

16.79  : Destination du bloc auto-maintien 4
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe esW XWiOisp SoXU spOeFWionneU OD GesWinDWion Ge OD 
soUWie GX EOoF DXWo�PDinWien ��
6eXOs Oes SDUDPqWUes Ge W\Se © EiW © SeXYenW rWUe DIIeFWps sXU 
FeWWe soUWie� 6i Xn SDUDPqWUe inDGpTXDW esW DGUessp� OD soUWie 
seUD ¿gpe j ��

16.80  : Nombre d’états cyclés
3ODge Ge YDUiDWion � � j �
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
0 : F\FOeXU GpYDOiGp�

1 à 8 � SeUPeW Ge SDUDPpWUeU Oe noPEUe G¶pWDWs GX F\FOeXU�
3DU e[ePSOe� si 16.80   �� Oe F\FOeXU eIIeFWXeUD Xn F\FOe 
� ��! � ��! �  ��! � ���
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16.81  : Temps du cycleur sur l’état 1
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.82  : Temps du cycleur sur l’état 2
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.83  : Temps du cycleur sur l’état 3
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.84  : Temps du cycleur sur l’état 4
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.85  : Temps du cycleur sur l’état 5
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.86  : Temps du cycleur sur l’état 6
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.87  : Temps du cycleur sur l’état 7
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.88  : Temps du cycleur sur l’état 8
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� s
5pgODge Xsine � � s
)oUPDW � �� EiWs
'pWeUPine Oe WePSs SenGDnW OeTXeO Oe F\FOeXU UesWe j O¶pWDW ��

16.89  et 16.90  : Non utilisés

16.91  : Sortie du cycleur

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe O¶pWDW GX F\FOeXU�

16.92  : Destination du cycleur
3ODge Ge YDUiDWion � 00.00 j 21.51
5pgODge Xsine � 00.00
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU Oe SDUDPqWUe DXTXeO O¶pWDW GX F\FOeXU esW 
DGUessp�
3DU e[ePSOe� SoXU F\FOeU SOXsieXUs YiWesses� FKoisiU 01.15 
FoPPe GesWinDWion�

16.93  : Remise à zéro du cycleur
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
/oUsTXe Fe SDUDPqWUe SDsse j 2Xi (�)� Oe F\FOeXU esW UePis 
j �� 'Dns Fe FDs� Oe F\FOeXU UeYienW j O¶pWDW ��3eXW rWUe XWiOisp 
SoXU FonWU{OeU Oe GpEXW GX F\FOe SDU enWUpe OogiTXe�

16.94  : Mode du cycleur
3ODge Ge YDUiDWion � ¬ O¶oUGUe Ge PDUFKe� ,niW sXU pWDW � (�)�

ToXUne en SeUPDnenFe� 0rPe j O¶DUUrW (�)�
¬ O¶oUGUe Ge PDUFKe� UeSUenG pWDW SUpF�(�)�

5pgODge Xsine � ¬ O¶oUGUe Ge PDUFKe� ,niW sXU pWDW � (�)
)oUPDW � � EiWs
À l’ordre de marche, Init sur état 1 (0)
¬ O¶oUGUe Ge PDUFKe� Oe F\FOeXU s¶iniWiDOise sXU O¶pWDW ��
Tourne en permanence, Même à l’arrêt (1)
/e F\FOeXU WoXUne en SeUPDnenFe� PrPe j O¶DUUrW�
À l’ordre de marche, reprend état préc.(2)
¬ O¶oUGUe Ge PDUFKe� Oe F\FOeXU UeSUenG O¶pWDW SUpFpGenW�

16.95  : Offset du cycleur
3ODge Ge YDUiDWion � � ���
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW G¶DMoXWeU Xn oIIseW j OD YDOeXU issXe GX F\FOeXU�
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5.18 - Menu 17: Diagnostics

/es SDUDPqWUes 17.01 j 17.09 ne sonW GisSoniEOes TXe sXU Oes 
0'�6 oX 0'�C6�

17.01  : Test des cartes contrôle et interface
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce WesW FonsisWe j YpUi¿eU Oe Eon IonFWionnePenW Ges FDUWes 
Ge FonWU{Oe eW G¶inWeUIDFe� $YDnW Ge YDOiGeU Oe WesW �
� 'Dns Oe FDs G¶Xne DOiPenWDWion e[WeUne� FoXSeU OD SXissDnFe 
eW ne ODisseU TXe O¶DOiPenWDWion Ge O¶pOeFWUoniTXe�
� 'Dns Oe FDs G¶Xne DOiPenWDWion inWeUne Ge O¶pOeFWUoniTXe� 
GpFonneFWeU Oe FkEODge inWeUne eW UDFFoUGeU Xne DOiPenWDWion 
e[WpUieXUe� D¿n Ge FoXSeU OD SXissDnFe eW ne ODisseU TXe 
O¶pOeFWUoniTXe DOiPenWpe� (3oXU Fe UDFFoUGePenW� se UeSoUWeU 
j OD noWiFe G¶insWDOODWion �� eW � GX YDUiDWeXU FonFeUnp)�
,O IDXW pgDOePenW GpFonneFWeU WoXWes Oes enWUpes�soUWies 
eW UeODis� /e WesW ne GpPDUUe TXe si OD Wension GX EXs esW 
inIpUieXUe j �� 9� /e UpsXOWDW GX WesW esW DI¿FKp GDns Oe 
SDUDPqWUe 17.05.
$ OD ¿n GX WesW� Xn UeseW DXWoPDWiTXe esW eIIeFWXp (pTXiYDOenW 
j Xn UeseW OoUs G¶Xne Pise KoUs Wension SXis soXs Wension 
GX YDUiDWeXU) noWDPPenW� Xne 5$= Ges SDUDPqWUes 17.33 j 
17.39� 17.42 j 17.49� 17.52 j 17.59).
$SUqs Oe WesW� Ue�FonneFWeU Oe WoXW�
Non (0)
/e WesW Ges FDUWes n¶esW SDs YDOiGp�
Oui (1)
/e WesW Ges FDUWes esW YDOiGp�

17.02  : Test de la puissance
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs

• Pendant ce test, du courant circule dans le 
moteur.

NOTE
Ce WesW n¶esW GisSoniEOe TXe SoXU Oes YeUsions 32:(5'5,9( 
0'�6 oX 0'�C6 (Oe YDUiDWeXU GoiW gpUeU OD SUpFKDUge Ges 
FonGensDWeXUs GX EXs 'C� GonF 10.75 GoiW rWUe UpgOp j 1on 
(�))�
Ce WesW FonsisWe j YpUi¿eU Oe Eon IonFWionnePenW Ges FiUFXiWs 
Ge SXissDnFe�
Non (0)
/e WesW Ge OD SXissDnFe n¶esW SDs YDOiGp
Oui (1)
/e WesW Ge OD SXissDnFe esW YDOiGp� 6i OD Wension EXs esW 
sXSpUieXUe j ��9� Oe YDUiDWeXU DWWenG OD GpFKDUge nDWXUeOOe 
GX EXs (O¶DWWenWe SeXW GXUeU SOXs Ge �Pin)� 3oXU TXe Oe WesW 
IonFWionne� Oes enWUpes DEsenFe s�Ue GX FoXSOe GoiYenW 
rWUe IeUPpes� 'Dns Oe FDs FonWUDiUe� Xne Pise en spFXUiWp 
©'iDgnosWiFª esW gpnpUp eW Oe UpsXOWDW GX WesW 17.06 inGiTXe 
©eFKeF 6T2 oXYeUWesª�
A la fin du test, si une mise en sécurité "Diagnostic" est 
générée, lire le résultat du test de puissance indiqué 
dans le paramètre 17.06 et contacter votre interlocuteur 
Nidec Leroy-Somer habituel.

17.03  : Auto-test de la puissance
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs

• Pendant ce test, du courant circule dans le 
moteur.

NOTE
Cet auto-test n’est disponible que pour les versions 
standard des POWERDRIVE MD2S ou MD2CS (le 
variateur doit gérer la précharge des condensateurs du 
bus DC, donc 10.75 doit être réglé à Non (0)).
CeW DXWo�WesW esW UeFoPPDnGp SoXU YpUi¿eU Oes pOpPenWs Ge 
SXissDnFe j FKDTXe Pise soXs Wension� ,O GXUe Poins Ge � s 
SXisTXe GDns Fe FDs� Oe EXs n¶esW SDs FKDUgp� C¶esW Oe PrPe 
WesW TX¶en 17.02.
Non (0)
/¶DXWoWesW Ge OD SXissDnFe n¶esW SDs YDOiGp�
Oui (1)
9DOiGDWion GX WesW Ge OD SXissDnFe� TXi seUD eIIeFWXp j FKDTXe 
Pise soXs Wension GX YDUiDWeXU�
Pour fonctionner, les entrées STO doivent être fermées.
A la fin du test, si une mise en sécurité «Diagnostic» 
apparaît, aller lire le résultat du test de puissance en 
17.06, puis contacter votre interlocuteur Nidec Leroy-
Somer habituel.

17.04  : Non utilisé

17.05  : Résultat test des cartes contrôle et interface

3ODge Ge YDUiDWion � (n FoXUs (�)� 5pXssi (�)�
     eFKeF FDUWe FonWU{Oe (�)� 
     eFKeF FDUWe inWeUIDFe (�)� $XFXn (�)
)oUPDW � � EiWs
En cours (0)
/e WesW esW en FoXUs� 6i FeW pWDW SeUsisWe SenGDnW SOXsieXUs 
seFonGes� YpUi¿eU TXe OD SXissDnFe esW FoXSpe (iO ne GoiW 
UesWeU TXe O¶DOiPenWDWion Ge O¶pOeFWUoniTXe) eW TXe OD Wension 
EXs esW inIpUieXUe j �� 9�
Réussi (1)
/e WesW D pWp eIIeFWXp DYeF sXFFqs� oX n¶D SDs enFoUe pWp 
YDOiGp�
Échec carte contrôle (2)
8n SUoEOqPe D pWp GpWeFWp sXU OD FDUWe Ge FonWU{Oe� /D Pise 
en spFXUiWp ©'iDgnosWiFª esW GpFOenFKpe� 9pUi¿eU TXe Oes 
conditions mentionnées en 17.01 sonW Eien UesSeFWpes� 6i 
F¶esW Oe FDs� UeOeYeU Oes YDOeXUs Ge 17.08 et 17.09 eW SUenGUe 
FonWDFW DYeF YoWUe inWeUOoFXWeXU 1iGeF /eUo\�6oPeU KDEiWXeO�
Échec carte interface (3)
8n SUoEOqPe D pWp GpWeFWp sXU OD FDUWe G¶inWeUIDFe� /D Pise 
en   spFXUiWp ©'iDgnosWiFª esW GpFOenFKpe� 9pUi¿eU TXe Oes 
conditions mentionnées en 17.01 sonW Eien UesSeFWpes� 6i 
F¶esW Oe FDs� UeOeYeU Oes YDOeXUs Ge 17.08 et 17.09 eW SUenGUe 
FonWDFW DYeF YoWUe inWeUOoFXWeXU 1iGeF /eUo\�6oPeU KDEiWXeO�
Aucun (4)
$XFXn WesW n¶D pWp eIIeFWXp�
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17.06  : Résultat test de la puissance

3ODge Ge YDUiDWion � (n FoXUs (�)� 5pXssi (�)� eFKeF EUDs 8 (�)� eFKeF EUDs 9 (�)� eFKeF EUDs : (�)� eFKeF UeGUesseXU (�)� 
     eFKeF PoWeXU (�)� eFKeF EUDs 8 eW 9 (�)� eFKeF EUDs 9 eW : (�)� eFKeF EUDs 8 eW : (�)�
     eFKeF 6T2 oXYeUWes (��)� $XFXn (��)
)oUPDW � � EiWs
Si 17.03   2Xi (�)� O
DXWo�WesW Ge OD SXissDnFe esW eIIeFWXp j FKDTXe Pise soXs Wension GX YDUiDWeXU� /e UpsXOWDW GX WesW esW Uenseignp 
GDns Oes SDUDPqWUes 17.06 et 17.08.
/e WDEOeDX Fi�GessoXs inGiTXe OD SUoFpGXUe j sXiYUe SDs j SDs D¿n Ge UpsoXGUe Oe SUoEOqPe GpFUiW SDU Oes FoGes G
eUUeXU 17.06 et 
17.08.
$SUqs FKDTXe PoGi¿FDWion DSSoUWpe� Xne noXYeOOe spTXenFe G
DXWo�WesW GoiW rWUe UpDOispe� 

17.06 17.08 Commentaire/Description du problème
En cours (0) - Le test est en cours.
Réussi (1)) - /e WesW D pWp eIIeFWXp DYeF sXFFqs

Échec bras U (2)
Échec bras V (3)
Échec bras W (4)

�����
00014
�����

8n Ges GUiYeUs ,*%T esW SDssp en GpIDXW �
� CoXUW�FiUFXiW enWUe SKDses en soUWie GX YDUiDWeXU oX SUoEOqPe G
isoOePenW GX PoWeXU�
� 3UoEOqPe Ge FonneFWiTXe enWUe Oes FDUWes GUiYeU ,*%T eW OD FDUWe Ge FonWU{Oe�
� 0oGXOe ,*%T oX FDUWe GUiYeU ,*%T GpIDiOODnW(e)�

00001
�����
00004
�����
�����
�����

$XFXn FoXUDnW ne FiUFXOe GDns Oes SKDses GX PoWeXU �
� CkEOes PoWeXU PDO FonneFWps�
� $XFXn signDO Ge FoPPDnGe G
,*%T n
DUUiYe sXU Oes FDUWes GUiYeU ,*%T�
� 9pUi¿eU OD Fonne[ion GX PoWeXU�

00020
00021
00022

/eFWXUe inFoUUeFWe Ge OD WePSpUDWXUe GX PoGXOe 8 (17.06   �)� 9 (17.06    �)�
: (17.06    �)

Échec redresseur (5) 

00017

/D Wension GX EXs 'C ne PonWe SDs �
� $EsenFe G
Xne SKDse UpseDX�
� 5pseDX SeUWXUEp�
� CiUFXiW Ge SUpFKDUge GX EXs 'C GpIeFWXeX[�
� CDsse G
Xn oX Ges GeX[ IXsiEOes Ge PesXUe Ge OD Wension Ge EXs 'C�
� 9pUi¿eU TXe OD Wension UpseDX esW SUpsenWe DX[ EoUnes GX SonW UeGUesseXU�

00011

0onWpe UDSiGe Ge OD Wension GX EXs 'C �
� 0esXUe inFoUUeFWe Ge OD Wension GX EXs 'C�
� 5pseDX SeUWXUEp�
� 0oGXOe UeGUesseXU GpIeFWXeX[� 
� CKDngeU Oe SonW UeGUesseXU si DXFXne Ges DXWUes DFWions n
D FoUUigp Oe SUoEOqPe�

00007
'XUpe Ge GpFKDUge GX EXs 'C WUoS iPSoUWDnWe �
� 3UoEOqPe G
isoOePenW GX PoWeXU�
� 0esXUe inFoUUeFWe Ge OD Wension GX EXs 'C

�����

/eFWXUe inFoUUeFWe Ge OD WePSpUDWXUe UeGUesseXU �
� 0oGXOe UeGUesseXU GpIeFWXeX[�
� 6onGe Ge WePSpUDWXUe GpIeFWXeXse�
� CKDngeU Oe SonW UeGUesseXU si DXFXne Ges  DXWUes DFWions n
D FoUUigp Oe SUoEOqPe� 

Échec moteur (6)
00012

CoXUW�FiUFXiW enWUe GeX[ SKDses Ge soUWie GX YDUiDWeXU� 
� 9pUi¿eU O
isoOePenW GX PoWeXU
� 9pUi¿eU TXe Oes soUWies 8� 9 eW : GX YDUiDWeXU ne sonW SDs FoXUW�FiUFXiWpes�

00016 CoXUW�FiUFXiW enWUe Xne SKDse Ge soUWie GX YDUiDWeXU eW OD PDsse�

Échec bras U et V (7) 
Échec bras V et W (8)
Échec bras U et W (9)

00010
00002

8ne Ges PesXUes Ge FoXUDnW PoWeXU esW inFoUUeFWe �
� CDSWeXU Ge FoXUDnW GpIeFWXeX[�
� 3UoEOqPe Ge Fonne[ion enWUe Oes FDUWes GUiYeU ,*%T eW OD FDUWe Ge FonWU{Oe�

����� 0DXYDis IonFWionnePenW Ge OD FDUWe inWeUIDFe�

����� /eFWXUe inFoUUeFWe Ge OD WePSeUDWXUe GX PoGXOe 8 (17.06   �)� 9 (17.06   �)�
:(17.06   �)
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17.06 17.08 Commentaire/Description du problème

Échec STO ouvertes (10) ����� /es enWUpes 6T2 ne sonW SDs DFWiYes� YpUi¿eU TXe Oes EoUnes 6T2� eW 6T2� sonW Eien 
FkEOpes eW UeFoPPenFeU Oe WesW�

Aucun (15) Aucun

/e WesW ne SeXW SDs rWUe UpDOisp �
� $EsenFe G
Xne SKDse GX UpseDX�
� 3UoEOqPe Ge OeFWXUe Ge OD Wension UpseDX DX niYeDX GX SonW UeGUesseXU�
� $EsenFe G
DOiPenWDWion GX UeGUesseXU�
� 9pUi¿eU TXe OD Wension UpseDX esW SUpsenWe DX[ EoUnes GX SonW UeGUesseXU�

6i Xn SUoEOqPe SeUsisWe� UeOeYeU OD YDOeXU Ge 17.08� 3Xis ODnFeU Xn WesW Ges FDUWes Ge FonWU{Oe eW inWeUIDFe� eW UeOeYeU ensXiWe Oes 
noXYeOOes YDOeXUs Ge 17.08 et 17.09 DYDnW Ge FonWDFWeU YoWUe inWeUOoFXWeXU 1iGeF /eUo\�6oPeU KDEiWXeO�

17.07  : Non utilisé

17.08  : Code d’erreur 1

3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
)oUPDW � �� EiWs
CoGe inWeUne� SoXU GpWeUPineU SOXs SUpFispPenW Oes 
SUoEOqPes sXU Oe WesW Ges FDUWes Ge FonWU{Oe eW inWeUIDFe oX 
Ge OD SXissDnFe� $ noWeU DYDnW Ge SUenGUe FonWDFW DYeF YoWUe 
inWeUOoFXWeXU 1iGeF /eUo\�6oPeU KDEiWXeO�

17.09  : Code d’erreur 2

3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
)oUPDW � �� EiWs
CoGe inWeUne� SoXU GpWeUPineU SOXs SUpFispPenW Oes 
SUoEOqPes sXU Oe WesW Ges FDUWes Ge FonWU{Oe eW inWeUIDFe� $ 
noWeU DYDnW Ge SUenGUe FonWDFW DYeF YoWUe inWeUOoFXWeXU 1iGeF 
/eUo\�6oPeU KDEiWXeO�

17.10  : Non utilisé

17.11  : État de fonctionnement précédent l’état 17.12

3ODge Ge YDUiDWion � � j �� (CI� 10.98)
)oUPDW � � EiWs
C¶esW O¶pWDW GX YDUiDWeXU DYDnW OD Pise en spFXUiWp� 

17.12  : État de fonctionnement à la mise en
  sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � � j �� (CI�10.98)
)oUPDW � � EiWs
C¶esW O¶pWDW GX YDUiDWeXU DX PoPenW Ge OD Pise en spFXUiWp� 

17.13  : Temps écoulé entre les deux états

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� s
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe Oe WePSs TXi s¶esW pFoXOp enWUe Oes pWDWs GX YDUiDWeXUs 
17.11 et 17.12� Ce WePSs esW PXOWiSOe Ge � Ps� 6i Oe SDUDPqWUe 
DI¿FKe �������� s� FeOD inGiTXe TXe Oe WePSs TXi s¶esW pFoXOp 
GpSDsse OD FDSDFiWp G¶DI¿FKDge�

17.14  : Non utilisé

17.15 : Deuxième code d’erreur du dernier défaut

17.16 : Troisième code d’erreur du dernier défaut

17.17 : Quatrième code d’erreur du dernier défaut

3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
)oUPDW � �� EiWs
'Dns OD FDs Ge SOXsieXUs Pises en spFXUiWp enUegisWUpes 
siPXOWDnpPenW� OD Pise en spFXUiWp en FoXUs esW DI¿FKpe GDns 
10.99. 
17.15� 17.16 et 17.17 inGiTXenW Oe FoGe Ge OD seFonGe� OD 
WUoisiqPe eW OD TXDWUiqPe Pises en spFXUiWp�

17.18   et 17.19  : Compteurs mise en sécurité - 1

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (D� M) (17.18)
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (K� P) (17.19)
)oUPDW � �� EiWs

17.20   et 17.21  : Compteurs mise en sécurité - 2

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (D� M) (17.20)
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (K� P) (17.21)
)oUPDW � �� EiWs

17.22   et 17.23  : Compteurs mise en sécurité - 3

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (D� M) (17.22)
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (K� P) (17.23)
)oUPDW � �� EiWs
Ces FoPSWeXUs inGiTXenW Oe WePSs Ge IonFWionnePenW GeSXis 
OD SUePiqUe Pise en seUYiFe GX YDUiDWeXU MXsTX
j O
DSSDUiWion 
Ges Pises en spFXUiWp ��� �� eW ���

Vitesse

Temps
10.98 =
Verrouillé

10.98 =
Déverrouillé M

10.98 =
Arr Rampe>M

10.98 =
Verrouillé

17.13

Mise en sécurité
du variateur

17.11 17.12



150

02'( 3$5$0eT5$*( $9$1Ce

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

17.24   et 17.25  : Compteurs mise en sécurité - 4

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (D� M) (17.24)
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (K� P) (17.25)
)oUPDW � �� EiWs

17.26   et 17.27  : Compteurs mise en sécurité - 5

3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (D� M) (17.26)
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j ����� (K� P) (17.27)
)oUPDW � �� EiWs
Ces FoPSWeXUs inGiTXenW Oe WePSs Ge IonFWionnePenW GeSXis 
OD SUePiqUe Pise en seUYiFe GX YDUiDWeXU MXsTX¶j O¶DSSDUiWion 
Ges Pises en spFXUiWp �� eW ���
NOTE

/D Pise en spFXUiWp �� FoUUesSonG j FeOOe DI¿FKpe GDns 
10.24.

17.28  : Non utilisé

17.29  : RAZ des maximums mesurés
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
3Ds G¶eIIDFePenWs Ges YDOeXUs Ges SDUDPqWUes 17.30 j 
17.34.
Oui (1)
(IIDFePenWs Ges YDOeXUs Ges SDUDPqWUes 17.30 j 17.34.

17.30  : Tension réseau maximum

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
/e PD[iPXP Ge OD Po\enne 17.37 esW pgDO j � DSUqs Xne 
5$= (17.29) WDnW TX¶DXFXn oUGUe Ge PDUFKe n¶esW Gonnp�

17.31  : Tension réseau minimum

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
/e PiniPXP Ge OD Po\enne 17.37 esW pgDO j ��� DSUqs Xne 
5$= (17.29) WDnW TX¶DXFXn oUGUe Ge PDUFKe n¶esW Gonnp�

17.32  : Courant moteur maximum

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��� [ 11.32
)oUPDW � �� EiWs
/e PD[iPXP Ge OD Po\enne 17.40 esW pgDO j � DSUqs Xne 
5$= (17.29) WDnW TX¶DXFXn oUGUe Ge PDUFKe n¶esW Gonnp�

17.33  : Température carte contrôle maximum

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs
/e PD[iPXP Ge 17.46 esW pgDO j � DSUqs Xne 5$= (17.29) 
WDnW TX¶DXFXn oUGUe Ge PDUFKe n¶esW Gonnp�

17.34  : Température des modules maximum

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs
/e PD[iPXP GX PD[iPXP insWDnWDnp Ge 17.42� 17.43 et 
17.44 esW pgDO j � DSUqs Xne 5$= (17.29) WDnW TX¶DXFXn oUGUe 
Ge PDUFKe n¶esW Gonnp�

17.35  : Non utilisé

17.36  : Constante de temps
3ODge Ge YDUiDWion ��� Ps (�)� �� Ps (�)� ��� Ps (�)�
     ��� Ps (�)� ��� Ps (�)� � s (�)� � s (�)
5pgODge Xsine � ��� Ps (�)
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU OD FonsWDnWe Ge WePSs GX ¿OWUe sXU OD 
Po\enne Ges YDOeXUs Po\ennes Gonnpes en 17.37� 17.38� 
17.39 et 17.40.

17.37  : Moyenne tension réseau

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD Wension UpseDX DX PoPenW Ge OD GeUniqUe Pise 
en spFXUiWp GX YDUiDWeXU� ¿OWUpe SDU 17.36.

17.38  : Moyenne tension du bus

3ODge Ge YDUiDWion �� j ���� 9
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD Wension EXs DX PoPenW Ge OD GeUniqUe Pise en 
spFXUiWp GX YDUiDWeXU� ¿OWUpe SDU 17.36.

17.39  : Moyenne vitesse

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD YiWesse ¿OWUpe SDU 17.36 DX PoPenW Ge OD 
GeUniqUe Pise en spFXUiWp�

17.40  : Moyenne courant moteur

3ODge Ge YDUiDWion �� j ���� [ 11.32
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne GX FoXUDnW PoWeXU DX PoPenW Ge OD GeUniqUe Pise 
en spFXUiWp� ¿OWUpe SDU 17.36.

17.41  : Non utilisé

17.42  : Moyenne température bras U

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD WePSpUDWXUe GX PoGXOe 8 DX PoPenW Ge OD 
GeUniqUe Pise en spFXUiWp YDUiDWeXU� ¿OWUpe j ��� Ps�



151

02'( 3$5$0eT5$*( $9$1Ce

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

17.43  : Moyenne température bras V

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD WePSpUDWXUe GX PoGXOe 9 DX PoPenW Ge OD 
GeUniqUe Pise en spFXUiWp YDUiDWeXU� ¿OWUpe j ��� Ps�

17.44  : Moyenne température bras W

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD WePSpUDWXUe GX PoGXOe : DX PoPenW Ge OD 
GeUniqUe Pise en spFXUiWp YDUiDWeXU� ¿OWUpe j ��� Ps�

17.45  : Moyenne température redresseur

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD WePSpUDWXUe GX UeGUesseXU DX PoPenW Ge OD 
GeUniqUe Pise en spFXUiWp YDUiDWeXU� ¿OWUpe j ��� Ps� 

17.46  : Moyenne température carte de contrôle

3ODge Ge YDUiDWion �� j ��� �C
)oUPDW � �� EiWs
0o\enne Ge OD WePSpUDWXUe Ge OD FDUWe Ge FonWU{Oe DX 
PoPenW Ge OD GeUniqUe Pise en spFXUiWp YDUiDWeXU� ¿OWUpe j ��� 
ms. 

17.47  : Non utilisé

17.48  à 17.54  : 7 dernières valeurs de la tension
          réseau à la mise en sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
17.48 � 9DOeXU 9Ues j OD Pise en spFXUiWp T0 (Pise en spFXUiWp)
17.49 � 9DOeXU 9Ues j OD Pise en spFXUiWp  T0 - 4 ms 
17.50 � 9DOeXU 9Ues j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � Ps 
17.51 � 9DOeXU 9Ues j OD Pise en spFXUiWp  T0 - 12 ms 
17.52 � 9DOeXU 9Ues j OD Pise en spFXUiWp T0 - 16 ms 
17.53 � 9DOeXU 9Ues j OD Pise en spFXUiWp T0 - 20 ms 
17.54 � 9DOeXU 9Ues j OD Pise en spFXUiWp  T0 - 24 ms 

17.55  : Non utilisé

17.56  à 17.62  : 7 dernières valeurs de la vitesse 
                                                 à la mise en sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
17.56 � 9DOeXU 1PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 (Pise en spFXUiWp)
17.57 � 9DOeXU 1PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 - 4 ms 
17.58 � 9DOeXU 1PoW j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � Ps 
17.59 � 9DOeXU 1PoW j OD Pise en spFXUiWp  T0 - 12 ms 
17.60 � 9DOeXU 1PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 - 16 ms 
17.61 � 9DOeXU 1PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 - 20 ms 
17.62 � 9DOeXU 1PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 - 24 ms 

17.63  :  Non utilisé

17.64  :  Échantillonnage V bus et I moteur
3ODge Ge YDUiDWion � � j �
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU OD EDse Ge WePSs Ge O¶DFTXisiWion�

17.65  à 17.81  : 17 dernières valeurs de la
        tension bus à la mise en sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� 9
)oUPDW � �� EiWs
)G   )UpTXenFe Ge GpFoXSDge
17.65 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp T0 (Pise en spFXUiWp)
17.66 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.67 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.68 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.69 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.70 �9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.71 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.72 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.73 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.74 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.75 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.76 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.77 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.78 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.79 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.80 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp  T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.81 � 9DOeXU 9EXs j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd)

17.82  : Non utilisé

17.83   à 17.99  : 17 dernières valeurs du courant
         moteur à la mise en sécurité
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��� [ 11.32
)oUPDW � �� EiWs
Fd   )UpTXenFe Ge GpFoXSDge
17.83 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 (Pise en spFXUiWp)
17.84 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.85 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.86 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.87 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.88 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp  T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.89 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.90 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.91 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.92 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � � [ (17.64 / Fd) 
17.93 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.94 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.95 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp  T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.96 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.97 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.98 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp T0 � �� [ (17.64 / Fd) 
17.99 � 9DOeXU ,PoW j OD Pise en spFXUiWp  T0 � �� [ (17.64 / Fd)
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5.19 - Menu 18 : Mode régénératif
5.19.1 - Synoptique du menu 18
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5.19.2 - Explication des paramètres du menu 18
8n YDUiDWeXU �5pgen� oX �/oZ KDUPoniF� FoPEine GeX[ 
onGXOeXUs � Xn onGXOeXU Ge FKDUge (F{Wp PoWeXU) eW Xn 
UeGUesseXU DFWiI FonneFWp DX UpseDX� 8n YDUiDWeXU �5pgen� 
esW SDUDPpWUp SDU Xne inWeUIDFe XniTXe (,+0 oX FonsoOe)� /e 
PenX �� esW GpGip DX[ SDUDPqWUes Oips DX UeGUesseXU DFWiI�
3oXU Fon¿gXUeU Xn onGXOeXU en UeGUesseXU DFWiI� FeUWDins 
SDUDPqWUes GoiYenW rWUe Fon¿gXUps FoPPe Oe PonWUe Oe 
WDEOeDX Fi�GessoXs (Fes SDUDPqWUes sonW UpgOps en Xsine� ne 
SDs Oes PoGi¿eU)�

Pr Noms paramètres Paramétrer à

02.04 Sélection du mode de 
GpFpOpUDWion 5DPSe ¿[e (�)

08.24 'esWinDWion enWUpe ',� 00.00 (1on XWiOisp)
08.25 'esWinDWion enWUpe ',� 00.00 (1on XWiOisp)
09.04 6oXUFe � IonFWion OogiTXe � 9DUiDWeXU SUrW (10.01)

09.06 6oXUFe � IonFWion OogiTXe � 2UGUe Ge PDUFKe SoXU 
Oe 5pgen (18.40)

09.10 'esWinDWion IonFWion 
OogiTXe � 0DUFKe DYDnW (06.30)

11.31 T\Se Ge SiOoWDge � 
fonctionnement

5eGUesseXU DFWiI SoXU 
YDUiDWeXU 5pgen (�)

11.66 T\Se Ge FoPPXniFDWion 
enWUe YDUiDWeXUs 5eGUesseXU 5pgen (�)

17.03 $XWoWesW Ge OD SXissDnFe 1on (�)
 

18.01  : Puissance réactive

3ODge Ge YDUiDWion � � ������� N9$
)oUPDW � �� EiWs
6i Oe SDUDPqWUe esW SosiWiI� Oe FoXUDnW esW en UeWDUG sXU OD Wension�
6i Oe SDUDPqWUe esW npgDWiI� Oe FoXUDnW esW en DYDnFe sXU OD Wension�

18.02  : Puissance active

3ODge Ge YDUiDWion � � ������� N:
)oUPDW � �� EiWs
18.02 UeSUpsenWe OD SXissDnFe DFWiYe Ge O
onGXOeXU en 
FonYenWion gpnpUDWeXU� SDU e[� Xne SXissDnFe SosiWiYe 
inGiTXe Xne SUoGXFWion Ge SXissDnFe DFWiYe GX EXs 'C YeUs 
Oe UpseDX (oX YeUs OD gpnpUDWUiFe) WDnGis TX
Xne SXissDnFe 
npgDWiYe inGiTXe Xne FonsoPPDWion Ge SXissDnFe DFWiYe GX 
UpseDX (oX Ge OD gpnpUDWUiFe) YeUs Oe EXs 'C�
6i Fe SDUDPqWUe esW Dssignp j Xne soUWie DnDOogiTXe YiD Oe 
PenX �� �� 9 FoUUesSonG j OD YDOeXU PD[iPDOe Ge SXissDnFe 
DFWiYe PesXUDEOe SDU Oe YDUiDWeXU (,PD[   ���� Ge ,noP� 
YDUiDWeXU)�

18.03  : Tension bus DC

3ODge Ge YDUiDWion � � j ���� 9
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD PesXUe Ge OD Wension GX EXs FoXUDnW FonWinX en 
PoGe 5pgen XniTXePenW�

18.04  : Mode de démarrage
3ODge Ge YDUiDWion �6\nFKUo� [ � (�)� 6\nFKUo� [ � (�)�
     6Dns s\nFKUo (�)
5pgODge Xsine � 6\nFKUo� [ � (�)
)oUPDW � � EiWs
'p¿niW Oe PoGe Ge GpPDUUDge DSUqs Xn GpYeUUoXiOODge�
Synchro. x 3 (0)
TenWe Ge se Ue�s\nFKUoniseU j WUois UeSUises� (nsXiWe� en FDs 
G¶pFKeF� OD Pise en spFXUiWp ©6\nFKUo UpseDXª esW gpnpUpe�
Synchro. x 1 (1)
TenWe Ge se s\nFKUoniseU Xne seXOe Iois� (n FDs G¶pFKeF� 
OD Pise en spFXUiWp ©6\nFKUo UpseDXª esW gpnpUpe 
iPPpGiDWePenW�
Sans synchro (2)
Réservé.

18.05  : Consigne de tension bus DC
3ODge Ge YDUiDWion �� j ���� 9
5pgODge Xsine CDOiEUe T  ��� 9� FDOiEUe T+   ���� 9
)oUPDW � �� EiWs
/e UeGUesseXU sinXsowGDO UpgXOe Oe EXs 'C DX niYeDX sSpFi¿p 
SDU Fe SDUDPqWUe� /D Wension GX EXs GoiW WoXMoXUs rWUe 
sXSpUieXUe j OD Wension G¶DOiPenWDWion enWUe SKDses [ √2. 
9DOeXUs UeFoPPDnGpes � 5pseDX ��� 9 � ��� 9� 5pseDX 
��� 9 � ��� 9� 5pseDX ��� 9 � ��� 9� 5pseDX ��� 9 � ���� 9�

18.06  : Gain proportionnel boucle de tension 
18.07  : Gain intégral boucle de tension 

3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� (18.06)
 � j ��� (18.07)
5pgODge Xsine � ��� (18.06)
 �� (18.07)
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge ¿[eU Oes gDins SUoSoUWionneO eW inWpgUDO Ge OD 
UpgXODWion Ge OD Wension Ge EXs 'C�

18.08  : Tension réseau

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
Tension eI¿FDFe en enWUpe GX YDUiDWeXU 5egen�

18.09  : Fréquence réseau 

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� +]
)oUPDW � �� EiWs
,nGiTXe OD IUpTXenFe GX UpseDX�

18.10  : Taux de pré-compensation de puissance
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ �
5pgODge Xsine � ���� �
)oUPDW � �� EiWs
3oXU Xn 3oZeUGUiYe 0'�5 DYeF FoPPXniFDWion enWUe 
O
onGXOeXU eW Oe UeGUesseXU DFWiI�  OD Fonsigne Ge FoXUDnW 
18.11 esW DXWoPDWiTXePenW FDOFXOpe FoPPe Oe SUoGXiW Ge OD 
SXissDnFe 05.03 et de 18.10� 6i OD 6pOeFWion G
oIIseW Ge FoXSOe 
04.10   2Xi (�)� OD YDOeXU Ge 18.11 esW DMoXWpe j OD Fonsigne 
Ge FoXUDnW DFWiI gpnpUpe SDU OD UpgXODWion Ge OD Wension Ge EXs 
'C D¿n Ge UpGXiUe Oes WUDnsiWoiUes sXU FeOOe�Fi OoUs G
iPSDFWs 
Ge FKDUge�
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18.11  : Offset de courant
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� � (� Ge 18.26)
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
/oUsTXe 11.31   5eGUesseXU DFWiI FonWU{Op en FoXUDnW (�) eW 
18.28   1on (�)� Oe SDUDPqWUe 18.11 UeSUpsenWe OD Fonsigne 
Ge FoXUDnW DFWiI GX UeGUesseXU DFWiI� 8ne Fonsigne SosiWiYe 
enWUDvneUD Xne FonsoPPDWion Ge SXissDnFe DFWiYe GX UpseDX 
YeUs Oe YDUiDWeXU WDnGis TX
Xne Fonsigne npgDWiYe enWUDvneUD 
Xne SUoGXFWion Ge SXissDnFe DFWiYe GX UeGUesseXU DFWiI YeUs 
Oe UpseDX�
/oUsTXe 11.31   5eGUesseXU DFWiI SoXU YDUiDWeXU 5(*(1 (�) 
oX TXe 18.28   2Xi (�)� eW TXe 04.10   2Xi (�)� OD YDOeXU GX 
SDUDPqWUe 18.11 esW DMoXWpe j OD Fonsigne Ge FoXUDnW DFWiI 
gpnpUpe SDU OD UpgXODWion Ge OD Wension GX EXs 'C� CeFi SeXW 
noWDPPenW SeUPeWWUe Xne SUp�FoPSensDWion GX FoXUDnW 
DFWiI D¿n Ge UpGXiUe Oes WUDnsiWoiUes Ge Wension Ge EXs 'C OoUs 
G
iPSDFWs Ge FKDUge�

18.12  : Référence finale de courant réactif

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
/eFWXUe Ge OD UpIpUenFe Ge FoXUDnW UpDFWiI DSUqs DSSOiFDWion 
Ges FoPSensDWions�

18.13  : Gain proportionnel boucle de courant
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � �� 
)oUPDW � �� EiWs
/D EDnGe SDssDnWe Ge OD UpgXODWion Ge FoXUDnW GX UeGUesseXU 
DFWiI GpSenG Ge OD YDOeXU Ge O
inGXFWDnFe pTXiYDOenWe GX ¿OWUe 
G
enWUpe eW GX UpseDX Dinsi TXe GX UpgODge Ge 18.13� /D YDOeXU 
usine du 18.13 esW DGDSWpe DX FDs G
Xne inGXFWDnFe �5egen� 
Ge ��� $XgPenWeU Oe gDin 18.13 SeUPeW G
DXgPenWeU OD 
EDnGe SDssDnWe Ge OD UpgXODWion Ge FoXUDnW�

18.14  : Gain intégral boucle de courant
3ODge Ge YDUiDWion � � j ���
5pgODge Xsine � ��
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU Oe gDin inWpgUDO Ge OD UpgXODWion Ge FoXUDnW 
GX UeGUesseXU DFWiI� /e GpSDssePenW Ge OD UpSonse Ge 
FoXUDnW j Xn pFKeOon Ge Fonsigne GpSenG GX gDin 18.14� /D 
YDOeXU Xsine GX 18.14 FoXYUe OD PDMoUiWp Ges FDs G
XWiOisDWion�

18.15  : Mesure du courant total

3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��� [ 11.32
)oUPDW � �� EiWs
/eFWXUe GX FoXUDnW eI¿FDFe GDns FKDTXe SKDse en enWUpe GX 
YDUiDWeXU� C¶esW Oe UpsXOWDW Ge OD soPPe YeFWoUieOOe GX FoXUDnW 
UpDFWiI eW GX FoXUDnW DFWiI�
NOTE

/D SODge Ge YDUiDWion Ge 18.15 esW OiPiWpe SDU Oe FoXUDnW PD[i 
YDUiDWeXU (,PD[ YDU   ���� [ 11.32).

18.16  : Mesure du courant actif 

3ODge Ge YDUiDWion � � ��� [ 11.32
)oUPDW � �� EiWs
/eFWXUe GX FoXUDnW DFWiI DEsoUEp SDU Oe YDUiDWeXU� /e FoXUDnW 
DFWiI Gonne O¶iPDge Ge OD FKDUge GX YDUiDWeXU� 8ne YDOeXU 
npgDWiYe inGiTXe Xn IonFWionnePenW en UesWiWXWion sXU Oe 

UpseDX DOoUs TX¶Xne YDOeXU SosiWiYe inGiTXe TXe Oe YDUiDWeXU 
DEsoUEe O¶pneUgie YenDnW GX UpseDX�
NOTE

CoXUDnW PD[ YDU   ���� [ 11.32

18.17  : Mesure du courant réactif

3ODge Ge YDUiDWion � � ��� [ 11.32
)oUPDW � �� EiWs
/eFWXUe GX FoXUDnW UpDFWiI F{Wp UpseDX � Fe FoXUDnW n¶esW SDs 
Oip GiUeFWePenW DX niYeDX Ge FKDUge eW iO seUW j IDiUe YDUieU Oe 
IDFWeXU Ge SXissDnFe (Fos φ) �
� si Oe SDUDPqWUe esW SosiWiI� Oe FoXUDnW DEsoUEp esW en UeWDUG 
sXU OD Wension UpseDX�
� si Oe SDUDPqWUe esW npgDWiI� Oe FoXUDnW DEsoUEp esW en DYDnFe 
sXU OD Wension UpseDX�
NOTE

CoXUDnW PD[ YDU   ���� [ 11.32.

18.18  : Courant limite

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� �
)oUPDW � �� EiWs
,nGiFDWion Ge OD YDOeXU Ge OD OiPiWDWion Ge FoXUDnW eIIeFWiYe GX 
UeGUesseXU DFWiI� 
CeWWe YDOeXU GpSenG GX SDUDPqWUe 18.19 eW Ge OiPiWDWions 
inWeUnes DX YDUiDWeXU�

18.19  : Limite de courant symétrique 
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ����� �
5pgODge Xsine � ����� � 
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge ¿[eU (en � Ge 18.26) OD OiPiWDWion GX FoXUDnW 
PD[iPXP SeUPDnenW DXWoUisp DXssi Eien en DEsoUSWion TX
en 
UesWiWXWion G
pneUgie� 9oiU pgDOePenW 18.26 et 18.30.

18.20  : Valeur de l’inductance de ligne
Réservé.

18.21  : Variateur Régen prêt

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe si Oe YDUiDWeXU esW s\nFKUonisp DX UpseDX en PoGe 
UpgpnpUDWiI� 'Dns Fe PoGe� DSUqs Xn oUGUe Ge PDUFKe� 
Oe YDUiDWeXU GpWeFWe G¶DEoUG OD SKDse GX UpseDX eW s¶\ 
s\nFKUonise� TDnW TXe FeWWe s\nFKUonisDWion n¶esW SDs 
DFKeYpe� Fe SDUDPqWUe inGiTXe �1on�� 'qs TX¶eOOe esW ¿nie� Oe 
SDUDPqWUe SDsse j © 2Xi © eW O¶on SeXW DSSOiTXeU Ge OD FKDUge 
sXU Oe EXs FonWinX�

18.22  : États binaires 10.01 à 10.15 en Régen

3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
)oUPDW � �� EiWs
eWDW EinDiUe Ges SDUDPqWUes 10.01 j 10.15 GX UeGUesseXU DFWiI� 
5eFoSie GX SDUDPqWUe ����� GX UeGUesseXU DFWiI�

18.23  : État du variateur Régen

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
)oUPDW � � EiWs
5eFoSie GX SDUDPqWUe 10.98 GX UeGUesseXU DFWiI�
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18.24  : Mise en sécurité en cours sur Régen

3ODge Ge YDUiDWion �� j ���
)oUPDW � � EiWs
ConWienW Oe FoGe Ge OD Pise en spFXUiWp en FoXUs SoXU Oe 
UeGUesseXU DFWiI� 9oiU OD OisWe Ges Pises en spFXUiWp Ges 
SDUDPqWUes 10.20 j 10.29� /D YDOeXU � inGiTXe TXe Oe 
YDUiDWeXU n¶esW SDs en spFXUiWp� /es DXWUes YDOeXUs inGiTXenW 
Oe nXPpUo Ge OD Pise en spFXUiWp�

18.25  :  Mode stabilité élevée
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 9DOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs 
Dévalidée (0)
8ne PoGXODWion Ge ODUgeXU G¶iPSXOsion sWDnGDUG esW 
DSSOiTXpe DX UeGUesseXU DFWiI�
Validée (1)
0oGXODWion Ge ODUgeXU G¶iPSXOsion oSWiPispe SoXU PiniPiseU 
Oes SeUWes GX UeGUesseXU DFWiI� 

18.26  : Courant nominal Régen
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��� [ 11.32
5pgODge Xsine � seOon FDOiEUe YDUiDWeXU
)oUPDW � �� EiWs
9DOeXU GX FoXUDnW noPinDO GX YDUiDWeXU 5pgen� /e SDUDPqWUe 
18.26 SeXW rWUe UpgOp j OD YDOeXU ,L (FoXUDnW UpseDX PD[iPDO) 
Uenseignp GDns Oes FDUDFWpUisWiTXes pOeFWUiTXes GX gXiGe 
G
insWDOODWion GX 0'�5�

18.27  : Fréquence de découpage Régen
3ODge Ge YDUiDWion � � N+] (�) j �� N+] (��)
5pgODge Xsine � � N+] (�) SoXU Oe 0'�
)oUPDW � � EiWs
5qgOe OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge Ge OD 0/,�

18.27 Fréquence 18.27 Fréquence
0 � N+] 10 � N+]
1 ��� N+] 11 � N+]
2 � N+] 12 � N+]
� ��� N+] �� �� N+]
4 � N+] 14 �� N+]
� ��� N+] �� �� N+]
6 � N+] 16 �� N+]
7 ��� N+] 17 �� N+]
� � N+] �� �� N+]
� ��� N+] �� �� N+]

NOTE
6e UpIpUeU DX gXiGe G
insWDOODWion GX 3oZeUGUiYe 0'�5� 3oXU 
Oes IUpTXenFes sXSpUieXUes j � N+]� FonsXOWeU 1iGeF /eUo\�
Somer.

ATTENTION
Ne pas modifier la fréquence de découpage du 
redresseur actif lorsqu'un filtre sinus standard est utilisé.

18.28  : Régulation du bus continu
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � �� EiWs
Non (0)
/e UeGUesseXU DFWiI ne UpgXOe SDs OD Wension GX EXs FonWinX� 
6on IonFWionnePenW esW GpFUiW SDU Oe SDUDPqWUe 11.31.
Oui (1)
'Dns Fe PoGe Ge IonFWionnePenW� Oe UeGUesseXU DFWiI UpgXOe 
OD Wension GX EXs FonWinX j OD YDOeXU ¿[pe SDU 18.05.
Ce PoGe Ge IonFWionnePenW esW GpGip DX[ DSSOiFDWions GDns 
OesTXeOOes O
onGXOeXU esW XWiOisp FoPPe UeGUesseXU DFWiI� TX
iO 
soiW FonneFWp DX UpseDX YiD Xn ¿OWUe sinXs oX Eien j Xne 
gpnpUDWUiFe s\nFKUone oX Ds\nFKUone
�
� /oUsTXe 11.31   �� � oX �� OD Fonsigne Ge SXissDnFe DFWiYe 

Ge O
onGXOeXU esW gpUpe en inWeUne Ge PDniqUe j UpgXOeU OD 
Wension GX EXs FonWinX j OD YDOeXU ¿[pe SDU 18.05.

� /oUsTXe 11.31   �� � oX �� OD Fonsigne Ge SXissDnFe DFWiYe 
Ge O
onGXOeXU UpsXOWe Ge OD UpgXODWion Ge YiWesse oX Ge OD 
Fonsigne Ge FoXSOe�


 /D gpnpUDWUiFe Ds\nFKUone esW enWUDvnpe SDU Xne IoUFe 
PoWUiFe SUinFiSDOe j Xne YiWesse sXSpUieXUe j ��� Ge 
sD YiWesse noPinDOe� $SUqs Xn oUGUe Ge PDUFKe� Oe 
32:(5'5,9( PesXUe Oe ÀX[ UpPDnenW Ge OD gpnpUDWUiFe 
Ds\nFKUone (YoiU 06.09 et 03.91) eW DSSOiTXe Xne SUoFpGXUe 
Ge �UeSUise j OD YoOpe� sXU OD gpnpUDWUiFe�

Pr 11.31
(T\Se Ge 
SiOoWDge)

Pr 18.28
(5pgXODWion GX EXs FonWinX)

Non (0) Oui (1)
Moteur 

synchrone : 
contrôle en 
tension (0)

Réservé

Moteur 
asynchrone : 
contrôle en 
tension (1)

0oWeXU Ds\nFKUone en FonWU{Oe Ge 
tension

Moteur 
asynchrone :

flux orienté (2)

Moteur 
Ds\nFKUone 
en FonWU{Oe 
YeFWoUieO j ÀX[ 
orienté

0oWeXU Ds\nFKUone en 
FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ 
oUienWp DYeF Fonsigne 
Ge FoXUDnW DFWiI IoXUnie 
SDU OD UpgXODWion Ge OD 
Wension Ge EXs 'C

Moteur 
synchrone :

flux orienté (3)

Moteur 
synchrone 
en FonWU{Oe 
YeFWoUieO j ÀX[ 
orienté

Moteur synchrone en 
FonWU{Oe YeFWoUieO j ÀX[ 
oUienWp DYeF Fonsigne 
Ge FoXUDnW DFWiI IoXUnie 
SDU OD UpgXODWion Ge OD 
Wension Ge EXs 'C

Redresseur 
actif pour 
variateur 
Régen (4)

5eGUesseXU DFWiI DYeF UpgXODWion Ge OD 
Wension Ge EXs 'C� GpGip DX[ YDUiDWeXUs 
�/oZ KDUPoniFs� oX �5pgen�

Redresseur 
actif contrôlé 
en courant (5)

Redresseur 
DFWiI GonW Oe 
FoXUDnW UpseDX 
esW UpgOp SDU 
Fonsigne

5eGUesseXU DFWiI GonW Oe 
FoXUDnW UpseDX esW UpgOp 
SDU OD UpgXODWion Ge OD 
Wension Ge EXs 'COnduleur ilôté 

(6)

Onduleur 
FonWU{Op en 
tension

Convertisseur 
DC/DC (7)

- -
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18.29  : Consigne de courant actif

3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe inGiTXe OD Fonsigne Ge FoXUDnW GX YDUiDWeXU 
en PoGe 5pgen� issXe Ge OD UpgXODWion Ge Wension FonWinXe 
TXDnG 18.28 esW en PoGe UpgXODWion Wension oX issXe Ge 
O¶oIIseW FoXUDnW 18.11 TXDnG 18.28 esW en PoGe FoPPDnGe 
FoXUDnW� ,O esW e[SUiPp en SoXUFenWDge GX FoXUDnW noPinDO 
5pgen 18.26� 6oUWie SDU Yoie DnDOogiTXe oX SDU OiDison spUie 
DIIeFWp j OD Fonsigne Ge FoXUDnW G¶Xn DXWUe 5pgen� iO SeUPeW 
Ge IDiUe IonFWionneU GeX[ UeGUesseXUs en ©WDnGePª� Oe PDvWUe 
UpgXODnW OD Wension GX EXs FonWinX� O¶esFODYe UpgXODnW OD 
Fonsigne Ge FoXUDnW 18.29.

ATTENTION
Ce fonctionnement en tandem exige un branchement 
particulier des redresseurs, consulter Nidec Leroy-
Somer.

18.30  : Validation limite de courant en restitution
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW Ge Gp¿niU si on XWiOise oX SDs OD OiPiWe Ge 
FoXUDnW en UesWiWXWion 18.31 OoUsTXe 11.31   �� � oX ��

Puissance
active

Limite de
courant
symétrique

Dévalidée Validée

Non Oui

Validation limite
courant restitution

Limite de
courant

en restitution

18.02

18.19

18.30

18.31

18.31  : Limite de courant en restitution
3ODge Ge YDUiDWion � si 11.31   � � ��� j ������ Ge 18.26
                   si 11.31   � oX � � ��� j ������ Ge 05.07
5pgODge Xsine � ������
)oUPD W� �� EiWs
Si 18.30   9DOiGpe (�)� Fe SDUDPqWUe SeUPeW Ge OiPiWeU 
OD UesWiWXWion G
pneUgie YeUs Oe UpseDX (11.31   �) oX OD 
gpnpUDWUiFe (11.31   � oX � eW 18.28   �)�

18.32  : Validation mise en sécurité redresseur
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 9DOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs
Dévalidée (0)
/¶inIoUPDWion Ge Pise en spFXUiWp GX UeGUesseXU esW sDns eIIeW 
sXU O¶onGXOeXU�
Validée (1)
Si 11.66   © 2nGXOeXU 5pgen ª Xne Pise en spFXUiWp GX 
UeGUesseXU DFWiI gpnqUe Xne Pise en spFXUiWp © 5eGUesseXU ª 
Ge O¶onGXOeXU 5pgen�

18.33  : Type de redresseur actif

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�)� /oZ KDUPoniF (�)� 5pgen (�)
)oUPDW � �� EiWs
Réservé.

18.34  : Non utilisés

18.35  : Filtre consigne de tension bus
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs
Ce SDUDPqWUe SeUPeW G¶inWUoGXiUe Xn ¿OWUe sXU OD Fonsigne Ge 
Wension EXs� WeO TXe �
FonsWDnWe Ge WePSs   �18.35 ms. 

18.36  à 18.39  :  Non utilisés

18.40  : Ordre de marche pour le Régen

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe DX UeGUesseXU DFWiI O
oUGUe Ge GpPDUUDge eW G
DUUrW 
GDns Oe FDs o� O
oUGUe Ge PDUFKe GX UeGUesseXU DFWiI esW SiOoWp 
DXWoPDWiTXePenW SDU O
onGXOeXU Ge soUWie�
18.40   2Xi (�) si 01.11 �eWDW oUGUe Ge PDUFKe� Ge O
onGXOeXU 
Ge soUWie esW j 0DUFKe (�) oX si Oe sWDWXW 10.02 �6oUWie 
YDUiDWeXU� Ge O
onGXOeXU esW j $FWiYe (�)�

18.41  : Onduleur prêt

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
,nGiTXe DX UeGUesseXU s\nFKUone G¶enWUpe TXe Oe SonW 
onGXOeXU Ge soUWie esW en spFXUiWp 1on (�) oX SUrW 2Xi (�)�

18.42  : Alarme réseau du Régen
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
)oUPDW � � EiWs
,nIoUPDWion Ge GisSDUiWion GX UpseDX� CeWWe inIoUPDWion SeXW 
rWUe e[SOoiWpe SDU O¶onGXOeXU SoXU gpUeU Oes FoXSXUes UpseDX�
/oUsTXe 18.42 esW j ©2Xiª� FeWWe inIoUPDWion esW WUDnsPise 
DX SonW onGXOeXU SoXU DUFKiYeU Oe PoGe DUUrW GiIIpUp GX 
SDUDPqWUe 06.03.

18.43  : Sélection du mode de réglage du réactif
3ODge Ge YDUiDWion � ¿[p SDU 18.45 (�) oX ¿[p SDU 18.46 (�)
5pgODge Xsine � ¿[p SDU 18.45 (�)
)oUPDW � � EiWs
Fixé par 18.45 (0)
/e FoXUDnW UpDFWiI Ge O¶onGXOeXU 5pgen esW GiUeFWePenW ¿[p 
SDU Oe SDUDPqWUe 18.45
Fixé par 18.46 (1)
/D Tg (φ) (3XissDnFe UpDFWiYe�3XissDnFe DFWiYe) Ge O¶onGXOeXU 
5pgen esW ¿[pe SDU OD YDOeXU GX SDUDPqWUe 18.46
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18.44  : Coeff. compensation de la composante
  réactive
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� �
5pgODge Xsine � ���� �
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge FoPSenseU Oe FoXUDnW UpDFWiI FonsoPPp SDU Oe 
¿OWUe UpseDX�

18.45  : Consigne de courant réactif
3ODge Ge YDUiDWion � � ����� � (� Ge 18.26)
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe seUW Ge Fonsigne Ge FoXUDnW UpDFWiI� $YeF Xne 
YDOeXU nXOOe� Oe IDFWeXU Ge SXissDnFe en enWUpe esW Yoisin Ge 
�� 8ne YDOeXU non nXOOe SeUPeW G¶DEsoUEeU oX SUoGXiUe GX 
FoXUDnW UpDFWiI �
� si Oe SDUDPqWUe esW SosiWiI� Oe FoXUDnW DEsoUEp seUD en UeWDUG 

sXU OD Wension UpseDX�
� si Oe SDUDPqWUe esW npgDWiI� Oe FoXUDnW DEsoUEp seUD en 

DYDnFe sXU OD Wension UpseDX�

18.46  : Consigne de Tg (φ)
3ODge Ge YDUiDWion � ������� j ������
5pgODge Xsine  � �
)oUPDW � �� EiWs
6XiYDnW OD YDOeXU spOeFWionnpe GDns 18.43� OD YDOeXU Ge 18.46 
seUW Ge UpIpUenFe Ge Tg (φ) DX SonW G¶enWUpe GX YDUiDWeXU 
5pgen�

18.47  à  18.49  : Non utilisés

18.50  : Tension à réguler
Réservé.

18.51  : Charge ou décharge de la sortie
Réservé.

18.52  : Tension de sortie (VS)

Réservé.

18.53  : Consigne de tension de sortie 
Réservé.

18.54  : Tension de sortie max
Réservé.

18.55  : Tension de sortie min
Réservé.

18.56  : Tension bus max
Réservé.

18.57  : Tension de bus min
Réservé.

18.58  : VS > Vmax

Réservé.

18.59  : VS < Vmin

Réservé.

18.60  : Vbus > Vmax

Réservé.

18.61  : Vbus < Vmin

Réservé.

18.62  : Résistance simulée
Réservé.

18.63 : Capacité de filtrage (côté basse tension)
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������� P)
5pgODge Xsine � ��� P)
)oUPDW � �� EiWs 
Reservé.

18.64 : Capacité totale du bus continu
3ODge Ge YDUiDWion � ��� Wo ������� P)
5pgODge Xsine � ���� P)
)oUPDW � �� EiWs 
Reservé.

18.65  à 18.69 : Non utilisés

18.70 : Gestion des creux de tension.
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs 
Dévalidée (0)
3oXU Oes YDUiDWeXUs j UeGUesseXU DFWiI� Oes FUeX[ Ge Wension GX 
UpseDX sonW gpUps FonIoUPpPenW j OD GesFUiSWion Ge OD WDEOe 
Fi�GessoXs� Ce PoGe esW j SUiYiOpgieU OoUsTXe Oe UeGUesseXU 
DFWiI esW XWiOisp SoXU UpGXiUe Oe niYeDX G¶KDUPoniTXes DEsoUEp 
sXU Oe UpseDX�

État de 06.03
côté onduleur

État de 06.03 
côté redresseur 

actif
Commentaires

'pYDOiGpe (�)

'pYDOiGpe (�)

9oiU 06.03� FDs 
�GpYDOiGpe (�)�

$UUrW (�) oX $UUrW 
GiIIpUp (�)

$UUrW (�) oX $UUrW 
GiIIpUp (�)

'pYDOiGpe (�)

$UUrW (�) oX $UUrW 
GiIIpUp (�)

9oiU 06.03� FDs 
�$UUrW (�) eW $UUrW 
GiIIpUp (�)�

Validée (1)
6XU FUeX[ Ge Wension GX UpseDX� Oe UeGUesseXU DFWiI OiPiWe Oe 
FoXUDnW j Xne YDOeXU Gp¿nie SDU 18.71� 6i OD GXUpe GX FUeX[ 
esW sXSpUieXUe j 18.73� Oe UeGUesseXU DFWiI se YeUUoXiOOe� (n 
FDs G¶oXYeUWXUe Ge OD Oigne G¶DOiPenWDWion� Oe YDUiDWeXU DI¿FKe 
Xne Pise en spFXUiWp © 3eUWe UpseDX DOWeUnDWiI ª� Ce PoGe esW 
j spOeFWionneU OoUsTXe Oe YDUiDWeXU FonYeUWiW O¶pneUgie G¶Xne 
gpnpUDWUiFe SoXU O¶inMeFWeU sXU Oe UpseDX�

18.71  à 18.74 : non utilisés
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18.75 : Sélection du mode de fonctionnement
 PTI ou PTO
3ODge Ge YDUiDWion � CODssiTXe (�)� 3T, (�)� 3T2 (�)
5pgODge Xsine � CODssiTXe (�) 
)oUPDW � � EiWs 
Ce SDUDPqWUe spOeFWionne Oe PoGe Ge gesWion Ges pneUgies�
Classique (0)
0oGe Ge IonFWionnePenW FODssiTXe�
PTI (1)
 �3oZeU TDNe ,n� (3T,) � 'Dns Fe PoGe Ge IonFWionnePenW� Oes 
SDUDPqWUes 18.79� 18.80 et 18.81 sonW XWiOisps SoXU DMXsWeU 
Oes OiPiWDWions Ge SXissDnFe FonsoPPpe SDU O
onGXOeXU 
DOiPenWDnW Oe PoWeXU pOeFWUiTXe� /
DFWiYDWion Ge Fe PoGe 
Ge IonFWionnePenW ne FKDnge Uien DX IonFWionnePenW GX 
UeGUesseXU DFWiI�
PTO (2)
�3oZeU TDNe 2XW� (3T2) � GDns Fe PoGe Ge IonFWionnePenW� 
Oes SDUDPqWUes 18.77 et 18.78 sonW XWiOisps SoXU DMXsWeU 
OD Fonsigne oX Oes OiPiWDWions Ge SXissDnFe IoXUnie SDU 
O
onGXOeXU DOiPenWDnW Oe PoWeXU pOeFWUiTXe� /
DFWiYDWion Ge Fe 
PoGe Ge IonFWionnePenW ne FKDnge Uien DX IonFWionnePenW 
GX UeGUesseXU DFWiI�

18.76  : Statut PTI, PTO ou IPTO

3ODge Ge YDUiDWion � CODssiTXe (�)� 3T, (�)� 3T2 iO{Wp (�)�
3T2 (�)
)oUPDW � � EiWs 
6WDWXW Ge IonFWionnePenW Ge O
onGXOeXU (oX GX UeGUesseXU)� 
Ce sWDWXW GpSenG Ges SDUDPqWUes 18.75 et 18.28.

18.77 : Consigne de puissance en mode PTO
3ODge Ge YDUiDWion � � �������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs 
Consigne Ge SXissDnFe IoXUnie SDU Oe PoWeXU en 
IonFWionnePenW 3T2� ([SUiPpe en � Ge OD SXissDnFe 
noPinDOe Gp¿nie SDU √� [ 05.09 [ 05.07.

18.78 : Limite maximale de production en mode PTO
3ODge Ge YDUiDWion � � �������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs 
/iPiWe PD[iPDOe Ge SXissDnFe IoXUnie SDU O
onGXOeXU en 
IonFWionnePenW 3T2� ([SUiPpe en � Ge OD SXissDnFe 
noPinDOe Gp¿nie SDU √� [ 05.09 [ 05.07.

18.79 : Limite maximale de consommation en mode PTI
3ODge Ge YDUiDWion � � �������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs 
/iPiWe PD[iPDOe Ge SXissDnFe FonsoPPpe SDU O
onGXOeXU 
en IonFWionnePenW 3T,� ([SUiPpe en � Ge OD SXissDnFe 
noPinDOe Gp¿nie SDU √� [ 05.09 [ 05.07.

18.80 : Activation du mode de limitation de puissance
3ODge Ge YDUiDWion � 'psDFWiYp (�) oX $FWiYp (�)
5pgODge Xsine � 'psDFWiYp (�)
)oUPDW � � EiWs
$FWiYDWion G
Xne OiPiWDWion SUioUiWDiUe Ge SXissDnFe 
consommée en mode de fonctionnement PTI.

18.81 : Limite de puissance en mode de limitation
 de puissance
3ODge Ge YDUiDWion � ��������
5pgODge Xsine� ����
)oUPDW � �� EiWs 
/iPiWDWion SUioUiWDiUe Ge SXissDnFe FonsoPPpe en PoGe 
Ge IonFWionnePenW 3T,� ([SUiPpe en � Ge OD SXissDnFe 
noPinDOe Gp¿nie SDU √� [ 05.09 [ 05.07.

18.82 : Statut Maître/Esclave en mode IPTO
3ODge Ge YDUiDWion � (sFODYe (�) oX 0DvWUe (�)
5pgODge Xsine � (sFODYe (�)
)oUPDW � � EiWs
6WDWXW 0DvWUe�(sFODYe GX UeGUesseXU DFWiI en PoGe Ge 
fonctionnement IPTO.

18.83 : Gain proportionnel de synchronisation
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine : 100
)oUPDW � �� EiWs
*Din SUoSoUWionneO Ge OD UpgXODWion Ge s\nFKUonisDWion GX 
UeGUesseXU esFODYe Yis�j�Yis GX UeGUesseXU PDvWUe�

18.84 : Gain intégral de synchronisation
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine : 100
)oUPDW � �� EiWs
*Din inWpgUDO Ge OD UpgXODWion Ge s\nFKUonisDWion GX 
UeGUesseXU esFODYe Yis�j�Yis GX UeGUesseXU PDvWUe�

18.85 : Gain intégral d'équilibrage
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine: 100
)oUPDW � �� EiWs
*Din inWpgUDO Ge OD UpgXODWion G
pTXiOiEUDge GX UeGUesseXU 
esFODYe Yis�j�Yis GX UeGUesseXU PDvWUe�

18.86 : Consigne de courant de court-circuit
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������
5pgODge Xsine � ������
)oUPDW � �� EiWs 
Consigne Ge FoXUDnW OoUsTX
Xn FoXUW�FiUFXiW se SUoGXiW sXU Oe 
UpseDX iO{Wp� CeWWe Fonsigne esW e[SUiPpe en � Ge 18.26.

18.87 : Gain proportionnel de la protection court-circuit 
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine : 100
)oUPDW � �� EiWs 
*Din SUoSoUWionneO Ge OD UpgXODWion Ge FoXUDnW en FoXUW�FiUFXiW

18.88 : Gain intégral de la protection court-circuit 
3ODge Ge YDUiDWion � � j �����
5pgODge Xsine : 100
)oUPDW � �� EiWs 
*Din inWpgUDO Ge OD UpgXODWion Ge FoXUDnW en FoXUW�FiUFXiW�
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18.89 : Constante de temps slew rate court-circuit  
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs 
ConsWDnWe Ge WePSs GX sOeZ UDWe en soUWie Ge OD UpgXODWion 
GX FoXUDnW Ge FoXUW�FiUFXiW� TePSs SoXU OeTXeO OD soUWie GX 
FoUUeFWeXU YDUie Ge �13.01 j ]pUo�

18.90 : Coefficient filtre module courant
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
CoeI¿FienW Ge ¿OWUDge GX PoGXOe Ge FoXUDnW XWiOisp SoXU OD 
gesWion Ges FoXUWs�FiUFXiWs�

18.91 : Valeur moyenne de la puissance active fournie 
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j �������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD YDOeXU Po\enne Ge OD SXissDnFe IoXUnie SDU Oe 
UeGUesseXU PDvWUe eW Oe UeGUesseXU esFODYe�

18.92 : Valeur moyenne de la puissance
 réactive fournie
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j �������
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD YDOeXU Po\enne Ge OD SXissDnFe IoXUnie SDU Oe 
UeGUesseXU PDvWUe eW Oe UeGUesseXU esFODYe�

18.93 : Puissance nominale
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� N:
5pgODge Xsine : 0
)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD SXissDnFe noPinDOe GX UpseDX iO{Wp (en N:)�

18.94 : Puissance active fournie 
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j �������
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD SXissDnFe DFWiYe inMeFWpe GDns Oe UpseDX iO{Wp� 
e[SUiPpe en � Ge 18.93.

18.95 : Puissance réactive fournie  
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j �������
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
'p¿niW OD SXissDnFe UpDFWiYe inMeFWpe GDns Oe UpseDX iO{Wp� 
e[SUiPpe en � Ge 18.93.

18.96 : Puissance active disponible 
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j �������
5pgODge Xsine � ��� �
)oUPDW � �� EiWs
3XissDnFe DFWiYe GisSoniEOe� e[SUiPpe en � Ge 18.93.
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5.20 - Menu 19 : Options Entrées/Sorties 
supplémentaires
6e UpIpUeU j OD noWiFe Ge O¶oSWion FoUUesSonGDnWe
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5.21 - Menu 20 : Applications spécifiques
5.21.1 - Synoptique du menu 20

Menu 1

20.15 20.19à

&

Menu 1

Référence finale
du mode

marche d’urgence

Choix de la réf. locale de
vitesse du mode

marche d’urgence

Prend la main sur les
 ordres de marche et

 inhibe les
 mises en sécurité

Référence 1
de vitesse du mode
marche d’urgence

Référence 2
de vitesse du mode
marche d’urgence

B

DIx

DIy

Autorisation du mode
marche d’urgence

1

1

0

0

1

0

OU

OU

B’

08.2x08.1x

DIx

08.2z

Référence
distance/locale

du mode
marche d’urgence

Inversion entrée DIx

Perte signal
4-20mA

Entrée
logique

DIx

Inhibition
des mises

en sécurités08.2y

20.30

20.40

Gestion du backspin         

Activation du kick start         

   Backspin et Kick start        

20.41

20.42

20.43

20.44

20.45Référence vitesse 1 Kick start         

Référence vitesse 2 kick start        

Référence vitesse finale kick start        

Temps pour chaque réf.       

Rampe d’accélération/décélération Kick start       

 5 dernières mises en sécurité masquées        

20.09

07.28

07.29

20.05

20.06

20.01

20.02

20.03

20.04

Marche d’urgence
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5.21.2 - Explication des paramètres du menu 20
20.01  : Autorisation du mode marche d’urgence

3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
)onFWionnePenW noUPDO�
Oui (1)
$XWoUisDWion GX PoGe PDUFKe G¶XUgenFe�
NOTE

Si 20.01 esW sXU 2Xi� Oes enWUpes OogiTXes sonW IoUFpes en 
OogiTXe SosiWiYe (08.29   3osiWiYe)�

/oUsTXe 20.01 esW j 2Xi (�)� eW TXe Oes enWUpes 6T2� eW 6T2� 
sonW IeUPpes� DOoUs Oe YDUiDWeXU IonFWionne en PoGe PDUFKe 
G¶XUgenFe�
,O esW FonseiOOp G¶XWiOiseU Xne enWUpe OogiTXe inYeUspe FoPPe 
source de 20.01 SoXU TX¶en FDs G¶oXYeUWXUe DFFiGenWeOOe 
20.01 SDsse j � eW DFWiYe OD PDUFKe G¶XUgenFe�

'Dns Oe PoGe PDUFKe G¶XUgenFe �
� /e YDUiDWeXU GpPDUUe en marche avant uniquement j OD 

YiWesse spOeFWionnpe SDU Oes SDUDPqWUes 20.03 et 20.04.
� /es oUGUes Ge PDUFKe�DUUrW Gp¿nis SDU Oe SDUDPqWUe 06.43 

sonW ignoUps�
� /e SDUDPqWUe Ge YeUUoXiOODge OogiFieO 06.15 esW ignoUp�
� /es spTXenFes Ge GiDgnosWiF SXissDnFe ne sonW SDs 

UpDOispes�
� /e YDUiDWeXU ignoUe WoXWes Oes FoPPDnGes GX FODYieU�
� /es Pises en spFXUiWp Oipes DX OogiFieO sonW inKiEpes� PDis 

O¶DODUPe �� esW DFWiYe SoXU signDOeU OeXU SUpsenFe�
� /es DXWUes Pises en spFXUiWp sonW eIIDFpes 

DXWoPDWiTXePenW� inGpSenGDPPenW Ge 10.80 (sDns 
OiPiWDWion SDU 10.34).

� /e PoGe Ge UeSUise j OD YoOpe esW DFWiYp inGpSenGDPPenW 
de 06.09 eW UesWe YDOiGp SoXU Oes IonFWionnePenWs j YeniU�

� /¶DXWoFDOiEUDge j O¶oUGUe Ge PDUFKe n¶esW SDs eIIeFWXpe�

20.02  : Inhibition des mises en sécurités
3ODge Ge YDUiDWion � 1on (�) oX 2Xi (�)
5pgODge Xsine � 1on (�)
)oUPDW � � EiWs
Non (0)
)onFWionnePenW noUPDO�
Oui (1)
/es Pises en spFXUiWp OogiFieOs (YoiU OisWe Ge 20.15) ne sont 
SDs SUises en FoPSWe PDis O¶DODUPe �� esW DFWiYe SoXU 
signDOeU OeXUs SUpsenFe� /es DXWUes Pises en spFXUiWp sonW 
DXWoPDWiTXePenW eIIDFpes inGpSenGDPPenW Ge 10.80 (sDns 
OiPiWDWion SDU 10.34).

20.03  : Référence distance/locale du mode marche 
d’urgence

3ODge Ge YDUiDWion  � 'isWDnFe (PenX �) (�) oX
  /oFDOe (PenX ��) (�)

5pgODge Xsine � 'isWDnFe (PenX �) (�) 
)oUPDW � � EiWs
Distance (menu 1) (0)
/D UpIpUenFe YiWesse GX YDUiDWeXU esW pgDOe j OD UpIpUenFe 
GX UeSqUe % GX PenX �� 6i Xne Pise en spFXUiWp ���� P$ esW 
GpWeFWpe sXU Xne Ges enWUpes DnDOogiTXes � oX �� OD UpIpUenFe 
YiWesse seUD GpWeUPinpe SDU 20.04.

Locale (menu 20) (1)
/D UpIpUenFe YiWesse GX YDUiDWeXU esW Gp¿nie SDU Oe SDUDPqWUe 
20.05 si 20.04 esW j � oX SDU Oe SDUDPqWUe 20.06 si 20.04 est 
j ��

20.04  : Choix réf. locale de vitesse du mode
  marche d’urgence
3ODge Ge YDUiDWion � 5pI � (�����) (�) oX 5pI � (�����) (�)
5pgODge Xsine � 5pI � (20.05) (�) 
)oUPDW � � EiWs
Réf. 1 (20.05) (0)
/D UpIpUenFe Ge YiWesse GX PoGe PDUFKe G¶XUgenFe esW pgDOe 
j 20.05.
Réf. 2  (20.06)(1)
/D UpIpUenFe Ge YiWesse GX PoGe PDUFKe G¶XUgenFe esW pgDOe 
j 20.06.

ATTENTION
L’affichage de 07.28 et 07.29 «Perte signal 4/20 mA» est 
toujours fonctionnel même lorsque AI2 est paramétré sur 
«4/20 mA sans détection» (réglage usine).
Si l’entrée AI2 n’est pas utilisée, paramétrer 07.11 sur       
0/20 mA.

20.05  : Référence 1 de vitesse du mode marche
  d’urgence
3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06 
5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
Consigne Ge YiWesse en PoGe PDUFKe G¶XUgenFe�

20.06  : Référence 2 de vitesse du mode marche
  d’urgence
3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06
5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
Consigne Ge YiWesse en PoGe PDUFKe G¶XUgenFe�

20.09  : Référence finale du mode marche d’urgence
 
3ODge Ge YDUiDWion � � 01.06
)oUPDW � �� EiWs
Consigne Ge YiWesse SUise en FoPSWe en PoGe PDUFKe 
G¶XUgenFe�

• La commande par console (06.43 = Console) 
n’est pas adaptée au mode de fonctionnement 

marche d’urgence.

20.10  à 20.14  : Non utilisés

20.15  à 20.19  5 dernières mises en sécurité
 masquées

3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� (CI�10.20)
)oUPDW � � EiWs
Ces SDUDPqWUes FonWiennenW Oes � GeUniqUes Pises en 
spFXUiWp GX YDUiDWeXU non SUises en FoPSWe SDU Oe PoGe 
PDUFKe G¶XUgenFe�
20.15 inGiTXe Oe Pise en spFXUiWp OD SOXs UpFenWe
20.19 inGiTXe Oe Pise en spFXUiWp OD SOXs DnFienne
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/es Pises en spFXUiWp inKiEpes en PDUFKe G¶XUgenFe sonW � 

N° Libellé Raison de la mise en sécurité

4 Surintensité 
,*%T IUeinDge

6XUinWensiWp WUDnsisWoU ,*%T IUeinDge
SoXU Oe POWERDRIVE MD2

� 'pspTXiOiEUe ,
'pspTXiOiEUe Ge FoXUDnW PoWeXU � 
soPPe YeFWoUieOOe Ges � FoXUDnWs 
moteur non nulle

� 6XUFKDUge 
YDUiDWeXU ,[W

/e niYeDX Ge sXUFKDUge GX YDUiDWeXU 
e[FqGe Oes FonGiWions Gp¿nies DX 
� ����� Ge OD noWiFe G¶insWDOODWion

10 6XUFKDXIIe 
redresseur

TePSpUDWXUe WUoS pOeYpe GX 
GissiSDWeXU GX UeGUesseXU

�� 5psisWDnFe Ge 
IUeinDge

6XUFKDUge UpsisWDnFe Ge IUeinDge
, [ W � 10.39   ����

21 6XUFKDXIIe 
,*%T 8 6XUFKDXIIe Ges ,*%T Ge OD SKDse (8)

24 6onGe CT3 
moteur

2XYeUWXUe Ge O¶enWUpe ',��CT3 GX 
EoUnieU 3;� GX YDUiDWeXU oX Ges 
enWUpes T��T� Ge O¶oSWion 0'; 
(1C2'(5

�� Perte 4 mA sur 
AI2

3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O¶enWUpe DnDOogiTXe $,�

�� Perte 4 mA sur 
$,�

3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O¶enWUpe $,�

�� Perte 
FoPPXniFDWion

3eUWe FoPPXniFDWion sXU OD OiDison 
série du connecteur P2

�� 3eUWe EXs Ge 
WeUUDin

'pFonne[ion GX EXs Ge WeUUDin en 
cours de fonctionnement ou erreur de 
WiPing

�� 5XSWXUe FoGeXU CeUWDines Gonnpes UenYo\pes SDU Oe 
FoGeXU sonW PDnTXDnWes�

40 CDUWe FoGeXU /D FDUWe Ge FonWU{Oe ne SDUYienW SDs 
j FoPPXniTXeU DYeF OD FDUWe FoGeXU

41 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU O¶pWDW � Ge 10.61

42 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU O¶pWDW � Ge 10.63

�� 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU O¶pWDW � Ge 10.65

44 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU O¶pWDW � Ge 10.67

�� 8WiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU OD OiDison spUie 
10.38   ��

46 8WiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU OD OiDison spUie
10.38   ��

47 8WiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU OD OiDison spUie
10.38   ��

�� 8WiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU OD OiDison spUie
10.38   ��

�� 8WiOisDWeXU �
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � 
GpFOenFKpe SDU OD OiDison spUie
10.38   ��

N° Libellé Raison de la mise en sécurité

�� 8WiOisDWeXU ��
0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU �� 
GpFOenFKpe SDU OD OiDison spUie
10.38   ��

�� 6XUFKDXIIe 
,*%T 9 

� 6XUFKDXIIe Ges ,*%T Ge OD SKDse 9
� CKDUge WUoS iPSoUWDnWe�

�� 6XUFKDXIIe 
,*%T : 

� 6XUFKDXIIe Ges ,*%T Ge OD SKDse :
� CKDUge WUoS iPSoUWDnWe�

66 6XUFKDUge '2� /e FoXUDnW Ge FKDUge Ge OD soUWie 
'2� esW ! ��� P$

�� Surintensité 
moteur 

/e FoXUDnW D GpSDssp OD OiPiWe 
SUogUDPPpe en 05.55� /D FKDUge esW 
WUoS pOeYpe SDU UDSSoUW DX UpgODge�

70 Perte 4 mA sur 
AI4 MDX-IO

3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O
enWUpe DnDOogiTXe $,� Ge O
oSWion 
MDX-IO

71 Perte 4 mA sur 
$,� 0';�,2

3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O
enWUpe DnDOogiTXe $,� Ge O
oSWion 
MDX-IO

�� /95T
/D Wension UpseDX PesXUpe esW en 
GeKoUs GX gDEDUiW /95T (YoiU PenX 
��)

�� +95T
/D Wension UpseDX PesXUpe esW en 
GeKoUs GX gDEDUiW +95T (YoiU PenX 
��)

101 3eUWe UpseDX 
DOWeUnDWiI 3eUWe GX UpseDX Ge SXissDnFe

102 Redresseur

MD2R : Mise en sécurité du 
5eGUesseXU 5pgen� signDOpe SDU OD 
OiDison spUie j O¶onGXOeXU 5pgen
(FI� 11.66)

20.20  à 20.29  : Non utilisés

20.30  : Gestion du backspin
3ODge Ge YDUiDWion � 'pYDOiGpe (�) oX 9DOiGpe (�)
5pgODge Xsine � 'pYDOiGpe (�)
)oUPDW � � EiWs 
4XDnG FeWWe IonFWion esW YDOiGpe� Oe YDUiDWeXU PeW j 
SUo¿W O¶pneUgie SoWenWieOOe pYenWXeOOePenW ePPDgDsinpe 
GDns FeUWDins W\Ses Ge FKDUge WUqs sSpFi¿TXes (e[ � 
3oPSes j FDYiWp SUogUessiYes)� SoXU DOOongeU Oe WePSs 
Ge IonFWionnePenW SossiEOe en O¶DEsenFe Ge UpseDX� (n 
IonFWion Ge O¶pWDW GX s\sWqPe DX PoPenW Ge OD sXUYenXe Ge 
OD GisSDUiWion GX UpseDX�  Oe YDUiDWeXU SeXW Dinsi IonFWionneU 
SOXsieXUs PinXWes DX OieX Ge TXeOTXes seFonGes DYeF OD seXOe 
pneUgie FinpWiTXe Ge OD FKDUge�
6i Oe UpseDX UeYienW DYDnW Oe WePSs UpgOp en 06.62 (UpgODEOe 
MXsTX¶j ��� seF� soiW SOXs Ge �¶)� Oe YDUiDWeXU Up�DFFpOqUe Oe 
PoWeXU j OD YiWesse Ge Fonsigne� 6inon� Xn GpIDXW SeUWe 
UpseDX esW gpnpUp�

20.31  : Vitesse du backspin
Réservé.

20.32  : Non utilisé

20.33  : Couple du backspin
Réservé.

20.34  : Seuil de basculement en mode backspin
Réservé.
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20.35  à 20.39 : Non utilisés

20.40 : Activation du Kick start 
3ODge Ge YDUiDWion � � j �
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � � EiWs 
/D IonFWion .iFN sWDUW esW GesWinpe j GpEOoTXeU Xne SoPSe 
FoOPDWpe SDU osFiOODWion Ge OD Fonsigne Ge YiWesse GX 
YDUiDWeXU� 
)onFWion UpseUYpe j Ges DSSOiFDWions sSpFi¿TXes�

ATTENTION
Ce fonctionnement peut endommager le moteur.
Dévalidé (0)
)onFWion GpYDOiGpe�
Validé (1)
$X SUoFKDin oUGUe Ge PDUFKe� OD spTXenFe Ge GpEOoFDge Ge 
SoPSe Ge IonG seUD iniWipe�
. 

20.41 : Référence vitesse 1 kick start 
3ODge Ge YDUiDWion � ��� 01.06
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs 

20.42  : Référence vitesse 2 kick start 
3ODge Ge YDUiDWion � -01.06 j � 01.06
)oUPDW � �� EiWs 

20.43  : Référence vitesse finale kick start 
3ODge Ge YDUiDWion � �01.06 j � 01.06
5pgODge Xsine � �
)oUPDW � �� EiWs 
Consigne ¿nDOe XWiOispe en .iFN sWDUW�

20.44  : Temps pour chaque réf. 
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs 
3eUPeW Ge UpgOeU Oe WePSs enWUe FKDTXe Fonsigne�

20.45 : Rampe d’accélération/décélération
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s
5pgODge Xsine � ��� s
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge UpgOeU Oes UDPSes Ge FKDTXe Fonsigne�

 Vitesse moteur 

 Temps 

20.42

20.41

20.43

-20.41

-20.42

20.44 20.44 20.44 20.44 20.44

20.45 20.45 20.45
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5.22 - Menu 21: Paramètres deuxième 
moteur
6e UpIpUeU DX SDUDPqWUe 11.45 SoXU Oe FKoi[ GX PoWeXU

21.01  : Limite maximum moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� Pin-1

5pgODge Xsine � ������� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe Gp¿niW OD YiWesse PD[iPXP GDns Oes GeX[ sens 
Ge UoWDWion�
Ce paramètre est équivalent au 01.06 du moteur 1.

• Avant de paramétrer la limite maximum, 
vérifier que le moteur et la machine entraînée 

peuvent la supporter.

21.02  : Limite minimum moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j 21.01 min-1

5pgODge Xsine � ���� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
(n PoGe XniSoODiUe� Fe SDUDPqWUe Gp¿niW OD YiWesse PiniPXP�

ATTENTION
Ce paramètre est inactif lors de la marche par impulsions.
Ce paramètre est équivalent au 01.07 du moteur 1.

21.03  : Sélection référence moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � 3DU EoUnieU (�)� (nWUpe DnDOogiTXe � (�)�
(nWUpe DnDOogiTXe � (�)� 5pIpUenFe SUpUpgOpe (�)� ConsoOe (�)
5pgODge Xsine � 3DU EoUnieU (�)
)oUPDW� � EiWs
Par bornier (0)
/D spOeFWion Ge OD UpIpUenFe YiWesse s¶eIIeFWXe SDU OD 
FoPEinDison Ges enWUpes OogiTXes DIIeFWpes DX[ SDUDPqWUes 
01.41 et 01.42.
Entrée analogique 1 (1)
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe 
GiIIpUenWieOOe � ($,��� $,��)�
Entrée analogique 2 (2)
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶enWUpe DnDOogiTXe 
GiIIpUenWieOOe � ($,��� $,��)�
Référence préréglée (3)
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ges UpIpUenFes SUpUpgOpes 
(53� j 53�)�
Console (4)
/D UpIpUenFe YiWesse esW issXe Ge O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge 
(CI�������)�
Ce paramètre est équivalent au 01.14 du moteur 1.

21.04  : Accélération 1 moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge GX WePSs SoXU DFFpOpUeU Ge � j ���� Pin-1 *.

21.04   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

Ce paramètre est équivalent au 02.11 du moteur 1.
(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe FKDngpe Ge ���� Pin-1 
j ��� Pin-1 GDns Oe SDUDPqWUe 02.56� CeOD SeUPeW Dinsi Ge 
PXOWiSOieU Oes GXUpes G
DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion SDU ���

21.05  : Décélération 1 moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ������ s *
5pgODge Xsine � ���� s
)oUPDW � �� EiWs
5pgODge GX WePSs SoXU GpFpOpUeU Ge ���� Pin-1 * j ��

21.05   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

Ce paramètre est équivalent au 02.21 du moteur 1.

(
) /D YiWesse Ge UpIpUenFe SeXW rWUe PoGi¿pe Ge ���� j ��� 
min-1 DX SDUDPqWUe 02.56� Ce TXi SeUPeW Ge PXOWiSOieU SDU �� 
Oes WePSs G¶DFFpOpUDWion eW Ge GpFpOpUDWion�

N (min-1)

1000

N2

N1

0

Valeur 21.04

t
t (s)

0

Valeur 21.05

t
t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1
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21.06  : Fréquence nominale moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ������ +]
5pgODge Xsine � ����� +]
)oUPDW � �� EiWs
C¶esW Oe SoinW o� Oe IonFWionnePenW GX PoWeXU SDsse Ge 
FoXSOe FonsWDnW j SXissDnFe FonsWDnWe�
(n IonFWionnePenW sWDnGDUG� F¶esW OD  IUpTXenFe UeOeYpe sXU 
OD SODTXe signDOpWiTXe PoWeXU�
Ce paramètre est équivalent au 05.06 du moteur 1.

21.07  : Courant nominal moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ��� [ 11.32
5pgODge Xsine � ���� $
)oUPDW � �� EiWs
C¶esW OD YDOeXU GX FoXUDnW noPinDO PoWeXU UeOeYp sXU OD SODTXe 
signDOpWiTXe� /D sXUFKDUge esW SUise j SDUWiU Ge FeWWe YDOeXU�
Ce paramètre est équivalent au 05.07 du moteur 1.

21.08  : Vitesse nominale moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j �������� Pin-1 
5pgODge Xsine � ������� Pin-1

)oUPDW � �� EiWs
C¶esW OD YiWesse en FKDUge GX PoWeXU UeOeYpe sXU OD SODTXe 
signDOpWiTXe�
Ce paramètre est équivalent au 05.08 du moteur 1.

21.09  : Tension nominale moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � � j ��� 9
5pgODge Xsine � ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge Gp¿niU OD FDUDFWpUisWiTXe Wension�IUpTXenFe FoPPe 
suit : 

3eUPeW Ge Gp¿niU OD FDUDFWpUisWiTXe Wension�IUpTXenFe 
illustrée ci-dessus.
6i Oe EoosW ¿[e esW spOeFWionnp (05.14   8�) OinpDiUe DYeF 
EoosW (�) oX 8�) TXDGUDWiTXe (�))� OD YDOeXU Ge EoosW esW ¿[pe 
SDU 05.15.
Ce paramètre est équivalent au 05.09 du moteur 1.

21.10  : Cos PHi moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ���� j ����
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � � EiWs
/e Cos φ esW PesXUp DXWoPDWiTXePenW SenGDnW Xne SKDse 
G¶DXWoFDOiEUDge Ge niYeDX � (YoiU 05.12) eW UpgOp GDns Fe 
SDUDPqWUe� 'Dns Oe FDs  o� OD SUoFpGXUe G¶DXWoFDOiEUDge n¶D 
SX rWUe eIIeFWXpe� enWUeU OD YDOeXU GX Cos φ UeOeYpe sXU OD 
SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU�
Ce paramètre est équivalent au 05.10 du moteur 1.

21.11  : Nombre de pôles moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � CDOFXO DXWoPDWiTXe (�)� � S{Oes (�)�

 � S{Oes (�)� � S{Oes (�)� � S{Oes (�)�
 �� S{Oes (�)� �� S{Oes (�)� �� S{Oes (�)�
 �� S{Oes (�)

5pgODge Xsine �  CDOFXO DXWoPDWiTXe (�)
)oUPDW � � EiWs
/oUsTXe Fe SDUDPqWUe esW j � (CDOFXO DXWoPDWiTXe)� Oe 
YDUiDWeXU FDOFXOe DXWoPDWiTXePenW Oe noPEUe Ge S{Oes en 
IonFWion Ge OD YiWesse noPinDOe (21.08) eW Ge OD IUpTXenFe 
noPinDOe (21.06)� ToXWeIois� on SeXW UenseigneU OD YDOeXU 
GiUeFWePenW en noPEUe Ge SDiUe Ge S{Oes� 

Nombre de pôles 21.11
2 � S{Oes (�)
4 � S{Oes (�)
6 � S{Oes (�)
� � S{Oes (�)

10 �� S{Oes (�)
12 �� S{Oes (�)
14 �� S{Oes (�)
16 �� S{Oes (�)

Ce paramètre est équivalent au 05.11 du moteur 1.

21.12  : Résistance statorique moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� Pȍ
5pgODge Xsine � ����� Pȍ
)oUPDW � �� EiWs
Ce SDUDPqWUe PpPoUise OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe GX PoWeXU 
SoXU Oe FonWU{Oe en PoGe YeFWoUieO (YoiU SDUDPqWUe 05.14).
6i OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe ne SeXW SDs rWUe PesXUpe (PoWeXU 
non FonneFWp� YDOeXU sXSpUieXUe j OD YDOeXU PD[ GX FDOiEUe) 
Xne Pise en spFXUiWp ©UpsisWDnFe sWDWoUiTXe © DSSDUDvW�
/oUs G¶Xn DXWoFDOiEUDge (05.12   6Dns UoWDWion� SDUDPqWUes 
PoWeXU Uenseignps (�) oX $YeF UoWDWion� SDUDPqWUes PoWeXU 
inFoPSOeWs (�))� OD YDOeXU Ge OD UpsisWDnFe sWDWoUiTXe esW 
DXWoPDWiTXePenW PpPoUispe GDns 21.12.
Ce paramètre est équivalent au 05.17 du moteur 1.

21.13  : Offset de tension moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ��� j ���� 9
5pgODge Xsine � ��� 9
)oUPDW � �� EiWs
CeW oIIseW Ge Wension esW PesXUp SDU Oe YDUiDWeXU (YoiU 
SDUDPqWUe 05.14)� ,O SeUPeW Ge FoUUigeU Oes iPSeUIeFWions GX 
YDUiDWeXU noWDPPenW Oes FKXWes Ge Wension GDns Oes ,*%T eW 
Oes WePSs PoUWs� Ce SDUDPqWUe MoXe Xn U{Oe iPSoUWDnW GDns 
Oes IonFWionnePenWs j EDsse YiWesse� F¶esW�j�GiUe OoUsTXe OD 
Wension Ge soUWie GX YDUiDWeXU esW IDiEOe�
/oUs G¶Xn DXWoFDOiEUDge (05.12   6Dns UoWDWion� SDUDPqWUes 
PoWeXU Uenseignps (�) oX $YeF UoWDWion� SDUDPqWUes 
PoWeXU inFoPSOeWs (�))� OD YDOeXU Ge O¶oIIseW Ge Wension esW 
DXWoPDWiTXePenW PpPoUisp�
Ce paramètre est équivalent au 05.23 du moteur 1.

Tension de sortie

Caractéristique de
la tension de sortie
pour un boost inférieur
à 6,25 %

Fréquence

de sortie

Boost
*

21.09

21.09
2

21.06
2

21.06
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21.14  : Inductance d'axe d / Ind. Fuite moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� P+
5pgODge Xsine � ����� P+
)oUPDW � �� EiWs
- 0oWeXU Ds\nFKUone � YDOeXU Ge O¶inGXFWDnFe gOoEDOe Ge IXiWe 

UDPenpe DX sWDWoU GX PoGqOe Ge OD PDFKine� /D YDOeXU Ge 
05.24 esW PpPoUispe DXWoPDWiTXePenW OoUs G¶Xn DXWoFDOi-
EUDge en PoGe Ge FonWU{Oe Ge ÀX[ oUienWp (YoiU 05.12)

- Moteur synchrone � YDOeXU Ge O
inGXFWDnFe F\FOiTXe 
sWDWoUiTXe GX PoWeXU� /D YDOeXU Ge 21.14 est 
DXWoPDWiTXePenW sWoFNpe OoUs Ge OD SUoFpGXUe G
DXWo�
FDOiEUDge (05.12 � DYeF UoWDWion � SDUDPqWUes PoWeXU 
inFoPSOeWs (�))�

Ce paramètre est équivalent au 05.24 du moteur 1.

21.15  : Paramètres moteur 2 actifs 

3ODge Ge YDUiDWion � ,nDFWiIs (�) oX $FWiIs (�)
)oUPDW � � EiWs
21.15 SDsse Ge � j � OoUsTXe Oes SDUDPqWUes GX PoWeXU � sonW 
DFWiIs�,Os sonW SUis en FoPSWe OoUsTXe 11.45 esW SDUDPpWUp j 
0oWeXU � (�)�

21.16  à  21.23   : Non utilisés 

21.24  : Inductance totale (Ls) moteur 2
3ODge Ge YDUiDWion � ����� j �������� P+
5pgODge Xsine � ����� P+
)oUPDW � �� EiWs
- 0oWeXU Ds\nFKUone � soPPe Ge O
inGXFWDnFe PDgnpWisDnWe 

eW Ge O
inGXFWDnFe Ge IXiWe j OD YDOeXU noPinDOe GX ÀX[ GX 
PoWeXU� /D YDOeXU Ge 05.24 esW DXWoPDWiTXePenW sWoFNpe 
OoUs Ge OD SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge (05.12 � DYeF UoWDWion � 
SDUDPqWUes PoWeXU inFoPSOeWs (�))�

- Moteur synchrone � Fe SDUDPqWUe n
esW SDs SeUWinenW GDns Oe 
FDs G
Xn PoWeXU s\nFKUone�

Ce paramètre est équivalent au 05.25 du moteur 1.

21.25  à 21.29  : Non utilisés

21.30  : f.e.m moteur 2 pour 1000 min-1 (Ke) ( )
3ODge Ge YDUiDWion � � j ����� 9
5pgODge Xsine � �� 9
)oUPDW � �� EiWs
/D YDOeXU Ge 21.30 esW XWiOispe SoXU Oe FonWU{Oe sDns FDSWeXU 
Ges PoWeXUs s\nFKUones (03.38   � j �)� 6D YDOeXU GoiW rWUe 
Uenseignpe j SDUWiU Ge OD SODTXe signDOpWiTXe GX PoWeXU oX 
SDU OD SUoFpGXUe G
DXWoFDOiEUDge�
Ce paramètre est équivalent au 05.33 du moteur 1.

21.31  à 21.50  : Non utilisés

21.51  : Inductance axe Q, moteur 2 ( )
3ODge Ge YDUiDWion � �� j ���� Ge 21.14
5pgODge Xsine � ����
)oUPDW � �� EiWs
3eUPeW Ge SDUDPpWUeU Xne YDOeXU G¶inGXFWDnFe en TXDGUDWXUe 
DYeF O¶D[e GX S{Oe SoXU Oes PDFKines s\nFKUones j S{Oes 
sDiOODnWs�
Ce paramètre est équivalent au 05.51 du moteur 1.
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6 - FONCTIONNEMENT PAR MODBUS RTU
6.1 - Liaison série
Le POWERDRIVE inWqgUe en sWDnGDUG� Xn SoUW OiDison spUie  
non isoOp DFFessiEOe SDU Xn FonneFWeXU�
3oXU Oes XWiOisDWeXUs soXKDiWDnW FonseUYeU O¶inWeUIDFe Ge 
SDUDPpWUDge FonneFWpe en SeUPDnenFe� iO esW npFessDiUe 
DOoUs Ge UDMoXWeU O¶oSWion 0';�02'%86 DYeF SoUW OiDison 
spUie � oX � ¿Os isoOp� 3oXU SOXs Ge GpWDiOs� FonsXOWeU OD noWiFe
0';�02'%86 UpI������

6.1.1 - Localisation et raccordement 

3� esW Xn EoUnieU 56����56��� sWDnGDUG�
%oUnes 'psignDWion

1 �9
2 5[?� T[?
� 5[� T[
4 ��9

6.1.2 - Protocoles
/e YDUiDWeXU gqUe Oes SUoWoFoOes �
� 02'%86 5T8�
- LS Net.
/e YDUiDWeXU UeFonnDvW DXWoPDWiTXePenW Oe SUoWoFoOe XWiOisp� 
eW FeOXi�Fi SeXW rWUe OX en 11.24 �3UoWoFoOe OiDison spUie��

6.1.3 - Paramétrage
6eOon O¶DSSOiFDWion� Oes SDUDPqWUes sXiYDnWs GeYUonW rWUe 
PoGi¿ps�
11.23 � $GUesse OiDison spUie�
11.25 � 9iWesse Ge OiDison spUie�
11.27 � 3DUiWp� noPEUe Ge EiWs 6WoS�
3oXU Oe GpWDiO Ge Fes SDUDPqWUes� se UeSoUWeU DX PenX ��� 
��������

6.1.4 - Mise en réseau
/e SoUW spUie GX POWERDRIVE SeUPeW DX YDUiDWeXU Ge 
FoPPXniTXeU DYeF Xn UpseDX 56 ��� � ¿Os�
/e UpseDX GoiW DOoUs rWUe Xn UDFFoUGePenW en © gXiUODnGe © (eW 
non SDs en pWoiOe)�

6.2 - Paramétrage par PC
/e OogiFieO Ge SDUDPpWUDge 0';�62)T SeUPeW Xne Pise en 
°XYUe WUqs FonYiYiDOe GX POWERDRIVE j SDUWiU G¶Xn 3C�
3oXU SOXs Ge GpWDiOs� se UeSoUWeU DX ���

6.3 - Mot de contrôle et mot d’état
/es oUGUes Ge FoPPDnGe GX POWERDRIVE SeXYenW rWUe 
gpUps SDU Xn seXO SDUDPqWUe 06.42� DSSeOp ©PoW Ge FonWU{Oeª�
(n eIIeW� OD YDOeXU Ge 06.42 FoUUesSonG j Xn PoW GonW FKDTXe 
EiW esW DssoFip j Xne FoPPDnGe� /D FoPPDnGe esW YDOiGpe 
OoUsTXe Oe EiW esW j �� eW GpYDOiGpe OoUsTXe Oe EiW esW j ��
3oXU YDOiGeU Oes FoPPDnGes SDU PoW Ge FonWU{Oe� SDUDPpWUeU 
06.43   � (Oes oUGUes Ge FoPPDnGes SDU EoUnieU ne sonW SOXs 
DFWiIs)� OoUsTXe Oe YDUiDWeXU esW YeUUoXiOOp�

/e SDUDPqWUe 10.40 DSSeOp PoW G¶pWDW� SeUPeW Ge UegUoXSeU 
Oes inIoUPDWions sXU Oe YDUiDWeXU� /D YDOeXU Ge 10.40 
FoUUesSonG j Xn PoW Ge �� EiWs� eW FKDTXe EiW esW DssoFip j Xn 
SDUDPqWUe G¶pWDW GX YDUiDWeXU�

6.4 - MODBUS RTU
6.4.1 - Généralités
/e SUoWoFoOe 02'%86 5T8 esW Xn SUoWoFoOe Ge W\Se PDvWUe�
esFODYe (Xn seXO PDvWUe SDU UpseDX)�

Description Caractéristiques

CoXFKe SK\siTXe noUPDOe 
SoXU IonFWionnePenW 
PXOWi�SoinWs

56��� �¿Os

CKDvne Ge EiWs
6\PEoOes Ds\nFKUones 8$5T 
sWDnGDUG DYeF 1on 5eWoXU j 
=pUo (15=)

6\PEoOe

CKDTXe s\PEoOe esW FonsWiWXp 
de :
� EiW sWDUW

� EiWs Ge Gonnpes (GeUnieU EiW 
signi¿FDWiI WUDnsPis en SUePieU)

� oX � EiWs sWoS sXiYDnW 11.27

9iWesse Ge WUDnsPission
����� ����� ����� ����� 
������ ������ ������ ������ 
EDXGs

6.4.2 - Description des échanges
/es pFKDnges sonW j O¶iniWiDWiYe GX PDvWUe� TXi pPeW sD 
GePDnGe � si O¶esFODYe FonFeUnp O¶D FoPSUise� iO enYoie sD 
UpSonse� CKDTXe WUDPe (TXesWion oX UpSonse) FonWienW 
TXDWUe W\Ses G¶inIoUPDWion �
� O¶DGUesse Ge O¶esFODYe FonFeUnp TXi UeooiW OD WUDPe TXesWion 

(GePDnGe GX PDvWUe) oX O¶DGUesse Ge O¶esFODYe TXi enYoie OD 
WUDPe UpSonse (FoGpe sXU Xn oFWeW)�

� Oe FoGe IonFWion TXi spOeFWionne Xne FoPPDnGe (OeFWXUe 
oX pFUiWXUe Ge PoWs� Ge EiWs���) SoXU Oes WUDPes TXesWion eW 
UpSonse (FoGp sXU Xn oFWeW)�

� Oe FKDPS G¶inIoUPDWion FonWenDnW Oes SDUDPqWUes Oips D OD 
FoPPDnGe (FoGp sXU ©nª oFWeWs)�

Px1P1 P2 Px2 Px3

Connecteur pour
MODBUS RTU
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� Oe C5C Ge OD WUDPe� FDOFXOp sXU sei]e EiWs TXi SeUPeW Ge 
GpWeFWeU Ges eUUeXUs Ge WUDnsPission�

/D WUDPe esW WeUPinpe SDU Xne SpUioGe Ge siOenFe PiniPXP� 
pTXiYDOenWe DX WePSs Ge WUDnsPission SoXU ��� FDUDFWqUes 
(SDU e[�� j ����� EDXGs� OD SpUioGe Ge siOenFe GoiW rWUe DX 
PiniPXP Ge ������� [ �� EiWs [ ���� soiW � Ps)� CeWWe SpUioGe 
Ge siOenFe inGiTXe OD ¿n GX PessDge� eW O¶esFODYe SeXW 
FoPPenFeU j WUDiWeU O¶inIoUPDWion WUDnsPise�
ToXWes Oes inIoUPDWions sonW FoGpes en Ke[DGpFiPDO�

Adresse CoGe 'onnpes GX PessDge C5C ,nWeUYDOOe
esFODYe fonction �� EiWs de silence

ToXWes Oes GePDnGes GX PDvWUe DPqneUonW OD UpSonse G¶Xn 
seXO esFODYe� /¶esFODYe UpSonGUD GDns Oe WePSs PD[iPXP TXi 
OXi esW iPSDUWi (Oe WePSs Ge UpSonse PiniPXP ne seUD MDPDis 
inIpUieXU j OD SpUioGe Ge siOenFe)�
CI� sFKpPD Fi�GessoXs�

Demande
Maître

Demande
Maître

Détection
trame Traitement de la

trame par l'esclave

Période de silence minimum

Temps de réponse
esclave

Réponse
esclave

Période de silence minimum

6.4.3 - Affectation des paramètres
/es YDUiDWeXUs POWERDRIVE sonW SDUDPpWUps en XWiOisDnW 
Xne noWDWion menu.paramètre.
/es inGe[ ©PenXª eW ©SDUDPqWUeª SeXYenW SUenGUe Oes 
YDOeXUs � j ��� /e PenX�SDUDPqWUe esW DIIeFWp j Xn UegisWUe 
02'%86 5T8 menu x 100 + paramètres 16 bits SoXU 
Oes SDUDPqWUes �� EiWs� 3oXU O¶DGUessDge Ge SDUDPqWUes �� 
EiWs� iO IDXW UDMoXWeU �[���� j O¶DGUesse� soiW ����� eW OiUe oX 
pFUiUe � PoWs� 0oGEXs n¶XWiOisDnW TXe Ges UegisWUes �� EiWs� 
O¶DGUessDge Ges SDUDPqWUes � EiWs se IeUD FoPPe SoXU Xn �� 
EiWs�

Pour affecter correctement les paramètres, l’esclave 
incrémente (+1) l’adresse du registre reçu.
([ePSOe � ;   PenX � <   SDUDPqWUe

Paramètre variateur Adresse registre 
(niveau protocole)

(; [ ���) � < ��
;�< en �� EiWs ����� � (; [ ���) � < � �

Exemples
01.01 (�� EiWs) �����

01.09 (� EiWs PDis 
FonsiGpUp en �� EiWs ���

07.03 (�� EiWs) ;�< en �� EiWs

6.4.4 - Codage des données
02'%86 5T8 XWiOise Xne UeSUpsenWDWion ©Eig�enGiDnª SoXU 
Oes DGUesses eW Oes inIoUPDWions Ge Gonnpes (sDXI SoXU Oe 
C5C TXi esW ©OiWWOe�enGiDnª)� C¶esW j GiUe TXe OoUsTX¶Xne 
TXDnWiWp nXPpUiTXe� SOXs ©ODUgeª TX¶Xn oFWeW esW WUDnsPise� 
O¶oFWeW Oe SOXs signi¿FDWiI esW enYo\p en SUePieU�
3DU e[ePSOe �

1er 2qPe «
�� ± EiWs � [ ���� GeYUDiW rWUe � �[�� �[��

6.4.5 - Codes «fonction»
/e FoGe IonFWion GpWeUPine Oe FonWe[We eW Oe IoUPDW Ge 
Gonnpes GX PessDge� 

Code fonction DescriptionDécimal Hexadécimal

� �[�� /eFWXUe PXOWiSOe Ges UegisWUes 
oX PoWs �� EiWs

6 �[�� eFUiWXUe G¶Xn seXO UegisWUe oX 
PoW �� EiWs

16 �[�� eFUiWXUe PXOWiSOe Ges UegisWUes 
oX PoWs �� EiWs

�� �[�� /eFWXUe eW pFUiWXUe PXOWiSOes Ges 
UegisWUes oX PoWs �� EiWs

Code fonction 3 : lecture multiple
/eFWXUe G¶Xne ]one FonWigXs Ge UegisWUes� /¶esFODYe iPSose 
Xne OiPiWe KDXWe sXU Oe noPEUe Ge UegisWUes TXi SeXYenW rWUe 
OXs� 6i OD OiPiWe esW GpSDsspe� O¶esFODYe ne UpSonG SDs�

NOTE
/eFWXUe Ge �� SDUDPqWUes DX PD[iPXP

Trame envoyée par le Maître :
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe (� j ���)
1 CoGe IonFWion �[��
2 3oiGs IoUW Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW
� 3oiGs IDiEOe Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW
4 3oiGs IoUW GX noPEUe Ge PoWs j OiUe
� 3oiGs IDiEOe GX noPEUe Ge PoWs j OiUe
6 3oiGs IDiEOe GX C5C
7 3oiGs IoUW GX C5C

Trame renvoyée par l’esclave :
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe
1 CoGe IonFWion �[��
2 1oPEUe G¶oFWeWs j OiUe
� Poids fort du mot 0
4 3oiGs IDiEOe GX PoW �
� Poids fort du mot 1
6 3oiGs IDiEOe GX PoW �
... «
n 3oiGs IDiEOe GX C5C

n � � 3oiGs IoUW GX C5C
$YeF n   � � noPEUe G¶oFWeWs j OiUe�

n esclave
Ordre (03)

Adresse du 1er mot
Nombre de mots

CRC

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

CRC

n esclave
Ordre (03)

Nbs octets
Mot numéro 0

Mot numéro 1
… 

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux
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Code fonction 6 : écriture d’un seul registre
eFUiWXUe G¶Xne YDOeXU GDns Xn seXO UegisWUe Ge �� EiWs� /D 
UpSonse noUPDOe esW Xn © pFKo © Ge OD GePDnGe� DSUqs 
O¶pFUiWXUe GDns Oe UegisWUe�

Trame envoyée par le maître :
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe (� j ���)
1 CoGe IonFWion �[��
2 3oiGs IoUW Ge O¶DGUesse GX UegisWUe
� 3oiGs IDiEOe Ge O¶DGUesse GX UegisWUe
4 3oiGs IoUW Ge OD YDOeXU GX UegisWUe
� 3oiGs IDiEOe Ge OD YDOeXU GX UegisWUe
6 3oiGs IDiEOe GX C5C
7 3oiGs IoUW GX C5C

Trame envoyée par l’esclave :
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe
1 CoGe IonFWion �[��
2 3oiGs IoUW Ge O¶DGUesse GX UegisWUe
� 3oiGs IDiEOe Ge O¶DGUesse GX UegisWUe
4 3oiGs IoUW Ge OD YDOeXU GX UegisWUe
� 3oiGs IDiEOe Ge OD YDOeXU GX UegisWUe
6 3oiGs IDiEOe GX C5C
7 3oiGs IoUW GX C5C

Code fonction 16 : écriture multiple
eFUiWXUe G¶Xne ]one FonWigXs Ge UegisWUes� /¶esFODYe iPSose 
Xne OiPiWe KDXWe sXU Oe noPEUe Ge UegisWUes TXi SeXYenW rWUe 
pFUiWs� 6i OD OiPiWe esW GpSDsspe� O¶esFODYe ne UpSonG SDs�
NOTE

eFUiWXUe Ge �� SDUDPqWUes DX PD[iPXP�

Trame envoyée par le Maître :
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe (� j ���)
1 CoGe IonFWion �[��
2 3oiGs IoUW Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW
� 3oiGs IDiEOe Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW
4 3oiGs IoUW GX noPEUe Ge PoWs j pFUiUe
� 3oiGs IDiEOe GX noPEUe Ge PoWs j pFUiUe
6 1oPEUe G¶oFWeWs j pFUiUe
7 3oiGs IoUW GX PoW � j pFUiUe
� 3oiGs IDiEOe GX PoW � j pFUiUe
� 3oiGs IoUW GX PoW � j pFUiUe
10 3oiGs IDiEOe GX PoW � j pFUiUe
... «
n 3oiGs IDiEOe GX C5C

n � � 3oiGs IoUW GX C5C

$YeF n   � � noPEUe G¶oFWeWs j pFUiUe�

Trame renvoyée par l’esclave : 
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe (� j ���)
1 CoGe IonFWion �[��
2 3oiGs IoUW Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW
� 3oiGs IDiEOe Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW
4 3oiGs IoUW GX noPEUe Ge PoWs pFUiWs
� 3oiGs IDiEOe GX noPEUe Ge PoWs pFUiWs
6 3oiGs IDiEOe GX C5C
7 3oiGs IoUW GX C5C

• Code fonction 23 : lecture/écriture
eFUiWXUe eW OeFWXUe Ge GeX[ ]ones FonWigXss Ge UegisWUes� 
/¶esFODYe iPSose Xne OiPiWe KDXWe sXU Oe noPEUe Ge UegisWUes 
TXi SeXYenW rWUe pFUiWs� 6i OD OiPiWe esW GpSDsspe� O¶esFODYe ne 
UpSonG SDs�

NOTE
/eFWXUe Ge �� SDUDPqWUes eW pFUiWXUe Ge �� SDUDPqWUes DX 
PD[iPXP�

Trame envoyée par le Maître 
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe (� j ���)
1 CoGe IonFWion �[��
2 3oiGs IoUW Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW j OiUe
� 3oiGs IDiEOe Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW j OiUe
4 3oiGs IoUW GX noPEUe Ge PoWs j OiUe
� 3oiGs IDiEOe GX noPEUe Ge PoWs j OiUe
6 3oiGs IoUW Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW j pFUiUe
7 3oiGs IDiEOe Ge O¶DGUesse GX SUePieU PoW j 

écrire
� 3oiGs IoUW GX noPEUe Ge PoWs j pFUiUe
� 3oiGs IDiEOe GX noPEUe Ge PoWs j pFUiUe

10 1oPEUe G¶oFWeWs j pFUiUe
11 Poids fort du mot 0
12 3oiGs IDiEOe GX PoW �
�� Poids fort du mot 1
14 3oiGs IDiEOe GX PoW �
... «
n 3oiGs IDiEOe GX C5C

n � � 3oiGs IoUW GX C5C

$YeF n   �� � noPEUe G¶oFWeWs j pFUiUe�

Trame renvoyée par l’esclave :
Octets Description

0 $GUesse Ge O¶esFODYe (� j ���)
1 CoGe IonFWion �[��
2 1oPEUe G¶oFWeWs j OiUe
� Poids fort du mot 0
4 3oiGs IDiEOe GX PoW �
� Poids fort du mot 1
6 3oiGs IDiEOe GX PoW �
... «
n 3oiGs IDiEOe GX C5C

n � � 3oiGs IoUW GX C5C

$YeF n   � � noPEUe G¶oFWeWs j OiUe�

CRC

n esclave
Ordre (06)

Adresse registre
Valeur registre1 octet

hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

Adresse du 1er mot
Nombre de mots

CRC

Nbs octets
Mot numéro 0

Mot numéro 1

…

n esclave
Ordre (10h)

1 octet
hexadécimal

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

2 octets
hexadécimaux

n esclave

Adresse du 1er mot
Nombre de mots

CRC

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

Ordre (10h)
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6.4.6 - Exemple
$GUesse YDUiDWeXU   � ($GUesse SDU GpIDXW)�
/eFWXUe Ge � SDUDPqWUes YDUiDWeXU j SDUWiU Ge 1.05.
1.05 devient 1.04 TXi esW pgDO j �� en Ke[DGpFiPDO (DGUesse 
PoGEXs   DGUesse SDUDPqWUe YDUiDWeXU � �)�

• Demande
([ePSOe
(Ke[D)

5T8
(EinDiUe)

$GUesse esFODYe 1 0000 0001
Fonction �� 0000 0011
$GUesse �eU PoW oX UegisWUe (IoUW) 00 0000 0000
$GUesse �eU PoW oX UegisWUe (IDiEOe) �� 0110 1000
1oPEUe Ge PoWs oX UegisWUes (IoUW) 00 0000 0000
1oPEUe Ge PoWs oX UegisWUes (IDiEOe) �� 0000 0011
9pUi¿FDWion C5C � IDiEOe �� 1000 0100
 fort 17 0001 0111
ToWDO oFWeWs � �

• Réponse
([ePSOe 
(Ke[D)

5T8 
(EinDiUe)

$GUesse esFODYe 1 0000 0001
Fonction �� 0000 0011
1oPEUe G¶oFWeWs 06 0000 0110
0oW oX UegisWUe � (IoUW) 00 0000 0000
0oW oX UegisWUe � (IDiEOe) 2D 0010 1101
0oW oX UegisWUe � (IoUW) �� 0000 0101
0oW oX UegisWUe � (IDiEOe) 'C 1101 1100
0oW oX UegisWUe � (IoUW) 00 0000 0000
0oW oX UegisWUe � (IDiEOe) 00 0000 0000
9pUi¿FDWion C5C � IDiEOe �C 0100 1100
 fort �� 0100 0101
ToWDO oFWeWs � 11

6.4.7 - Délai d’attente
(n 02'%86 5T8� OoUsTXe Oe PDvWUe enYoie Xn PessDge 
j Xn esFODYe� iO iPSose Xn GpODi G¶DWWenWe enWUe OD ¿n Ge sD 
GePDnGe eW Oe GpEXW Ge OD UpSonse Ge O¶esFODYe� Fe TXi SeUPeW 
Ge GpWeFWeU pYenWXeOOePenW Xne UpSonse PDnTXDnWe�

6.4.8 - Exceptions
6i Oe PessDge esW PDXYDis eW TXe OD WUDPe n¶esW SDs UeoXe� oX 
si Oe C5C se PeW en spFXUiWp� DOoUs O¶esFODYe ne SUoGXiUD SDs 
G¶e[FeSWion� eW GDns Fe FDs Oe PDvWUe n¶DXUD SDs Ge UpSonse 
Ge O¶esFODYe (©WiPeoXWª)� 
6i Xne GePDnGe G¶pFUiWXUe (FoGe IonFWion �� oX ��) e[FqGe 
OD WDiOOe PD[iPXP DFFeSWpe SDU O¶esFODYe� DOoUs O¶esFODYe 
UeMeWWeUD Oe PessDge� $XFXne e[FeSWion ne seUD WUDnsPise eW 
Oe PDvWUe n¶DXUD SDs Ge UpSonse�

6.4.9 - CRC
Ce PoW Ge FonWU{Oe seUW j OD GpWeFWion Ges eUUeXUs Ge 
WUDnsPissions� ,O esW FDOFXOp sXU �� EiWs j SDUWiU Ge WoXs Oes 
oFWeWs Ges WUDPes TXesWions eW UpSonses�
$OgoUiWKPe �
'(%8T
 C5C   �[))))
 1oPEUe oFWeWs WUDiWps   �
 2FWeW sXiYDnW   SUePieU oFWeW
 5(3(T(5
 {
  2FWeW j WUDiWeU   oFWeW sXiYDnW �
  C5C   C5C oX e[FOXsiI oFWeW j 
  WUDiWeU
  5(3(T(5 KXiW Iois
  {
   6, (C5C iPSDiU) DOoUs
    C5C   C5C�� oX e[FOXsiI 
    �[$���
   sinon
    C5C   C5C��
  }
  1oPEUe oFWeWs WUDiWps   1oPEUe 
  oFWeWs WUDiWps � �
 }
 T$1T 48( (noPEUe oFWeWs WUDiWps � 
    1oPEUe oFWeWs j WUDiWeU) 
FIN.
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7 - MISES EN SÉCURITÉ - DIAGNOSTICS
7.1 - Mise en garde

• L’utilisateur ne doit, ni tenter de réparer le 
varia teur par lui-même, ni effectuer un 

diagnostic autre que ceux listés dans ce chapitre. En 
cas de panne du va riateur, il devra être retourné à 
Nidec Leroy-Somer par l’inter médiaire de votre 
interlocuteur habituel.

7.2 - État variateur
/e SDUDPqWUe 10.98 Gp¿niW O
pWDW Ge IonFWionnePenW GX 
YDUiDWeXU� 
/oUsTXe Oe YDUiDWeXU n
DI¿FKe SDs G
DODUPe oX Ge Pise en 
spFXUiWp� Oes GeX[ GigiWs Ge OD FDUWe Ge FonWU{Oe IoXUniW Ges 
inIoUPDWions sXU O
pWDW GX YDUiDWeXU OoUsTX
iO esW j O
DUUrW oX en 
fonctionnement.
/es /(' DI¿FKenW DOWeUnDWiYePenW Xn FoGe Ge � OeWWUes eW 
Xn noPEUe GonW OD signi¿FDWion esW GpFUiWe Fi�GessoXs� /e 
noPEUe FoUUesSonG j OD YDOeXU GX SDUDPqWUe 10.98 eW SeUPeW 
G
iGenWi¿eU O
pWDW GX YDUiDWeXU�

,+ � �9eUUoXiOOp�
23 � �)onFWionnePenW�
6W � �$UUrW�
/W � �/iPiWDWion�
UG � �3UrW�
C+ � �9pUi¿FDWion�
WU � �0ise en spFXUiWp� (YoiU FKDSiWUe ���)
)U � �,nFenGie� (IonFWionnePenW PDUFKe G
XUgenFe)
Ue � �5pgen�

Code
LED Valeur Libellé Signification

,+

0 9eUUoXiOOp 9eUUoXiOOp

�� 9eUUoXiOODge 
e[WpUieXU 

9DUiDWeXU 9eUUoXiOOp 
DYeF oUGUe Ge PDUFKe 
SUpsenW� PDis 6T2�� eW 
STO-2 non connectées 
ou 06.15 
'pYeUUoXiOODge 6oIW j 
©9eUUoXiOOpª  

 En fonction 
de la logique 
de commande 

sélectionnée en 
06.04, le moteur peut 
démarrer dès que le 
variateur est 
déverrouillé

OP

1 Déverrouillé 
moteur

'pYeUUoXiOOp� PoWeXU (en 
FKDUge)  

2 Déverrouillé 
gpnpUDWeXU  

'pYeUUoXiOOp� gpnpUDWeXU 
(FKDUge enWUDvnDnWe)  

27 5eSUise j OD YoOpe  5eSUise j OD YoOpe  

�� TePSoUisDWion 
GpPDUUDge  

TePSoUisDWion 
GpPDUUDge  

�� TePSo DYDnW 
UeSUise j OD YoOpe  

TePSo DYDnW UeSUise j 
OD YoOpe  

�� 9 UpseDX � 9Pin  Tension UpseDX � 
Tension minimum  

Code
LED Valeur Libellé Signification

St

� $UUrW UDPSe sens 
KoUDiUe PoWeXU

$UUrW sXU UDPSe� sens 
KoUDiUe� PoWeXU

4 $UUrW sens KoUDiUe 
gpnpUDWeXU 

$UUrW sXU UDPSe� sens 
KoUDiUe� gpnpUDWeXU

�
$UUrW UDPSe sens 

DnWi�KoUDiUe 
moteur

$UUrW sXU UDPSe� sens 
DnWi�KoUDiUe� PoWeXU

6
$UUrW UDPSe sens 

DnWi�KoUDiUe 
gpnpUDWeXU

$UUrW sXU UDPSe� sens 
DnWi�KoUDiUe� gpnpUDWeXU

7
$UUrW 39 WePSo 

sens KoUDiUe 
moteur

$UUrW inMeFWion FoXUDnW 
EDsse IUpTXenFe� sens 
KoUDiUe� PoWeXU

�
$UUrW 39 WePSo 

sens KoUDiUe 
gpnpUDWeXU

$UUrW inMeFWion FoXUDnW 
EDsse IUpTXenFe� sens 
KoUDiUe� gpnpUDWeXU

�
$UUrW 39 WePSo 
sens DnWiKoUDiUe 

moteur 

$UUrW inMeFWion FoXUDnW 
EDsse IUpTXenFe� sens 
DnWi�KoUDiUe� PoWeXU

10
$UUrW 39 WePSo 

sens DnWi�KoUDiUe 
gpnpUDWeXU

$UUrW inMeFWion FoXUDnW 
EDsse IUpTXenFe� sens 
DnWi�KoUDiUe� gpnpUDWeXU

�� ,nMeFWion 'C� sens 
KoUDiUe� PoWeXU

,nMeFWion 'C� sens 
KoUDiUe� PoWeXU

16 ,nMeFWion 'C sens 
KoUDiUe gpnpUDWeXU 

,nMeFWion 'C� sens 
KoUDiUe� gpnpUDWeXU

17
,nMeFWion 'C sens 

DnWi�KoUDiUe 
moteur 

,nMeFWion 'C� sens DnWi�
KoUDiUe� PoWeXU

��
,nMeFWion 'C sens 

DnWi�KoUDiUe 
gpnpUDWeXU

,nMeFWion 'C� sens DnWi�
KoUDiUe� gpnpUDWeXU

11 $UUrW inGe[� sens 
KoUDiUe PoWeXU

$UUrW en inGe[Dge� 6ens 
KoUDiUe PoWeXU

12 $UUrW inGe[� sens 
KoUDiUe gpnpUDWeXU

$UUrW en inGe[Dge� 6ens 
KoUDiUe gpnpUDWeXU

��
$UUrW inGe[� sens 

DnWi�KoUDiUe 
moteur

$UUrW en inGe[Dge� 6ens 
DnWi�KoUDiUe PoWeXU

14
$UUrW inGe[� sens 

DnWi�KoUDiUe 
gpnpUDWeXU

$UUrW en inGe[Dge� 6ens 
DnWi�KoUDiUe gpnpUDWeXU 
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Code
LED Valeur Libellé Signification

Lt

��
/iPiWe Ge FoXUDnW 

sens KoUDiUe 
moteur

/iPiWe Ge FoXUDnW� sens 
KoUDiUe� PoWeXU  

20
/iPiWe Ge FoXUDnW 

sens KoUDiUe 
gpnpUDWeXU 

/iPiWe Ge FoXUDnW� sens 
KoUDiUe� gpnpUDWeXU  

21
/iPiWe Ge FoXUDnW 
sens DnWi�KoUDiUe 

moteur
/iPiWe Ge FoXUDnW� sens 
DnWi�KoUDiUe� PoWeXU

22
/iPiWe Ge FoXUDnW 
sens DnWi�KoUDiUe 

gpnpUDWeXU 
/iPiWe Ge FoXUDnW� sens 
DnWi�KoUDiUe� gpnpUDWeXU  

�� /iPiWe 9 %86 sens 
KoUDiUe PoWeXU

/iPiWe Wension %86� 
sens KoUDiUe� PoWeXU  

24 /iPiWe 9 %86 sens 
KoUDiUe gpnpUDWeXU

Limite tension 
%86� sens KoUDiUe� 
gpnpUDWeXU  

��
/iPiWe 9 %86 sens 

DnWi�KoUDiUe 
moteur

/iPiWe Wension %86� 
sens DnWi�KoUDiUe� 
moteur  

26
/iPiWe 9 %86 sens 

DnWi�KoUDiUe 
gpnpUDWeXU

/iPiWe Wension %86� 
sens DnWi�KoUDiUe� 
gpnpUDWeXU  

rd �� 3UrW 9DUiDWeXU SUrW 

C+

�� $XWoFDOiEUDge $XWoFDOiEUDge

�� TesW Ges FDUWes  TesW Ges FDUWes 
(FonWU{Oe � inWeUIDFe)

�� TesW Ge OD 
SXissDnFe  TesW Ge OD SXissDnFe

re �� Mode redresseur  Mode redresseur 
(YDUiDWeXUs 5pgen)  

Fr �� 0DUFKe G
XUgenFe  0DUFKe G
XUgenFe 
YDOiGpe

7.3 - Alarmes
'es DODUPes SeXYenW DSSDUDvWUe OoUs GX IonFWionnePenW GX 
YDUiDWeXU�
Ces DODUPes onW Xn U{Oe Ge SUpYenWion XniTXePenW� D¿n 
G¶DOeUWeU O¶XWiOisDWeXU � Oe YDUiDWeXU FonWinXe Ge IonFWionneU 
PDis iO UisTXe Ge se PeWWUe en spFXUiWp si DXFXne DFWion 
FoUUeFWiYe n¶esW eIIeFWXpe�

6XU OD FDUWe Ge FonWU{Oe GX YDUiDWeXU� � /(' DI¿FKenW en 
DOWeUnDnFe ©$�/�ª eW Xn noPEUe SeUPeWWDnW Dinsi G¶iGenWi¿eU 
O¶DODUPe j O¶DiGe GX WDEOeDX Fi�DSUqs (Fe noPEUe FoUUesSonG j 
OD YDOeXU GX SDUDPqWUe 10.97).

10.97 HMI message Signification de l'alarme

1 $ODUPe 
XWiOisDWeXU � 9oiU 10.54

2 $ODUPe 
XWiOisDWeXU � 9oiU 10.55

� $ODUPe 
XWiOisDWeXU � 9oiU 10.56

4 $ODUPe 
XWiOisDWeXU � 9oiU 10.57

�
6XUFKDUge Ge OD 
UpsisWDnFe Ge 

IUeinDge
9oiU 10.12

10.97 HMI message Signification de l'alarme

6 6XUFKDUge 
moteur 9oiU 10.17

7 6XUFKDXIIe 
YDUiDWeXU 9oiU 10.18

� 6XU�oFFXSDWion 
PiFUoFonWU{OeXU ConsXOWeU 1iGeF /eUo\�6oPeU

10

0DUFKe 
G
XUgenFe � 

sécurité 
PDsTXpe

(n IonFWionnePenW �0DUFKe 
G
XUgenFe�� Oes Pises en spFXUiWp 
Oipes DX soIWZDUe sonW GpYDOiGpes 
eW FeWWe DODUPe esW gpnpUpe�

11
$XWoFDO � 

inGXFWDnFe 
mesurée

$SUqs Xn DXWoFDOiEUDge (05.12   
� oX �)� O
DODUPe esW GpFOenFKpe 
si OD GiIIpUenFe enWUe OD YDOeXU 
PesXUpe Ge O
inGXFWDnFe /G eW OD 
YDOeXU SDUDPpWUpe GDns 05.24 
esW sXSpUieXUe Ge ����

12 $XWoFDO � )(0 
mesurée

$SUqs Xn DXWoFDOiEUDge (05.12 
  �)� O
DODUPe esW GpFOenFKpe 
si OD GiIIpUenFe enWUe OD YDOeXU 
PesXUpe Ge OD )(0 eW OD YDOeXU 
SDUDPpWUpe GDns 05.33 esW sXSp-
UieXUe Ge ����

��
$XWoFDO � SDs 
G
oIIseW sXU Fe 

codeur

DSUqs Xn DXWoFDOiEUDge (05.12   
�)� O
DODUPe esW GpFOenFKpe siU Oe 
ToS � n
esW SDs GpWeFWp�

�� CUeX[ Ge Wension 
/95T /D Wension UpseDX esW en GeKoUs

Ges gDEDUiWs /95T�+95T Gp¿nis
16 Pic de tension 

+95T

21 6XUFKDUge Ge OD 
SiOe

/e SUogUDPPe SUinFiSDO eW sXU-
FKDUgp

22 Montée 
$OiPenWDWion

/D PonWpe en Wension Ge O
DOi-
PenWDWion Ge OD FDUWe pOeFWUo-
niTXe esW WUoS OongXe
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7.4 - Déclenchement mise en sécurité
6i Oe YDUiDWeXU se PeW en spFXUiWp� Oe SonW Ge soUWie GX YDUiDWeXU esW inDFWiI� eW Oe YDUiDWeXU ne FonWU{Oe SOXs Oe PoWeXU
/oUsTXe Xne Pise en spFXUiWp esW DFWiYe� Oes /(' SUpsenWes sXU OD FDUWe Ge FonWU{Oe� DI¿FKenW en DOWeUnDnFe ©W�U�ª eW Xn noPEUe 
SeUPeWWDnW G¶iGenWi¿eU OD Pise en spFXUiWp DFWiYe (CI� FoOonne Ge gDXFKe GX WDEOeDX Fi�GessoXs)� 3oXU Oes Pises en spFXUiWp D\DnW 
Xn nXPpUo sXSpUieXU j ���� seXOs Oes � GeUnieUs FKiIIUes sonW DI¿FKps DYeF DI¿FKDge G¶Xn SoinW sXU Oes � /(' SoXU inGiTXeU OD 
FenWDine�
([ePSOe �

 /   � inGiTXe OD Pise en spFXUiWp n���

 /   � inGiTXe OD Pise en spFXUiWp n�����

$SUqs DYoiU FonsXOWp Oe WDEOeDX� sXiYUe OD SUoFpGXUe Fi�DSUqs�
� s¶DssXUeU TXe Oe YDUiDWeXU esW YeUUoXiOOp (EoUnes 6T2�� eW 6T2�� oXYeUWes)�
� seFWionneU O¶DOiPenWDWion GX YDUiDWeXU�
� eIIeFWXeU Oes YpUi¿FDWions npFessDiUes Ge IDoon j sXSSUiPeU OD FDXse Ge OD Pise en spFXUiWp�
� DFWiYeU Oes FonWDFWs 6T2���6T2�� SoXU DnnXOeU OD Pise en spFXUiWp�

/¶ ,+0 DI¿FKe Xne SDge Pise en spFXUiWp DFWiYe o�� ©0,6( (1 6(C85,T(ª FOignoWe en KDXW Ge O¶pFUDn�
ToXWes Oes Pises en spFXUiWp inGiTXpes sXU OD FonsoOe oX O¶inWeUIDFe Ge SDUDPpWUDge sonW UpSeUWoUipes GDns Oe WDEOeDX Fi�DSUqs�

• L’ouverture puis la fermeture des bornes de déverrouillage STO-1/STO-2 peut annuler la mise en sécurité. Si au 
moment de l’effacement de la mise en sécurité, la borne Marche AV ou Marche AR est fermée, le moteur peut 

démarrer immédiatement ou non, suivant le réglage de Ctr.06 (06.04).

N°
Libellé 

interface de 
paramétrage

Raison de la mise en sécurité Solution

1 Sous tension 
EXs FonWinX

/D Wension GX EXs 'C esW inIpUieXUe j 
��� 9 SoXU Oes FDOiEUes �T� oX ��� 9 SoXU 
Oes FDOiEUes �T+�

� 9pUi¿eU Oes IXsiEOes G¶enWUpe�)XsiEOes 'C EXs
� 9pUi¿eU OD TXDOiWp Ge O¶DOiPenWDWion (DEsenFe Ge FUeX[ Ge 

tension)

2 Surtension du 
EXs FonWinX

/D Wension GX EXs 'C esW sXSpUieXUe j 
��� 9 SoXU Oes FDOiEUes �T� oX ���� 9 SoXU 
Oes FDOiEUes �T+�

� 9pUi¿eU TXe OD Wension UpseDX esW GDns Oes WoOpUDnFes
� 9pUi¿eU OD TXDOiWp Ge O¶DOiPenWDWion (Oes enFoFKes Ge 
FoPPXWDWion oX Oes sXUWension WUDnsiWoiUes ne GoiYenW SDs 
GpSDsseU ��� 9 FUrWe SoXU Oes YeUsion �T� eW ��� 9 FUrWe 
SoXU Oes YeUsion �0�)

� 9pUi¿eU O¶isoOePenW GX PoWeXU�

�
Surintensité en 

sortie du 
YDUiDWeXU

/e FoXUDnW Ge soUWie insWDnWDnp  esW 
sXSpUieXU j ���� Iois Oe FoXUDnW noPinDO 
GX YDUiDWeXU SoXU Xne XWiOisDWion en 
sXUFKDUge UpGXiWe
Cette mise en sécurité ne peut pas être 
effacée pendant une période de 10 s.

� (IIeFWXeU Xn WesW Ge OD SXissDnFe (17.03) en PeWWDnW KoUs 
Wension SXis Ge noXYeDX soXs Wension (OD Wension EXs GX 
YDUiDWeXU GoiW rWUe inIpUieXUe j �� 9 DYDnW Ge UePeWWUe soXs 
tension)
� 9pUi¿eU O¶isoOePenW GX PoWeXU�
� 9pUi¿eU Oes FkEOes PoWeXUs (Fonne[ions eW isoOePenW)
� 9pUi¿eU OD TXDOiWp Ge O¶DOiPenWDWion GX UpseDX�

4 Surintensité 
,*%T IUeinDge

6XUinWensiWp WUDnsisWoU ,*%T IUeinDge 
(32:(5'5,9( 0'� XniTXePenW)
Cette mise en sécurité ne peut pas être 
effacée pendant une période de 10 s.

� 9pUi¿eU Oe FkEODge eW Oe niYeDX G¶isoOePenW Ge OD UpsisWDnFe 
Ge IUeinDge�

� 6¶DssXUeU TXe OD YDOeXU oKPiTXe Ge OD UpsisWDnFe esW 
FoPSDWiEOe DYeF O¶oSWion 0' T) XWiOispe�

� 'pspTXiOiEUe ,

/D soPPe Ges � FoXUDnWs PoWeXU 
GpSDsse Ge ��� Oe FoXUDnW noPinDO 
YDUiDWeXU SoXU Xne XWiOisDWion en sXUFKDUge 
réduite

� (IIeFWXeU Xn WesW Ge OD SXissDnFe (17.03) en PeWWDnW KoUs 
Wension SXis Ge noXYeDX soXs Wension (OD Wension EXs GX 
YDUiDWeXU GoiW rWUe inIpUieXUe j �� 9 DYDnW Ge UePeWWUe soXs 
tension)
� 9pUi¿eU O¶isoOePenW GX PoWeXU
� 9pUi¿eU O¶isoOePenW Ges FkEOes
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N°
Libellé 

interface de 
paramétrage

Raison de la mise en sécurité Solution

6 3eUWe G¶Xne 
SKDse PoWeXU

/
Xn Ges � FoXUDnWs PoWeXU esW inIpUieXU 
Ge ��� Ges � DXWUes

� 9pUi¿eU Oes FkEOes PoWeXU
� 9pUi¿eU TX
Xne SKDse PoWeXU n
esW SDs oXYeUWe

7 Survitesse /D YiWesse esW sXSpUieXUe j (��� [ 01.06) 
oX j (01.06 � ���� Pin-1)

� 9pUi¿eU Oe SDUDPpWUDge GX YDUiDWeXU
� /oUsTXe OD IonFWion UeSUise j OD YoOpe n¶esW SDs XWiOispe� 

YpUi¿eU TXe 06.09 esW sXU ©'pYDOiGpeª

� 6XUFKDUge 
YDUiDWeXU ,[W

/
inWpgUDWion Ges sXUFKDUges GX YDUiDWeXU  
esW sXSpUieXUe j OD YDOeXU DXWoUispe

 � 9pUi¿eU O
DSSOiFDWion
 � 9pUi¿eU OD WePSpUDWXUe DPEiDnWe

� ,*%T 8 3UoWeFWion inWeUne Ges ,*%Ts Ge OD SKDse 8

� 9pUi¿eU O¶isoOePenW GX PoWeXU eW Ges FkEOes
� (IIeFWXeU Xn WesW Ge OD SXissDnFe (17.03) en PeWWDnW KoUs 
Wension SXis Ge noXYeDX soXs Wension  (OD Wension EXs GX 
YDUiDWeXU GoiW rWUe inIpUieXUe j �� 9 DYDnW Ge UePeWWUe soXs 
tension)

10 Th redresseur. TePSpUDWXUe WUoS pOeYpe GX GissiSDWeXU GX 
redresseur

� 1eWWo\eU Oes ¿OWUes j SoXssiqUes Ge O¶DUPoiUe
� 9pUi¿eU Oe Eon IonFWionnePenW GX YenWiODWeXU GX UeGUesseXU
� 9pUi¿eU Oe Eon IonFWionnePenW Ges YenWiODWeXUs e[WeUnes eW 

inWeUnes GX YDUiDWeXU
� 9pUi¿eU TXe OD WePSpUDWXUe G¶enWUpe G¶DiU GX SUoGXiW n¶esW 

SDs KoUs OiPiWe
� (IIeFWXeU Xn WesW Ge OD SXissDnFe (17.03) en PeWWDnW KoUs 

Wension SXis Ge noXYeDX soXs Wension  (OD Wension EXs GX 
YDUiDWeXU GoiW rWUe inIpUieXUe j �� 9 DYDnW Ge UePeWWUe soXs 
tension)

11 5oWDWion FoGeXU
/D SosiWion PesXUpe ne YDUie SDs 
(XniTXePenW si O¶oSWion 0';�(1C2'(5 
esW SUpsenWe)

 � 9pUi¿eU Oe FkEODge GX FoGeXU
 � 9pUi¿eU TXe O¶DUEUe PoWeXU WoXUne

�� ,nYeUs� 89:
/es signDX[ 8� 9� : GX FoGeXU sonW 
inYeUsps (XniTXePenW si oSWion FoGeXU 
SUpsenWe)

� 9pUi¿eU OD FonIoUPiWp GX FkEODge GX FoGeXU

14 CDOiEUDWion 8 
codeur

3enGDnW OD SKDse G¶DXWoFDOiEUDge� Xne 
Ges Yoies Ge FoPPXWDWion 8� 9 oX : GX 
FoGeXU n¶esW SDs SUpsenWe

� 9pUi¿eU Oe FkEODge GX FoGeXU
� 9pUi¿eU OD FonneFWiTXe GX FoGeXU
� CKDngeU Oe FoGeXU

�� CDOiEUDWion 9 
codeur

16 CDOiEUDWion : 
codeur

�� $XWoFDOiEUDge 8n oUGUe G¶DUUrW D pWp Gonnp SenGDnW OD 
SKDse G¶DXWoFDOiEUDge� � 5eFoPPenFeU OD SUoFpGXUe G¶DXWoFDOiEUDge (FI� 05.12)

�� 5psisWDnFe Ge 
IUeinDge

Oe SDUDPqWUe 10.39 ©,nWpgUDWion sXUFKDUge 
UpsisWDnFe Ge IUeinDgeª D DWWeinW ����

� 9pUi¿eU Oes UpgODges Ge 10.30 et 10.31
� 9pUi¿eU O¶DGpTXDWion Ge OD UpsisWDnFe DYeF Oes Eesoins Ge 
O¶DSSOiFDWion

21 6XUFKDXIIe 
,*%T 8 6XUFKDXIIe Ges ,*%Ts Ge OD SKDse 

� 1eWWo\eU Oes ¿OWUes j SoXssiqUes Ge O¶DUPoiUe
� 9pUi¿eU Oe Eon IonFWionnePenW Ges YenWiODWions GX YDUiDWeXU
� 9pUi¿eU TXe OD WePSpUDWXUe G¶enWUpe G¶DiU GX SUoGXiW n¶esW 

SDs KoUs OiPiWe
� 9pUi¿eU TXe Oe PoWeXU n
esW SDs EOoTXp
� (IIeFWXeU Xn WesW Ge OD SXissDnFe (17.03) en PeWWDnW KoUs 

Wension SXis Ge noXYeDX soXs Wension (OD Wension EXs GX 
YDUiDWeXU GoiW rWUe inIpUieXUe j �� 9 DYDnW Ge UePeWWUe soXs 
tension)

24 6onGe CT3 
moteur 

/D sonGe Ge WePSpUDWXUe PoWeXU GpWeFWe 
Xne WePSpUDWXUe sXSpUieXUe DX PD[iPXP 
DXWoUisp

� 9pUi¿eU OD WePSpUDWXUe DPEiDnWe DXWoXU GX PoWeXU� 
� 9pUi¿eU TXe Oe FoXUDnW PoWeXU esW inIpUieXU DX FoXUDnW 
SODTXp�

� 9pUi¿eU Oe FkEODge Ges sonGes WKeUPiTXes
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N°
Libellé 

interface de 
paramétrage

Raison de la mise en sécurité Solution

26 6XUFKDUge 
� �� 9

6XUFKDUge Ge O¶DOiPenWDWion ��� 9 oX 
Ges soUWies OogiTXes

� 9pUi¿eU Oe FkEODge Ges enWUpes soUWies
� 3DUDPpWUeU 17.01   2Xi (�) SoXU eIIeFWXeU Xn WesW Ges FDUWes 

inWeUIDFe eW FonWU{Oe

��  Perte 4mA sur 
AI2

3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O¶enWUpe DnDOogiTXe $,�

 � 9pUi¿eU Oe FkEODge eW OD soXUFe Ge O¶enWUpe
��  Perte 4mA sur 

$,�
3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O¶enWUpe DnDOogiTXe $,�

�� Perte 
CoPPXniFDWion

3eUWe FoPPXniFDWion sXU OD OiDison spUie 
du connecteur P2 

� 9pUi¿eU Oes Fonne[ions GX FkEOe�
� 9pUi¿eU O¶DGpTXDWion GX SDUDPqWUe 11.63 DYeF Oe WiPing Ges 
UeTXrWes GX PDvWUe

�� ((3520 1oPEUe Ge F\FOes G¶pFUiWXUe sXU 
O¶((3520 GpSDssp (!�������)

� CKDngeU OD FDUWe Ge FonWU{Oe 
� 9pUi¿eU OD UpFXUUenFe Ges F\FOes G¶pFUiWXUe GX FonWU{OeXU GX 
YDUiDWeXU

�� 5psisWDnFe 
sWDWoUiTXe

0ise en spFXUiWp SenGDnW OD PesXUe Ge OD 
UpsisWDnFe sWDWoUiTXe � 9pUi¿eU Oe FkEODge GX PoWeXU

�� 3eUWe EXs Ge 
WeUUDin

'pFonne[ion GX EXs Ge WeUUDin en FoXUs 
Ge IonFWionnePenW oX eUUeXU Ge WiPing

� 9pUi¿eU Oes Fonne[ions GX EXs Ge WeUUDin
� 9pUi¿eU O¶DGpTXDWion GX SDUDPqWUe 15.07 DYeF Oe WiPing Ges     

UeTXrWes GX PDvWUe

�� (nWUpes 6T2
2XYeUWXUe siPXOWDnpe Ges � enWUpes 6T2 
($EsenFe s�Ue GX FoXSOe) SenGDnW Oe 
fonctionnement

 � 9pUi¿eU OD FKDvne Ge WpOpFoPPDnGe

�� 5XSWXUe FoGeXU 8ne Ges inIoUPDWions en UeWoXU GX FoGeXU 
n¶esW SDs SUpsenWe�

 � 9pUi¿eU Oe FkEODge GX FoGeXU
 � 9pUi¿eU OD FonneFWiTXe GX FoGeXU

��
'pFUoFKDge 

PDFKine 
synchrone

3UoEOqPe GX FonWU{Oe GX PoWeXU 
s\nFKUone en PoGe Ge FonWU{Oe Ge ÀX[ 
orienté

� 9pUi¿eU O¶DGpTXDWion Ges SDUDPqWUes GX menu 5 DYeF Oes 
YDOeXUs Ge OD SODTXe PoWeXU

� 6i OD PDUFKe DUUiqUe esW npFessDiUe� YpUi¿eU TXe OD IonFWion 
UpIpUenFe EiSoODiUe esW YDOiGpe (01.10   2Xi (�))

40 CDUWe FoGeXU /D FDUWe Ge FonWU{Oe n
DUUiYe SDs j 
FoPPXniTXeU DYeF OD FDUWe FoGeXU � CKDngeU OD FDUWe FoGeXU

41 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU 10.61. � 9oiU 10.61

42 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU 10.63. � 9oiU 10.63

�� 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU 10.65. � 9oiU 10.65

44 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU 10.67. � 9oiU 10.67

�� 8WiOisDWeXU� 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU OD OiDison spUie 10.38   ��

� 9oiU 10.38
� 9oiU 10.37

46 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU OD OiDison spUie 10.38   ��

� 9oiU 10.38
� 9oiU 10.37

47 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU OD OiDison spUie 10.38   ��

� 9oiU 10.38
� 9oiU 10.37

�� 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU OD OiDison spUie 10.38   ��

� 9oiU 10.38
� 9oiU 10.37

�� 8WiOisDWeXU � 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU � GpFOenFKpe 
SDU OD OiDison spUie 10.38   ��

� 9oiU 10.38
� 9oiU 10.37

�� 8WiOisDWeXU �� 0ise en spFXUiWp XWiOisDWeXU ��  GpFOenFKpe 
SDU OD OiDison spUie 10.38   ��

� 9oiU 10.38
� 9oiU 10.37

�� 6XUFKDUge '2� 
MDX-IO

/e FoXUDnW Ge FKDUge Ge OD soUWie '2� 
(2SWion 0';�,2) esW ! ��� P$

� 9pUi¿eU TXe '2� n¶esW SDs en FoXUW�FiUFXiW
� 3DUDPpWUeU 17.01   oXi (�) SoXU eIIeFWXeU Xn WesW Ge OD FDUWe 

Ge FonWU{Oe eW G
inWeUIDFe
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�� 6XUFKDUge '2� 
MDX-IO

/e FoXUDnW Ge FKDUge Ge OD soUWie '2� 
(2SWion 0';�,2) esW ! ��� P$

� 9pUi¿eU TXe '2� n¶esW SDs en FoXUW�FiUFXiW
� 3DUDPpWUeU 17.01   oXi (�) SoXU eIIeFWXeU Xn WesW Ge OD FDUWe 

Ge FonWU{Oe eW G
inWeUIDFe

�� /iDison 0';�,2 3UoEOqPe Ge FoPPXniFDWion enWUe Oe 
YDUiDWeXU eW O¶oSWion 0';�,2� � 9pUi¿eU Oe PonWDge Ge O¶oSWion 0';�,2 0�0�

�� /iDison spUie 
interne

3UoEOqPe Ge FoPPXniFDWion enWUe Oes 
YDUiDWeXUs� � 9pUi¿eU Oe UpgODge Ge 11.66

�� %Xs 'C insWDEOe /e EXs FonWinX GX YDUiDWeXU osFiOOe Ge 
PDniqUe iPSoUWDnWe

� 9pUi¿eU O¶pTXiOiEUDge Ges SKDses UpseDX
� 9pUi¿eU TXe Oes � SKDses UpseDX sonW SUpsenWes

�� ,*%T 9 3UoWeFWion inWeUne Ges ,*%Ts Ge OD SKDse 9 � 9pUi¿eU O¶isoOePenW GX PoWeXU eW Ges FkEOes� 
• (IIeFWXeU Xn WesW Ge OD SXissDnFe (17.03) en PeWWDnW KoUs 

Wension SXis Ge noXYeDX soXs Wension  (OD Wension EXs GX 
YDUiDWeXU GoiW rWUe inIpUieXUe j �� 9 DYDnW Ge UePeWWUe soXs 
tension)

�� ,*%T : 3UoWeFWion inWeUne Ges ,*%Ts Ge OD SKDse :

�� 6XUFKDXIIe 
,*%T 9 6XUFKDXIIe Ges ,*%Ts Ge OD SKDse 9

� 1eWWo\eU Oes ¿OWUes j SoXssiqUes Ge O¶DUPoiUe
� 9pUi¿eU Oe Eon IonFWionnePenW Ges YenWiODWions GX YDUiDWeXU
� 9pUi¿eU TXe OD WePSpUDWXUe G¶enWUpe G¶DiU GX SUoGXiW n¶esW 

SDs KoUs OiPiWe�
� 6i OD Pise en spFXUiWp DSSDUDvW j Ges IUpTXenFes inIpUieXUes 

j �� +]� YpUi¿eU TXe Oes niYeDX[ Ge FoXUDnW en IonFWion Ge 
OD IUpTXenFe sonW UesSeFWps�

� 6e UeSoUWeU j OD noWiFe G
insWDOODWion GX YDUiDWeXU� DX FKDSiWUe 
Ge GpFODssePenW j EDsses IUpTXenFes

� 9pUi¿eU TXe OD IUpTXenFe Ge GpFoXSDge 05.18 est 
FoPSDWiEOe DYeF Oe niYeDX Ge FoXUDnW GX PoWeXU

� 9pUi¿eU TXe O
DUEUe PoWeXU ne soiW SDs EOoTXp

�� 6XUFKDXIIe 
,*%T : 6XUFKDXIIe Ges ,*%Ts Ge OD SKDse :

60 'iDgnosWiF
8n SUoEOqPe esW GpWeFWp OoUs GX WesW Ges 
FDUWes Ge FonWU{Oe eW G¶inWeUIDFe� GX WesW 
Ge SXissDnFe oX Eien OoUs Ge O¶DXWo�WesW

� 9pUi¿eU TXe Oes enWUpes 6T2��6T2� sonW IeUPpes�
� 6e UeSoUWeU DX WDEOeDX Ges eUUeXUs GX GiDgnosWiF�

�� Incohérence 
entrées STO

/es enWUpes 6T2� eW 6T2� onW eX Xn pWDW 
GiIIpUenW SenGDnW SOXs Ge ��� Ps�

� 9pUi¿eU OD FKDvne Ge WpOpFoPPDnGe Ges enWUpes 6T2� eW 
STO2

�� 6XUFKDUge ��9  6XUFKDUge Ge O¶DOiPenWDWion ��� 9
� 9pUi¿eU Oe FkEODge Ges enWUpes eW soUWies
� 3DUDPpWUeU 17.01   oXi (�) SoXU eIIeFWXeU Xn WesW Ge OD FDUWe 

Ge FonWU{Oe eW G
inWeUIDFe

66 6XUFKDUge '2� /e FoXUDnW Ge FKDUge Ge OD soUWie '2�
esW ! ��� P$

� 9pUi¿eU TXe '2� n¶esW SDs en FoXUW�FiUFXiW
� 3DUDPpWUeU 17.01   oXi (�) SoXU eIIeFWXeU Xn WesW Ge OD FDUWe 

Ge FonWU{Oe eW G
inWeUIDFe

�� Surintensité 
moteur

 /e FoXUDnW D GpSDssp OD OiPiWe 
SUogUDPPpe en 05.55� /D FKDUge esW WUoS 
pOeYpe SDU UDSSoUW DX UpgODge�

� 9pUi¿eU OD FoKpUenFe Ge 05.55 DYeF O¶DSSOiFDWion

�� 6XUFKDUge �� 9 
MDX-IO

 /e FoXUDnW Ge FKDUge GX �� 9 esW WUoS 
élevé

� 9pUi¿eU Oe FkEODge Ges enWUpes�soUWies Ge O¶oSWion 0';�,�2
� 3DUDPpWUeU 17.01   oXi (�) SoXU eIIeFWXeU Xn WesW Ge OD FDUWe 

Ge FonWU{Oe eW G
inWeUIDFe

70 Perte 4mA sur AI4 
MDX-IO

3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O¶enWUpe DnDOogiTXe $,� Ge O¶oSWion 0';�,2 � 9pUi¿eU Oe FkEODge eW OD soXUFe Ge O¶enWUpe Ge O¶oSWion 

MDX-IO
71 3eUWe �P$ sXU $,� 

MDX-IO
3eUWe Ge OD Fonsigne FoXUDnW sXU 
O¶enWUpe DnDOogiTXe $,� Ge O¶oSWion 0';�,2

�� /95T /D Wension UpseDX PesXUpe esW en GeKoUs 
GX gDEDUiW /95T (YoiU PenX ��)

� CKDngeU Oe gDEDUiW /95T
� 9pUi¿eU OD TXDOiWp GX UpseDX

�� +95T /D Wension UpseDX PesXUpe esW en GeKoUs 
GX gDEDUiW +95T (YoiU PenX ��)

� CKDngeU Oe gDEDUiW +95T
� 9pUi¿eU OD TXDOiWp GX UpseDX

101 3eUWe UpseDX 
DOWeUnDWiI

3eUWe GX UpseDX Ge SXissDnFe � 9pUi¿eU Oes IXsiEOes G¶enWUpe
� 9pUi¿eU OD TXDOiWp Ge O¶DOiPenWDWion (DEsenFe Ge FUeX[ Ge 
tension)
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102 Redresseur
MD2R: mise en sécurité du Redresseur 
5egen� signDOpe SDU OD OiDison spUie j 
O¶onGXOeXU 5egen (FI� 11.66)

MD2R � YpUi¿eU O¶onGXOeXU 5egen� CI 18.24
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8 - MAINTENANCE
3oXU Oes insWUXFWions G¶enWUeWien Dinsi TXe OD OisWe Ges SiqFes GpWDFKpes pYenWXeOOes� se UeSoUWeU DX FKDSiWUe 0DinWenDnFe Ge OD 
noWiFe G¶insWDOODWion GX POWERDRIVE.
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