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NOTE

i e  e o o e  se se e e oi  e o i e  es is i es e ses o i s  o  o en  o   o e  es e nie s 
e o e en s e no ogi es  es in o ions on en es ns e o en  son  on  s s e i es e nge  s ns is 

e

 ATTENTION

o   s i  e i is e  e i e  e i esse oi  e e i   ne ise   e e g e en i e ( o ne ).

i n ge in e es i  e ins ion sen e n is e o  es e sonnes o  es ines en n es  i  es  in is ens e 
e es e e  es s s e o e en  e  iss n e onis s ns  no i e ins ion  i e

e i e  e i esse o o e es is osi i s e s i  i e en  en s e o es o n e  son  e    e 
  o e  Ce o e  e  i e s i  n   o ge ni e  n n  es i ions e ension  es o es 

i en ion en i ie  e en  g e en  e  o igine s   is i ion es ses  is e e o o e  n 
e ge en n n   n nge  o  e ines ines o  ins ions  en i ie  o  e es i oi en  e on o es  

nne e   e     i e   e i e   s i
 i o e on  e  ns es s  i is e  se nisse on e es ossi i i s e e ge en s  non 
og   o e

e i e  e i esse es  on  o  o oi  i en e  n o e  e   ine en n e e  e s  i esse no in e
i e o e  o   ine ne son  s s ni e en  o  s o e  e e es i esses  i is e  e  e e os   e 

g es o ges ons i s  e  io ion ni e
 es  i o n  e i is e  s ss e  n  e og e  ne i esse e e  e e s s e isse  s o e

e i e  e i esse o e  e  sen e no i e es  n o os n  es in   e in o o  ns ne ins ion o  ine 
e i e e  ne e  en n s e onsi  o e n o g ne e s i   ien  on   i n  e  ine   
on e e  e ins ion o   i is e  e en e  s  ge es o ens n ess i es  es e  es no es en ig e  e  
e oi  es is osi i s es in s  ss e   s i  es iens e  es e sonnes

En cas de non respect de ces dispositions, Nidec Leroy-Somer décline toute responsabilité de quelque nature que ce 
soit.

........................................

Cette notice ne développe que la mise en service et le paramétrage du Powerdrive. Pour les particularités sur l’installation, 
les caractéristiques et les mises en garde, se reporter à la notice d’installation du produit concerné.

Notice correspondant aux versions de logiciel supérieures ou égales à 5.80
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1 - Généralités
e on e  eg  e o e ion  es i e s e i esse 
e en  o o e  en n  e  on ionne en  es 

ies n es so s ension  en e e en  en o e en  o  
o n n es  insi e es s es es
e e i  non s i  es o e ions  ne ise 
i is ion  ne ins ion e e se o  ne n e 

in e e en  en ne  es is es g es o  es 
e sonnes e  es iens
o  in o ions o en i es  ons e   o en

tion.
To s  e i s  ns o   ins ion    ise 
en se i e e    in en n e oi en  e e s   
e sonne  i  e  i i  ( oi  C   o  C C  

 o     insi e es es i ions n ion es 
ins ion e  e en ion i en s)
 sens es sen es ins ions e s i  

on en es  on en en   e sonne  i  es 
e sonnes o en es en i e ins ion  e 
on ge  e ise en se i e e  e oi ion  o i  e  
oss n  es i ions o es on n   e s i i s

2 - Utilisation
es i e s e i esse son  es o os n s es in s 
 e in o o s ns es ins ions o  ines 
e i es
n s in o o ion ns ne ine  e  ise en 

se i e es  in e i e n  e  on o i  e  ine 
e  es is osi ions e  i e i e C  ( i e i e 

ine) n  s  i e  es e e   no e   
s i n  no en  e es ionne s e i es ( on  
on  ie es i e s e i esse) ne e en  s e 
onsi s o e es is osi i s e o e e  en o e 

moins de sectionnement.
e  ise en se i e n es  ise e si es is osi ions 
e  i e i e s   o i i i  e o gn i e (C  

C ) son  es e es
es i e s e i esse on en   e igen es e 
 i e i e sse Tension  es no es 

onis es e  s ie    en onne ion e   
no e   ie  e     e  son  

i es
es is i es e ni es e  es in i ions e i es 

 on i ions e o e en  se on  e sign i e 
e   o en ion o nie oi en  o ig oi e en  e 
es e es

3 - Transport, stockage
es in i ions e i es  ns o   s o ge e   

nie en  o e  oi en  e es e es
es on i ions i i es s i es ns e n e  
e ni e oi en  e es e es

4 - Installation
ins ion e  e e oi isse en  es ei s oi en  

on e  es i ions e  o en ion o nie e  
e o i

es i e s e i esse oi en  e o g s on e o e 
on in e e essi e  n i ie  i  ne oi  s  oi  

o ion e i es e o  o i ion es is n es 
iso e en  es o os n s o s  ns o  e  e  

n en ion  i e  e o e  es o os n s e oni es 
e  i es e on
es i e s e i esse o o en  es i es 

sensi es  on in es e os i es e  i e en  
en o ge es  n nie en  in  es 
o os n s e i es ne oi en  s e en o g s 

o  i s ni e en  ( e s n  is es o   
s n  )

5 - Raccordement électrique
o s e es  son  e e s s  e i e  e i esse 

so s ension  es es i ions n ion es o   en ion 
i en s oi en  e es e es

ins ion e i e oi  e e e en on o i  
e  es es i ions i es (  e e e se ions es 

on e s  o e ion  o e i i   si es  o
e en   on e  e o e ion)  es enseigne en s 

s i s g en  ns  o en ion
es in i ions on e n n  ne ins ion s is is n   

e igen es e o i i i  e o gn i e  e s e e 
in ge  ise   e e  sen e e es e  ose e 
es es e  on e s g en  ns  o en ion 
i o gne es i e s e i esse  Ces in i ions 

oi en  e es e es ns o s es s  e o s e e 
i e  e i esse  o e e ge C  e es e  es 
e s i i es i os es   gis ion s   C  e e 

e  es ons i i   ons e  e ins ion o  e  
ine

6 - Fonctionnement
es ins ions ns es e es son  in o o s es 

i e s e i esse oi en  e i es es is osi i s 
e o e ion e  e s ei n e s en i es s  

es es i ions e s i  en ig e  i s  i en  
e es e  oi s  e ie  e ni e  es es i ions 
o   en ion i en s  e  es o i ions es 

i e s e i esse  o en  ogi ie  e o n e son  
ises
s  ise o s ension  i e  e i esse  es ies 

i es e ei  e  es o e en s e iss n e so s 
ension ne oi en  s e o s i i e en  en 

ison e on ens e s en e e en  g s  es e e  
 e  e e  es e isse en s s s  es i e s e 

vitesse.
es o e s  i n s e nen s g n en  e ne gie 
e i e s i s son  en o ion  e o s e e i e  

es  o s ension  ns e s  e i e  es  in en  so s 
ension  es o nes  o e  i  ge es  e e 
i e o ne  e o e  i  es  n ess i e e oi  n o g ne 

e o e en on   o e  o  iso e  e i e  o s 
es o ions e in en n e
en n  e on ionne en  o es es o es e  o e ions 
oi en  e in en es e es

7 - Entretien et maintenance
 o en ion  ons e  oi  e ise en 

onsi ion
oi  e i e in en n e e e o en

Cette notice doit être transmise à l’utilisateur final.

Ce symbole signale dans la notice des 
avertissements concernant les conséquences 
dues à l’utilisation inadaptée du variateur, les 

risques électriques pouvant entraîner des dommages 
matériels ou corporels ainsi que les risques d’incendie.

INSTRUCTIONS DE SÉCURITÉ ET D’EMPLOI RELATIVES AUX VARIATEURS DE VITESSE
(Conformes à la directive basse tension 2014/35/UE)



4

SOMMAIRE

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

1 - INTRODUCTION .................................................................................................................................................. 6

2 - INTERFACE DE PARAMÉTRAGE ....................................................................................................................... 6
2.1 - sen ion ................................................................................................................................................ 6
2.2 - i e e e in e e  ............................................................................................................................ 6

2.2.1 - ge n o ions  ............................................................................................................................................ 7
2.2.2 - ge o e e e  ........................................................................................................................................... 7

  ge ge  ...........................................................................................................................................
2.2.4 - Co n e  onso e .....................................................................................................................................

  ge is o i e es ises en s i  ...........................................................................................................
2.2.6 - on ion ese  ...................................................................................................................................... 16

  e e e e o ni ion ................................................................................................................ 16

3 - LOGICIEL DE PARAMÉTRAGE ........................................................................................................................ 16

4 - MODE PARAMÉTRAGE RAPIDE ...................................................................................................................... 17
4.1 - is e es es ................................................................................................................................. 17
4.2 - i ion es es ........................................................................................................................ 22

4.2.1 - o es e  i ions ................................................................................................................................... 22
4.2.2 - Précision et résolution ........................................................................................................................................ 22

  Con e e se  o o i e  ................................................................................................................... 22
4.2.4 - e o e  ....................................................................................................................................................

  i esses e  es .............................................................................................................................................
4.2.6 - n e e ien  ....................................................................................................................................................
4.2.7 - g ges o en i es  si C  i ion en i ge .........................................................................

  g ges o en i es  si C   i ion e  o e  ein .............................................................
  o e en s e  on ions e on e  i e     ...............................................................

  ge i e e   es i ions o n es ...............................................................................
4.4 - o e e ge i e en o e e on e e o ie  en ension o  on e e  o ien  ......

  o e e ge i e en o e e on e e  o ien  e  e o  i esse 
( o e  s n one o  ) ...............................................................................................................

4.6 - o e e ise en se i e i e o  n o e   ................................................................... 42
4.7 - Co n e e ein ...................................................................................................................................

5 - MODE PARAMÉTRAGE AVANCÉ ..................................................................................................................... 46
  Introduction ................................................................................................................................................ 46

  g nis ion es en s .................................................................................................................................... 46
  i ions es s o es i is s ..................................................................................................................... 47

  Menu 1: Références vitesse et i i ions ..................................................................................................
  no i es en   ...........................................................................................................................................
  i ion es es  en   ...............................................................................................................

  en   es ........................................................................................................................................
  no i es en   ...........................................................................................................................................
  i ion es es  en   ...............................................................................................................

  en    ion o e  es  e i s e i esse ...................................................................................
  no i es en   ...........................................................................................................................................
  i ion es es  en   ............................................................................................................... 60

  en   o e e o n   g ion e o e .................................................................................... 66
  no i es  en   ...................................................................................................................................... 66
  i ion es es  en   ...............................................................................................................

  en   Con e o e  ........................................................................................................................... 71
  no i e en   ............................................................................................................................................ 71
  i ion es es  en   ............................................................................................................... 72

  en    Co n es ogi es e  o e s ............................................................................................
  no i es en   ...........................................................................................................................................
  i ion es es  en   ...............................................................................................................

  en    n es so ies n ogi es ........................................................................................................
  no i es  en   ......................................................................................................................................
  i ion es es  en   ...............................................................................................................

  en    n es  so ies ogi es ............................................................................................................
  no i es  en   ......................................................................................................................................
  i ion es es  en   ...............................................................................................................



5

SOMMAIRE

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

  en   on ions ogi es .....................................................................................................................
  no i es  en   ....................................................................................................................................
  i ion es es  en   ........................................................................................................... 101

  en    s i e  ges ion des mises en sécurité ........................................................................ 107
  no i es  en   ................................................................................................................................ 107
  i ion es es  en   .........................................................................................................

  en    Con g ion i e  i ison s ie .....................................................................................
  no i e  en   ...................................................................................................................................
  i ion es es  menu 11 ..........................................................................................................116

  en    Co e s  Co n e e ein  on ions i es ............................................ 120
  no i es  en   ................................................................................................................................ 120
  i ion es es  en   ......................................................................................................... 124

  en    es ion es e ions se  ..........................................................................................
  sen ion en   ....................................................................................................................................
  i ion es es  en   .........................................................................................................

  en    on e   .......................................................................................................................
  no i e en   ......................................................................................................................................
  i ion es es  en   .........................................................................................................

  en    ions s e e in ...........................................................................................................
  Menu 16: Fonctions o is e ....................................................................................................... 140

  no i es  en   ................................................................................................................................ 140
  i ion es es  en   ......................................................................................................... 142

  en   i gnos i s ............................................................................................................................ 147
  en    o e g n i  ...................................................................................................................

  no i e  en   ..................................................................................................................................
  i ion es es  en   .........................................................................................................

  en    ions n es o ies s en i es ............................................................................. 160
  en    i ions s i es ........................................................................................................ 161

  no i e  en   .................................................................................................................................. 161
  i ion es es  en   ......................................................................................................... 162

  en   es e i e o e  ................................................................................................

6 - FONCTIONNEMENT PAR MODBUS RTU ....................................................................................................... 168
6.1 - i ison s ie .............................................................................................................................................

6.1.1 - o is ion e  o e en   ...........................................................................................................................
6.1.2 - Protocoles ........................................................................................................................................................

  ge ....................................................................................................................................................
6.1.4 - ise en se  .................................................................................................................................................

6.2 - ge  C ................................................................................................................................
  o  e on e e  o   ....................................................................................................................

6.4 -  T  .........................................................................................................................................
6.4.1 - n i s .......................................................................................................................................................
6.4.2 - es i ion es nges ................................................................................................................................

  e ion es es ..............................................................................................................................
6.4.4 - Co ge es onn es .......................................................................................................................................

  Co es on ion  .............................................................................................................................................
6.4.6 - e e ........................................................................................................................................................... 171
6.4.7 - i en e .................................................................................................................................................. 171

  e ions ....................................................................................................................................................... 171
  C C ................................................................................................................................................................. 171

7 - MISES EN SÉCURITÉ - DIAGNOSTICS .......................................................................................................... 172
7.1 - ise en g e .......................................................................................................................................... 172
7.2 -  i e  ........................................................................................................................................... 172

  es ...................................................................................................................................................
7.4 - Déclenchement mise en sécurité ............................................................................................................. 174

8 - MAINTENANCE ............................................................................................................................................... 179



6

T CT

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

2 - INTERFACE DE PARAMÉTRAGE
2.1 - Présentation

in e e se o ose n n i e onn n  s 
 i en s en s  e es  i e e  son e e 

o e en

• Ne pas connecter / déconnecter l’interface 
lorsque le variateur est sous tension.

s ne se e ge en  i s i   ise so s ension 
 i e  in e e e ge e n 

s i n   
C

A

D

B

Repère Fonction
A n i e 

o on i e e e n  n s si e  
en  in i

C   in i n   e i en ion e 
in e e 

D o ons i es o  e oi  e  ng e ( e 
ge en  e  en e e es in es)  

 e e e on ionne en  e in e e es  e C 
 C

 o  e  in es s ns ion s  e  e i i 
e o ne  n Mode lecture».

2.2 - Architecture de l’interface 
 i  e  ge ei  e  s   o e i e B 
o e in i  i esso s o  e    ge in i e 
e in e e e ge  ons i e e  o ons 

i es 

- Informations : e e  o eni  i e en  es in o
ions s  e i e  o ion s e e in  in e e e 

ge e  onne g e en  s  oi  e  ng e
- Mode lecture : e e  e is ise    i e   

  o  en on ionne en  insi e ses in i  oin s 
de mesure.
- Paramétrage : e e   e e e o   o i ion e 
o s es es  i e   s eg e e 

es  insi e e g ge e  e e  e e e e 
cheur.
- Commande par console : onne n s i e   i o

ge  o e   n i e ( e  sens e 
o ion  en e i esse)  Ce  n es  e  

i is e  g e  en  ge Co n e  
onso e   o n e  onso e es  i e en g ge 

usine.
- Historique des mises en sécurité : onne n e  
i e es  e ni es ises en s i   i e

-   e e o e es  essi e s  o s es ns en 
g ge sine e  e e  e onne  n o e  o  

e ese e  ne ise en s i  o   i e  se e o e  
  

 o  ins n  e  e  e soi  n   o e  
e e  e e eni   ges en es  s   
ge  in i e e in e e

1 - INTRODUCTION
• Les variateurs utilisent un algorithme qui est ajusté 
par des paramètres. Le niveau de perfor mances 
atteint dépend du paramétrage. Des réglages 

inadaptés peuvent avoir des conséquences graves pour le 
personnel et la machine.
•  Le paramétrage des variateurs doit uniquement être 

effectué par du personnel qualifié et habilité.
•  Avant la mise sous tension du variateur, vérifier que les 

raccordements de puissance (réseau et moteur) sont 
corrects, et que les pièces en mouvement sont pro tégées 
mécaniquement.

•  Il est impératif, avant de procéder au paramé trage du 
variateur, d’avoir scrupuleusement respecté les 
instructions relatives à l’installation et au raccordement 
contenues dans le document d’installation ou la notice 
li vrée avec le variateur.

•  Une attention particulière est recommandée aux 
utilisateurs du variateur afin d’éviter des démarrages in
tempestifs.
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2.2.1 - Page «Informations»
Ce  n e  e  e e e  s e s in e en   
on g ion  i e   i e  o n  no in  o ion 

s e e in  e sions so e e  e s e on ionne en
C es  ssi  ge ei    ise so s ension e 
in e e e ge

2.2.2 - Page «Mode lecture»
 e s  ges n  e o e e e e e   
is is ion e sie s es e sen i s e  

 i e    o  en on ionne en

Liste des paramètres visualisés en mode lecture

Page Libellé Adresse

ge 
 e on ionne en 10.98

i esse o e  e 05.04

ge Co n  o e  o 04.01
en e o e 05.01

ge 
Co n  i   o e 04.02
Tension moteur 05.02

ge 
iss n e o e 05.03

Tension s C  Tension se 05.05
07.81

ge 
n e n ogi e 07.01
n e n ogi e 07.02

ge 
n e n ogi e 07.03
o ie n ogi e 07.68

ge 
n es ogi es      08.01 à

08.05

e is  e    n es T    08.07 à
08.09

ge 
Référence sélectionnée 01.49

en e g e s e ionn e 01.50

ge en e n  i i ion 01.01
en e n  es 01.03

ge 
en e s es 02.01

Te e e e on e 07.55

ge 
Co e  o i e 06.22

06.23
en e  en ni  i is e 14.62

ge e o   en ni  i is e 14.63

Page
précédente

Page
suivante
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2.2.3 - Page «Paramétrage»
Ce  n onne s  in  so s en s  o s i s  

ge 

- « Rapide» : onne s  n en  si i  e e n  
ne on g ion i e  i e  o  es i ions 

s n
- «Avancé» :   onne n s en e e e o  i e  
o s es es  i e  ( s  e e ge es  

o g   n o e)  
- «Sauvegarde» : e e  e e e   o ie es 

es  i e  ns in e e e ge o  
i e e s  ( s  e e ge es  o g   n o e)

- «Paramétrage console» : e e  e on g e  es o
n es e   e  en e i esse n es

s i es  i o ge  i e   i  e in e e ( s  
e e ge es  o g   n o e)

- «IHM - Date/Heure»  e e  e g e   e e  e e 
e in e e  insi e  i ion e n i e e  s  

inosi  ( s  e e ge es  o g   n o e)

2.2.3.1 - Paramétrage Rapide
Le sous-menu «Rapide» eg o e es es es s 
o en  i is s

o  ne e i ion s i e es en s e  es 
o os s ns Rapide  se e o e   
o  o i e   e  n e  se e o e   

Choix du Menu 
(Ctr, Mtr, I/O...)

Choix du N° de paramètre 
(Ctr02, Ctr03, Ctr04...)

Nom du Menu
rapide sélectionné 
Nom du
paramètre

N°paramètre,
valeur et unité

Adresse
(Menu.Paramètre)
dans «Paramétrage Avancé»
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2.2.3.2 - Paramétrage Avancé
e so s en  Avancé  onne n s en e e e  

i e  o s es es  i e  eg o s  
en s   es   es in   es i is e s e i en s o  
o  es i ions n essi n  n ge s i e

•  e  es es en e e i e es  e 
ns ne one n e

•  e  es es en e e e e es  e s  
on  e  (s ns one i e i e)  
o  ne e i ion s i e es en s e  es 
o os s ns  Avancé  se e o e   

e o e  es  e o e   o  e o i e  se 
e o e   e 11.61  .

• Exemple de modification d’un paramètre à choix 
multiple (01.14) 

Annulez la saisie
en cas d’erreur

Choix du Menu (01 à 21) Choix du N° de paramètre

Numéro et
Nom du Menu 

Nom du
paramètre

N°Menu.Paramètre,
valeur et unité



10

T C   T

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

• Exemple de modification d’un paramètre numérique (01.06) 2.2.3.3 - Sauvegarde
 Sauvegarde  onne  ossi i i  e o ie  s   

e  e es o e s  i e

Choix du fichier de sauvegarde
(3 sauvegardes maximum)

Annulez la saisie
en cas d’erreur

Barres de progression
chargement

Choix du sens de
chargement des données
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• Exemple de sauvegarde variateur vers interface :

NOTE
o e  e  e ni e o  s eg e  s  

 e  e es i en s   s  e s e ionne  e 
ie  n  e o en e   o e e s eg e

• Exemple de sauvegarde interface vers variateur:

Le paramétrage est
mémorisé dans l’interface...

... et correspond
au fichier n° 1 
avec date et heure

Sélectionnez
le fichier à transférer
dans le variateur

Le jeu de paramètres n° 2
a été copié dans le variateur
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2.2.3.4 - Commande par console
Le «Paramétrage console» e e  i e  o  e 

s i e  es o ons i es ese  e n  
e i e e  en e i esse i se o en  s  

n Commande par console  essi e  i  e  
ge in i e (  )
 o n e  onso e es  s i e   se  e 

o on ese  es  i  
o  o i e  e e on g ion  es o nes T  T  

ne oi en  s e e i es  

o  is ise  es no e  o ons i es i s  i  
es  n ess i e e e o ne    ge in i e  is e 
s e ionne  Co n e  onso e

o  s e i s s  n Co n e  onso e            
se e o e   

ATTENTION :
Les sélections effectuées dans la page «Paramétrage  
console» ont des interactions avec des paramètres du 
mode Rapide ou Avancé:
Le réglage de la référence par console à «Oui» force 
Spd.03 (1.14) «Sélection de la référence « à «Console».
La validation des ordres de Marche/Arrêt par console 
force 06.43 (Ctr.05) à «Par console». La touche Arrêt de la 
page «Commande par console» est alors active quel que 
soit le réglage de 06.12.
Le réglage de «Touche Arrêt de la console» modifie la 
valeur de 06.12.
Le réglage de la référence par la console modifie la valeur 
de 01.17.

Annulez la saisie
en cas d’erreur

Tapez le
code 149... 

...Puis validez

...Puis validez

Sélectionnez
les commandes
nécessaires au

pilotage par
console...
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2.2.3.5 - IHM - Date/Heure
 «IHM - Date/Heure» e e  e g e   e e  e e  e 

i e  o  e o ige   i ion e   inosi  e n 
i e  

• Réglage de la date ou de l’heure

Annulez la saisie
en cas d’erreur

20
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• Modification des libellés des mises en sécurité 
utilisateur

1 e ionne  e n o e  ise en s i   o i e   
is 2 e  e e e  i e  ie  is 3 i e

o s e  ise en s i  se  i e  e e e se  o  
 i e  s n  o e in i  i s

• Réglage de la calibration de l’écran
Ce e i ion s e e e  i e n s e  n o eni  n 

ge o e  e n i e

  ens i e osi ionne  e s e  s  sie s 
e e en s o os s  es oi  osi ionn es s  

n    n  i ge  i e  s  e e e en  e 
n o  e eni    ge e e e

• Réglage de la luminosité de l’écran

C i e  s  e s o  g en e  o  s  e oins o  
i in e   inosi
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2.2.4 - Commande par console
 «Commande par console» e e  e i o e  e i e  

 i  e in e e e ge

  n onne es in i ions s    
i e   i esse o e  e e  e o n  o e  

o   o n e ese  es  g e en  i e
Ce  n es  e  es o n es e e 

n  e i e e  e en e i esse e en  e 
i es  i e e  on ion «Paramétrage console» (se 

e   )

o s e o es es o n es son  i es  on o ien  
n i esso s

2.2.5 - Page «Historique des mises en 
sécurité»

 «Historique des mises en sécurité» e es  
e ni es ises en s i   i e  e   e e  
e e ise e ne en

o s e e i e  en e ne ise en s i  e e es  
e ns n n e  o ge  en  e n e 

in e e  o s e e i e  en e ne e  es  
ns n n e  o nge e e es  e  

o  e e  ne ise en s i   so e e o e  
is e  s  e o on ese

i n ess i e  se e o e     ises en s i   
i gnos i s
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2.2.6 - Fonction «Arrêt/Reset»

Ce e o e es  essi e s  o s es ns en g ge 
sine e  e e  e onne  n o e  o  e ese e  e 

i e  
e e  e s i e si n ess i e  i    

«Paramétrage console» o  en on ion es e s es 
es 06.12 et 06.43 (  )

ATTENTION :
• La touche d’Arrêt/Reset est automatiquement validée 

en commande par console (quelle que soit la valeur du 
paramètre 06.12 «Touche arrêt de la console»).

• Si le bouton tactile d’Arrêt/Reset est désactivé (06.12 = 
Dévalidé), il n’apparaît pas sur les pages de l’interface, 
sauf dans le cas d’une mise en sécurité du variateur.

2.3 - Alarme perte de communication
i  o ni ion en e e i e  e  in e e e 

ge es  o e  e ess ge s i n    
n  e n  s  o es es on ions e 

in e e  o  es e   i ison s ie  s ss e  e  
onne onne ion en e e i e  e  in e e e 

ge is e  s   o e    o  e eni   
 ge o n e

3 - LOGICIEL DE PARAMÉTRAGE
e T e e  e ge o   s e ision 

du POWERDRIVE MD2  i  n C e ni e s 
on i i e en o os n  e no e ses on ionn i s 
 ise en se i e i e e  e en  si i
 s eg e e ie s
 ie  i e
 o ison e  ie s o  n ie  e  e g ge 
sine
 s e ision (so s o e e e  o  e ges)
 i gnos i
 e sen ion es es en e

e ogi ie  T es  ge e s  in e ne   
esse s i n e 

e o so e o e e ge en s ogi ie s

Pour le raccordement du PC au POWERDRIVE MD2CS, 
utiliser un kit USB isolé «MDX-USB isolator».
Les autres types de variateur ont un port USB isolé en 
standard.

•Conformément aux exigences de la norme 
EN 60950, la liaison USB du variateur ne peut 

être utilisée qu’au travers d’un dispositif qui assure 
une isolation de 4 kV (l'option MDX-USB isolator est 
nécessaire pour le Powerdrive MD2CS).

NOTE 
i  e e on e n es  i en e e   ( i e  
o s ension)  e ge es es o ionne es n es  
s isi e  e  on  n es  s s eg  o  es
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4 - MODE PARAMÉTRAGE RAPIDE
e ge «Rapide» eg o e es es es s 
o en  i is s ns es i ions s n
n on ion  e e i o ge e   o e e on ionne en  

s e ionn s  es en s o os s  i is e  on  
s e  n e i i e   on g ion  i e    

ine en n e e   i ion

Structure
e ge «Rapide» se sen e so s o e e  
en s i is e

 - CONTRÔLE DE BASE DU MOTO-VARIATEUR (Ctr)
 - PLAQUE MOTEUR (Mtr)
 - VITESSES ET RAMPES (Spd),
 - INTERFACE CLIENT (I/O)
 - RÉGLAGES COMPLÉMENTAIRES (Apl).

 i e e in e e e ge o   ogi ie  
T  s e ionne  e en  CONTRÔLE DE BASE DU 

MOTO-VARIATEUR (Ctr)  e  o i e  es es 
o os s ns o e  o  en onse n  e g ge  

 es on ions non i is es  n on ion e os 
s e ions  e ins en s s en  o i e en  
( ns en  o  i is e )

is  o e   ge es en s PLAQUE 
MOTEUR (Mtr) et VITESSES ET RAMPES (Spd).

i i ion n essi e es on ions  se e o e  
 en s INTERFACE CLIENT (I/O) et RÉGLAGES 

COMPLÉMENTAIRES (Apl).

4.1 - Liste des paramètres
• MENU Ctr : CONTRÔLE DE BASE DU MOTO-VARIATEUR 

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Ctr.01 11.43 e o   g ges sine

Aucune
i ion en i ge

i ion e  o e  ein
e i ion

Aucun

Ctr.02 11.30 C oi  e  e no ogie o e   

Aucune
Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension

s n one   e  o ien
C

   e  o ien  ( )
C

   e  o ien  ( ) 

Aucune

Ctr.03 05.18 en e e o ge                   
                     

Ctr.04 04.07 i i e e o n  s i e     (  n i )  

Ctr.05 06.43 igine es o n es

 o nie
 s

n i
 onso e

 o nie

Ctr.06 06.04 ogi e es o n es

 in en
 i sionne

  in e sion e sens
 o n

 o n

Ctr.07 01.10 i ion en e i o i e Non ou Oui Non

Ctr.08 06.01 o e 

o e i e
e

e  C
C i esse n e
C e o is

e

Ctr.09 06.09 e ise   o e
i e

i e
 o e  n  e ge

i e

Ctr.10 06.03 es ion es i o o es
i e

 i
i e
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Ctr.11 10.80 T e e e en  es ises en 
sécurité

Co n
o i e

o e 
o s  

Co n

Ctr.12 05.59 ens e o ion o i e
n i o i e o i e

Ctr.13 05.14 e ion  o e o e o e e

s es   e e
Rs non mesuré
 in i e e  oos

s es  s e o  g ges sine
s es   e ise so s ension

 i e

s es   
e ise 

sous tension

Ctr.14 05.12 o i ge

Non
ns o ion  es o e  enseign s
e  o ion  es o e  in o e s

es e o se  o e  osi ionne en   o o
es e o se  o e   in e ion e sign

ns o ion  es o e  non enseign s
Réservé

Non

• MENU Mtr : PLAQUE MOTEUR 

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine
Mtr.01 05.06 en e no in e o e     

Mtr.02 05.07 Co n  no in  o e     11.32   11.32

Mtr.03 05.08 i esse no in e o e    in-1  in-1

Mtr.04 05.09 Tension no in e o e     

Mtr.05 05.10 Cos  o e   

Mtr.06 05.70 es ion e  o e ion e i e o e

i
n e e on e

n e e   n o e
n es e on o e   n o e

i

Mtr.07 05.50 T e e en i ion  o e
Non ventilé
Auto ventilé
Moto ventilé

Auto ventilé

Si Ctr.02 = PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) ou PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) :
Mtr.08 05.24 n n e e   n  i e     

Mtr.09 05.33 e  o e    in-1 ( e)     

Si option MDX-ENCODER détectée :

Mtr.10 03.38 T e e o e

n en
Réservé
   se

n en  
C e   e e  

o    ien ion o   
o    ien ion o   

o    o e i
o    ien ion   s o

o    se
Résolveur

so e   e ion e e e sign

Soft. 2 / 
ien ion o  

 

Mtr.11 03.34 o e e oin s  o  o e     

Mtr.12 03.36 Tension i en ion  o e  o  

Mtr.13 03.25 s ge o e     
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine
Si Ctr.02 = PMaSR: ctrl. de flux orienté (LSHRM) :

Mtr.14 05.76 Co n  e i ensionne en  e se ( C)    11.32 ( )  

Mtr.15 05.72   i e ge     

Mtr.16 05.78 n n e e   C     

Mtr.17 05.87 ng e e ge  C   

Mtr.18 05.86 ng e e ge  ge ie e   

• MENU Spd : VITESSES ET RAMPES 

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine
Spd.01 01.06 i i e i    in-1  in-1

Spd.02 01.07 Limite minimum   Spd.01 min-1  in-1

Spd.03 01.14 e ion e  en e

 o nie
n e n ogi e 
n e n ogi e 

en e g e
Conso e

 o nie

Spd.04 01.21   en e g e  Spd.01 min-1  in-1

Spd.05 01.22   en e g e  Spd.01 min-1  in-1

Spd.06 02.11 ion    s  s

Spd.07 02.21 ion    s  s

Spd.08 02.04 o e e ion

e e
e o

e o  
e e 

e o

Si Ctr.02 = PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) ou PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) :
in o o ionne  i esse   

in in g  i esse i   100

• MENU I/O : INTERFACE CLIENT  

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

I/O.01 07.11 T e e sign  s  

0-20 mA
20-0 mA

  e  e ion
  e  e ion

 s ns e ion
 s ns e ion

 s ns 
détection

I/O.02 07.15 o e e sign  s  

0-20 mA
20-0 mA

  e  e ion
  e  e ion

 s ns e ion
 s ns e ion

 
 

 

I/O.03 07.21 T e e sign  s  
 

0-20 mA
4-20 mA

4-20 mA

I/O.04 07.19 o e so ie n ogi e 

Aucune
i esse o e  e e

Co n  o e  o
iss n e o e

Co n  i   o e

Co n  o e  
o

I/O.05 07.20 e e so ie n ogi e   
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

I/O.06 08.21 es in ion en e Aucune
e ion   o nie  ( i  )
e ion  g e ( i  )

e n
e  i sions

e i e
n e sion n i e

e

e en  ise en s i
n e i e
n e i e

 n e e en e i e i e

Aucune

I/O.07 08.22 es in ion en e Sélection Réf. 
g e ( i  )  

I/O.08 08.23 es in ion en e e ion   
o nie  ( i  )  

I/O.09 08.24 es in ion en e e n  

I/O.10 08.25 es in ion en e e i e

I/O.11 08.26 o e so ie ogi e 

Aucune
i esse n e

Consigne ein e
C ge no in e ein e

e s e o e
e i esse i

 so ie o n e ein
o ie  o e  
o ie  o e  

i esse n e

I/O.12 08.28 o e so ie e is e i esse 
i

• MENU Apl : RÉGLAGES COMPLÉMENTAIRES 1, si Ctr.01 = Application centrifuge
Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Apl.01 09.21 o e  en e  i e i e

RAZ / Actif
Précédente / Actif

  n i
en e  n i
in  i

in  n i

  n i

Apl.02 09.23 e en e i e i e    s 20 s

Apl.03 09.24 e e en e i e i e   

Apl.04 09.25 es in ion en e i e i e

Aucune
  en e g e
  en e g e
  en e g e
  en e g e

Aucune

Apl.05 12.74 e i   o e   (so s 
iss n e en )    

Apl.06 12.77 es in ion e  so ie  
o e  

Aucune
ise en s i  i is e  
ise en s i  i is e  
ise en s i  i is e  
ise en s i  i is e  

Aucune

Apl.07 12.78 s ge  o e     s  s

Apl.08 12.84 e i   o e   (so s i esse 
en min-1)    

Apl.09 12.87 es in ion e  so ie  
o e  

Aucune
ise en s i  i is e  
ise en s i  i is e  
ise en s i  i is e  
ise en s i  i is e  

Aucune

Apl.10 12.88 s ge  o e     s  s
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Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Apl.11 14.03 Source référence PID

Aucune
n e n ogi e 
n e n ogi e 
n e n ogi e 

i e on 

Aucune

Apl.12 14.04 Source retour PID

Aucune
n e n ogi e 
n e n ogi e 
n e n ogi e 

i e on 

Aucune

Apl.13 14.08 i ion i
i i

Apl.14 14.16 es in ion so ie 

Aucune
  en e g e
  en e g e
  en e g e
  en e g e

Aucune

Apl.15 14.10 in o o ionne    

Apl.16 14.11 in in g    

Apl.17 14.61 Coe ien  ni  i is e  

Apl.18 14.60 ni  i is e
PSI

C

m /s
m /min
m /h
l/min

Apl.19
et Apl.20 - Non utilisés

• MENU Apl : RÉGLAGES COMPLÉMENTAIRES 2, si Ctr.01 = Application avec moteur frein

Paramètre Adresse Libellé Plage de variation Réglage usine

Apl.01 12.41 i ion o n e e ein i e
i e i e

Apl.02 12.42 e i  o n  o e e ein   

Apl.03 12.44 e i  e i esse o e e  ein    in-1  in-1

Apl.04 12.45 Seuil de vitesse de fermeture du frein    in-1  in-1

Apl.05 12.46 Te o is ion ein    s  s

Apl.06 12.47 Te o is ion n  o ge e    s  s

Apl.07 03.05 Seuil de vitesse nulle    in-1  in-1

Apl.08  
Apl.20 - Non utilisés
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4.2 - Explication des paramètres
4.2.1 - Symboles et abréviations

  sign e n e i is  o s e e i e  es  
on g  en o e e on e e o ie  e ension o  

  ign e n e i is  o s e e i e  es  
on g  en o e e on e e  o ien  e  o  

s ns e o  i esse
(#)  n i e e g ge sine  e on e n

gen e 
- Mode "moteur à aimants permanents à faible saillance" 

( es   i e o  o e   e  g e neo® de 
Nidec Leroy-Somer) :

i   o e s  i n s e nen s on s en 
s e o  en e s  o   o i   o e es  o i   
e  es i n s

- Mode "moteur synchro-réluctant assistés d'aimants 
permanents" ( es   i e o  o e   e  
g e neo  de Nidec Leroy-Somer) :

i   o e s e e no ogie i e  o e s i n e  
o   o i   o e es  o i   e e  e n e

4.2.2 - Précision et résolution
 so ion en e n ogi e ( )   i s  signe
 so ion en e n ogi e ( )   i s  signe
 so ion en e n ogi e ( )   i s  signe
 Te s n i onn ge e  o e e i esse   s
 Te s n i onn ge e  o e  ( en  )   s
 so ion es en es e i esse g es   in-1

 ision e i esse s i e e  o e   (  oin s
o )    e  i esse 

 n e ss n e e  o e e o n   s    
se on es g ges

 io e n i onn ge es en es e  e  so ie 
n ogi e   s

4.2.3 - Contrôle de base du moto-variateur
Ctr.01 : Retour aux réglages usine

Aucun (#)
o s e e i e   e   o e e e o   
g ges sine  Ctr.01 e ien   n

Application centrifuge
e o   g ges sine e o s es es 

e  ion  en  Rapide   ne i ion 
en i ge ( o e i e)  e en   g ges 
o en i es  e ien  i  (se e o e   )

"Application Centrifuge" n'est pas restrictif et concerne 
également les applications les plus courantes tels que 
les pompes, ventilateurs, compresseurs, mélangeurs, 
extrudeuses, broyeurs, …
Application avec moteur frein

e o   g ges sine e o s es es e  
ion  en  Rapide   ne i ion e  o e  

ein  e en   g ges o en i es  e ien  
i  (se e o e   )

Autre application
e o   g ges sine e o s es es s ns 

ion  en  Rapide  es en s   g ges 
o en i es  e   son  in i s
NOTE
i es on g ions o os es ne on iennen  s  

i is e  e  e  e en   g ges 
o en i es   son i ion  ns e s  se e o e  

 es 11.01  11.20  en  n  ( )

Ctr.02 : Choix de la technologie moteur  
 o i ion e e e ne e  s e e e  e 

o s e e i e  es    ( i e   o  e o i )
 e nge en  e e  e Ctr.02  e ins 

es i s   e no ogie  o e  son  
o i e en  g s

Ce e g e  e no ogie o e  e  e e e 
o e e on e ( o   is e i e e o s es 

es g s  oi  e e n  11.30.
Aucun (#)
Aucun effet.

Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension ( )
i   o e s s n ones en on e e ension ( oi  

Ctr.13).

Asynchrone : ctrl. de flux orienté ( )
i   o e s s n ones en on e e o ie    

o ien  e  o  s ns e o  e i esse ( oi  Mtr.10).

NC
on i is  ns e en  e ge i e

PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) ( )
i   o e s s n ones  i n s e  n i e 
o  e s i n e (  ) en on e e o ie    o ien  

e  o  s ns e o  e i esse ( oi  Mtr.10).

NC
on i is  ns e en  e ge i e

PMaSR: ctrl. de flux orienté (LSHRM) ( )
i   o e s s n o n s ssis s i n s 

e  n o  e s i n e e  (  ) en on e e o ie  
  o ien  e  o  s ns e o  e i esse ( oi  Mtr.10).

Ctr.03 : Fréquence de découpage
g e  en e e o ge e   en  

NOTE
o  es en es s ie es    ons e  i e  

Leroy-Somer.

ATTENTION : 
Une fréquence de découpage élevée réduit le 
bruit magnétique, en revanche, elle augmente les 
échauffements variateur. Se référer à la notice 
d'installation pour connaître le déclassement du 
variateur en fonction de la fréquence.

Ctr.04 : Limite de courant symétrique 
e e  e e   i i ion  o n  i  e nen  

o is
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NOTE
ns e o e  Rapide  Ctr.04  ne i i e i  e 

 i n ess i e  se e o e   en    ge 
Avancé  e e o e   i e 

Ctr.05 : Origine des commandes
Par bornier (#)
es o n es son  iss es  o nie  e on e

Par bus
es o n es son  iss es n s e e in  o  e e 
on g ion  i  es  n ess i e e se e o e   en   

ge Avancé
Inactif
Non utilisé.
Par console
es o n es son  iss es e in e e e ge 

o e s een o   onne e  
i e

NOTE
i  es o nes T  e  T  n  e o i e  Ctr.05.

Ctr.06 : Logique des commandes
n o e  o nie  ( oi  Ctr.05)  e e  e oisi  en e  
o es e ges ion es o n es e  e   sens 
e o ion

NOTE
i  es o nes T  e  T  n  e o i e  Ctr.06.

M/A maintenu
Co n e e e  e  e   
on s in en s  n g ge sine 
 o ne  g e en e 
 o ne  g e en e 

  ise so s ension o  s e ese  ne ise en s
i  si n o e e e es   s e ionn  e o e  

e s i ion e  en e i esse
M/A impulsionnel
Co n e e e e    on s  i sions

ns e o e  i ise   o  onne  o e 
o  e  e  

- I/O.10  Arrêt ( e ion )
- I/O.07  Marche arrière ( e ion  si n ess i e)

n g ge sine 
 o ne  g e en e 
o  sse  e e   e  o  i e e s  
sse   n o e 

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5

+24V ref

Marche AV

Arrêt

7

8
9

vers colliers
de blindage
(contrôle)

M/A + inversion de sens
Co n e e e   on  in en

ns e o e  i ise   en e  e   o  
onne  e sens e o ion
o  e  e  

- I/O.09  Marche/arrêt ( e ion )
- I/O.10  Inversion avant/arrière ( e ion )

M/A commandé (#)
Co n e e e  e  e   
on s in en s
n g ge sine 

 o ne  g e en e 
 o ne  g e en e 

  ise so s ension o  s e ese  ne ise en s
i  si n o e e e es   s e ionn  e o e  ne 

e s    e  en e e (  o  ) o  
e  o n e soi  ise en o e

Ctr.07 : Validation référence bipolaire
Non (#)
To es es en es n g i es son  i es o e n es
Oui

e e  e e e  e nge en  e sens e o ion   
o i  e  en e ( i e  e iss e es en es 

g es)

ATTENTION
Si un moteur LSHRM est en contrôle sans capteur et que 
l'application nécessite de tourner dans les deux sens de 
rotation, Ctr.07 doit être réglé à Oui.

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5
+24V ref

Marche/Arrêt
Inversion
de sens

7

9
8

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)
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Ctr.08 : Mode d’arrêt
Roue libre

 en o e i e
e on  e iss n e es  s i  s o e 
e i e  ne e  e e oi  n no e  o e e e 
en n   se on es  e s e gn is ion  o e

s e e s  e i e  es   e e s 
 e  ine en  e son ine ie

Rampe (#)
 s  e e ion

e i e  e e o e  s i n  e o e e 
ion oisi ns e e Spd.08.

ne se on e s  e i e  es  

Rampe + DC ( )
 s  e e ion e  in e ion e o n  

continu.
e i e  e e o e  s i n  e o e e 

ion oisi ns e e Spd.08.
o s e  en e n e es  ein e  e i e  in e e  
o n  on in  en n   se on e
e i e  es  

DC vitesse nulle ( )
  ein ge  in e ion e o n  sse 
en e  is  i esse n e  in e ion e o n  on in

e i e  e e o e  en i os n  n o n  
sse en e s  ne i esse es e n e e e 
i e  e e o i e en

e i e  in e e o s  o n  on in  en n   
se on e  n o e e e ne e  e is en o e 

n  e e i e  n es  s 

DC temporisé  ( )

 s  in e ion e o n  on in
e i e  e e o e  en i os n  n o n  en 
n   se on e  n o e e e ne e  e is en 

o e n  e e i e  n es  s 

NOTE
n o e e e ( )  es o es  e  C  

C i esse n e  e  C e o is e  son  i en s  
o e  e

Vitesse
moteur

t

TempsTemps arrêt en roue libre
Arrêt

Vitesse
moteur

t

TempsRampe de
décélération

1sec

Arrêt

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsRampe de
décélération

Arrêt

Injection de
courant
continu
(1 sec.)

Courant moteur

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de courant
basse fréquence

Injection
DC

1 seconde

Arrêt

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de 
courant continu

(1 sec.)

Arrêt
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Ctr.09 : Reprise à la volée

• Si la charge est immobile au moment de l’ordre 
de marche ou à la réapparition du réseau, cette 

opération peut entraîner la rotation de la machine dans 
les 2 sens de rotation avant l’accélération du moteur. 
Avant de valider cette fonction, s’assurer qu’il n’y a pas 
de danger pour les biens et les personnes.

 
Dévalidée (#)

i ion e  e ise   o e n o e  en o ion
Validée

i  so ie i e  es  in i e  e i e  e e ne 
o e n e e   en e e  e sens e o ion 
 o e  s i ion  on  e so ie  i  e e  
o i e en   en e e so ie s   e  

es e e  e  e o e  s   en e e 
référence.

Arrêt moteur avant redémarrage
Ce o e e  e i is  o  o e   n o e  en 
o ion n  e e e e

- o  es o e s s n ones  n o n  on in  es  
in e  ns e o e  e ni e  e   e e in e ion 
e o n  on in  son  g s e on  o eni    
o n  no in  o e  en n   se on e

- Pour les moteurs synchrones  o  e  e o e  e 
i e  g en e es e es ns e s o  en on n  

i e  o n  o e  i e e   e 
i ion e e o n  son  g s e on  o eni  
  o n  no in  o e  en n   se on e

NOTE
e en e n o e    o e n es  s o i e e  
ne e en  o s e e on e e ein ge es  i  

(Apl.01  i e)

Ctr.10 : Gestion des micro-coupures
Dévalidée (#)

e i e  ne ien  s o e es o es se  e  
on in e  on ionne  n  e  ension  s C es  

s s n e  

ATTENTION : 
Les cas «Arrêt» et «Arrêt différé» ne peuvent fonctionner 
correctement que si l'énergie emmagasinée dans 
l'application est supérieure à l'énergie à fournir pendant 
la micro-coupure. 
Applications éligibles : ventilation, centrifugation,... 

Arrêt
n s e o e se  e i e   e  s  ne 

e  o i e en  e  e i e  n e 
e o e  en oie e ne gie s  e s C   e o   
on i ions no es   ion se o s i  s   

 o e  s i n  e o e  og  en Ctr.08. 

e i e  en e ne ise en s i  e e se  
e n i

Arrêt différé
n s e o e se  e i e   e  s  ne 

e  o i e en  e  e i e  n  e 
e o e  en oie e ne gie s  e s C  

 e o   on i ions no es 
 i  e e  i o o e es  in ie e   s  e o
e  e s  s  i esse e onsigne
 i  e e  i o o e es  s ie e   s   

 ion se o s i  en o e i e  e i e  en e 
ne ise en s i  e e se  e n i

Ctr.11 : Type d’effacement des mises en sécurité
Commandé (#)

e en  ne ise en s i   ne o n e ese  
 o nie  o   in e e e ge

Automatique
e en  o i e e o es es ises en s i

Auto de 1081, 1082, 1083, 1084
se   o e Avancé  en  

Auto sauf 1081, 1082, 1083, 1084
se   o e Avancé  en  

Ctr.12 : Sens de rotation
Ce e e e  e o i e  e sens e o ion   
o  e  s ns nge  e signe e  onsigne
 n es  is en o e  

Ctr.13 : Sélection du mode boucle ouverte ( )
e ine e o e e on e en ension  es o es s 

es   e e  s non es  s es  
s e o  g ges sine  e  s es   e ise 

so s ension  son  i is s o  e on e e o ie  es 
ines  in ion  Ces  o es se i en ien    
o e i is e o  i en i e  es es  o e  

no en   sis n e s o i e  Ces es i n  
e   e e e  n  essen ie s o  o eni  es 

e o n es o i es  on ien  o e  e e  
ine o  s e ionne  e o e e s o i

es o es  in i e e  oos  e   i e   
o es on en   es o es e i o ge  ne oi  es 

ines  in ion  

Rs mesuré à chaque marche :
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s  

e ois e e i e  e oi  n o e e e
Ces es es ne son  es e si  ine es    
o e en  e   es e n es  s e e e o s e 
o e e e es  onn  oins e  se on es s 

  en  C es  e o e e on e e o ie  e s 

Tension
bus DC

Seuil sous
tension bus

Perte réseau

Verrouillage du pont
de sortie variateur

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo
micro-coupure

(0,5 s)

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo micro-coupure
(0,5 s)
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e  o n  To e ois  e e e on ionne en  oi  e 
o i e e  es  se on es n ess i es en e n o e 

 e  n no e  o e e e

Rs non mesuré
 sis n e s o i e e  o se  e ension ne son  s 

mesurés.
Ce o e es  oins e o n  e e o e s es   

e e  is i  es   e  o s es es e 
on ionne en  o s e  ise en se i e  i  es  e o n

 e e e  n o i ge s ns o ion (Ctr.14) o  
enseigne  o i e en  es e s e  sis n e s
o i e e  e o se  e ension

U/F linéaire avec boost
oi ension en e e  oos  e
NOTE 

i ise  e o e o   o n e e sie s o e s 
onne s en e

Rs mesuré après retour réglages usine
s n e o   g ges sine   sis n e s o i e 

e  o se  e ension son  es s  e i e ois e e 
i e  es  e o i  (so ie i e  i e)

Rs mesuré à chaque mise sous tension (#)
 sis n e s o i e e  o se  e ension  son  es s 

s  e i e o n e e e i s i  e 
mise sous tension.

• Une tension est brièvement appliquée au 
moteur. Par sécurité aucun circuit électrique ne 

doit être accessible dès que le variateur est sous 
tension.

U/F quadratique
oi ension en e i e e  oos  e

Ctr.14 : Autocalibrage

• Pendant la phase d'autocalibrage, la 
commande de frein est dévalidée.

- Si Ctr.14 = Avec rotation : paramètres moteur 
incomplets, Mesure d’offset codeur/positionnement 
du rotor ou Mesure offset codeur/ injection signaux, 
le moteur tourne à faible vitesse ou à 2/3 de sa vitesse 
nominale. S'assurer que cette opération ne présente 
pas de risques pour la sécurité et que le moteur est à 
l'arrêt avant la procédure d'autocalibrage.

-  Après modification des paramètres moteur, 
renouveler l'autocalibrage.

 

• Si Ctr.02  s n one   e o ie  en ension

Non (#)
s o i ge

Sans rotation : paramètres moteur renseignés
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s e  

mémorisés.

Avec rotation : paramètres moteur incomplets
s e inen  o  e o e e on e s e ionn

Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor
s e inen  o  e o e e on e s e ionn

Mesure offset codeur/ injection signaux
s e inen  o  e o e e on e s e ionn

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés
s e inen  o   e no ogie e o e  s e ionn e

Réservé
ne ion

• Si Ctr.02  s n one   e  o ien

Non (#)
s o i ge

Sans rotation : paramètres moteur renseignés
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s e  

mémorisés.
Avec rotation : paramètres moteur incomplets 

 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s 
e  o is s  in n e e   n  i e Mtr.08 
e  in n e o e s son  g e en  es es 
e  o is es  e e  e iss n e Mtr.05 est 

o i e en  is  o
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor
Ce o e es  i  ni e en  si Mtr.10 es  g  s  

so e  ns e s  e o e  o ne  s sse 
i esse n e es e  o se   e  Ce  o se  es  

o i e en  o is  en Mtr.13.
Mesure offset codeur/ injection signaux

s e inen  o  e o e e on e s e ionn
Sans rotation : paramètres moteur non renseignés

s e inen  o  e o e e on e s e ionn
Réservé

ne ion

Tension moteur

Boost
Fréquence
moteur

Mtr.04/2

Mtr.04

Mtr.01/2 Mtr.01

Tension moteur

Boost

Fréquence moteur

Mtr.04

Mtr.01
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• Si Ctr.02     e  o ien  ( ) 

Non (#)
ne ion

Sans rotation : paramètres moteur renseignés
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s 

e  o is s  in n e s o i e es  es e is 
non o is e  ne e es  g n e si s  e  es  s 
i en e e  e  enseign e en Mtr.08   o e e 
o n  es  o i e en  ise  o

Avec rotation : paramètres moteur incomplets 
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s 

e  o is s  in n e e   n  i e Mtr.08 e   
 o e    in-1 ( e) son  g e en  es es e  

mémorisées.
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor 
Ce o e es  i  ni e en  si Mtr.10 es  g  s   

  se s  n en   C e   e e   o  
so e  ns e s  e o e  o ne  s sse 

i esse n e es e  o se   e  Ce  o se  es  
o i e en  o is  en Mtr.13.

Mesure offset codeur/ injection signaux
s e inen  o  e o e e on e s e ionn

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés
Reservé.

Reservé
ne ion

• Si Ctr.02    e  o ien  ( )

Non (#)
ne ion

Sans rotation : paramètres moteur renseignés 
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s 

e  o is s  in n e s o i e es  es e is non 
o is e   o e e o n  es  o i e en  ise 

 o
Avec rotation : paramètres moteur incomplets 

s e inen  o  e o e e on e s e ionn
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor 

s e inen  o  e o e e on e s e ionn
Mesure offset codeur/ injection signaux
Ce o e es  i  ni e en  si Mtr.10 es  g  s   

  se s  n en   C e   e e   o  
so e   n sign  e o n  e en e e e e  e 

i e i e es  in e   s o   o e  o se   
e  es  e in   es es e in n e s o i e 

 o e  ns e i es i e ions  Ce  o se  es  
o i e en  o is  en Mtr.13.

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés
Réservé.

Réservé
ne ion

Procédures à suivre pour effectuer un autocalibrage :
Sans rotation : paramètres moteur renseignés 
 ss e  e es es o e  on   enseign s e  

e e o e  es   
 i e i e  es  so s i ensionn   o    

iss n e  o e  i e  i i ion e o n  Ctr.04 
n i e   ise en s i   i e

 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e o e  es  en n  is 
s e en o e i e o s e o i ge es  e in

 en e  n e  o e  e e Ctr.14 
e sse  on

 e o i e  e i e  e  en e e  o e e e
e o e  es  ens i e   on ionne  no e en

• Avec rotation : paramètres moteur incomplets 
 ss e  e es es o e  onn s on   

enseign s e  e e o e  es   
 i e i e  es  so s i ensionn   o    

iss n e  o e  i e  i i ion e o n  Ctr.04 
n i e   ise en s i   i e

 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e o e  es  en n  is 
s e en o e i e o s e o i ge es  e in

 en e  n e  o e  e e Ctr.14 
e sse  on

 e o i e  e i e  e  en e e  o e e e
e o e  es  ens i e   on ionne  no e en

Dans ce mode, le moteur tourne à 2/3 de sa 
vitesse nominale ou à 1000 min-1 maximum

• Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor 
 ss e  e es es o e  on   enseign s e  

e e o e  es   
 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e o e  es  en n   s 

i e i esse s  e e o se   o e  soi  es

• Mesure offset codeur/ injection signaux
 ss e  e es es o e  on   enseign s e  

e e o e  es   
 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e  o e  o ge 

g e en  en n   se e es e e o se   
codeur.

NOTE
 i n o e  es  onn  n   n e  o e 

o i ge  ne ise en s i  o i ge  es  
g n e

 ne o e o i ge ne e  s e e 
si ne ise en s i  es  en o s o  si  so ie  

i e  es  i e
 s o i ion es es o e  e   

o e o i ge
 o s e Ctr.14  es e o se  o e osi ionne en  

 o o  o  es e o se  o e  in e ion sign   
o i ge es  n ess i e ni e en  en on e  e 
 o ien
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4.2.4 - Plaque moteur
Mtr.01 : Fréquence nominale moteur

C es  e oin  o  e on ionne en   o e  sse e 
o e ons n   iss n e ons n e
n on ionne en  s n  es   en e e e e s   

e sign i e o e

Mtr.02 : Courant nominal moteur
C es   e   o n  no in  o e  e e e s  

 e sign i e  e o n  no in  o e  se  
no en   ni   e i e  o e
ATTENTION
Ne pas renseigner une valeur différente de celle indiquée 
sur la plaque signalétique du moteur.

Mtr.03 : Vitesse nominale moteur
C es   i esse en ge  o e  e e e s   e 
sign i e
NOTE

Ce e e  oi  en e en o e e g isse en   o e  
s n one  o    i esse e s n onis e  Ce 

g isse en  ne oi  en n s e n g i

Mtr.04 : Tension nominale moteur
n e   ension no in e e e e s   e sign i e 

en en n  en o e es on i ions no es i en ion
e e  e ni   is i e ension en e

Mtr.05 : Cos PHI moteur
e Cos φ es  es  o i e en  en n  ne se 

o i ge e  o ion ( oi  Ctr.14) e  o is  ns 
e e  ns e s o  e e o e o i ge 

n   e e e e  en e   e   Cos φ e e e s   
e sign i e  o e

Mtr.06 : Gestion de la protection thermique moteur
Dévalidé (#)

ne ges ion es son es e i es CT   e i e  
Entrée carte contrôle

ise en o e e  son e CT  o e s  CT  e  
  o nie  e on e  i e

Entrée de la MDX Encoder
ise en o e e  son e e i e o e  o e 

s  T  e  T   o nie  e o ion C  o  

Entrées carte contrôle et MDX Encoder
ise en o e es  son es e i es o e  o es 

es e i e en  s  CT   o nie  e on e  
i e  e  s  T T   o nie  e o ion C  

o  

ATTENTION
Si Mtr.06 est réglé sur Entrée carte contrôle ou Entrées 
carte contrôle & MDX Encoder, alors l'entrée logique DI1 
ne doit pas être utilisée (ne pas affecter I/O.06).

NOTE
Mtr.06 e  e g    o i i ion e Ctr.02 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

Mtr.07 : Type de ventilation du moteur
Non ventilé
e o e  n  s e en i e  in e ne o  e en i ion 

forcée.
Auto ventilé (#)
e o e   n en i e  s  e

Moto ventilé
e o e   ne en i ion o e

NOTE
Ce e o in   es es o e  es  

i is  o  es i e  e o en ge i is ion e i e e 
 ine

Mtr.08 : Inductance d'axe d / Ind. Fuite
- o e  s n one  e  e in n e g o e e i e 

e  s o   e  e Mtr.08 es  o is e o -
i e en  o s n o i ge en o e e on e e 

 o ien  ( oi  Ctr.14).
-  Moteur synchrone  e  e in n e s o i e 

i e   e  e Mtr.08 es  i is e o  e on e 
es o e s  i n s e nen s ( ) e  es o e s 

s n o n s ssis s i n s e nen s 
( )   e  oi  e enseign e  i  es 
onn es e  e o e  o     i  e  
o e o i ge ( oi  Ctr.14).

Mtr.09 : f.e.m moteur à 1000 min-1 (Ke) ( )
 e  e Mtr.09 es  i is e ns e s es o e s 

s n ones   e  oi  e enseign e  i  e  
e sign i e  o e  o     i  ne 

s en e o i ge

NOTE
i  i esse no in e o e  es  s ie e   in1  
 e  e Mtr.09 e sen e  ension o e  o  

10000 min-1.

Mtr.10 : Type de codeur
e i e  oi  e i  
 ne o ion C  o   ges ion es o e s 
o  es e s  e e  

 ne o ion  o  g e  es so e s
ATTENTION
Mtr.10 n'est pas actif lorsque Ctr.02 = Asynchrone : ctrl. 
vectoriel en tension.

NOTE
Mtr.10 e  e g    o i ion e Ctr.02 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

• Si Ctr.02  s n one   e  o ien

Incrémental
e o  i esse  o e  in en  e  sign   

en e  e  Mtr.11 g e en
Réservé

ns o e
U,V,W seuls

ns o e
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Incrémental U,V,W
e   n en  es sign   ne son  s i is s

Capteur à effet Hall
ns o e

Soft. 1 / Orientation pour la FEM 
o e  enso ess  e o n  o  es i ions 

o   e n e e o e  ge es  i e ( o e  
en i ion  )

Soft. 2 / Orientation pour la FEM
Ce o e enso ess  es  o i e en  s e ionn  

s o is ion e n one   e  o ien  
ns Ctr.02   es  e o n  o  es i ions o   

e n e e o e  ge es  o e ( o e  esse  
e e se  )
Soft. 3 à 5

ns o e
Résolveur

e o  i esse  so e  s ns s ei n e  ni e  es 
sign  e e o
Résolveur + détection perte de signal

e o  i esse  so e  e  s ei n e  ni e  es 
sign  e e o

• Si Ctr.02    e  o ien  ( ) o   
 e  o ien  ( )

Incrémental
ns o e

Réservé
ns o e

U,V,W seuls
Ce e s e ion e e  i is ion en e g e n 
o e  e  sign  e o ion on  es oies  e   ne 

se ien  s o ionne es
Incrémental U,V,W

i   ines  i n s i es n o e  
in en  e  sign   e  oies e o ion 

  
Capteur à effet Hal

i   ines  i n s i es e  e s  e e  
 s s e  e i e

Soft. 1 / Orientation pour la FEM 
o e  enso ess  se   o e  n  

Soft. 2 / Orientation pour la FEM (# si Ctr.02 = PM : ctrl. de 
flux orienté (LSRPM))
Ce o e enso ess  es  o i e en  s e ionn  

s o is ion e    e  o ien  ( )  
ns Ctr.02   ne on ien  s o  Ctr.02    e 
 o ien  ( )

NOTE
enseigne  es es Mtr.01  Mtr.04  Mtr.08 et Mtr.09 

en i is n  es onn es o e  is oni es  is e e e  n 
o i ge Ctr.14  ns o ion  es o e  

enseign s
Soft. 3 / Modèle adaptatif (# si Ctr.02 = PMaSR: ctrl. de 
flux orienté (LSHRM))
Ce o e enso ess  es  o i e en  s e ionn  

s o is ion e   e  o ien  
( )   ns Ctr.02   ne on ien  s o  Ctr.02   

 e  o ien  ( )

NOTE
enseigne  es es Mtr.01  Mtr.04  Mtr.08, Mtr.09, 

Mtr.14  Mtr.18 en i is n  es onn es o e  is oni es  
is e e e  n o i ge Ctr.14  ns o ion  

es o e  enseign s
Soft. 4 / Orientation par flux stator
Ce o e es   i i gie  o  es i ions o  e io 
en e ine ie e  ge e  ine ie o e  es  s ie   

 e  e Ctr.02     e  o ien  ( )
Soft. 5 / Réservé

ns o e
Résolveur

e o  i esse  so e  s ns s ei n e  ni e  es 
sign  e e o
Résolveur + détection perte de signal

e o  i esse  so e  e  s ei n e  ni e  es 
sign  e e o

Mtr.11 : Nombre de points par tour codeur
e e  e on g e  e no e e oin s  o  n o
e  in en  e   on e i  en e o e  en i esse

Mtr.12 : Tension d’alimentation du codeur
5V (#)
Ce e e e  e g e   ension i en ion  
o e   

15V
Ce e e e  e g e   ension i en ion  
o e   

ATTENTION
Avant de sélectionner «15V», s’assurer que le codeur 
utilisé peut supporter cette tension.

Mtr.13 : Déphasage codeur ( )
n i e e s   es  e s ge e e   o s 

n o i ge ( oi  Ctr.14)   es  o is    ise 
o s ension e  ne se  o i  o i e en  s n 

no e  o i ge

• Le déphasage, dans le cas où il est connu, 
peut être entré manuellement. Toute valeur 

erronée peut entraîner la rotation du moteur dans la 
mauvaise direc tion ou provoquer la mise en sécurité 
du variateur.



30

 T  

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

Mtr.14 : Courant de dimensionnement de base (DBC)
i e  e o n  e  son  is es es e s e 

in n e s e e  Mtr.16 e  e ng e e ge 
o i  Mtr.17.

NOTE
Ce e es  n ess i e o s e Ctr.02     
e  o ien  ( )

Mtr.15 : Lq à faible charge
ni   e  e in n e e  o s e e o n  

o e  es  g     o n  e i ensionne en  e 
se Mtr.14.

NOTE
Ce e es  n ess i e o s e Ctr.02     

e  o ien  ( )

Mtr.16 : Inductance d'axe q @ DBC
ni   e  o i e e in n e e  o s e e 

o n  o e  es  g   o n  e i ensionne en  e 
se Mtr.14 e  ng e e ge es  g   Mtr.17.

NOTE
Ce e es  n ess i e o s e Ctr.02     

e  o ien  ( )

Mtr.17 : Angle de calage @ DBC
ni   e  o i e e ng e en e  i e ion  

o n  o e  e  e e e  ension  i e  o e  i 
o ni  e i  e o e o s e e o n  es  g   
o n  e i ensionne en  e se C Mtr.14.

NOTE
Ce e es  n ess i e o s e Ctr.02     

e  o ien  ( )

Mtr.18 : Angle de calage à charge partielle
ni   e  o i e e ng e en e  i e ion  

o n  o e  e  e e e  ension  i e  o e  i 
o ni  e i  e o e o s e e o n  es  g   
 oi i   o n  e i ensionne en  e se C 

(Mtr.14/2).

NOTE
Ce e es  n ess i e o s e Ctr.02    

e  o ien  ( )

4.2.5 - Vitesses et rampes
Spd.01 : Limite maximum
i esse i  ns es e  sens e o ion

• Avant de paramétrer la limite maximum, 
vérifier que le moteur et la machine entraînée 

peuvent la supporter.

Spd.02 : Limite minimum
n o e ni o i e  ni   i esse ini  (in i  en 
o e i o i e)

ATTENTION
• Ce paramètre est inactif lors de la marche par impul-
sions.
• Dans le cas où la valeur de Spd.01 est inférieure à celle 
de Spd.02, la valeur de Spd.02 est automatiquement mo-
difiée à la nouvelle valeur de Spd.01.

Spd.03 : Sélection de la référence
Par bornier (#)

e ion e  en e i esse s  en e n ogi e  
i en ie e  o    en e ogi e 

Entrée analogique 1
 en e i esse es  iss e e en e n ogi e 

i en ie e  ( o nes  e  )
Entrée analogique 2

 en e i esse es  iss e e en e n ogi e 
i en ie e  ( o nes  e  )

Référence préréglée
e ion e  en e i esse iss e e  en e 

g e  o    en e ogi e  ( g e  Spd.04 
o  RP1 ou Spd.05 o  )

Console
 en e i esse es  iss e e in e e e ge 

(se e o e   )

Spd.04 : RP1 : Référence préréglée
e e  e ni   en e g e 

Spd.05 : RP2 : Référence préréglée
e e  e ni   en e g e 

Spd.06 : Accélération 1
g ge  e s o  e  e    in-1.

Spd.06   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1  

N (min-1)

1000

N2

N1

0

Valeur Spd.06

t
t (s)

Spd.07 : Décélération 1
g ge  e s o  e  e  in-1  .

Spd.07  

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1
  

0

Valeur Spd.07

t
t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1
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Spd.08 : Mode de décélération
Rampe fixe

e e ion i os e  i  e e ion 
e es  o  i e  o   ine ie e  ge  

 ension  s on in  sse s  e  i  
( i e T      i e T    ) e  e i e  se 

e  en s i  s ension s C
ATTENTION
Sélectionner le mode «Rampe fixe» lorsqu’une résis-
tance de freinage est utilisée.
Rampe auto. (#)

e e ion s n  e  onge en  
o i e  e s e e n i e   ise en 

s i  s ension  s C  i e  ( i e T   
    i e T    )

Rampe auto. +
e i e  e e  g en ion e  ension o e  
s   ois  ension no in e e en Mtr.04 

( ension no in e o e )  n i e  ein e e se i  
e ension i   s C ( i e T    i e 
T   )  To e ois  si e  n es  s s s n  e e s 
e  e e ion s n  es  ong  n 

i e   ise en s i  s ension  s C  i e
o  ne e n i  ne gie  e o e e e  ne 

ion s i e e e o e e o
Rampe fixe +

e   o e e o  is  e es  i os e  
i  e e es  o  i e  e i e  se e  en 

s i  s ension s C

ATTENTION
Dans les modes «Rampe auto +» et «Rampe fixe +», le 
moteur doit être en mesure de supporter les pertes 
supplémentaires liées à l’augmentation de la tension à 
ses bornes.

Spd.09 : Gain proportionnel vitesse Kp1 ( )
e e  e g e  i e  sse en  e  onsigne 
e i esse s i e  ne ion o  s i e  n i  e 

ge  e g ge e Spd.09 en  e ine ie e  
ge   e  sine es  e  ne ine ie e ge 

i e  o  es i ions on  ine ie en e es  e e 
( en i e  en i ge se  o e s  e )   e  e 
Spd.09 oi  e g en e  

g en e  e g in o o ionne  s  o en ion e 
i ions ns e o e  is i in e   e  e   

 en i n  e  s i i   o e  es  e e s  
es i ions es e i esse   i e o e en ge

Spd.10 : Gain intégral vitesse Ki1 ( )
g e  s i i  e  i esse o e  s  n i  e 

ge
g en e  e g in in g  o  i i e  e e s e 

e o e en  e  i esse o s n i  e ge

4.2.6 - Interface client
I/O.01 : Type de signal sur AI2
e e  e ni  e e e sign  o  s  en e 
n ogi e i en ie e 
i n o e e  e ion es  s e ionn  e i e  
o o e  ne ise en s i  e e  s   s  
e ion e e  sign

0- 20 mA
n e en o n     

20- 0 mA
n e en o n     

4- 20 mA avec détection
n e en o n      e  e ion

20- 4 mA avec détection
n e en o n      e  e ion

4- 20 mA sans détection (#)
n e en o n      s ns e ion

20- 4 mA sans détection
n e en o n      s ns e ion

I/O.02 : Type de signal sur AI3
e e  e ni  e e e sign  o  s  en e 
n ogi e i en ie e 
i n o e e  e ion es  s e ionn  e i e  
o o e  ne ise en s i  e e  s   s  
e ion e e  sign  

0- 20 mA
n e en o n     

20- 0 mA
n e en o n     

4- 20 mA avec détection
n e en o n      e  e ion

20- 4 mA avec détection
n e en o n      e  e ion

4- 20 mA sans détection
n e en o n      s ns e ion

20- 4 mA sans détection
n e en o n      s ns e ion

0-10V (#)
n e en ension   

± 10V
n e en ension   

I/O.03 : Type de signal sur AO1
e e  e ni  e e e sign  o ni s   so ie 
n ogi e

± 10 V
o ie en ension   

0-20 mA
o ie en o n     

4-20 mA (#)
o ie en o n     

I/O.04 : Source sortie analogique AO1
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e on 
so i e esse  s   so ie n ogi e 

 so e e  e e e   i esse o e  e e  e 
o n  o e  o   iss n e o e  o  e o n  i  

du moteur.
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I/O.05 : Échelle sortie analogique AO1
Ce e se   e e  e e  so ie n ogi e 
AO1.

NOTE
o s e I/O.05    e  i  e  so ie 
n ogi e o es on    e  i   e 
i i es  e

I/O.06 : Destination entrée DI1
I/O.07 : Destination entrée DI2
I/O.08 : Destination entrée DI3
I/O.09 : Destination entrée DI4
I/O.10 : Destination entrée DI5

Ces es son  i is s o  s e ionne   es in ion 
es en es ogi es   
 es in ion e  e e e   s e ion e  en e 
 o nie  ( i  )   s e ion e  en e g e ( i  

)   e n   e  i sions   e 
i e  in e sion  sens e e ( n i e)   

e   e e en  ne ise en s i  
en e i e  en e i e e    n e e e  en e 

i e i e
ATTENTION
Si Mtr.06 est réglé sur «Entrée carte contrôle» ou 
«Entrées carte controle & MDX Encoder», alors l’entrée 
logique DI1 ne doit pas être utilisée (ne pas affecter 
I/O.06).

I/O.11 : Source sortie logique DO1
I/O.12 : Source sortie relais 2

Ces es son  i is s o  s e ionne   so e e 
on so i e esse    so ie ogi e  o   e is e 

sortie RL2.
 so e e  e e e   i esse n e   onsigne 
ein e   ge no in e ein e  e s e 

o e  e i esse i   e  so ie e  
o n e e ein   so ie  o e   o  

4.2.7 - Réglages complémentaires 1, si Ctr.01= 
Application centrifuge

Apl.01 : Mode RAZ référence +vite, -vite
RAZ / Actif

 en e es  e ise    e ise so s ension  es 
en es i e  i e e   son  i es en e nen e
Précédente / Actif

  ise so s ension   en e es   ni e  o  e e i  
  ise o s ension  es en es i e  i e e   son  

i es en e nen e
RAZ / Inactif (#)

 en e es  e ise    e ise so s ension  
es en es i e  i e ne son  i es e o s e  so ie 

i e  es  i e  en e  es  i e en e nen e
Précédente / Inactif

  ise so s ension   en e es   ni e  o  e e i  
  ise o s ension  es en es i e  i e ne son  i es 
e o s e  so ie i e  es  i e  en e  es  
i e en e nen e

Vmin / Actif 
  ise so s ension   e  e  en e es  g e  
 i esse ini  (Spd.02)  es en es i e  i e e   

son  i es en e nen e
Vmin / Inactif

  ise so s ension   e  e  en e es  g e 
  i esse ini  (Spd.02)  es en es i e  i e ne 

son  i es e o s e  so ie i e  es  i e  en e 
 es  i e en e nen e

Apl.02 : Rampe référence +vite, -vite
Ce e ni  e e s n ess i e o  e  
en e e  o n e i e  i e o e e   
  ne e o e o  e e o e e   

ni   sensi i i  e  o n e

Apl.03 : Échelle référence +vite, -vite
 e  i  e  en e e  o n e 
i e  i e en  o i e en   e  i   

e e  e e es  e e
Ce e e e  on  e   e  i  e 

 en e e  o n e i e  i e   e  i  
e ise  i ion

e e  
  en e i e  i e es  ess e  ne en e 

g e i  o  ge e i ion  Spd.01.
 - Si Spd.01   in-1  o  e  e  i  e  

en e i e  i e o es on e   in-1 :

 Apl.03 

= = 0,671000
Spd.01

= = 0,671000
Spd.01

Apl.04 : Destination référence +vite, -vite
Ce e se   ni  e e n i e e  

en e e  o n e i e  i e  on e
e e   en e e  o n e i e  i e se  e 
 en e i esse  n e  en o e   en e e  o
n e i e  i e ns ne en e g e (s e ion-

ne   e e e  en e g e Spd.04).
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Apl.05 : Seuil du comparateur 4 (sous-puissance en kW)
   so e  o e   es  e e   is

s n e o e
Apl.05 se   g e  e se i  e s e en   o e  
e  e e   ons en  e e e  ne so s iss n e

e se i  es  e i    en 

Apl.06 : Destination de la sortie du comparateur 4
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie  o e
 es in ion e  e e e   ise en s i  
i is e    

Apl.07 : Masquage du comparateur 4
Ce s ge e e  e e o ise   e ion  o  

 e o i ge  i e  n i e   e ion o s  
ge

Apl.08 : Seuil du comparateur 5 (sous-vitesse en min-1)
   so e  o e   es  e e   i

tesse moteur.
Apl.05 se   g e  e se i  e s e en   o e  
e  e e   ons en  e e e  ne so s i esse
e se i  es  e i    en in-1.

Apl.09 : Destination de la sortie du comparateur 5
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie  o e
 es in ion e  e e e   ise en s i  
i is e    

Apl.10 : Masquage du comparateur 5
Ce s ge e e  e e o ise   e ion  o  

 e o i ge  i e  n i e   e ion o s  
ge

Apl.11 : Source référence PID
Ce e ni   i e i se  e en e  g

e  
To es es i es   son  o i e en  ises  

e e o  e es i es ien  ne ge e i ion 
e    o  e     si e es son  ni o i es
 so e e  e e e  en e n ogi e   o  
 o    i e on  ( o  es i s s   i e 

on  se e o e   i e )

Apl.12 : Source retour PID
Ce e ni   i e i se  e e o   g
teur PID.
To es es i es   son  o i e en  ises  

e e o  e es i es ien  ne ge e i ion 
e    o  e     si e es son  ni o i es
 so e e  e e e  en e n ogi e   o  
 o    i e on  ( o  es i s s   i e 

on  se e o e   i e )

Apl.13 : Validation PID
Dévalidé (#)

e g e   es  s i
Validé 

e g e   es  i

Apl.14 : Destination sortie PID
e e  e ni  e e e   so ie  es  

ess e
ns e s  o e  so ie  oi  gi  s   i esse  

s e ionne   e e e  en e g e o  
 en e g e

Apl.15 : Gain proportionnel PID
e  ne e e   e   ie o o ionne e e              

 so ie  es  g e   o s e Apl.15  

Apl.16 : Gain intégral PID
e  ne e e   e  e  n g in Apl.16    

ie in g e   ie e  en s

Apl.17 : Coefficient unité utilisateur
Ce e es  n oe ien  i i e  e e n  
e is ise   en e  e  e e o   en g n e  
i is e  ns es ges  o e e e e in e e e 

ge (  )

Apl.18 : Unité utilisateur
Ce e i  ni  i s e  o   en e 

 e  e e o   ns es ges  o e e e e 
in e e e ge (  )

Apl.19  and Apl.20 : 
Non utilisés

4.2.8 - Réglages complémentaires 2, si Ctr.01 = 
Application avec moteur frein

Apl.01 : Validation commande de frein 
Dévalidée (#)

 o n e e ein n es  s i e
Validée

 o n e e ein es  i e

Apl.02 : Seuil courant ouverture frein ( )
e e  e g e  e se i  e o n  e  e ein se  
o  n  Ce ni e  e o n  oi  e e e ss e  n 
o e s s n   o en  e o e e  ein

Apl.03 : Seuil de vitesse d’ouverture du frein
e e  e g e  e se i  e i esse e  e ein se  o

n  Ce ni e  e i esse oi  e e e e o ni  n 
o e s s n  o  en ne   ge ns  onne i e
ion  o en  e o e e  ein  n g n  e se i  

es  g   ne e  g e en  s ie e  g isse en  
 o e  e i  en in-1.
e e 

  in-1   
 i esse no in e en ge   in-1

 g isse en        in-1.
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Apl.04 : Seuil de vitesse de fermeture du frein
e e  e g e  e se i  e i esse e   o n e e 
ein se  s i e  Ce se i  e e  i e  e ein 

n   i esse n e n i e  e i ge e  ge 
en n   e e e e e  ein  i  en e o   
i esse sse en esso s e e se i  o s e  n es  

s e n  (in e sion e sens e o ion)   o n e 
e ein se  in en e i e  Ce e e e ion e e  

i e   e o e  ein o s  ss ge  e o e 
vitesse.

Apl.05 : Temporisation frein
 : Ce e e o is ion es  en e o s e o es es 

on i ions o e e  ein son  nies  e e e  e 
isse   e s o  i  ns e o e  n ni e  e 

o n  gn is n  s s n  e  o  s ss e  e  on
ion e o ens ion e g isse en  es  o e en  i

e  o s e e e e o is ion es  o e   o n e 
e ein es  i e
en n  o e  e e e e e o is ion   e 
i e   onsigne es  o e

 : Ce e e o is ion e e  e e e   o n e 
e e o e  ein  o   ss ge en esso s  

se i  e i esse ini  (Apl.04)  e es  i e o  i e  e 
e en    ein o s ne i is ion o    e 

vitesse.

Apl.06 : Temporisation avant blocage rampe
Ce e e o is ion es  en e o s e  o n e e 

ein es  i e  e e e  e isse  e e s  ein e 
s o i  n  e o e   e e i esse

Apl.07 : Seuil de vitesse nulle
i  i esse o e  es  in ie e o  g e  ni e  ni 

 e e  e i esse n e  se  i e  n 
g ge sine  e e e es  e e   so ie ogi e 

  i e  e I/O.11.
n o e e on e en ension e  s  o e  e 

i e  e s   e s e ionn e s  se i  
  Apl.07  is e o e  sse en o e i e

Apl.08   à Apl.20 : Non utilisés
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4.3 - Raccordements et fonctions de contrôle du variateur par défaut 
4.3.1 - Démarrage rapide de la plupart des applications courantes
• es i ions es s o n es in en  es o es  en i e s  o esse s  nge s  e e ses  o e s  
• Ce e o e s i e  o e i e  e  e esse s  ses (  C  ) i o n  es o e s 

s ns ein e  o  s ns e  e i esse
• Ce e o e si i e es  s e s  e i  e  on g ion    o nie  e o n e on ien   

ins ion e  n n oins  ossi i i  e o i e  es s en es o e e e
• es en es T  e  T  oi en  e e es n  e onne  n o e e e

Relais d’état du
   variateur (N/O)**

Relais alarme
vitesse maximum (N/O)

Vitesse nulle
Absence sûre du couple/

Entrée déverrouillage 1
Sélection référence

Sélection référence 

Absence sûre du couple/
Entrée déverrouillage 2

Marche AV / Arrêt

Marche AR / Arrêt 

Image courant  4-20 mA 

CTP moteur *

Référence vitesse 
0-10V

Référence vitesse 
4-20mA

+10V ref

AI1+

AI1-

AI2+

AI2-

0V

AO1

AI3

+24V ref

DO1

STO-1

DI2

DI3

STO-2

DI5

DI4

+24V ref

1

2

3

4

5

6

8

7

0V

DI1/CTP

10

9

1

2

3

4

5

6

8

7

9

PX1

PX2

PX3
COM-RL1

RL1

COM-RL2

RL2

1

2

3

4

( ) si  son e e i e o e  oi  e onne e  CT  
e  Mtr.06 (05.70)  n e e on e ( )

( ) e e is  es  o e  si ne es  en e T  n es  s e e

• Modification de la logique de commande Marche / Arrêt
   o  o n e  s  ( e  i sionne )

is e es es  g e  
 Ctr.06 (06.04)   i sionne  ( )
 I/O.10 (08.25)  06.39  ( o ne )

   o  o n e e  e  in e sion e sens  

is e es es  g e  
 Ctr.06 (06.04)    in e sion e sens ( )
 I/O.09 (08.24)  06.34 e  ( o ne )  
 I/O.10 (08.25)  06.33 n e sion n i e ( o ne )

Pour le raccordement de l'option MDX-ENCODER ou 
MDX-RESOLVER, se reporter au guide d'installation réf. 
5340.  

• Sélection de la référence par les entrées logiques
DI2

(01.45)
DI3

(01.41) Sélection

0 0 en e i esse en ension (  ) 
s  en  n ogi e 

0 1 en e i esse en o n  (  
) s  en  n ogi e 

1 0 en e g e 
Spd.05 (01.22)  e1 1

Marche AV

Arrêt

DI4

DI5

+24V ref

7

8

9

Marche / Arrêt

Inversion de sens 

DI4

DI5

+24V ref

7

9

8
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4.4 - Procédure de démarrage rapide en mode de contrôle vectoriel en tension ou 
contrôle de flux orienté
Ce ge i e es    i o ge n o e  s n one (  e  ) en on e e o ie  en ension o  n 

o e   i n s e nen s (  e  ) en on e e  o ien  s ns e o  e i esse ( o e senso ess )   i  n 
i e  en g ge sine

e on e e  o ien   es i i ions s i n es 
 o e e ge (    e  i esse no in e)    o e no in
 e o  ine ie o e ge i    i e o  en e ine ie e  ge e  ine ie o e  es  s ie    

e  Mtr.10  o    ien ion   s o
 i esse no in e ini  e i ion  e e  i esse no in e

Variateur hors tension vérifier que :

 Les bornes STO-1 et STO-2 sont raccordées à la borne +24V
 L'ordre de marche est câblé mais pas validé 
 Les bornes U, V et W du moteur sont respectivement raccordées aux bornes U, V et W du variateur.
Le moteur tournera dans le sens horaire vu du bout d’arbre sur ordre de marche avant.
Pour inverser, utiliser le paramètre Ctr.12 plutôt que de croiser les phases en sortie variateur.  

Mettre le variateur sous tension
 Le test est automatiquement exécuté pendant la phase d’initialisation du variateur (environ 5 sec)
 A la fin du test :

 Si aucune anomalie n’est détectée, l’IHM indique "Variateur prêt"
 Si un message "Diagnostic" apparaît, lire les indications contenues dans le paramètre 17.06 

Régler l’horloge de l’IHM en suivant la procédure décrite au paragraphe 2.2.3.5

Ouvrir les bornes STO-1 et STO-2 pour verrouiller le variateur pendant le paramétrage

Dans le mode "paramétrage", sélectionner le mode "Rapide"

Paramétrer Ctr.01 (11.43) = "Application centrifuge" (1) (convient aux applications à couple constant également).
Ensuite la valeur du paramètre revient automatiquement à "Aucune" (0)

A B

Séquence d’Auto test du variateur

Moteur asynchrone

Sélection de l'application

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"Asynchrone: ctrl. vectoriel en tension" (1) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage =
"minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
(voir NOTE 2)        

Moteur à aimants permanents LSRPM

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"PM: ctrl. de flux orienté (LSRPM) " (4) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage 
 "minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
 (voir NOTE 2)

Asynchrone Synchrone
(aimants permanents)

Technologie
moteur ?
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A B

Mtr.01 (05.06)

Mtr.02 (05.07)Mtr.03 (05.08)

Mtr.05 (05.10)

Mtr.03 (05.08) Mtr.08 (05.24) Mtr.09 (05.33)

Mtr.04 (05.09)
Mtr.01 (05.06) Mtr.02 (05.07)Mtr.04 (05.09)

C

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.05 (05.10) Facteur de puissance
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 
•  Mtr.08 (05.24) Inductance d’axe d/Ind. Fuite (mH)
•  Mtr.09 (05.33) f.e.m. moteur à 1000 min-1 (Ke)

Régler les paramètres du moteur asynchrone
relevés sur la plaque 

Régler les paramètres du moteur à aimants
relevés sur la plaque 

Attention
Les paramètres doivent être entrés

comme indiqué sur la plaque signalétique
(y compris les décimales)

•  Spd.01 (01.06) Limite maximum (min-1)
•  Spd.06 (02.11) Rampe d'accélération (s/1000 min-1)
•  Spd.07 (02.21) Rampe de décélération (s/1000 min-1)

Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier que
le moteur et la machine entraînée peuvent la supporter

Principaux paramètres de fonctionnement 

Oui Non
Mise en

sécurité seuil
mini de

vitesse ?

Réglages déclanchement sur vitesse mini

•  Apl.08 (12.84) Seuil de sous vitesse (min-1)
•  Apl.09 (12.87) Défaut utilisateur 1. Validation de la mise
                           en sécurité 1 et affichage sur IHM 
•  Apl.10 (12.88) Durée masquage (s). Durée entre ordre de
                           marche et atteinte du seuil de sous vitesse
                           pour masquage pendant accélération 
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C

•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le variateur. L’IHM indique «Variateur prêt»
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la  phase d’autocalibrage. L’IHM indique «Autocalibrage»
   pendant la séquence et repasse automatiquement sur «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage est terminé.

L’application est prête à fonctionner

Les paramètres sont automatiquement sauvegardés dans la carte de contrôle. Néanmoins il est
possible d’en effectuer une copie dans l’IHM. Voir procédure paragraphe 2.2.3.3

Séquence d’autocalibrage

NOTE 1
 Ce e o e i e e e  o eni  es e o n es  o i  e    es i ions  n oins  ns 

e ins s  e  es o e s  i n s e nen s i  e  i e  e e ge n essi e ne o i is ion   
e e e  e  es g ges sine  i  se e  e es ins i i s issen  o s e e o  ine ie o e ge sse 

 ns e s  es es Spd.09 et Spd.10 e en  e i is s o   ne  e o o e en  e i ion
 o  n se  e o o e en   o e  en n   se e g ge  i  es  onsei  i ise  e ogi ie  T  i e 

n C o e o   o   sen  en e es o e i e  i ise  i i i e g i e   T o  
s e ise   en e i esse 03.01   i esse e e 05.04 e  e o n  o e  04.01.

NOTE 2
ns o se o    e  e  en e e o ge ini  n es  s essi e ( e e)  e  

   o  es  e   e  i esse no in e   in-1

 s i n  e e  i esso s o  es es o e s 

Vitesse Nominale Fréquence de découpage Minimum

  in-1  

 in-1  i esse no in e    in-1 

 in-1  i esse no in e   in-1 

 in-1  i esse no in e   in-1 

 o  es o e s s n ones  onse e  e g ge sine
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4.5 - Procédure de démarrage rapide en mode de contrôle de flux orienté avec 
retour vitesse (moteur asynchrone ou LSRPM)
 
Ce ge i e es    i o ge n o e  s n one (  e  ) o  n o e   i n s e nen s (  
e  ) en on e e  o ien  e  e o  e i esse   i  n i e  en g ge sine  o  si i e   ise en 
se i e  se  n o e  in en  en e se  i  i i

Variateur hors tension vérifier que :

 Les bornes STO-1 et STO-2 sont raccordées à la borne +24V
 L'ordre de marche est câblé mais pas validé 
 Les bornes U, V et W du moteur sont respectivement raccordées aux bornes U, V et W du variateur.
Le moteur tournera dans le sens horaire vu du bout d’arbre sur ordre de marche avant.
Pour inverser, utiliser le paramètre Ctr.12  plutôt que de croiser les phases en sortie variateur.  

Mettre le variateur sous tension
 Le test est automatiquement exécuté pendant la phase d’initialisation du variateur (environ 5 sec)
 A la fin du test :

 Si aucune anomalie n’est détectée, l’IHM indique "Variateur prêt"
 Si un message "Diagnostic" apparaît, lire les indications contenues dans le paramètre 17.06 

Régler l’horloge de l’IHM en suivant la procédure décrite au paragraphe 2.2.3.5

Ouvrir les bornes STO1 et STO2 pour verrouiller le variateur pendant le paramétrage

Dans le mode "paramétrage", sélectionner le mode "Rapide"

Paramétrer Ctr.01 (11.43) = "Application centrifuge" (1) (convient aux applications à couple constant également).
Ensuite la valeur du paramètre revient automatiquement à "Aucune" (0) 

A B

Séquence d’Auto test du variateur

Moteur asynchrone

Sélection de l'application

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"Asynchrone: ctrl. de flux orienté" (2) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage =
"minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
(voir NOTE 2)        

Moteur à aimants permanents LSRPM

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Mode de contrôle =
"PM: ctrl. de flux orienté (LSRPM)" (4) 

Paramétrer Ctr.14 (05.12) Autocalibrage =
"Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)

Vérifier que Ctr.03 (05.18) Fréquence de découpage = 
 "minFsw" indiquée sur la plaque signalétique moteur
 (voir NOTE 2)

Asynchrone Synchrone
(aimants permanents)

Technologie
moteur ?
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A B

Mtr.01 (05.06)

Mtr.02 (05.07)Mtr.03 (05.08)

Mtr.05 (05.10)

Mtr.03 (05.08) Mtr.08 (05.24) Mtr.09 (05.33)

Mtr.04 (05.09)
Mtr.01 (05.06) Mtr.02 (05.07)Mtr.04 (05.09)

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.05 (05.10) Facteur de puissance
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03 (05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.06 (05.70) Gestion de la protection thermique moteur
   (si des CTP sont raccordées à DI1/CTP,
   paramétrer Mtr.06 = Entrée carte controle (1)) 
•  Mtr.08 (05.24) Inductance d’axe d/Ind. Fuite (mH)
•  Mtr.09 (05.33) f.e.m. moteur à 1000 min-1 (Ke)

Régler les paramètres du moteur asynchrone
relevés sur la plaque 

Régler les paramètres du moteur à aimants
relevés sur la plaque 

C

•  Spd.01 (01.06) Limite maximum (min-1)
•  Spd.06 (02.11) Rampe d'accélération (s/1000 min-1)
•  Spd.07 (02.21) Rampe de décélération (s/1000 min-1)

Principaux paramètres de fonctionnement

Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier que
le moteur et la machine entraînée peuvent la supporter

•  Mtr.10 (03.38) Type de codeur = "Incrémental" (0)
•  Mtr.11 (03.34) Nombre de points par tour codeur
                          (par défaut = 1024 points)
•  Mtr.12 (03.36) Tension d'alimentation du codeur
                          (5V (0) ou 15V (1))

•  Mtr.10 (03.38) Type de codeur = "Incrémental U,V,W" (3)
•  Mtr.11 (03.34) Nombre de points par tour codeur
                           (par défaut = 1024 points)
•  Mtr.12 (03.36) Tension d'alimentation du codeur
                          (5V (0) ou 15V (1))

Régler les paramètres codeur Régler les paramètres codeur

Attention
Les paramètres doivent être entrés

comme indiqué sur la plaque signalétique
(y compris les décimales)
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C

Oui Non
Mise en

sécurité seuil
mini de

vitesse ?

Réglages déclenchement sur vitesse mini

•  Apl.08 (12.84) Seuil de sous vitesse (min-1)
•  Apl.09 (12.87) Défaut utilisateur 1. Validation de la mise
                           en sécurité et affichage sur IHM 
•  Apl.10 (12.88) Durée masquage (s). Durée entre ordre de
                           marche et atteinte de seuil de sous vitesse
                           pour masquage pendant accélération 

Asynchrone Synchrone
(aimants permanents)

Technologie
moteur ?

•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le
   variateur. L'IHM indique «Variateur prêt» 
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase
   d'autocalibrage. L'IHM indique «Autocalibrage»
   pendant la séquence et repasse automatiquement
   sur «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée 
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage
   est terminé 

L’application est prête à fonctionner

Les paramètres sont automatiquement sauvegardés dans la carte de contrôle. Néanmoins il est possible d'en effectuer une copie
dans l'IHM. Voir procédure paragraphe 2.2.3.3 Régler Spd.09 (03.10) Gain proportionnel vitesse et Spd.10 (03.11) Gain intégral
vitesse pour ajuster la stabilité de la vitesse moteur avec MDX-SOFT.

Séquence d’autocalibrage Séquence d’autocalibrage
•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le variateur.
   L'IHM indique « Variateur prêt » 
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase d'autocalibrage.
    L'IHM indique «Autocalibrage» pendant la séquence et repasse
    automatiquement sur «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée 
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage est terminé 
•  Paramétrer Ctr.14 (05.12) autocalibrage = "Mesure
   offset codeur/ positionnement rotor" pour sélectionner
   le second autocalibrage nécessaire
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase 
   d'autocalibrage . L'IHM indique « Autocalibrage »
   pendant la séquence et repasse automatiquement sur 
   «Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée
•  Ouvrir l'ordre de marche lorsque l'autocalibrage est terminé

NOTE 1
o  n se  e o o e en   o e  en n   se e g ge  i  es  onsei  i ise  e ogi ie  T  i e 

n C o e o   o   sen  en e es o e i e  i ise  i i i e g i e   T o  
s e ise   en e i esse 03.01   i esse e e 05.04 e  e o n  o e  04.01. 

NOTE 2 
ns e s o   en e e o ge ini  n es  s essi e ( e e)  e   en e e o ge 

s i n  e e  i esso s o  es o e s  o  e    o  es  e   e  i esse no in e 
  in-1  o  es o e s s n ones  onse e  e g ge sine

Vitesse Nominale  Fréquence de découpage Minimum  

   

 in-1  i esse no in e   in-1  

 in-1  i esse no in e   in-1  

 in-1  i esse no in e   in-1  
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4.6 - Procédure de mise en service rapide pour un moteur LSHRM
Ce ge i e es    i o ge n o e   i n s e nen s   i  n i e  en g ge sine  

o  si i e   ise en se i e  se  n so e  se  i  i i  es  o ion e e o  i esse s n  o  es o e s 
Dyneo .

Variateur hors tension vérifier que :

 Les bornes STO-1 et STO-2 sont raccordées à la borne +24V
 L'ordre de marche est câblé mais pas validé 
 Les bornes U, V et W du moteur sont respectivement raccordées aux bornes U, V et W du variateur.
Le moteur tournera dans le sens horaire vu du bout d’arbre sur ordre de marche avant.
Pour inverser, utiliser le paramètre Ctr.12  plutôt que de croiser les phases en sortie variateur.  

Mettre le variateur sous tension
 Le test est automatiquement exécuté pendant la phase d’initialisation du variateur (environ 5 sec)
 A la fin du test :

 Si aucune anomalie n’est détectée, l’IHM indique "Variateur prêt"
 Si un message "Diagnostic" apparaît, lire les indications contenues dans le paramètre 17.06 

Régler l’horloge de l’IHM en suivant la procédure décrite au paragraphe 2.2.3.5

Ouvrir les bornes STO-1 et STO-2 pour verrouiller le variateur pendant le paramétrage

Dans le mode "paramétrage", sélectionner le mode "Rapide"

Paramétrer Ctr.01 (11.43) = "Application centrifuge" (1) (convient aux applications à couple constant également).
Ensuite la valeur du paramètre revient automatiquement à "Aucune" (0) 

Paramétrer Ctr.02 (11.30) Choix de la technologie moteur = PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) (6) 

A

Séquence d’Auto test du variateur

Sélection de l'application

Technologie de moteur à aimants permanents LSHRM
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B

A

•  Ctr.14 (05.12) Autocalibrage = "Sans rotation : param. moteur renseignés" (1)
•  Fermer STO-1 et STO-2 pour déverrouiller le variateur. L'IHM indique "Variateur prêt"
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase d'autocalibrage. L'IHM indique "Autocalibrage" pendant la
   séquence et repasse automatiquement sur "Variateur prêt" lorsqu'elle est terminée. 
•  Ouvrir la commande de marche lorsque l'autocalibrage est terminé 

Séquence d'autocalibrage 

Mtr.01 (05.06)

Mtr.02 (05.07)

Mtr.03 (05.08)

Mtr.04 (05.09)

Mtr.09 (05.33)

Mtr.14 (05.76)

Mtr.15 (05.72) Mtr.16 (05.78)

Mtr.08 (05.24)

Mtr.17 (05.87)

Mtr.18 (05.86)

•  Mtr.01 (05.06) Fréquence nominale moteur (Hz)
•  Mtr.02 (05.07) Courant nominal moteur (A)
•  Mtr.03( 05.08) Vitesse nominale moteur (min-1)
•  Mtr.04 (05.09) Tension nominale moteur (V)
•  Mtr.07 (05.50) Type de ventilation du moteur. Régler
   Non ventilé (0) ou Auto ventilé (1) ou Moto ventilé (2)
•  Mtr.08 (05.24) Inductance d’axe d / Ind. Fuite (mH)

•  Mtr.09 (05.33) f.e.m. moteur à 1000 min-1, Ke (V)
•  Mtr.14 (05.76) Courant de dimensionnement de base
   (DBC) (A)
•  Mtr.15 (05.72) Lq à faible charge (mH)
•  Mtr.16 (05.78) Inductance d'axe q @ DBC (mH)
•  Mtr.17 (05.87) Angle de calage @ DBC (°)
•  Mtr.18 (05.86) Angle de calage à charge partielle (°)

Régler les paramètres moteur relevés sur la plaque signalétique

• Les paramètres doivent être entrés comme indiqué sur la plaque signalétique (décimales incluses).
  Le courant nominal moteur NE DOIT PAS être réglé à une valeur supérieure à celle plaquée.
• Les sondes CTP moteur doivent être raccordées aux bornes DI1/CTP et 0V du variateur
  (gérées par défaut).

ATTENTION
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•  Spd.01 (01.06) Limite maximum (min-1)
•  Spd.06 (02.11) Rampe d'accélération (s/1000 min-1)
•  Spd.07 (02.21) Rampe de décélération (s/1000 min-1)

    ATTENTION : S'il n'y a pas de capteur de retour vitesse et si l'application nécessite 2 sens de rotation,
    Ctr.07 (01.10) doit être réglé à Oui (1).
    NOTE : 02.08 Seuil tension bus DC rampe auto. (V) doit être réglé à 750 Vdc si la tension du réseau est supérieure à 440 Vac.

Régler les principaux paramètres de fonctionnement

•  Mtr.10 (03.38) Type de codeur = Resolver (10)
   Pour un résolveur standard monté sur les moteurs LSHRM, régler les paramètres suivants :
•  03.56 Filtre résolveur  = 1 (réglage usine)
•  03.57 Polarité résolveur = 2 poles (0) (réglage usine)
•  03.58 Rapport de transformation résolveur = 2:1 (1)
•  03.59 Résolution résolveur = 16 bits (3)

Régler le retour résolveur (l'option MDX-RESOLVER est nécessaire)

Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier que
le moteur et la machine entraînée peuvent la supporter

L'application est prête à fonctionner

Les paramètres sont automatiquement sauvegardés dans la carte de contrôle. Néanmoins il est possible d'en effectuer
une copie dans l'IHM. Voir procédure paragraphe 2.2.3.3 

•  Ctr.14 (05.12) Autocalibrage = "Mesure offset codeur/ injection signaux" (4)
•  Donner un ordre de marche pour démarrer la phase d'autocalibrage. L'IHM indique « Autocalibrage » pendant la séquence
   et repasse automatiquement sur « Variateur prêt» lorsqu'elle est terminée 
•  Ouvrir la commande de marche lorsque l'autocalibrage est terminé 

Séquence d'autocalibrage (deuxième)

Oui

Mise
en sécurité
seuil mini

de vitesse ? 

Réglages déclenchement sur vitesse mini 

•  Apl.08 (12.84) Seuil de sous vitesse (min-1)
•  Apl.09 (12.87) Défaut utilisateur 1. Validation de la mise
                           en sécurité et affichage sur IHM 
•  Apl.10 (12.88) Durée masquage (s). Durée entre ordre
                           de marche et atteinte du seuil de sous
                           vitesse pour masquage pendant accélération 

Non

Oui
Un résolveur
est-il monté

sur le
moteur ?

Non
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NOTE
Ce e o e i e e e  o eni  es e o n es o i  e    es i ions  n oins  ns e ins 

s  e  es o e s  i n s e nen s  i  e  i e  e e ge n essi e ne o i is ion   e e e  ns 
e s n o  ine ie o e ge i o n  i  se e  e es ins i i s issen  e  es g ges sine  ns 
e s  es es Spd.09 (03.10)  in o o ionne  Spd.10 (03.11) in in g  e  05.31 in e  o e e ge 
e en  e i is s o  ne  e o o e en  e i ion
o  n se  e o o e en   o e  en n   se e g ge  i  es  onsei  i ise  e ogi ie  MDX-SOFT  i e 

n C o e o   o   sen  en e es o e i e  i ise  i i i e g i e  MDX-SOFT  o  
s e ise   en e i esse 03.01   i esse e e 05.04 e  e o n  o e  04.01.

4.7 - Commande de frein

Ordre Marche/Arrêt

Sortie variateur

Courant total moteur

Blocage de rampe
(fonction interne)

Commande de frein

Vitesse

Flux nominal ou
Temps d’installation
du flux écoulé

Apl.06

Apl.04

Apl.05 1 sec.

Apl.03

Apl.05 Apl.06

Apl.04

Apl.02

Ordre Marche/Arrêt

Ctr.02 = Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension

Ctr.02 = Asynchrone: ctrl. de flux orienté 

Sortie variateur

Courant

Fréquence

Blocage de rampe
(fonction interne)

Commande de frein 

7/8
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5 - MODE PARAMÉTRAGE AVANCÉ
5.1 - Introduction

• Avant de procéder au paramétrage du variateur à l’aide des synoptiques, il est impératif d’avoir 
scrupuleusement respecté les instructions relatives à l’installation, au raccordement et à la mise en service 

(notices livrées avec le variateur).

5.1.1 - Organisation des menus

U

V

W

MENU 14

Régulateur PID

MENU 10

PARAMETRAGE RAPIDE
Se référer au paragraphe 4

MENU 8

Entrées-sorties
logiques

MENU 6 MENU 11 MENU 4

Boucle de
courant,

régulation
de couple

MENU 1

Références
vitesse

et limitations

MENU 7
PX1

PX3

Entrées-sorties
analogiques

Contrôle T° C

MENU 2

Rampes

MENU 3

Option de
retour vitesse,
alarmes, seuils

de vitesse

Contrôle moteur

MENU 9

Fonctions logiques Fonctions 
d’automatisme

MENU 12 MENU 16

Diagnostics
MENU 17

MENU 5

Paramètres
deuxième

moteur

MENU 21

Etats variateur,
 gestion des

mises en sécurité

MENU 20

Applications 
spécifiques

Configuration
variateur,

liaison série

Comparateurs,
commande de frein,

Fonctions 
mathématiques

MENU 15

Option bus de terrain,
entrées sorties

supplémentaires

MENU 18

Mode
régénératif

MENU 13

Gestion des
perturbations réseau

Commandes
logiques et
compteurs
horaires

L1

L2

L3

AI1+
AI1-

+10V ref

AI2+
AI2-
0V
AI3
AO1

DI1/CTP

PX2

DO1
STO-1

+24V ref

DI2
DI3

STO-2
DI4
DI5

+24V ref

0V

RL1
COM-RL2

COM-RL1

RL2

E/S
supplémentaires

Option
Retour vitesse

Liaison série

AFE

MENU 19
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5.1.2 - Explications des symboles utilisés
01.06  n n o en g s i  en e  n e 

ADI1

DI2   i  en e  ne o ne en e o  e so ie  i e
 

01.21   es es en s ns n e ng e son  es es essi es en e e e  i e
  s e en  e is en es in ion e ion o  e onne s 
    es en es ogi es o  es es i s
    es en es n ogi es o  es es non i s
    es so ies e on ions in e nes ( o e s  o ion ogi es  i i es )

01.01   es es en s ns n os nge son  es es essi es en e e e e en  e  o g s en
  i e  s e e en  e onne  es in o ions on e n n  e on ionne en   i e  e  e en  e is en 
  so e e ion o  e onne s  
    es so ies ogi es o  es es i s
    es so ies n ogi es o  es es non i s
    es en es e on ions in e nes ( o e s  o ions ogi es  i i es )

01.36   es es en s ns n e gone son  es es i ne e en  e e s 
   es en es ogi es o  es es i s
   es en es n ogi es o  es es non i s
   es es in ions e on ions in e nes ( o e s  o ions ogi es  i i es )

.

  ign e n e i is  o s e e i e  es  on g  en o e  o  on e e o ie  en ension 

  ign e n e i is  o s e e i e  es  on g  en o e e on e e  o ien
  e  o  s ns e o  vitesse.



48

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

5.2 - Menu 1: Références vitesse et limitations
5.2.1 - Synoptiques menu 1
• Sélection de la référence (vitesse)

PWR

RP1

RP2

RP3

RP4

RP5

RP6

RP7

RP8

0 1

1
2

3
4
5
6

7
 8

Référence
analogique

2

Référence
analogique

1

0

1 à 8

1 à 8

1 à 8

0

0

>1

1

>1

1

Référence
préréglée

sélectionnée

Référence console

Réf. console à la
mise sous tension

Sélection
références
préréglées

Référence
sélectionnée

Référence
avant limitation

0
0
0
0
1
1
1
1

1
2
3
4
5
6
7
8

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

Ajustement référence

Validation offset
de référence 

Offset
référence

A

Menu 7
Menu 8

0
0
1
1

1
2
3
4

0
1
0
1

Sélection
réf. par
bornier

Référence
avant offset

+

4

3
2

1

01.36

01.47

01.46

01.45
01.42 01.41Sélection

réf. préréglées

AI1+ AI1- AI2+ AI2- DI1/CTP DI2 DI3 DI4 DI5

01.15 01.50
01.49

01.21

01.22

01.23

01.24

01.25

01.26

01.27

01.28

01.60 01.01

01.38

01.09

01.04

01.17

01.51

100

Réf 

+

x (100 +             )

01.37

COM CPU PWR

+1
+1 +1

+1
+1
+1

+1
+1
+1
+1
+1
+1

Sélection de
la référence

0

1
2
3

4

01.14

1

4

2
3
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• Limitations et filtres

Menu 2

Référence
 avant
sauts

Référence
avant

rampes

1 2

Indicateur
zone de saut

1
1

0
0

0

1
X(-1)

Menu 20

1

0

1

OU

Sauts

Vitesse

Largeur

0

MENU 8

MENU 6

Etat marche
par impulsions

Validation
référence
bipolaire

Référence
marche par
impulsions

Etat sens de
rotation

Etat ordre de
marche

A

DI1/CTP DI2 DI3 DI4 DI5

Limite
maximum

Limite
minimum

01.02 01.03

01.35

01.13 01.12 01.11

01.05

01.29

01.30

01.31

01.32

01.10

01.07

01.06

01.06

01.06 01.07

01.06

01.06

B B’
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5.2.2 - Explication des paramètres du menu 1

01.01  : Référence avant limitation

ge e i ion   01.06
o    i s

n i e  e  e  en e i esse

01.02  : Référence avant sauts

ge e i ion   01.06 ou 01.07  01.06
o    i s

en e i esse s es i i ions is n  es s s

01.03  : Référence avant rampes

ge e i ion   01.06 ou 01.07  01.06
o    i s

n i e  en e i esse s es s s is n  es 
es ion o  e ion

01.04  : Offset de référence
ge e i ion   01.06
g ge sine   in-1

o    i s
Ce e en e es  o e ( e  osi i e) o  e n e 
( e  n g i e)   en e s e ionn e si 01.09 es  

  e   01.04  e e  se i   o ige   
en e in i e s e ionn e o  o eni  n g ge is

01.05  : Référence marche par impulsions
ge e i ion    01.06
g ge sine   in-1

o    i s
i esse e on ionne en  o s ne en e e  i

sions es  e e  06.31  

01.06  : Limite maximum
ge e i ion     in-1

g ge sine   in-1

o    i s
i esse i  ns es e  sens e o ion

• Avant de paramétrer la limite maximum, vérifier 
que le moteur et la machine entraînée peuvent la 

supporter.

01.07  : Limite minimum
ge e i ion    01.06
g ge sine   in-1

o    i s
n o e ni o i e  ni   i esse ini  (in i  en 
o e i o i e)

ATTENTION
• Ce paramètre est inactif lors de la marche par impul-
sions.
• Dans le cas où la valeur de 01.06 est inférieure à celle de 
01.07, la valeur de 01.07 est automatiquement modifiée à 
la nouvelle valeur de 01.06.

01.08  : Non utilisé

01.09  : Validation offset de référence
ge e i ion  e   01.38 ( ) o  e   01.04 ( )
g ge sine  e   01.38 ( )

o    i s
Réf. x 01.38 (0)

n o e   en e in i e ne e  o o ionne e 
 e e en e  e o en ge es  s   e e 

01.38 ( oi  e i ion e 01.38).
Réf. + 01.04 (1)

n o e   en e in i e  ne e  e 
e en 01.04.

01.10  : Validation référence bipolaire
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine   on( )

o    i s
Non (0)
To es es en es n g i es son  i es o e n es
Oui (1)

e e  e e e  e nge en  e sens e o ion   
o i  e  en e ( i e  e iss e es en es 

g es)

ATTENTION
Si un moteur LSHRM est en contrôle sans capteur et que 
l'application nécessite de tourner dans les deux sens de 
rotation, 01.10 doit être réglé à Oui (1).

01.11  : Etat ordre de marche

ge e i ion   ( ) o  e ( )
o    i s
e e  e on e   i ion e o e e o n e

01.12  : État sens de rotation

ge e i ion  n  ( ) o  i e ( )
o    i s

Avant (0)
 e n
Arrière (1) 

e i e

01.13  : Etat marche par impulsions

ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Dévalidée (0)
e  i sions non i e

Validée (1)
 e  i sions i e
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01.14  : Sélection de la référence
ge e i ion   o nie  ( )  n e n ogi e  ( )

n e n ogi e  ( )  en e g e ( )  Conso e ( )
g ge sine   o nie  ( )

o    i s
Par bornier (0)

 s e ion e  en e i esse s e e e   
o in ison es en es ogi es e es  es 

01.41 et 01.42.
Entrée analogique 1 (1)

 en e i esse es  iss e e en e n ogi e 
i en ie e  (  )

Entrée analogique 2 (2)
 en e i esse es  iss e e en e n ogi e 

i en ie e  (  )
Référence préréglée (3)

 en e i esse es  iss e es en es g es 
(   )
Console (4) :  en e i esse es  iss e e in e e e 

ge (C )

01.15  : Sélection références préréglées
ge e i ion 
 o nie  ( )
  en e g e ( )    en e g e ( )

g ge sine   o nie  ( )
o    i s

Ce e es  i is  o  s e ionne  es en es 
g es

Par bornier (0)
e e  e s e ionne   en e  o in ison es 

en es ogi es e es  es 01.45  01.47.
Référence préréglée (1) à (8)

e e  e s e ionne  es en es g es   

01.16  : Non utilisé

01.17  : Référence console
ge e i ion    01.06
g ge sine   in-1

o    i s
e e  e g e   e  e  en e i esse g e  
in e e e ge (   )

01.18  à 01.20  : Non utilisés

01.21  à  01.28  : RP1 : Référence préréglée à
                                                 RP8 : Référence préréglée

ge e i ion   01.06
g ge sine   in-1

o    i s
ns o e  01.21  01.28 e e en  e ni  es 

en es g es   

01.29  et 01.31  : Sauts de vitesse 1 et 2
ge e i ion    01.06
g ge sine   in-1

o    i s
e  s s son  is oni es o  i e  es i esses i i es 

ne ine  o s e n e es es es    e 
s  e i esse o es on n  es  s i

01.30  et 01.32  : Largeur des sauts 1 et 2
ge e i ion     in-1

g ge sine   in-1

o    i s
nissen   ge   s  o  e  i esse i e  

e s  o  se  on  g   se i  g   ge  e s  
o s e  e  so e e  en e se o e ns  
en e insi e in e  e i e  in e i  e on ionne
en  ns e e one

01.33  et 01.34  : Non utilisés

01.35  : Indicateur de zone de saut

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e es   i e ( ) o s e  en e s e ion
n e se si e  in ie  ne es ones e s

ns e s   i esse o e  ne o es on  s   
en e e n e

01.36  et 01.37  : Références analogiques 1 et 2
ge e i ion 

01.07  01.06 (01.10  ) o
± 01.06 (01.10  )

o    i s
es en es n ogi es e es  es es son  
o i e en  ises  e e e on  e e  
e en e o es on e   en e i e (01.06). De 

e e ni e  en e   o es on    en e i
ni e 01.07 o   s i n  01.10.
Mode unipolaire (01.10 = 0)

Mode bipolaire (01.10 = 1)

Référence

01.06

01.07

0
100,0 %

Référence

01.06

01.06

- 100,0

+ 100,0

%
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01.38  : Ajustement référence
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
n o se  o o ionne    en e s e ionn e e  e 
o   e e en e
e oe ien  i i e  es  e in   en e 
n ogi e e e  01.38.

 n e  

ref sélectionnée x (01.38 + 100)
100

ref sélectionnée x (01.38 + 100)
100

01.39  et 01.40 : Non utilisés

01.41 : Sélection Réf. par bornier (bit 0) 
ge e i ion  n  g e ( ) o  n  Conso e ( )

o    i s

01.42 : Sélection Réf. par bornier (bit 1) 
ge e i ion  n  n   ( ) o  g e Conso e ( )

o    i s
i is s o  e e  es en es ogi es   s e ion e  

référence vitesse.
01.41  i  
01.42  i  

01.14 01.42 01.41 Valeur 
01.49 Référence sélectionnée

0

0 0 1 Entrée analogique 1
0 1 2 Entrée analogique 2
1 0 3 Référence préréglée
1 1 4 Console

01.43  et 01.44  : Non utilisés

01.45  à 01.47  : Sélection Réf. préréglée
ge e i ion  n i  ( ) o  i  ( )

o    i s
i is s o  e e  es en es ogi es   s e ion es 

en es g es
01.45  i  
01.46  i  
01.47  i  

01.15 01.47 01.46 01.45 Valeur 
01.50

Référence 
sélectionnée

0

0 0 0 1 Référence 
g e  ( )

0 0 1 2 Référence 
g e  ( )

0 1 0 Référence
 g e  ( )

0 1 1 4 Référence
 g e  ( )

1 0 0 Référence
 g e  ( )

1 0 1 6 Référence
 g e  ( )

1 1 0 7 Référence 
g e  ( )

1 1 1 Référence 
g e  ( )

01.48  : Non utilisé

01.49  : Référence sélectionnée

ge e i ion  n e n ogi e  ( )
n e n ogi e  ( )

en e g e ( )
Conso e ( )

o    i s
n i e  e  s e ionn e  01.14.

01.50  : Référence préréglée sélectionnée

ge e i ion  en e g e  ( ) 
en e g e  ( )

o    i s
n i e  e  s e ionn e  01.15.

01.51  : Réf. console à la mise sous tension
ge e i ion  e ise  ( )  en e ( )   ( )
g ge sine  e ise  ( )

o    i s
Remise 0 (0)

  ise so s ension   en e i esse iss e e 
in e e e ge es  e ise  o

Précédente (1)
  ise so s ension   en e i esse iss e e 
in e e e ge e en   e  e e i  o s 
e  ise o s ension

RP1 (2)
  ise so s ension   en e i esse iss e e   
in e e e ge en   e  e  en e 

g e  (01.21).

01.52  à 01.59  : Non utilisés

01.60  : Référence avant offset

ge e i ion   01.06
o    i s

n i e  e  e  en e i esse s e ionn e n  
offset.

01.61  à 01.78  : Non utilisés



53

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

5.3 - Menu 2: Rampes
5.3.1 - Synoptiques menu 2
• Rampes d’accélération

Référence
avant rampe

Marche
AV

Validation
rampes spéciales

Validation
rampes spéciales= 0 ou 2 = 1 ou 3

Marche
AR

Sélection rampes
accélération

Référence  préréglée
sélectionnée

Menu 1

Menu 1

Sélection marche
 par impulsions

Limite accél.
de la rampe S

Validation
rampe en S

Accélération 1

Accélération 2

Accélération 3

Accélération 4

Accélération 5

Accélération 6

Accélération 7

Accélération 8

Simple-rampe

1

Double-rampes

Accélération marche
par impulsions

1 0

0

A

B

C

1
2

 8

9

Sortie convertisseur
binaire/décimal

0

Menu 9

1

2
3

4

5

6
7

 8

02.11

02.12

02.19

02.53

02.53

02.54

02.52 02.52

02.07

02.06

02.13

02.10

02.14

02.15

02.16

02.17

02.18

1
2

8

01.50

01.03

01.13

09.32
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• Rampes de décélération

Référence
après rampes

Menu 3

Menu 4
Boucle de
courant

Mode de décélération

Seuil tension bus DC rampe auto

Verrouillage vitesse et rampe

Accélération à haute vitesse

Décélération à haute vitesse 

Vitesse de réf. pour accél./décél.

Décélération 1

Décélération 2

Décélération 3

Décélération 4

Décélération 5

Décélération 6

Décélération 7

Décélération 8

Blocage intégration rampe
Condition

verrouillage
rampe

By-pass rampes
(     )

10

10

0

1
2

3

4

5

6
7

 8

A

B

C

V min

00

Marche
AV

= 0 ou 1 = 2 ou 3

Marche
AR

Sélection rampes
décélération

Simple-rampe Double-rampes

Décélération
marche par
impulsions

1 0

1

+

Validation
rampes spéciales

Validation
rampes spéciales

02.01

02.04
02.03

02.51

02.02

02.08

02.50

02.54

02.55

02.56

02.21

02.22

02.23

02.24

02.25

02.26

02.27

02.28

02.29

02.53

02.53

02.55

02.52 02.52

Référence  préréglée
sélectionnée

Menu 1

Sortie convertisseur
binaire/décimal

Menu 9

02.20

01.50

09.32

1
2

 8

9

0

1
2

8
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5.3.2 - Explication des paramètres du menu 2

02.01  : Référence après rampes

ge e i ion   si 01.10   e  02.02      01.06
     • si 01.10   e  02.02    01.07  
       01.06
     • si 01.10     01.06

o    i s
es e e  onsigne s es es  i is e o  e i

gnos i

02.02  : By-pass rampes ( )
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

es i es
Oui (1)

es o i i es

02.03  : Blocage intégration rampe
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

e o e
Oui (1)

 e es  o e e  ion (o   ion) es  
insi in e o e

ATTENTION
Le verrouillage de l’intégration de la rampe n’est pas pos-
sible sur un ordre d’arrêt.

02.04  : Mode de décélération
ge e i ion  e e ( )  e o  ( )

     e o   ( )  e e  ( )
g ge sine  e o  ( )

o    i s

Rampe fixe (0)
e e ion i os e  i  e e ion 

e es  o  i e  o   ine ie e  ge  
 ension  s on in  sse s  e  i  ( e 

en 02.08) e  e i e  se e  en s i  s ension s 
C

ATTENTION
Sélectionner le mode 02.04 = Rampe fixe (0) lorsqu’une 
résistance de freinage est utilisée.

Rampe auto. (1)
e e ion s n  e  onge en  

o i e  e s e e n i e   ise en 
s i  s ension  s C  i e  (se i   en 
02.08).

Rampe auto. + (2)
e i e  e e  g en ion e  ension o e  
s   ois  ension no in e e en 05.09 

( ension no in e o e )  n i e  ein e e 
se i  e ension i   s C (se i   en 02.08). 
To e ois  si e  n es  s s s n  e e s e  e e 

ion s n  es  ong  n i e   ise en 
s i  s ension  s C  i e

o  ne e n i  ne gie  e o e  e e  ne 
ion s i e e e o e 

Rampe fixe + (3)
e   o e  is  e es  i os e  i  e 

e es  o  i e  e i e  se e  en s i  
s ension s C
ATTENTION
En mode 2 et 3, le moteur doit être en mesure de suppor-
ter les pertes supplémentaires liées à l’augmentation de 
la tension à ses bornes.

02.05  : Non utilisé

02.06  : Validation rampe en S
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

 e es  in i e
Oui (1)

n on i ( ni en 02.07) en  e  n e e i e e 
n e en  es ges

ATTENTION
La rampe en S est désactivée lors des décélérations 
contrôlées (02.04 = Rampe auto. (1) ou Rampe auto. + 
(2)).

02.07  : Limite accél. de la rampe en S
ge e i ion    
g ge sine

o    i s
e e  e o i e   o e e  e e  e 

leur   e  en n e e
 e   e sen e n e s on i g     e  

e o e e   e sen e n e s on i g    

NOTE
n e en  e e s o  e  e se  s ie   
e i e  e s e ionn e

02.08  : Seuil tension bus DC rampe auto.
ge e i ion     
g ge sine  i e T    i e T    

o    i s

 es  i is  o s e e i e  es  on g  en o e e 
ion s n  (02.04  e o ( ) o  e 

o   ( ))
 e  ini  e e e oi  e s ie e e 
    ension  s o n  on in  o en e e   

ension se  i  (  s   se   )  i e e 
on i ion n es  s es e e e o e  s e  en o e 

i e  i e se i  es  o   e  i  n   s e sis n e 
o e  e i e  en e  s  s ension s 

o n  on in
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02.09  : Non utilisé

02.10  : Sélection rampes accélération
ge e i ion   o nie  ( )  e e  ( ) 

     e e   ( )  e   ( )
g ge sine  e e  ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   e 

ion o e s i   
Par bornier (0)

e ion e  e ion  en es ogi es  e 
oi  e  e es  iss e  on e isse  in i e i  
 en   (09.32).

Rampe accel.1 (1)  à Rampe accel.8 (8)
e ion es es ion   

Adaptée à RP (9)
 e es  o i e en  sso i e   i esse 

g e o es on n e

NOTE
i o s i ise  e on e isse  in i e i   e  e 
o se  09.34 oi  e g e  ini    n e 09.32 
 

02.11  à 02.18   : Accélération 1 à 8
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
g ge  e s o  e  e    in-1 *.

02.11  02.18   

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1  *

N (min-1)

1000

N2

N1

0

Valeur 02.11 à 02.18

t
t (s)

02.11  ion  ( e in i e en g ge sine)
02.12  02.18  ion   ion 
( )  i esse e en e e  e o i e e  in-1  
100 min-1  i e  e 02.56  Ce  e e  e i-

ie   i esse ion e  e ion  

02.19  : Accélération marche par impulsions
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
g ge  e s o  e  e    in-1 *.

02.19  

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1  *

0

Valeur 02.19
t

t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1

( )  i esse e en e e  e o i e e  in-1  
100 min-1  i e  e 02.56  Ce  e e  e i-

ie   i esse ion e  e ion  

02.20  Sélection rampes décélération
ge e i ion   o nie  ( )  e  ( ) 

     e  ( )  e   ( )
g ge sine  e  ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   e e 

ion o e s i   
Par bornier (0)

e ion e  e e ion  en es ogi es  
e oi  e  e es  iss e  on e isse  in i e

i   en   (09.32).
Rampe décél.1 (1) à Rampe décél.8 (8) 

e ion e  e e ion   
Adaptée à RP (9)

 e es  o i e en  sso i e   i esse 
g e o es on n e

NOTE
i o s i ise  e on e isse  in i e i   e  
e o se  09.34 oi  e g e  ini    n e 

09.32  

02.21  à 02.28   : Décélération 1 à 8
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
g ge  e s o  e  e  in-1 *  

02.21  02.28  

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1
  *

02.21  ion  ( e in i e en g ge sine)
02.22  02.28  ion   ion 

( )  i esse e en e e  e o i e e   in-1  
100 min-1  i e  e 02.56  Ce  e e  e i-

ie   i esse ion e  e ion  

0

Valeur 02.21 à 02.28

t
t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1
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02.29  : Décélération marche par impulsions
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
g ge  e s o  e  e  in-1 *  

02.29  

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1   *

( )  i esse e en e e  e o i e e  in-1  
100 min-1  i e  e 02.56  Ce  e e  e i-

ie   i esse ion e  e ion   

02.30    02.49  : Non utilisés

02.50  : Verrouillage vitesse et rampe
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  i ( )

o    i s
ns es i ions  o e ine ie   i esse e e n i e 
s o en   s i e  onsigne e  e  ns e s  

o s n o e  o  e nge en  e onsigne  n 
e s o  i    en e  onsigne e   i esse e e  
e  se o i e  n i n  02.50  on e o i e  i esse e  
 e  e e e so e e e e s o  is

Temps
mort

Vitesse

Temps

02.50 = Non (0)
Consigne (01.03 : référence avant rampe)
Consigne rampée (02.01 : référence après rampe)
Vitesse réelle (05.04 : vitesse moteur)

Vitesse

Temps

02.50 = Oui (1)
Consigne (01.03 : référence avant rampe)
Consigne rampée (02.01 : référence après rampe)
Vitesse réelle (05.04 : vitesse moteur)

02.51  : Condition verrouillage rampe
ge e i ion  To o s ( ) o  i esse  01.07 ( )
g ge sine  To o s ( )

o    i s
Toujours (0)

n  02.03  i ( )   e es  o o s o e

Vitesse > 01.07  (1)
n  02.03  i ( )   e es  e o i e en e  e   

in (01.07)   e  e e e i esse  e es  e o i e

02.52  : Validation rampes spéciales
ge e i ion  i es ( )

     o e e ion ( )  
     o e e ion ( )
     o e e ion ion ( )

g ge sine  i es ( )
o    i s

Dévalidées (0)
o e es non i e

Double rampe accélération (1)
o e es  ion  e    i esse nie en 

02.53   e ion i is e es  e e nie  
02.11  02.19   e  e 02.53   e ion 

i is e es  nie en 02.54.
Double rampe décélération (2)

o e es   ion  e i e  e 
s   i esse nie en 02.53 e   e e 

ion nie  02.55  is e s   e  
 e nie  02.21  02.28.

Double rampe accélération décélération (3)
o e es  ion e    ion  e 

i e  e o  e s   i esse nie en 
02.53  es es ion e  e ion i is es 
son  e es es e i e en  nies  02.11  02.19 et 
02.21  02.29   e  e 02.53  es es ion 
e  e ion i is es son  es e i e en  nies  
02.54 et 02.55.

02.53  : Seuil de vitesse d’accél./décél.
ge e i ion   01.06
g ge sine   in-1

o    i s
oi  e i ion ns 02.52.

02.54  : Accélération à haute vitesse
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
oi  e i ion ns 02.52 et 02.56.

( )  i esse e en e e  e o i e e  in-1  
100 min-1  i e  e 02.56  Ce  e e  e i-

ie   i esse ion e  e ion  

02.55  : Décélération à haute vitesse
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
oi  e i ion ns 02.52 et 02.56.

( )  i esse e en e e  e o i e e    
min-1  e e 02.56  Ce i e e  e i ie   

 es e s ion e  e ion

02.56  : Vitesse de réf. pour accél./décél.
ge e i ion  in-1 ( )   in-1 ( )
g ge sine   in-1 ( )

o    i s
Ce e e e  e o i e   i esse e en e es 
e s ion e  e ion

Ce e  ne in en e s  es es 02.11  
02.19  02.21  02.29 et 02.54  02.55

0

Valeur 02.29
t

t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1



58

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

5.4 - Menu 3 : Option codeur, Alarmes, Seuils de vitesse
5.4.1 - Synoptiques menu 3
• Version de base   

M

Vitesse
moteur
calculée

Fréquence
moteur Moteur

Menu 2 Menu 5
Contrôle
moteur

Fréquence rémanente

Consigne
atteinte

Consigne

Consigne

2

Menu 10Vitesse
nulle

Seuil bas
fenêtre atteint

Seuil haut
fenêtre atteint

Seuil de
référence atteinte

Seuil de
référence atteinte

Seuil de vitesse nulle

Vitesse
minimum

+

-
Limite minimum

+

-

Alarme
Vitesse max

Seuil alarme
Vitesse max

+

-
Vitesse

maximumLimite maximum
+

-

+

-

-

+
2

+

Limite
maximum

-

- 03.06

03.06

10.03

10.04

10.05

10.07

10.06

01.03

01.03

05.04

05.01

03.90

03.05

01.07

10.52
01.06 03.52

10.53
01.06

Source
entrée

impulsions
Valeur du 100 %

de la réf. impulsions

Référence
entrée

impulsions
Echelle
entrée

impulsions100 %

0

Destination
référence impulsions

Fréquence
entrée

impulsions

Conversion
fréquence

Entrée impulsions

03.45

03.4603.4303.61

03.62 03.44
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• Avec option codeur ou résolveur

Référence
vitesse finale

Erreur
de vitesse

Choix des gains
 de vitesse

Vitesse
moteur réelle

Sortie régulation
de vitesse

Menu 2

Gains boucle
de vitesse

Kp1

Ki1

Kp2

Ki2

Référence
après rampes

-

Consigne

Consigne

Consigne
atteinte

Menu 10
Vitesse

nulle Vitesse
minimum

Seuil
bas

fenêtre
atteint

Seuil haut
fenêtre
atteint

Seuil de
référence atteinte

Seuil de
référence atteinte

Seuil de vitesse nulle

Vitesse
minimum

+

-

+

-

+

-

+

-

2

+

Vitesse
maximumLimite maximum

+

-

Alarme
Vitesse max

Seuil alarme
Vitesse maximum

Limite
maximum

+

-

-

+

-

2

0

1

10.03

10.06

10.05

10.07

01.03

10.04
03.02

02.01 03.01 03.03 03.04

03.10

03.06

01.03 03.06

03.11

03.13

03.14

03.05

01.07

10.53
01.06

10.52
03.5201.06

03.16

Position
codeur

Vitesse
résolveur 

Codeur
ou

résolveur

Nombre de points
par tour codeur

Type de codeur

Sélection d'un type
de codeur à tester

Tension
d'alimentation

du codeur

Filtre
résolveur 

Polarité
résolveur

Rapport de
transformation

résolveur

Déphasage
codeur

Filtre
codeur

03.34

03.38

03.26

03.36

03.56

03.58

03.25

03.42

03.29 03.55

03.57

Résolution
résolveur
03. 59

Mode des gains
de vitesse

03.17

Inertie totale03.18 Type de retour tension
rémanente

03.91

Fréquence rémanente03.90Vitesse du codeur défini
par 03.26

03.27

Tension rémanente03.92

Fréquence entrée
impulsions

Sélection
référence

Valeur du
100 % de la

réf. impulsions

0

1

Référence
entrée

impulsions

+100 %

-100 %

100 %

0

Entrée impulsions
Entrée
issue

du codeur

Destination
référence impulsions

Source entrée
impulsions Echelle

entrée
impulsions

Conversion
fréquence

Vitesse moteur
réelle

03.62

03.45 03.44
03.4303.61

03.46

03.67

03.02
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5.4.2 - Explication des paramètres du menu 3

03.01  : Référence vitesse finale ( )

ge e i ion     01.06 min-1

o    i s
e sen e  so e e  en e s e e  e en
e s en i e i esse si e e i es  i e

03.02  : Vitesse moteur réelle

ge e i ion     01.06 min-1

o    i s
i esse e e iss e  o e

03.03  : Erreur de vitesse ( )

ge e i ion     01.06 min-1

o    i s
i en e en e  en e i esse n e e  e e o  i esse

03.04  : Sortie régulation de vitesse ( )

ge e i ion    
o    i s
 so ie e  o e e i esse o i  ne onsigne e 

o e es in e  o e   e   o n  i

03.05  : Seuil de vitesse nulle
ge e i ion     in-1

g ge sine   in-1

o    i s
i  i esse o e  05.04 ( ) ou 03.02 ( ) est inférieure 

o  g e  ni e  ni  e e  in o ion 
vitesse nulle 10.03 se    sinon e e se   

n o e o e e  s  n o e  e i e  e 
s   e s e ionn e s  se i    03.05 is  
e o e  sse en o e i e

03.06  : Fenêtre de référence atteinte
ge e i ion     in-1

g ge sine   in-1

o    i s
ni   en e ns e e e 10.06 Consigne 

ein e  es  i e
10.06 es    o s e  en e s e es  g e   
onsigne  (03.06/2).

ATTENTION :
Pour les valeurs de 03.06 < 20, se reporter aux paramètres 
10.05 et 10.07.

03.07  à 03.09  : Non utilisés

03.10  : Gain proportionnel vitesse Kp1 ( )
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
e e  e g e  i e  sse en  e  onsigne 
e i esse s i e  ne ion o  s i e  n i  
e ge  e g ge e 03.10 en  e ine ie e  

ge   e  sine es    ne ine ie e ge 
i e   o  es i ions on  ine ie en e es  e e 

( en i e  en i ge se  o e s  e )  e  e 03.10 
oi  e g en e

g en e  e g in o o ionne  s  o en ion e 
i ions ns e o e  is i in e   e  e   

 en i n  e  s i i   o e  es  e e s  
es i ions es e i esse   i e o e en ge

NOTE 
 io e n i onn ge e  o e i esse es  e  s

03.11  : Gain intégral vitesse Ki1 ( )
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e  e g e  o isse en  e  o e e i esse  
g en e  e g in in g  o  i i e  e e s e 

e o e en  e  i esse s i e  ne ion o  n 
i  e o e

NOTE 
es es 03.10 et 03.11 ne son  i s e o s e 

le mode de fonctionnement 11.31 es  g    ( o e  
s n one   o ien ) e   ( o e  s n one   

orienté).
i ise   on ion o e  ogi ie  o  o  is ise  

e e  es g ges es g ins 03.10 et 03.11. 

03.12  : Gain dérivé vitesse Kd1 ( )
Réservé.

03.13  : Gain proportionnel vitesse Kp2 ( )
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
g e  s i i  e  i esse o e  s  es i ions 

es e  en e  
e i e  en  en o e  (03.10) o   (03.13) en 
on ion e  e  e 03.16.

03.14  : Gain intégral vitesse Ki2 ( )
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
g e  s i i  e  i esse o e  s  n i  e 

ge  
e i e  en  en o e i  (03.11) o  i  (03.14) en 
on ion e  e  e 03.16.

03.15  : Gain dérivé vitesse Kd2 ( )
Réservé
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03.16  : Choix des gains de vitesse ( )
ge e i ion  ins  ( ) o  ins  ( )
g ge sine  ins  ( )

o    i s
Ce e e  e o i  o s e e i e  es  
verrouillé ou déverrouillé.
Gains N°1 (0) :

e ion es g ins  (03.10)  i  (03.11) e   (03.12).
Gains N°2 (1) :

e ion es g ins  (03.13)  i  (03.14) e   (03.15).

03.17  : Mode des gains de vitesse ( )
ge e i ion  n e  o e  ( )  o i e ( )  

     n e  o e  ( )
g ge sine  n e  o e  ( )

o    i s
Manuel mode 1 (0) :
e g in o o ionne  es  i  se e en   sign  e 
e o  i esse  Ce e o e e on e es   i i gie  
o  es i ions e o ess o  e e s e onse n es  
s n e i i e

 

Automatique (1) 
Réservé.
Manuel mode 2 (2)
e g in o o ionne  es  i   sign  e en e e  
 sign  e e o  i esse

03.18  : Inertie totale ( )
ge e i ion     g 2

g ge sine   g 2

o    i s
Co es on   ine ie o e en e  o e  (ine ie o
e   ine ie ge)

03.19  : Non utilisé

03.20  : Bande passante ( )
Réservé

03.21  : Facteur amortissement ( )
Réservé

03.22  : Entrée supplémentaire vitesse ( )
Réservé

03.23  : Validation entrée supplémentaire vitesse ( )
Réservé

03.24  : Non utilisé

03.25  : Déphasage codeur ( )
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
n i e e s   es  e s ge e e   o s 

n o i ge ( oi  05.12)   es  o is    ise o s 
ension e  ne se  o i  o i e en  s n no
e  o i ge

• Le déphasage, dans le cas où il est connu, 
peut être entré manuellement. Toute valeur 

erronée peut entraîner la rotation du moteur dans la 
mauvaise direc tion ou provoquer la mise en sécurité 
du variateur.

03.26  : Sélection d’un type de codeur à tester 
ge e i ion  n ( )  n en  ( )  

 se s ( )  n en   ( )  
C e   e e   ( )  eso e  ( )

g ge sine  n ( )
o    i s

Ce e e e  e i e  e on ionne en  n 
o e  s ns e in o ion e e o  soi  i is e ns e 
on e

Aucun (0)
s e es

Incrémental (1)
Tes  n o e  in en  e  sign  o en s  

 g e   ension i en ion  o e  i  03.36.
U,V,W seuls (2)
Tes  es sign   n o e  in en  e  oies 
e o ion  g e   ension i en ion  o e  
i  03.36.

Incrémental U,V,W (3)
Tes  es sign   n o e  in en  e  oies e 
o ion  g e   ension i en ion  o e  i  

03.36.
Capteur à effet Hall (4)
Tes  es  e s  e e   s s e  e i e 
in g s  e ins o e s
Résolveur (5)
Tes  n so e  enseigne  es es  so e  
de 03.56  03.59.

 i esse  o e  s e ionn  en 03.26 es  e en 
03.27.

NOTE 
e o e  e e i e en  i is  en o e e e es  ni 

 e e 03.38.

Courant 
actif  

03.10 03.11 

Retour  
vitesse  

∫ + 
- 

+ 
+ 

Référence 
vitesse  

03.10 03.11 

Retour  
vitesse  

Courant  
actif  

∫ + 
- 

+ 

+ Référence 
vitesse
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03.27  : Vitesse du codeur défini par 03.26

ge e i ion   01.06 
o    i s 

Ce e in i e  i esse e o n e  e o e  
on g   03.26  o s ne ise en se i e e e 
e e  e s ss e  e  ine e e o  e i esse (  
o e  s  o ion n o e ) es  on ionne e  

s oi   n on ionne en  en o e o e e  
i e  e 03.27 es  o en  e   i esse e e

03.28 : Non utilisé

03.29  : Position codeur ( )

ge e i ion     oin s
o    i s

n i e  osi ion  o e   o   oin  s  e e  i  
se o i    ise so s ension

03.30  à 03.33  : Non utilisés

03.34  : Nombre de points par tour codeur
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
e e  e on g e  e no e e oin s  o  n o
e  in en  e   on e i  en e o e  en i esse

03.35  : Non utilisé

03.36  : Tension d’alimentation du codeur
ge e i ion    ( ) o    ( )
g ge sine    ( )

o    i s
e e  e oisi   ension i en ion  o e

5 V (0)
Ce e e e  e g e   ension i en ion  
o e    

15 V (1)
Ce e e e  e g e   ension i en ion  
o e    

ATTENTION :
Avant de sélectionner «15V», s’assurer que le codeur 
utilisé peut supporter cette tension.

03.37  : Non utilisé

03.38  : Type de codeur
ge e i ion  n en  ( )  se  ( )

 se s ( ) n en   ( )
C e   e e   ( )

o    ien ion o    ( )
o    ien ion o    ( )
o    o e i  ( )
o    ien ion   s o  ( )
o    se  ( )  so e  ( )

so e   e ion e e e sign  ( )
g ge sine  o    ien ion o    ( )

o    i s
e i e  oi  e i
 ne o ion C  o   ges ion es o e s 
(03.38    ) e   ges ion es e s  e e   (03.38 

 )
 ne o ion  o  g e  es so e s 
(03.38   o  )

ATTENTION
03.38 n'est actif que pour les modes de contrôle en flux 
orienté: lorsque 11.30 = 2, 4 ou 6 (11.31 = 2 ou 3).
NOTE

03.38 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

•  Si 11.30 = Asynchrone : ctrl. de flux orienté (2)

Incrémental (0)
e o  i esse  o e  in en  e  sign   

en e  es i s  03.34, 03.36 et 03.42.
Réservé (1)

ns o e
U,V,W seuls (2)

ns o e
Incrémental U,V,W (3)

e   in en  ( )  es sign     ne son  s 
utilisés.
Capteur à effet Hall (4)

ns o e
Soft. 1 / Orientation pour la FEM (5)

o e  enso ess  o  e e   osi ion es  e ons i e 
 e ogi ie   i i gie  o  es i ions o   

e n e e o e  ge es  i e ( o e  
en i ion )

Soft. 2 / Orientation pour la FEM (6)
o e  enso ess  o  e e   osi ion es  e ons i e 

 e ogi ie   i i gie  o  es i ions o   
e n e e o e  ge es  o e ( o e  esse  

e e se )
Logiciel n°3 à 5 (7, 8, 9)

ns o e
Resolveur (10)

e o  i esse  so e  s ns s ei n e  ni e  es 
sign  e e o  g e  es is i es  so e  
(03.56  03.59).
Résolveur + détection perte de signal (11)

e o  i esse  so e  e  s ei n e  ni e  es 
sign  e e o

NOTE 
o s e 03.38 es  g  s  n es o es e  ogi ie  
enseigne  es es  en   (05.06  05.10)  i  
es onn es e  e o e
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• Si 11.30 = PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) (4) ou 
PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM)  (6)

Incrémental (0)
ns o e

Réservé (1)
ns o e

U,V,W seuls (2)
Ce e s e ion e e  i is ion en e g e n 
o e  e  sign  e o ion on  es oies  e   ne 

se ien  s o ionne es
Incrémental U,V,W (3)

i   ines  i n s i es n o e  
in en  e  sign   e  oies e o ion 

  
Capteur à effet Hall (4)

i   ines  i n s i es e  e s  e e  
 s s e  e i e

Soft. 1 / Orientation pour la FEM (5)
o e  enso ess  o  e e   osi ion  o o  es  

e in e  i  e  e ons i ion  e e  e  o e 
e o o i e  o e  Ce o e n es  s   

ines  s i n e e e ( o e s  o  s n ones 
 e n e)  n   se e ge e o e  es  

 on o en    es i ion  o e  e e  
o n    e 05.36. ne se e ge es  

no en  e o n e o  es g os en i e s o  es 
o e s

Soft. 2 / Orientation pour la FEM (6)
o e  enso ess  o  e e   osi ion  o o  es  

e in e  i  e  e ons i ion  e e  e o e 
e o o i e  o e  Ce o e n es  s   

ines  s i n e e e ( o e s  o  s n ones 
 e n e) e   i ions on  e o  ine ie en e 

ge e  o e  es  s ie   
Ce mode est automatiquement sélectionné lorsque 11.30 
= PM: ctrl. de flux orienté (LSRPM) (4).
Soft. 3 / Modèle adaptatif (7)

o e  enso ess  o  e e   osi ion  o o  es  
e in e  i  n o e i  e  ine 

on  es g n e s e ensions e  o n s i es  n e e 
o n n  son  o es e  es es es e es  oi  

e 05.36 o   se e ge
Ce mode est automatiquement sélectionné lorsque 
11.30  = PMaSR : ctrl. de flux orienté (LSHRM) (6).
Soft. 4 / Orientation par flux stator (8)

o e  enso ess  o  e e   osi ion  o o  es  
e in e  i  e  e ons i ion   e  ine 
ns n e e e  Ce o e es   i i gie  o  es 

i ions i is n  es o e s  i n s (11.30    
 e  o ien  ( ) ( )) on  e o  ine ie en e 
ge e  o e  es  s ie    oi  e 05.36 

o   se e ge
Soft. 5 / Réservé (9)

ns o e
Resolveur (10)

e o  i esse  so e  s ns s ei n e  ni e  es 
sign  e e o  g e  es is i es  so e  
(03.56  03.59).
Résolveur + détection perte de signal (11)

e o  i esse  so e  e  s ei n e  ni e  es 
sign  e e o

NOTE
ne o e o i ge ns o ion  es 
o e  enseign s  (05.12  ) oi  e is e si 11.30   

ou 6 et si 03.38 es  g  s  n es o es e i o ge s ns 
e  ( o    )

es es s i n s oi en  e enseign s se on es 
e s in i es s   e sign i e  o e

- 05.24  05.33  05.51 o  es o e s   i e s i n e 
(05.37  )
- 05.24  05.33  05.72  05.76  05.78  05.86  05.87 o  es 

o e s   o e s i n e (05.37  )

03.39  à 03.41  : Non utilisés

03.42  : Filtre codeur ( )
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  in o i e n e s  e e o  i esse 
o e  e  e ons n e e e s  03.42 ms. 

Ce e es  i e o  n e   e n e e o n  
o s e  ge  ne o e ine ie e  n g in (03.10 ou 
03.11) i o n  es  n ess i e s   o e e i esse
e e es  in i  si 03.42  

NOTE
03.42 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

03.43  : Valeur  du 100 % de la ref.impulsion
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
g e  en e e en e i oi  o es on e    

e  e  n i e e es in ion

03.44  : Échelle entrée impulsions
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e   ise  e e e  en e n i e i oi  
e on e ie en i sions

03.45  : Référence entrée impulsions

ge e i ion      ( )     ( )
o    i s

n i e  e  e  en e n i e iss e e  
on e sion  sign  i sions

03.46  : Destination référence impulsions
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
e e  e s e ionne   es in ion e  en e n

i e iss e e  on e sion  sign  i sions  e s es 
es e e non i  e en  e og s  i n 
e in  es  s e ionn  03.46 se  g   

03.47  à 03.51  : Non utilisés
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03.52  : Seuil alarme vitesse maximum
ge e i ion     in-1

g ge sine   in-1

o    i s
en e ne e 10.52 o s e  i esse o e  es  

e e e 
 (05.04)  i   (01.06 ou 21.01) - 03.52 en on e e 
ension

 (03.02)  i   (01.06 ou 21.01) - 03.52 en on e e  
orienté.

03.53  et 03.54   : Non utilisés

03.55  : Vitesse résolveur

ge e i ion   (   01.06)
o    i s

n i e  i esse iss e  so e

03.56 : Filtre résolveur
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  in o i e n e s  e e o  i esse 
o e  e  e ons n e e e s  03.56 ms. 

03.57  : Polarité résolveur
ge e i ion   es ( )   es ( )   es ( )  

 es ( )
g ge sine   es ( )

o    i s
n i e e no e e es  so e
Ce e e  es   enseigne   i  es onn es  
constructeur du résolveur.

03.58  :  Rapport de transformation résolveur
ge e i ion   ( )   ( )   ( )   ( )
g ge sine   ( )

o    i s
Ce e e  es   enseigne   i  es onn es  
constructeur du résolveur.

Rapport de 
transformation 03.58 Tension d'excitation (Vrms) 

   ( )  
   ( )  
   ( )  
   ( )  

03.59  : Résolution résolveur
ge e i ion   i s ( )   i s ( )   i s ( )   i s 

( )
g ge sine   i s ( )
 so ion e  osi ion  so e  en  e  i esse 

i   o e  ( oi  e  i esso s)
 o ion  ne so ie e e o e  

in en  es  e  e g ge e  so ion e e e 
so ie se i    e 03.34 o e e oin s  
o  o e

Résolution 
03.59

Vitesse maximum 
moteur (min-1)

Valeur maximum 
de 03.34

 i s ( )   

 i s ( )   1024

 i s ( )   

 i s ( )   

  o e e i es e es  so e

03.60 : Non utilisé

03.61  : Source entrée impulsions
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
e e  e s e ionne   so e es i sions

NOTE
i ise  e es en es  e   o e so e e 

en e i sions o es on n   es es e i s 
de 08.04 et 08.05   en e i  en en e oi  e 

e   i  en e en en e es  s ie e    
i ise  ne o ion C  e  e  03.67  
n e o e  ( )

03.62  : Fréquence entrée impulsions

ge e i ion     
o    i s

en e e en e i sions i se  on e ie en 
en e n i e

e e i ion 
es i sions iss es n e  in i  o  s  ne 

en e ogi e son  on e ies en ne en e i es  e
e   en e i esse

03.63  à 03.66 : Non utilisés

03.67  : Sélection référence ( )
ge e i ion  n e en e ( ) o  n e o e  ( )
g ge sine  n e en e ( )

o    i s
Entrée fréquence (0)

 en e e 03.45 es  g n e  i  n sign  
en e iss  e  o   ( oi  03.61)

Entrée codeur (1)
 e sign  o e  es  i is  o  g n e   en e en e 
i sions ( oi  03.45)
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03.68  à 03.89  : Non utilisés

03.90  : Fréquence rémanente

ge e i ion     
o    i s

n i e  en e e  ension nen e sen e  
o nes  o e  o s e e i e  es  e o i  Ce 

e es  is  o o s  e o i ge  i e

03.91  : Type de retour tension rémanente
ge e i ion  n ( )  ogi e ( )

 ogi e n ogi e e   i esse o  ( )  
 ogi e n ogi e s ns  i esse o  ( )

g ge sine  ogi e n ogi e e   i esse o  ( )
o    i s

Aucun (0)
 es e e  ension nen e  o e  es  s i e  
ossi i i  e ise  ne e ise   o e  o e

Logique (1)
i ise  e g ge o s e e o e  oss e ni e en  n 

e o  in o ion ogi e es  ensions nen es e  
ine

Logique+analogique avec maj vitesse mot. (2)
 es e e  en e e  ension nen e o ine 

es e o s in o ion ogi es e  n ogi es  o s e 
e i e  n  s o e e e  es i esses o e  
03.02 et 05.04 son  ises  o   i e e  en e e  
ension nen e 03.90.
Logique+analogique sans maj vitesse mot. (3)

e  e e s en  is es i esses o e  03.02 
et 05.04 ne son  s ises  o  o s e e i e  n  s 

o e e e

03.92  : Tension rémanente

ge e i ion      
o    i s

e  e e e  ension nen e sen e  o nes 
 o e  o s e e i e  es  e o i
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5.5 - Menu 4: Boucle de courant - Régulation de couple
5.5.1 - Synoptiques du menu 4
• Contrôle en tension 

Référence après
rampes

Menu 2

Référence
de couple

Limite de courant
symétrique

Limite de courant
générateur

Limite prioritaire de
courant moteur

Référence de
courant actif

Courant
limite

Courant
actif du
 moteur

Courant
magnétisant

moteur

Courant moteur
total

Etat thermique
 du moteur

Niveau charge
variateur

Mise à l'échelle du
courant maximum

Mise à l'échelle
du courant
maximum Limitation I

active

Conversion
couple courant

Limitation du
courant actif

Seuil tension bus DC
rampe auto.

Tension bus DC

Surveillance
tension bus

DC

0

+

-

1

0

1

Mode de
régulation de couple

0

1 Contrôle courant
Gain proportionnel

Gain intégral

Cartographie
moteur

I total

I actif

I magnétisant

Tempo. couple
démarrage vers couple

permanent

04.04

04.18

10.09

02.01

04.08

04.07

02.08

04.24

04.24

05.05

04.06

04.05

04.11

04.51

04.13

04.14

04.02

04.17

04.01

04.19

04.20
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• Contrôle de flux orienté 

Référence
de couple

Sortie
boucle
vitesse

Offset de
couple

Limite
maximum

Etat thermique
du moteur

Limite de courant
symétrique

Limite de courant
générateur

Filtre
boucle courant

Limite prioritaire de
courant moteur

Référence
de courant

actif

Courant
limite

Tempo. couple
démarrage vers couple

permanent

Mode de
régulation
de couple

Consigne
interne
I réactif

Sélection
offset de
couple

Courant
actif du
moteur

Niveau de charge
variateur

Mise à
l'échelle du

courant maximum

Courant
magnétisant

moteur

Courant
moteur

total

Limitation
du

courant actif

Seuil tension
bus DC

rampe auto.

Tension
bus DC

Surveillance
tension bus

DC

+

-
+

-

Contrôle courant
Gain
proportionnel
Gain intégral

I total

I actif

I magnétisant

t

Filtre
Consigne
de couple

Menu 3

0

0

1

1

2

Conversion
couple
courant

+

-

Mise à l'échelle
courant

maximum

04.18

04.08

04.09

01.06

04.19

04.07

Constante de temps thermique moteur

Mode de limitation de courant

02.08

05.05

04.06

04.12

04.05

04.51

04.11

04.10

04.13

04.14

04.17

03.04

04.01

04.03 04.04

04.0204.20 04.24

04.24

04.15

04.55

04.60 Couple électromagnétique
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5.5.2 - Explication des paramètres du menu 4

04.01  : Courant moteur total

ge e i ion      11.32 ( )
o    i s
e e  o n  e e ns e se e so ie  

i e  
C es  e s  e  so e e o ie e  o n  i  e  

 o n  i

NOTE
Co n  i i e     11.32.

04.02  : Courant actif du moteur

ge e i ion     11.32 ( )
o    i s
e e  o n  i  i   e i e
e o n  i  onne ne i ge sse  ise  o e 
o e  en e   e   
ne e  n g i e in i e n on ionne en  en g n

e  e  ge en n n e o s ne e  osi i e in
i e n on ionne en  en o e

04.03  : Consigne de couple

ge e i ion    
o    i s

e  e  onsigne e o e e n e  o e  
e i  en   o e no in  o e

04.04  : Référence de courant actif

ge e i ion    
o    i s
 en e o n  es  e s  e  on e sion en 

o n  i  e  en e o e 04.08.
04.04  04.03  o s e  i i e e o n  i e  n es  

s ein e e  o s e e o e  n es  s ns  one e 
ge

04.05  : Limite prioritaire de courant moteur
ge e i ion      (  n i  o e )
g ge sine    n

o    i s
e e  e e   i i ion  o n  i  e 

ge o is e en o e o e  en n  ne e 
i e g e  04.51.

o s e  e  e 04.05 es  in ie e  04.07  o s 04.05 
es  io i i e s  04.07.

04.06  : Limite de courant générateur
ge e i ion      (  n i  o e )
g ge sine    n

o    i s
e e  e e   i i ion  o n  i  e nen  

o is  en o e g n e

04.07  : Limite de courant symétrique
ge e i ion      (  n i  o e )
g ge sine    

o    i s
e e  e e   i i ion  o n  i  e nen  

o is  en o e o e  e  en o e g n e

NOTE
Si 11.31 es   o e  s n one  on e e ension  ( ) 
et 05.14 es    in i e e  oos  ( ) o   

i e  ( )   se e i i e e o n  es  o s nie 
 04.07.

04.08  : Référence de couple
ge e i ion   04.24 (  n i  o e )
g ge sine    n

o    i s
en e o e in i e o s e e i e  es  on g  

en g ion e o e
onne  ne en e osi i e o  e e o e soi  

i  ns e sens o i e e  in e se en  ne en e 
n g i e o  e e o e soi  i  ns e sens n i
o i e
 e  i  e 04.08 es  e  04.24.

04.09  : Offset de couple
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s

04.10  : Sélection offset de couple
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

 en e e o e es  g e  e 04.08
Oui (1)

 en e e o e es  g e  e 04.08 
i ionn    e  o se  e o e 04.09.

Limite moteur
prioritaire

Fonctionnement moteur

t >
04.51

04.05
<

04.07
04.05

Limite 
symétrique

04.07

Non Oui

NonOui

Limite
générateur

Fonctionnement générateur

04.06
<

04.07

04.06

Limite 
symétrique

04.07

NonOui
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04.11  : Mode de régulation de couple
ge e i ion  n i esse ( )  i e  e o e ( )

     Con e e o e ( )  se  ( ) ( )
g ge sine  n i esse ( )

o    i s
 :

En vitesse (0)
Con e en i esse e  i i ion e o n   e 

e 04.07.
Direct de couple (1)
Con e en o e o e i  ns e s no i e   
menu 4.
Contrôle de couple (2)
Con e en o e o e i  ns e s no i e   
menu 4.

 :
En vitesse (0)
Con e en i esse e  i i ion e o n   e 

e 04.07.
Direct de couple (1)
Con e i e  e o e  e o e o e  es  g    

e  e 04.08 (04.08  04.09 si 04.10 es   i ( ))
 e  e  i esse o e  en  o s e  

is i e e o e sis n  e i ion
Contrôle de couple (2)
Con e e o e e  o e ion e s i esse onn e  
e e 01.06.
Réservé (3) (4)

• En commande en couple (04.11 = 1), et si le 
couple résistant devient nul, le variateur accélère 

la machine jusqu’à la vitesse maximum donnée par la 
valeur minimum entre 1,3 x 01.06 et 01.06 +1000 min-1. Il 
est donc impératif de s’assurer que le paramètre 01.06, 
limitant la vitesse maximum, est réglé de façon à 
garantir la sécurité des biens et des personnes.

04.12  : Filtre boucle de courant ( )
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  in o i e ne ons n e e e s es i-
n e  i e es i s en e s g n s   o e e 
i esse  e e e ons n e e e s  04.12 ms.

NOTE
04.12 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

04.13  : Gain proportionnel boucle de courant
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e g in o o ionne  es  e e e s i i e ns 
 e o n e es o e e s e o n   o e  

g en ion e 04.13 g en e  n e ss n e e 
 o e e g ion es o n s  ne n e ss n e 
o  e e e  in i e n i  e si e en  ns e o e  

e  g en e e is e e s in ensi  ne n e ss n e 
o  i e g n e ne ise e o n e  o e  

i i e en  en o e e on e s ns e  es 
o e s  i n s

 e  n o e  s n one   e  e g ge sine e 
04.13 on ien  o    es i ions

 e  n o e  s n one   e  e 04.13 est 
o i e en  g e s  o e o i ge 

s ns o ion ( oi  05.12).

NOTE
o e si e o  e ine  04.13 :

04.13    05.24  05.07

04.14  : Gain intégral boucle de courant
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
 s i i  e  o e e g ion  o n  e  e 

sse en  e  onse  n e on e o n  son  
i s   e  e 04.14.
e g ge sine e 04.14 on ien    o i  es 

i ions

04.15  : Constante de temps thermique du moteur
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
 i  es ni e  es o n s  o e e  i esse  n 

ni e  e i  e e es o es e  e   o e  es  es i  
n on ion  e e en i ion e  ine onn   

e e 05.50 e  e  e  e  ons n e e e s 
e i e 04.15  ne es i ion  ni e  e ge 
e i e ( ) e  ine es  onn e en 04.19.

04.16  : Non utilisé

04.17  : Courant magnétisant moteur

ge e i ion     11.32 ( )
o    i s
e e  o n  gn is n

04.18  : Courant limite

ge e i ion      (  n i  i)
o    i s

n i ion  ni e  e i i ion ins n n e  o n   
i e  Ce e e  en  e 04.05  04.06  04.51 et de 

i i ions in e nes

04.19  : Etat thermique du moteur

ge e i ion    
o    i s

Ce e in i e  e i e es i   o e   
i  es e s enseign es ns es es o e  

 en   e   e 04.15  ne e s e s  
e  o  o s e 04.19 sse  ( oi  10.17). A 
e e ise so s ension 04.19 es  e is  

NOTE 
i is ion ne son e CT  es  on  o e en  

e o n e n e o ge  e o e
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04.20  : Niveau de charge variateur

ge e i ion   11.32 (  n i )
o    i s

Ce e in i e e ni e  e ge  i e  ne 
e  osi i e in i e n on ionne en  en o e  o s 

ne e  n g i e in i e n on ionne en  en g n
e  ( ge en n n e)

 e  i  e 04.20 es  e  04.24.

04.21   : Niveau Ixt variateur

ge e i ion    
o    i s 

n i e e ni e  e ge o en  i e  en 
o en ge e son o n  no in  11.32 (  o i e 
ins ion  i e  on e n )  e 10.19 est 
i e o s e 04.21 sse 

04.22   04.23  : Non utilisés

04.24  : Mise à l’échelle du courant maximum
ge e i ion     
g ge sine  

o    i s
ni   e  i   e 04.20 et du 

e 04.08.

04.25  à  04.50  : Non utilisés

04.51  : Tempo. couple démarrage vers couple                  
permanent

ge e i ion     s
g ge sine    s

o    i s
 ge  e s o is  en i i e e o e 04.05 
n  ss ge en i i e e o e 04.07.

04.52  à  04.54  : Non utilisés

04.55  : Mode de limitation de courant
ge e i ion  Co n  i  ( ) o  Co n  o  ( )
g ge sine  Co n  i  ( )

o    i s
Courant actif (0)

es i i ions e o n  e es e i es en 04.05  04.06  
04.07 s e e en   ion s   ie i e  o n  
moteur. 
Courant total (1)
es i i ions e o n  e es e i es en 04.05  04.06  

04.07 s e e en    i i ion i e e  o n  g o  
moteur.

NOTE
04.55 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

04.56  à  04.59  : Non utilisés

04.60  : Couple électromagnétique

ge e i ion     
o    i s

n i e e o e s  e  o e  i e e en  e i  
en N.m.
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5.6 - Menu 5: Contrôle moteur
5.6.1 - Synoptique menu 5

Compensation
de glissement Contrôle de la tension

Fréquence découpage

Vitesse
moteur

calculée

Sélection
jeu de

paramètres

Fréquence
moteur

0 1

Courant
actif

Référence
après rampes

Menu 2

Menu 6
Commandes logiques

 compteurs

Menu
4

Tension
moteur

Modulation

Tension bus
continu

Puissance
moteur

Autocalibrage 

U/F dynamique

Calibrage en boucle ouverte

Boost sur la loi U/F

Modulation stabilité élevée

Fréquence découpage à basse
vitesse

Sens de rotation

Seuil changement fréq. de
découpage

Modulation quasi carrée

Gestion du potentiel 
du neutre moteur

fréquence de
découpage

effective

Double
 actualisation

 MLI par période

Puissance
absorbée
V x I x V 3

Fréquence nominale moteur

 Courant nominal moteur

Vitesse nominale moteur

Tension nominale moteur

Cos ϕ moteur

Nombre pôles moteur

Résistance statorique

Offset de tension

Inductance transitoire

Inductance totale Ls

f.e.m. moteur à 1000 min-1

Paramètres
Moteur 2 actifs

M

Moteur 1 Moteur 2

+

+

Type de ventilation du moteur

Inductance axe Q (moteur synchrone)

Courant de démarrage (moteur synchrone)

Temps d'installation du flux

Ratio fréq. de base/fréq. nominale

Seuil de démarrage (moteur synchrone)

Flux variable sur creux de tension

Validation CTP

Mode de magnétisation (moteur synchrone)

Courant magnétisant (moteur synchrone)

02.01 05.01

05.04

05.03
21.15

05.57

04.02

05.02 05.05

05.06

05.07

05.08

05.09

05.10

05.11

05.17

05.23

21.06

21.07

21.08

21.09

21.10

21.11

21.12

21.13

05.24 21.14

05.25 21.24

05.33 21.30

05.58

11.45

05.18

05.19

05.60

05.59

05.61

05.20

05.21

05.12

05.13

05.14

05.15

05.50

05.51

05.52

05.53

05.54

05.64

05.65

05.70

05.62

05.63

 Limite de courant à basse vitesse en mode sans capteur

Gain de stabilisation de fréquence pour moteur PM en BO

Gain de stabilisation de tension pour moteur PM en BO

Capacité du filtre

Filtre entre variateur et moteur

Inductance du filtre

05.71

05.92

05.93

05.97

05.95

05.96

Résistance d’amortissement du filtre

Tension finale appliquée à la charge

05.98

05.99
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5.6.2 - Explication des paramètres du menu 5
Légende :
- Mode "moteur à aimants permanents à faible saillance" 

( es   i e o  o e   e  g e neo® 
e i e  e o o e )  i   o e s  i n s 
e nen s on s en s e o  en e s  o   o i  
 o e es  o i   e  es i n s

- Mode "moteur synchro-réluctant assistés d'aimants 
permanents" ( es   i e o  o e   e  
g e neo  e i e  e o o e )  i   o e s 
e e no ogie i e  o e s i n e  o   o i   
o e es  o i   e e  e n e  

05.01  : Fréquence moteur

ge e i ion     
o    i s

n i e  en e e so ie  i e

05.02  : Tension moteur

ge e i ion     
o    i s

Tension e e en so ie  i e

05.03  : Puissance moteur

ge e i ion  

±11.33 x 11.32 x 2,22 x            kW  3
1000

±11.33 x 11.32 x 2,22 x            kW  3
1000

 
o    i s ( )

05.03 es   iss n e i e o e  e  

05.03 = 04.01 x 05.02 x (05.10 x         kW)  3
1000

05.03 = 04.01 x 05.02 x (05.10 x         kW)  3
1000

i e e es  e   ne so ie n ogi e i                 
e en     o es on    iss n e i es e 

 e i e  ( o n  i     11.32).
( ) e  i es s  i g e

05.04  : Vitesse moteur calculée

ge e i ion     01.06 min-1

o    i s ( )
 i esse o e  es  e  i  e  en e o e  

05.01  se on  o e 

05.04 (min-1) = 
60 x 05.01

nombre de paires de pôles moteur

05.04 (min-1) = 
60 x 05.01

nombre de paires de pôles moteur

( ) e  i es s  i g e

05.05  : Tension bus DC

ge e i ion     
o    i s

n i e  es e e  ension  s o n  on in

05.06  : Fréquence nominale moteur
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
C es  e oin  o  e on ionne en   o e  sse e 
o e ons n   iss n e ons n e
n on ionne en  s n  es   en e e e e s   

e sign i e o e

05.07  : Courant nominal moteur
ge e i ion      11.32
g ge sine    11.32

o    i s
C es   e   o n  no in  o e  e e e s  

 e sign i e  e o n  no in  o e  se  
no en   ni   e i e  o e  04.19.

ATTENTION
Ne pas renseigner une valeur différente de celle indiquée 
sur la plaque signalétique du moteur.

05.08 : Vitesse nominale moteur
ge e i ion     in-1

g ge sine   in-1

o    i s
i esse en ge  o e  e e e s   e 

sign i e
NOTE

Ce e e  oi  en e en o e e g isse en   o e  
s n one  o    i esse e s n onis e  

Ce g isse en  ne oi  en n s e n g i

05.09  : Tension nominale moteur
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
n e   ension no in e e e e s   e sign i e en 
en n  en o e es on i ions no es i en ion
e e  e ni   is i e ension en e o e s i  

 i 05.14   in i e e  oos  ( ) o    i e 
( )  o s  e   oos  es  e  05.15.

05.10  : Cos PHI moteur
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e Cos φ es  es  o i e en  en n  ne se 

o i ge e ni e   ( oi  05.12) e  o is  ns e 
e  ns e s o  e e o e o i ge 

n   e e e e  en e   e   Cos φ e e e s   
e sign i e  o e

05.11  : Nombre de pôles moteur
ge e i ion  C  o i e ( )   es ( )  

 es ( )   es ( )   es ( )  
 es ( )   es ( )   es ( )   
 es ( )

g ge sine  C  o i e ( )
o    i s
o s e e e es    (C  o i e)  e i -
e  e o i e en  e no e e es en on ion 

Tension de sortie

Vitesse
moteur

05.09

05.54 < 100%

05.54 > 100%

05.15* 

05.06
2

05.06

05.54 = 100%
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e  i esse no in e (05.08) e  e  en e no in e 
(05.06)  To e ois  on e  enseigne   e  i e  e en  
s i n  e e  i esso s  

Nombre de pôles 05.11
2  es ( )
4  es ( )
6  es ( )

 es ( )
10  es ( )
12  es ( )
14  es ( )
16  es ( )

NOTE
o s e e no e e es o e  es  s ie    -

métrer 05.11 s  C  o i e

05.12  : Autocalibrage
ge e i ion  on ( )

 ns o ion  es o e  enseign s ( )
 e  o ion   es o e  in o e s ( )
 es e o se  o e osi ionne en   o o  ( )
 es o se  o e  in e ion sign  ( )
 ns o ion  es o e  non enseign s ( )
 se  ( )

g ge sine  on ( )
o    i s

• Pendant la phase d'autocalibrage, la 
commande de frein est dévalidée.

- Si 05.12 = 2, 3 ou 4, le moteur tourne à faible vitesse 
ou à 2/3 de sa vitesse nominale. S'assurer que cette 
opération ne présente pas de risques pour la sécurité 
et que le moteur est à l'arrêt avant la procédure d'au-
tocalibrage.

  Après modification des paramètres moteur, renouve-
ler l'autocalibrage.

• Si 11.31  o e  s n one  on e en ension ( ) o  
o e  s n one  on e en ension ( )

Non (0)
s o i ge

Sans rotation : paramètres moteur renseignés (1)
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s e  

es e i e en  o is s en 05.17 et 05.23  e g in 04.13 
es  o i e en  is  o

Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)
s o i ge

Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
s o i ge

Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)
s o i ge

Sans rotation : paramètres moteur non renseignés (5)
s o i ge

• Si 11.31  o e  s n one   o ien  ( )

Non (0)
s o i ge

Sans rotation : paramètres moteur renseignés (1)
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s e  

es e i e en  o is s en 05.17 et 05.23  e g in 04.13 
es  o i e en  is  o
Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)

 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s 
e  es e i e en  o is s en 05.17 et 05.23. Les 
in n es 05.24 et 05.25 (o  21.14 et 21.24) sont 
g e en  es es e  o is es  e e  e iss n e 

05.10 e  e g in 04.13 son  o i e en  is  o
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
Ce o e es  i  ni e en  si 03.38 es  g  s  

so e  ns e s  e o e  o ne  s sse 
i esse n e es e  o se   e  Ce  o se  es  

o i e en  o is  en 03.25.
Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)

s o i ge
Sans rotation: paramètres moteur non renseignés (5)

s o i ge

•  Si 11.31  o e  s n one   o ien  ( )

Non (0)
s o i ge

Sans rotation : paramètres moteur renseignés (1)
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s e  

es e i e en  o is s en 05.17 et 05.23  in n e 
s o i e es  es e is non o is e  ne e 
es  g n e si s  e  es  s i en e e  e  
enseign e en 05.24  e g in 04.13 es  o i e en  is 
 o

Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)
 sis n e s o i e e  o se  e ension son  es s 

e  es e i e en  o is s en 05.17 et 05.23. Les 
in n es 05.24 et 05.25 (o  21.14 et 21.24) sont 
g e en  es es e  o is es  e e  e iss n e 

05.10 e  e g in 04.13 son  o i e en  is  o
Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
Ce o e ( i e en  o  o e s ) es  

i  ni e en  si 03.38 es  g  s     se s  
n en   C e   e e   o  so e  

ns e s  e o e  o ne  s sse i esse n e 
es e  o se   e  Ce  o se  es  o i e en  

mémorisé en 03.25.
Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)
Ce o e ( i e en  o  o e s ) es  

i  ni e en  si 03.38 es  g  s     se s  
n en   C e   e e   o  so e  

Ce o e ne e  e i is  e s  es o e s  i n s 
e nen s  o e s i n e (    e )  n sign  
e o n  e en e e e e  e i e i e es  

in e   s o   o e  o se   e  es  e in  
 es es e in n e s o i e  o e  ns e 
i es i e ions e  es  o i e en  o is  en 

03.25.
Sans rotation : paramètres moteur non renseignés (5)
Réservé.
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Détails des procédures d'autocalibrage
Sans rotation: paramètres moteur renseignés (1)
 ss e  e es es o e  on   enseign s e  

e e o e  es   
 i e i e  es  so s i ensionn   o    

iss n e  o e  i e  i i ion e o n  04.07 
n i e   ise en s i   i e

 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e o e  es  en n  is 
s e en o e i e o s e o i ge es  e in
 en e  n e  o e  e e 05.12 e sse 

 on  ( )
 e o i e  e i e  e  en e e  o e e e
e o e  es  ens i e   on ionne  no e en

Avec rotation : paramètres moteur incomplets (2)

• Dans ce mode, le moteur tourne à 2/3 de sa 
vitesse nominale ou à 1000 min-1 maximum.

 ss e  e es es o e  onn s on   
enseign s e  e e o e  es   

 i e i e  es  so s i ensionn   o    
iss n e  o e  i e  i i ion e o n  04.07 
n i e   ise en s i   i e

 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e o e  es  en n  is 
s e en o e i e o s e o i ge es  e in

 en e  n e  o e  e e 05.12 e sse 
 on  ( )

 e o i e  e i e  e  en e e  o e e e
e o e  es  ens i e   on ionne  no e en

Mesure d'offset codeur/positionnement du rotor (3)
 ss e  e es es o e  on   enseign s e  

e e o e  es   
 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e o e  es  en n   s 

i e i esse s  e e o se   o e  soi  es

Mesure d'offset codeur injection de signaux (4)
 ss e  e es es o e  on   enseign s e  

e e o e  es   
 e o i e  e i e
 onne  n o e e e  e  o e  o ge 

g e en  en n   se e es e e o se   
codeur.

NOTE
 i n o e  es  onn  n   n e  o e 

o i ge  ne ise en s i  o i ge  es  
g n e

 ne o e o i ge ne e  s e e si 
ne ise en s i  es  en o s o  si  so ie  i e  

es  i e
 s o i ion es es o e  e   

o e o i ge
 o s e 05.12   o    o i ge es  n ess i e 

ni e en  en on e  e  o ien

05.13  : Gestion optimale de flux
ge e i ion  i e ( ) o  n i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s
Fixe (0) :
e o   es  e e  g    en e e se 

(05.06).

Dynamique (1)
oi  n i e

n e ne is i e ension en e i n  
e   ge  n i ise  ns es i ions  o e 

i e ( o es en i e s o esse s)  n o  
i ise  ns es i ions  o e ons n   i e 
n i e o  i e es i s o e

05.14  : Sélection du mode boucle ouverte ( )
ge e i ion 

s es   e e ( )
s non es  ( )  in i e e  oos  ( )
s es  s e o  g ges sine ( )
s es   e  ise so s ension ( )

 i e ( )
g ge sine  s es   e ise so s ension ( )

o    i s
e ine e o e e on e en ension  es o es s 

es   e e ( )  s non es  ( )  s 
es  s e o  g ges sine ( )  e  s es  
 e ise so s ension ( )  son  i is s o  e 
on e e o ie  es ines  in ion  Ces  o es 

se i en ien    o e i is e o  i en i e  es 
es  o e  no en   sis n e s o i e  

Ces es i n  e   e e e  n  
essen ie s o  o eni  es e o n es o i  on 
ien  o e  e e  ine o  s e ionne  e 
o e e s o i  es o es  in i e e  oos  

( )  e   i e ( )  o es on en   es o es e 
i o ge  ne oi  es ines  in ion

Rs mesuré à chaque marche (0)
 sis n e s o i e 05.17 e  o se  e ension 05.23 

son  es s  e ois e e i e  e oi  n o e 
e e

Ces es es ne son  es e si  ine es    
o e en  e   es e n es  s e e e o s e 
o e e e es  onn  oins e  se on es s 

  en  C es  e o e e on e e o ie  e s 
e  o n  To e ois e e e on ionne en  oi  e 
o i e e  es    se on es n ess i es en e n o e 

 e  n no e  o e e e
Rs non mesuré (1) 

 sis n e s o i e 05.17 e  o se  e ension 05.23 ne 
son  s es s
Ce o e es  oins e o n  e e o e  is es  

 e  o s es es e on ionne en  o s e  ise en 
se i e  i  es  e o n  e e e  n o i ge s ns 
o ion (05.12) o  enseigne  o i e en  es e s 

de 05.17 et 05.23.
U/F linéaire avec boost (2)
oi ension en e e  oos  e g e  es 

es 05.15 et 05.09.

NOTE
i ise  e o e o   o n e e sie s o e s 

onne s en e
Tension moteur

Boost

Fréquence
moteur

05.09/2

05.09

05.06/2 05.06
05.15
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Rs mesuré après retour réglages usine (3)
s n e o   g ges sine   sis n e s o i e 

05.17 e  o se  e ension 05.23 son  es s  e i e 
ois e e i e  es  e o i  (so ie i e  i e)
Rs mesuré à chaque mise sous tension (4)

 sis n e s o i e 05.17 e  o se  e ension 05.23 
son  es s s  e i e o n e e e i 
s i  e ise so s ension

• Une tension est brièvement appliquée au 
moteur. Par sécurité aucun circuit électrique ne 

doit être accessible dès que le variateur est sous 
tension.

U/F quadratique (5)
oi ension en e i e

05.15  : Boost sur la loi U/F
ge e i ion      e n o e  (05.09)
g ge sine    n o e

o    i s
Si  11.31 es  g   o e  s n one  on e e en-
sion  ( ) e  05.14   in i e e  oos  ( )  o   

i e ( )  e e 05.15 e e  e s e  e 
o e   sse i esse n i  i e s e o e  

ge  C es  n o en ge e  ension no in e 
o e  (05.09).

05.16  : Non utilisé

05.17  : Résistance statorique
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
o s n o i ge (05.12  ns o ion  es 
o e  enseign s ( ) o  e  o ion  es o e  

in o e s ( ))   e  e  sis n e s o i e es  
o i e en  o is e ns 05.17 ( oi  e 

05.14).
i  sis n e s o i e ne e  s e es e ( o e  

non onne  e  s ie e   e    i e 
i e )  ne ise en s i  sis n e s o i e  

05.18  : Fréquence de découpage
ge e i ion    ( )    ( )
g ge sine    ( ) o  e POWERDRIVE MD2

o    i s
g e  en e e o ge e  

05.18 Fréquence 05.18 Fréquence
0  10  
1  11  
2 3 kHz 12  

  
4 4 kHz 14  

  
6  16  
7  17  

  
  

NOTE
o  es en es s ie es    ons e  i e  

Leroy-Somer.
o  es o e s   en e e o ge oi  
e s ie e   en e no in e o e  ( )   

(   es   e  ini e o is e)

ATTENTION
Une fréquence  de découpage élevée réduit le bruit ma-
gnétique, en revanche, elle augmente les échauffe-
ments variateur. Se référer à la notice d’installation pour 
connaître le déclassement du variateur en fonction de la 
fréquence.

05.19  : Type de modulation
ge e i ion   ( )   ( )  o ( )   ( )
g ge sine  o ( )

o    i s 
SPWM (0)

 ( o ion e ge  sion) e o ie e 
ssi e

DPWM1 (1)
 e o ie e is on in e o i is e o  i e es e es 

 i e  o s e e e  e iss n e  o e  es  
s ie   
Auto (2)
e on e o e  s e ionne o i e en  e e 
e o ion e s  en on ion  oin  e 

fonctionnement.
DPWM (3)

 e o ie e is on in e o i is e o  i e es e es 
 i e  o s e e e  e iss n e  o e  es  

in ie   

ATTENTION
Les choix DPWM1 (1) et DPWM (3) peuvent induire des 
pertes additionnelles dans les moteurs. Ces deux types 
de modulation sont désactivés lorsque 11.31 = 0 ou 3, 
05.37 = 0 et que 05.95 = 0. Le type de modulation SPWM 
(0) est utilisé à la place. 

Tension moteur

Boost

Fréquence moteur

05.09

05.06
05.15

Tension moteur

Boost

Fréquence
moteur

05.09/2

05.09

05.06/2 05.06
05.15
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05.20  : Modulation quasi-carrée
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s
Dévalidée (0)

on ion i e
Validée (1)

e e  g en e  e    e  i e e  ension 
e so ie  i e

ns  one on e n e  es  e ension 
s en i e   ension e so ie  i e  n es  

s i e en  sin so e is o o e  en i on 
oni es e ngs  e  

05.21  : Gestion du potentiel du neutre moteur
ge e i ion  e   ( )  ns  ( )

i ion oi e ( )
g ge sine  e   ( )

o   i s
Avec Hv3 (0)
Ce g ge e e  o eni  ne ension e e i e 
en so ie  i e  Ce g ge es   o e  o s e e 
oin  ne e e  ge n es  s i is  ( s es o e s)

Sans Hv3 (1)
e ni e  i  e ension e e en so ie  i e  

es  i  e   o   s  Ce g ge n es   
o e  e o  e s i ie  ne ge e  n oin  

neutre relié.
Variation aléatoire (2)
Réservé

05.22  : Synchronisation de la tension
ge e i ion  on ( )   ( )  se  ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e e e  e s n onise   ension e so ie e 
e  (o  s) on e s on s en oi  (05.14  ) e  
n e o  e osi ion g  o en n  n o e  so  

 n o e e e   ension on e e  ne e e 
e g e   oi i  e  e  e 05.53.

Non (0)
Con e en ension ssi e

03.26 (1)
 osi ion en o e  e o e  s e ionn  en 03.26 est 
i is e o  g n e  ne ension e so ie s n onis e
o s e 05.22   si on e  es  en i i e e o n   
ension e so ie  i in e  s  ne e  ini e 

g e  05.15 oos  s   oi 
Réservé (2)

05.23  : Offset de tension
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce  o se  e ension es  es   e i e  ( oi  

e 05.14)   e e  e o ige  es i e e ions  i
e  no en  es es e ension ns es T e  es 
e s o s  
Ce e o e n e i o n  ns es 
on ionne en s  sse i esse  es i e o s e  
ension e so ie  i e  es  i e
o s n o i ge (05.12  ns o ion  es 
o e  enseign s ( ) o  e  o ion  es o e  

in o e s ( ))   e  e o se  e ension es  o i
e en  o is e ns 05.23.

05.24  : Inductance d’axe d / Ind. Fuite
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
- o e  s n one  e  e in n e g o e e i e 

en e  s o   o e e  ine   e  e 
05.24 es  o is e o i e en  o s n o i-

ge en o e e on e e  o ien  ( oi  05.12)
- Moteur synchrone  e  e in n e s o i e 

i e  o e e  ine   e  e 05.24 est 
i is e o  e on e es o e s  i n s e nen s 

e  es o e s s n o n s ssis s i n s 
e nen s   e  oi  e enseign e  i  es 
onn es e  e o e  o     i  e  
o e o i ge

05.25  : Inductance  totale (Ls ) moteur 

ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
- o e  s n one  so e e in n e gn is n e 
e  e in n e e i e   no in   o e

  e  e 05.25 es  o is e o i e en  o s 
n o i ge e  o ion (05.12  e  o ion  

es o e  in o e s ( ))
- Moteur synchrone   e  e 05.25 est mémorisée 

o i e en  o s n o i ge e  o ion 
(05.12  e  o ion  es o e  in o e s ( ))

05.26  : Activation du contrôle dynamique
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

n e e e o ens ion n es  i is

Oui (1)
n on e e  o ien  (11.30    o  )  n e e e 

o ens ion s  s  e ni e  es i  e  ns e 
o e  e  s   i esse o e  es  i is  o  io e   
e o n e  on e es o n s
NOTE

05.26 e  e g    o i ion e 11.30 en fonc-
ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

05.27  à 05.30  : Non utilisés

05.31 : Gain proportionnel de la boucle de défluxage
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
Ce e on e e g in e  o e e i i ion e  
ension e so ie  i e   n gi  e o s e e o e  
on ionne e  e s  i esse no in e ns  one e 
ension ons n e ( one e ge)
NOTE 

05.31 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

05.31 n es  i  e o  es o es e on ionne en  
o e  s n one   o ien  (11.31  )  o e  

s n one   o ien  (11.31  ) e  e esse  i  o  
o e  s n one  (11.31   e  18.28  )
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05.32  : Coef. couple courant (Kt) ( )
Réservé.

05.33  : f.e.m moteur à 1000 min-1 (Ke) ( )
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
e e  e g ge e  ension o e  o   in-1.
 e  05.33 es  i is e ns e s es o e s 

s n ones   e  oi  e enseign e  i  e  
e sign i e  o e  o     i  ne 

s en e o i ge  

NOTE
Si 05.04 ( i esse no in e o e ) es  s ie e  

 in-1   e  e 05.33 e sen e  ension o e  
  in-1.

05.34  et 05.35  : Non utilisés

05.36  : Mode basse vitesse des machines PM sans 
capteur

ge e i ion  n e ion sign  ( )  e e  o n  ( )                 
                                       n ( )

g ge sine  e e  o n  ( )
o    i s 

ATTENTION
05.36 n'est actif que si 03.38 = "Soft. 1 / Orientation pour 
la FEM", "Soft. 3 / Modèle adaptatif", "Soft. 4 / Orientation 
par flux stator" ou "Soft. 5 / Réservé".
NOTE

05.36 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e
Injection signaux (0)

 sse i esse  n sign  e o n   en e e e e  
i e i e es  in e   s o   o e  in o ion 

e ei ie e e  e e e  e   o o  s   
e i esse  Ce e o e ne e  e i is e e s  es 

ines sen n  n e e  e s i n e e      
de Ld ].
Vecteur courant (1)

 o e e e  e o e  es    ne 
osi ion onn e  e o n  e  e s e ge  son  
es e i e en  g s  es es 05.52 et 05.53. 

s  se e ge  e i e  i e n 
e e  o n n  e o n  on   e ion 

en   e 02.11  o s e  i esse ine 
ein   e  g e en 05.64  e on e s e s  e 

o e ni  03.38. 

Aucun (2)

05.37  : Technologie pour machine synchrone
ge e i ion 
  i e s i n e ( ) ( )

n o e n   i n s ( ) ( )
n one  n e ( )

o o  o in  ( )
g ge sine    i e s i n e ( ) ( )

o   i s 

NOTE
05.37 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

PM à faible saillance (LSRPM) (0)
i   o e s  o  es e s e o e es  
o i i e en  o i   e  e i n  e es es 

e s e  e   enseign es en 05.24 et 05.51 son  ises 
en o e o  e on e  o e
Synchro-reluctant + aimants (LSHRM) (1)

i   o e s  e  n o  o  e s i n e 
o  es e s e o e es  o i i e en  o i    

n e  oi  es 05.72  05.88.
Synchrone à réluctance (2)
Réservé.
Rotor bobiné (3)
Réservé.

05.38  à 05.49  : Non utilisés

05.50  : Type de ventilation du moteur
ge e i ion  on en i  ( )  o en i  ( )

     o o en i  ( )
g ge sine  o en i  ( )

o    i s
Non ventilé (0)
e o e  n  s e en i e  in e ne o  e en i ion 

forcée.
Auto ventilé (1)
e o e   n en i e  s  e

Moto ventilé (2)
e o e   ne en i ion o e

NOTE
 e   e 05.50 sso i e  e s es 

es 04.15 (Cons n e e e s e i e  
o e )  05.07 (Co n  no in  o e )  05.08 ( i esse 

no in e o e ) e  11.31 (T e e i o ge on ionne en ) 
e e  es i e  e o en ge i is ion e i e e  

ine in i  en 04.19 ( )

05.51  : Inductance axe Q (moteur synchrone)
ge e i ion     e 05.24
g ge sine   

o    i s
e e  e e  ne e  in n e en e 
e  e  e o  es o e s s n ones  es 

s i n s

05.52  : Courant de démarrage (moteur synchrone)
ge e i ion     e 05.07
g ge sine   

o    i s
e  n o e  s n one (11.30    e  o ien  

( ) ( ))  e e e e  io e  e ge 
es o e s  i n s i o s s ns e  e osi ion

05.53

 
05.64

Courant moteur

02.01
Vitesse 

t (s)

t (s)

Retour vitesse

Seuil de
démarrage

Temps d'installation du flux

05.52 Seuil
de démarrage

x 05.07 Courant
nominal moteur

Référence après rampes
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e  n o e  s n one  (11.30  s n one   
e  o ien  ( )) e e e e  e oos e  e 
o n  gn is n   ge e  ine o  ne 

ins ion e  s i e

NOTE
05.52 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

05.53  : Temps d’installation du flux
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e  n o e  s n one (11.30    e  o ien  

( ) ( )) s ns e  e e ni  e e s e 
ge  n   ise en o ion  

e  n o e  s n one  s n o e e e  e 
 es  onsi  o e ins  si 05.53 est écoulé ou si les 

i e   e  ine son  ein s

05.54  : Ratio fréq. de base/fréq. nominale
ge e i ion     
g ge sine    

o    i s
Ce e e e  s e  e ni e  e gn is ion  

o e  s n one  
e essin i esso s e e  e is ise  in en e e 

05.54 s  o ion e  is i e e ension  i e   
o e  en on ion e  i esse e o ion

05.55  : Seuil de surintensité moteur
ge e i ion     
g ge sine    

o    i s
Moteurs synchrones
Ce se i  (  e 05.07) ni  e ni e  e e ion e  

ise en s i  in ensi  o e  i e se i  e i  
en  es  s ie     11.32 o s  ise en s i  

in ensi  en so ie e i e  e ien  io i i e s   
ise en s i  in ensi  o e

Ce e es  i  ni e en  si 11.31   o   ( o e s 
synchrones).

o e s s n ones
ns e e

ATTENTION
Ne pas augmenter la valeur de ce paramètre sans 
notification du fabricant du moteur.

NOTE
05.55 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

05.56  : Surveillance rapide du courant moteur
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  i ( )

o    i s

Non (0)
ne o ison en e e o n  o e  e  e se i  05.55 est 

e e e ne ois  io e e o ge  i e o n  
o e  sse e se i  ne ise en s i  in ensi  
o e  es  g n e

Oui (1)
ne s ei n e i e  o n  o e  ( sie s ois  

io e e o ge) es  is e  e i e  ns i e  
ne o ison en e e o n  o e  e  e se i  05.55 est 

e e e  i e o n  o e  sse e se i  ne ise en 
s i  in ensi  o e  es  g n e
NOTE

05.56 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

05.57   : Fréquence de découpage effective

ge e i ion      
o    i s

e  en e e o ge e e en  i is e  
es i s  05.18  05.60 et 18.27.

05.58  : Double actualisation MLI par période
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  i ( )

o    i s
Non (0)

 en e e   on e o e  es   e e 
e e e  05.57.

Oui (1)
 en e e   on e o e  es  e o e e 

e e e  05.57  Ce e o ion e e  n on e s 
is  o e  e n es  s is oni e o s e i is e  

 oisi ne en e e o ge 05.18 s ie e  
.

05.59  : Sens de rotation
ge e i ion  o i e ( ) o  n i o i e ( )
g ge sine  o i e ( )

o    i s
Ce e e e  e o i e  e sens e o ion   
o  e  s ns nge  e signe e  onsigne
 n es  is en o e  

05.60  : Fréquence de découpage à basse vitesse
ge e i ion    ( )    ( )
g ge sine    ( ) o  e  

o    i s

05.60 Fréquence 05.60 Fréquence
0  7  
1   
2   

 10  
4  11  

 12  
6   
14  17  

  
16   

05.09
05.54 > 100%

05.54

05.06

= 100%05.54 < 100%Tension moteur

Vitesse
moteur
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NOTE
o  es en es s ie es    ons e  i e  

Leroy-Somer.
e e  e e   en e e o ge o s e  

en e i esse o e  es  en esso s  se i  e in  en 
05.61.

05.61  : Seuil changement fréq. de découpage
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
i  en e ( i esse)  o e  es  so s e se i    

05.61   en e e o ge s e ionn e  05.60 
es  i is e  ns e s on i e  es   en e e 

o ge 05.18 i es  i is e
Rappel :   (   n)   o   es   en e en   e 
no e e i es e es e  n  i esse en in-1.

05.62  : Optimisation du rapport couple/courant des 
moteurs synchrones

ge e i ion  n  ( )  i e ( )  i  o e  ( )
    i  o e  ( )  se  ( )

g ge sine  n  ( )
o    i s

NOTE
05.62 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e
Ce e n es  i  e o s e 11.30 es     
o   ( on e e  o ien  o  o e  s n one)
Standard (0)
e i e  g e n o n  gn is n  n  ns e 
o e  ( o es on    o i  es i is ions)

Fixe (1)
e i e  i ose ns e  e n o n  g   

05.63 ( isi e en 04.17).
Optimal mode 1 (2)
 i  e no ogie o e  11.30    e  
o ien  ( ) ( ) ( o e    i e s i n e) es  
s e ionn e  e i e  i ose ns e  e 
n o n  o o ionne   o n  i   en e e 
o o ionn i  es  g e  05.63 i o es on   

o n  gn is n  so i   o n  no in  05.07.
 i  e no ogie o e  11.30    e  o ien  
( ) ( ) ( o e  s n o n  ssis  i n s 
e nen s) es  s e ionn e  e i e  g e e o n  
ns e  e en on ion es e s 05.86 et 05.87.

Optimal mode 2 (3)
e i e  i ose ns e  e n o n  ni en 
on ion es es  o e  o e  (05.24  05.33  
05.51  05.72 et 05.78). 
Réservé (4)

ns o s es s  o s e  ension e so ie  i e  
ein  s  e ( ge e ge)  e o n  e e es 
es es  o s i os   e ge o i e

05.63  : Courant magnétisant optimal
ge e i ion      11.32
g ge sine   

o    i s

ATTENTION 
Ce paramètre n’est actif que lorsque 11.31 est à Moteur à 
aimants en mode vectoriel (3).
o s e 05.62 es  g   i e ( ) o  i  o e  ( )  

05.63 e e  e g e  e o n  gn is n  o i  
es o e s s n ones (se e o e   e i ions  

e 05.62).
o s e 05.62 es   n  ( )   e  og e en 

05.63 e  e i is e o  eine  s i e en  e o e  
en g en n  ses e es o s es ses e ein ge  o  
e  i e  02.04  e e  ( ) o  e o   ( )

05.64  : Seuil de démarrage (moteur synchrone)
ge e i ion     e 05.08
g ge sine  

o    i s
e e  e e   i esse  e e in e ion n o n  
o  i e  ge n o e  s n one  i n s 

es  nn e (C  05.52).

NOTE
05.64 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

05.65  : Flux variable sur creux réseau
ge e i ion  on ( )  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
es ion e  oi ension en e en on ion es 

es 05.54 et 05.65 

05.09

05.54 > 100%

05.54

05.0605.54 x 05.06

= 100%05.54 < 100%

V
V réseau

Tension réseau > 05.09

min-1

05.09

05.54 > 100%

05.54

05.0605.54 x 05.06

= 100%05.54 < 100%

V

V réseau

min-1

05.09

05.54 > 100%

05.54

05.0605.54 x 05.06

= 100%05.54 < 100%

V

V réseau

min-1

Tension réseau < 05.09 et 05.65 = 0

Tension réseau < 05.09 et 05.65 = 1
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05.66  à 05.69  : Non utilisés

05.70  : Gestion de la protection thermique moteur
ge e i ion 

i  ( )  n e e on e ( )
n e e   n o e  ( )
n es e on e   n o e  ( )

g ge sine  i  ( )
o    i s

NOTE
05.70 e  e g    o i ion e 11.30 en fonc-
ion e  e no ogie e o e  s e ionn e
Dévalidé (0)

ne ges ion es son es e i es CT   e i e
Entrée carte contrôle (1)

ise en o e e  son e CT  o e s  CT  e  
  o nie  e on e  i e

Entrée de la MDX-Encoder (2)
ise en o e e  son e e i e o e  o e s  

T  e  T   o nie  e o ion C  o  

Carte contrôle & MDX Encoder (3)
ise en o e es  son es e i es o es 

es e i e en  s  CT   o nie  e on e  
i e  e  s  T  e  T   o nie  e o ion 
C  o  

ATTENTION
Si 05.70 est réglé sur 1 ou 3, alors l’entrée logique DI1 ne 
doit pas être utilisée (ne pas affecter 08.21)
NOTE
oi  e s no i e  en   ( i e ) o  s e 

i s

05.71  : Limite de courant à basse vitesse en mode                                                                                                                                             
                         sans capteur

ge e i ion    
g ge sine  

o    i s

NOTE
05.71 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e
Si 05.36    e  e e e ni   i i e e 
o n  i is e en n  es ses in e ion e sign  e 
es e e osi ion

05.72  : Lq à faible charge  
ge e i ion     
g ge sine    

o    i s
Ce e se   enseigne   e  e in n e 

e  o s e e o n  o e  (04.01) es  g     
o n  e i ensionne en  e se (05.76).

05.73  et 05.74  : Non utilisés

05.75  : Courant Iq pour la mesure de l’inductance 
Réservé.

05.76  : Courant de dimensionnement de base (DBC)

ge e i ion     11.32 ( )
g ge sine   

o    i s
i e  e o n  e  son  is es es e s e 

in n e s e e  (05.78) e  e ng e e ge 
o i  (05.87).

05.77  : Offset de phase au courant Iq
Réservé.

05.78  : Inductance d'axe q @ DBC
ge e i ion     
g ge sine    

o    i s
Ce e se   enseigne   e  o i e e 
in n e e  o s e e o n  o e  (04.01) est 
g   o n  e i ensionne en  e se (05.76) et 
ng e e ge es  g   05.87.

05.79  : Non utilisé

05.80 : Coefficient de correction des inductances
ge e i ion   
g ge sine   

o    i s
Ce e e e  s e  (en )  e  o i e es 
in n es 05.72 et 05.78  e g ge sine e e e 
es      es s

05.81  : Inductance estimée de l’axe q 
ge e i ion     
g ge sine    

o    i s
e  es i e e in n e  en on ion es ni e  e 

o n   e  

05.82  à 05.85  : Non utilisés

05.86  : Angle de calage à charge partielle 
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e se   enseigne   e  o i e e ng e 
e ge ( ng e en e  i e ion  o n  o e  e  e e 
e  ension  i e  o e ) i o ni  e i  e 
o e o s e e o n  es  g    oi i   o n  e 
i ensionne en  e se C (05.76 )  Ce e e  es  

in i e s   e sign i e  o e

05.87  : Angle de calage @ DBC 
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e se   enseigne   e  o i e e 

ng e e ge ( ng e en e  i e ion  o n  
o e  e  e e e  ension  i e  o e ) i o ni  e 

i  e o e o s e e o n  es  g   o n  
e i ensionne en  e se C (05.76)  Ce e e  es  

in i e s   e sign i e  o e
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DBC/2

05.86

05.88

(°)

DBC

04.01

05.88  : Ajustement de l’angle de calage 
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
e e  s e  g e en  ng e e ge o i  

o i e 05.87   e  n e e ng e e ge es  
g e  05.87  05.88.

05.89  : Non utilisé

05.90  : Moteur PM à saturation inversée 
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( ) 

o    i s
e e  e s i e  si e o e   ne s ion in e s e

NOTE
05.90 e  e g    o i ion e 11.30 en 
on ion e  e no ogie e o e  s e ionn e

05.91  : Non utilisé

05.92  : Gain de stabilisation de fréquence pour  
                     moteur PM en BO 

ge e i ion    
g ge sine   

o    i s 
Ce e es  i is  o  e on e n o e   
i n s i o  en ension (11.31  )  on ion i e si 

05.93  : Gain de stabilisation de tension pour moteur 
                    PM en BO 

ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
on ion i e si  

Ce e es  i is  o  e on e n o e   
i n s i o  en ension (11.31  )  on ion i e si 

05.94  : Non utilisé

05.95  : Filtre entre variateur et moteur
ge e i ion  i ( ) on ( )
g ge sine  on ( ) 

o    i s 
e e  e e   sen e n e C en e i e  

et moteur.

05.96  : Inductance du filtre 
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s 
Ce e se   enseigne   e  e in n e  

e C o s e 05.95   o i   es  i is  
 o  e on e n o e   i n s i o  en ension 

(11.31  ) i en   e s n e sin s  e e 
es  o s enseign  e   e  in n e  e
 o  ni   e  e ension e e en  i e  
o nes n o e g n e  i en   e s n e  
 e   e oi  o s in g e  in n e o e 

en e i e  e  o e

05.97  : Capacité du filtre 
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s 
Ce e se   enseigne   e  e  i   

e C o s e 05.95   o i  

05.98  : Résistance d’amortissement du filtre 
ge e i ion     Ω
g ge sine   Ω

o    i s 
Ce e se   enseigne   e  e  sis n e 

o isse en   e C o s e 05.95   o i 

05.99  : Tension finale appliquée à la charge 

ge e i ion    
o    i s 

n i e  ension es i e  o nes  o e  o e 
en  es es e ension o is es  es es 

05.96  05.98.
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5.7 - Menu 6 : Commandes logiques et compteurs
5.7.1 - Synoptiques Menu 6
• Gestion des commandes logiques

• Compteur horaire, compteur d’énergie

Commandes par
console

Logique des
commandes

Origine des
commandes

Mot de
contrôle

+24V

Marche AV/Arrêt

M/A maintenu

M/A
impulsionnel

M/A +
 inversion de sens

M/A commandé

Marche AR/Arrêt

DI4

DI5
MENU 8

Commandes au bornier

+24V

Marche AV

Marche AR

Arrêt

DI4

DI5

DI3

MENU 8

+24V

Marche/Arrêt

Inversion
Avant/Arrière

DI4

DI5
MENU 8

+24V

Marche AV/Arrêt

Marche AR/Arrêt

DI4

DI5
MENU 8 GESTION DES

COMMANDES
LOGIQUES

1
0

1 2
30

Mode d'arrêt

Gestion des microcoupures

Niveau freinage par injection DC

Durée freinage par injection DC

Maintien zéro vitesse

Reprise à la volée

2
3

06.30

06.32

06.32

06.30

06.39

06.34

06.33

06.30

06.32

06.42

06.01

06.03

06.06

06.07

06.08

06.09

06.04

06.43

Touche arrêt de la console

Verrouillage soft. 1

Verrouillage soft. 2

Seuil de sous tension réseau

Temporisation avant démarrage

Tension réduite

Temporisation avant reprise
à la volée

Autorisation d’arrêt des
ventilateurs de refroidissement

Temporisation microcoupures06.10

06.12

06.15

06.16

06.60

06.61

06.62

06.63

06.44

PWR

Ordre Marche/Arrêt

Horloge Compteur horaire
h, min an, jour

Compteur d’énergie
kW.h MW.h

Temps de mise sous tension
An, jour h, min

RAZ
compteur
d’énergie

Puissance
moteur

Menu 5

X
0

1

0

1
06.23

05.03

06.22

06.20 06.21

06.25 06.24

01.11

06.17
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5.7.2 - Explication des paramètres du menu 6
06.01  : Mode d’arrêt
ge e i ion  o e i e ( )  e ( )

     e  C ( )  C i esse n e ( )
     C e o is  ( )

g ge sine  e ( )
o    i s

Roue libre (0)
 en o e i e

e on  e iss n e es  s i  s o e 
e i e  ne e  e e oi  n no e  o e e e 
en n  e e s og  en 06.63  e s e 

gn is ion  o e
s e e s  e i e  es   e e s 

 e  ine en  e son ine ie

Rampe (1)
 s  e e ion

e i e  e e o e  s i n  e o e e 
ion oisi ns e e 02.04.

ne se on e s  e i e  es  

Rampe + DC (2) ( )
 s  e e ion e  in e ion e o n  

on in  en n  n e s i os
e i e  e e o e  s i n  e o e e 

ion oisi ns e e 02.04.
o s e  en e n e es  ein e  e i e  in e e  
o n  on in  ne i e g e  e e 

06.06 en n  n e s ni  e e 06.07.
e i e  es  

DC vitesse nulle (3) ( )
  ein ge  in e ion e o n  sse en e  

is  i esse n e  in e ion e o n  on in
e i e  e e o e  en i os n  n o n  
sse en e s  ne i esse es e n e e e 
i e  e e o i e en

e i e  in e e o s  o n  on in  ne i e 
g e  e e 06.06 en n  n e s ni  

e e 06.07  n o e e e ne e  e is 
en o e n  e e i e  n es  s 

Vitesse
moteur

t

TempsTemps arrêt en roue libre
Arrêt

Vitesse
moteur

t

TempsRampe de
décélération

1sec

Arrêt

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsRampe de
décélération

Arrêt

Injection de
courant
continu
06.07Courant moteur

06.06

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de courant
basse fréquence

Injection
DC

06.06
06.07

Arrêt
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DC temporisé (4) ( )
 s  in e ion e o n  on in  e  n e s i os

e i e  e e o e  en i os n  n o n  ni 
 e e 06.06 en n  n e s ni  e 
e 06.07  n o e e e ne e  e is en 

o e n  e e i e  n es  s 
.

NOTE
n o e e e ( )  es o es  e  C ( )  
C i esse n e ( ) e  C e o is e ( ) son  i en s  
o e  e ( )

06.02 : Non utilisé 

06.03 : Gestion des micro-coupures
ge e i ion  i e ( )   ( )

      i  ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s
Dévalidée (0) 
e i e  ne ien  s o e es o es se  e  
on in e  on ionne  n  e  ension  s C es  

s s n e
 

ATTENTION
Les cas  «Arrêt (1)» et «Arrêt différé (2)» ne peuvent 
fonctionner correctement que si l’énergie emmagasinée 
dans l’application est supérieure à l’énergie à fournir 
pendant la micro-coupure.
Applications éligibles: ventilation, centrifugation,...

Arrêt (1)
n s e o e se  e i e   e  s  ne 

e  o i e en  e  e i e  n e 
e o e  en oie e ne gie s  e s C   e o  es 
on i ions no es  ion se o s i  s   

 o e  s i n  e o e  og  en 06.01. 
e i e  en e ne ise en s i  e e se  
 e n i

Arrêt différé (2)
n s e o s ension se  ( oi  06.60) ou de 
o e se  e i e   e  s  ne e  

o i e en  e  e i e  n e e o e  
en oie e ne gie s  e s C  

 e o  es on i ions no es 
 i  e e  i o o e es  in ie e  e 
06.62 Te o is ion i o o e   e o e  -

e s  s  i esse e onsigne
 i  e e  i o o e es  s ie e  -

e 06.62 Te o is ion i o o e   ion 
se o  s i  en o e i e  e i e  en e ne ise 
en s i  e e se  e n i

NOTE
oi  ssi e 18.70

06.04  : Logique des commandes
ge e i ion   in en  ( )   i sionne  ( )  

       in e sion e sens ( )
      o n  ( )

g ge sine   o n  ( )
o    i s
e e  e oisi  en e  o es e ges ion es o es 

e  e   sens e o ion

NOTE
 o i ion e 06.04 oi  se i e i e  e o i  

(o i  es en es T  e  T   o nie )

M/A maintenu (0)
o n e e e  e  e   
on s in en s  n g ge sine 
 o ne  g e en e 
 o ne  g e en e 

Vitesse
moteur

Courant
moteur

t

TempsArrêt freiné

Courant
moteur

Injection de 
courant continu

06.06

Arrêt

06.07

Tension
bus DC

Seuil sous
tension bus

Perte réseau

Verrouillage du pont
de sortie variateur

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo
microcoupure

(06.62)

Tension
bus DC Coupure réseau

Vitesse
moteur

Tempo microcoupure
(06.62)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)
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  ise so s ension o  s e ese  ne ise en s
i  si n o e e e es   s e ionn  e o e  

e s i ion e  en e i esse
M/A impulsionnel (1)
o n e e e e    on s  i sions

ns e o e  i ise   o  onne  o e 
o  e  e  

- 08.25  06.39 ( e ion )
- 08.22  06.32 ( e ion  si n ess i e)

n g ge sine 
 o ne  g e en e 

o  sse  e e   e  o  i e e s  
sse   n o e 

M/A + inversion de sens (2)
o n e e e   on  in en

ns e o e  i ise   en e  e   o  
onne  e sens e o ion
o  e  e  

- 08.24  06.34 ( e ion )
- 08.25  06.33 ( e ion )  

M/A commandé (3)
Co n e e e  e  e   
on s in en s
n g ge sine 

 o ne  g e en e 
 o ne  g e en e 

  ise so s ension o  s e ese  ne ise en s
i  si n o e e e es   s e ionn  e o e  ne 

e s    e  en e e (  o  ) o  
e  o n e soi  is en o e

06.05  : Non utilisé

06.06  : Niveau freinage par injection DC
ge e i ion      (  e 05.07)
g ge sine    

o    i s
Ce e ni  e ni e  e o n  i is  o  e ei
n ge  in e ion e o n  on in  ( oi  06.01 et 06.08).

ATTENTION
Pour un freinage efficace, la valeur du paramètre 06.06 
doit être de 60 % minimum.
Les valeurs 04.05, 04.06 et 04.07 peuvent limiter le niveau 
de freinage défini en 06.06

06.07  : Durée freinage par injection DC
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e ni  e e s e ein ge  in e ion e 
o n  on in  o s e 06.01 es   e  C ( )
C i esse n e ( ) o  C e o is  ( )

06.08  : Maintien zéro vitesse
ge e i ion  i  ( )  i  ( )  C en e ( )  

C   ( )
g ge sine  i  ( )

o    i s
Dévalidé (0)

 so ie i e  es  s i e o s e  i esse es  n e
Validé (1)

 so ie i e  es e i e o s e  i esse es  n e 
n e in eni  e o e    so ie i e  es  
s i e o s e 06.08 sse  

NOTE 
o s e e i e  es    e o i  e  e o e 
e e n es  s i   o  ne in e  e i e  
e ien    e o i  (so ie i e  s i e)

DC en marche (2)
 i esse o e  es  n e  n sen e n o e e 

e   so ie i e  es  i e n e in eni  n 
o n  on in  e nen  e ge  o e  Ce 
o n  es  ni  e e 06.06.

DC à l’arrêt (3)
 n o e   so ie i e  es e i e s 

  o e  n e in eni  n o n  on in  
e nen  e ge  o e  Ce o n  es  ni 

 e e 06.06.

06.09  : Reprise à la volée
ge e i ion  i e ( )  i e ( )

      o e  n  e ge ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s

• Si la charge est immobile au moment de l’ordre 
de marche ou à la réapparition du réseau, cette 

opération peut entraîner la rotation de la machine dans 
les 2 sens de rotation avant l’accélération du moteur. 
S’assurer avant de valider cette fonction qu’il n’y a pas 
de danger pour les biens et les personnes.

Dévalidée (0)
i ion e  e ise   o e n o e  en o ion

Validée (1)
i  so ie i e  es  in i e  e i e  e e ne 
o e n e e   en e e  e sens e o ion 
 o e  s i ion  on  e so ie  i  e e  
o i e en   en e e so ie s   e  

es e e  e  e o e  s   en e e 
en e  oi  03.91.

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5

+24V ref

Marche AV

Arrêt

7

8
9

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI4
DI5
+24V ref

Marche/Arrêt
Inversion
de sens

7

9
8

vers colliers
de blindage
(contrôle)

0V

DI1/CTP

10

9CTP moteur

vers colliers
de blindage
(contrôle)

DI5

DI4

+24V ref

8

7

9

Marche AV/arrêt

Marche AR/arrêt

vers colliers
de blindage
(contrôle)
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ns e ins s  i  se e  e  e o is ion n  
 o e e e ise   o e (n ess i e o   

gn is ion  o e ) oi e e g en e  o  
e  se e o e   e 06.63.

Arrêt moteur avant redémarrage (2)
Ce o e e  e i is  o  o e   n o e  en 
o ion n  e e e e

- o  es o e s s n ones (11.30   o  )  n o n  
on in  es  in e  ns e o e  e ni e  e   e e 
in e ion e o n  on in  son  g s  06.06 et 06.07.

- o  es o e s s n ones (11.31   o  )  o  
e  e o e  e i e  g en e es e es 

ns e s o  en on n  i e  o n  o e  
i e e   e i ion e e o n  son  

g s  06.06 et 06.07.

NOTE
e en e n o e    o e n es  s o i e e  
ne e en  (02.06) o s e e on e e ein ge es  

i  (12.41  i e)

06.10  : Tension réduite
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s
Dévalidée (0)

es se i s e e ion so s ension  s C son  e  
nis o   ension ssign e

Validée (1)
isse e se i  e e ion so s ension  s C   

ni e  e e i  i e  e ension ssign e in ie e  
Ce i e e  i en e   esoin n i e e ension 

ssign e   (T) en   o  n   (T ) en  

ATTENTION
La valeur 06.10 n’est prise en compte qu’après une 
remise sous tension du variateur.

Si 06.10   i e  e se i  e so s ension se  06.60 
oi  e  en ons en e

06.11  : Non utilisé

06.12  : Touche arrêt de la console
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s
n  o igine es o n es n es  s  onso e 

(06.43  )  06.12 e e  e i e   on ion   e 
in e e e ge (   )  

 on ion T n es  s e e  e e ns 
e s o  on i ise  onso e

06.13  et  06.14  : Non utilisés

06.15  : Verrouillage soft. 1

06.16  : Verrouillage soft. 2
ge e i ion  e o i  ( ) o  e o i  ( )
g ge sine  e o i  ( )

o    i s
i e i e  es  e o i   e o nie  i is e  e  
o s e o i e  o  e o i e  e i e   06.15 et 

06.16.

ATTENTION
Le verrouillage par les entrées STO-1 et STO-2 du bornier 
du variateur est prioritaire sur 06.15 et 06.16.

&
06.15

Déverrouillage onduleur

06.16

06.17  : RAZ compteur d’énergie
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
o s e e e es   i ( )  es o e s 06.24 et 

06.25 son  e is   is 06.17 e sse  on ( )

06.18  et 06.19   : Non utilisés

06.20  : Temps mise sous tension (an, jour)

ge e i ion      
o    i s

Ce e en egis e es nn es e  es o s e ise so s 
tension.

06.21  : Temps mise sous tension (h, min)

ge e i ion      in
o    i s

Ce e en egis e es e es e  es in es e ise 
sous tension.

s  06.21 e ien    e  06.20 es  in en  n 
o

06.22  : Compteur horaire (an, jour)

ge e i ion     n  o
o    i s

Ce e en egis e es nn es e  es o s e 
on ionne en  e is  e i e ise en se i e  

i e

06.23  : Compteur horaire (h, min)

ge e i ion      in
o    i s

Ce e en egis e es e es e  es in es e 
on ionne en  e is  e i e ise en se i e  

i e
s  06.23 e ien    e  06.22 est incrémenté de 1 

o

06.24  : Compteur d’énergie (MW.h)

ge e i ion     
o    i s

Ce o e  e ne gie en  i i e e  
ie C e s  ie C e on e  o  n on e  
 o e  e e e  e sen e ne gie onso e 
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 e o e  o  n on e  onne   se  e e 
e  e sen e ne gie en o e s  e se
 e  e e o e  e  e e ise   en e n  e 

e 06.17  i ( )

06.25  : Compteur d’énergie (kW.h)

ge e i ion     
o    i s

Ce o e  e ne gie  en  i i e e  
ie C e s  ie C e on e  o  n on e  
 o e  e e e  e sen e ne gie onso e 

 e o e  o  n on e  onne   se  e e 
e  e sen e ne gie en o e s  e se
 e  e e o e  e  e e ise   en e n  e 

e 06.17  i ( )

06.26  : Compteur d'énergie restituée (MW.h)

ge e i ion     
o    i s

Ce o e  e ne gie en  i i e e  
ie C e s  ie C e on e  o  n on e  
 o e  e e e  e sen e ne gie en o e e s 

e s C ( o  es   e e ne gie 
es  en o e e s e se  n is e o  es es 

i e es  e e ne gie es  issi e 
ns  sis n e e ein ge)  o  n on e  onne  
 se  e e e  e sen e ne gie so e s  e 
se  
 e  e e o e  e  e e ise   en e n  e 

e 06.17  i ( )

06.27  : Compteur d'énergie restituée (kW.h)

ge e i ion     
o    i s
e   06.26 o    ne gie en 

06.28  et 06.29  : Non utilisés

06.30  à  06.34  et  06.39  : Bits séquentiels
          commandes logiques

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  n i e ( )

o    i s
e ges ionn i e e o n es ogi es  i e  (06.04) 
i ise es i s o e en es  e e se e o e  
i e e en   o nes  Ce i e e   i is e  e ni  

i is ion e e o ne  i e  en on ion es 
esoins e e i ion  ien e es es 

soien  en e e  i e  i s son  o i es e  ne son  s 
o is s   ise o s ension  C e ois e e 

i e  es  is so s ension  i s se on  e is  n i e ( )
06.30  e n
06.31  e  i sions
06.32  e i e
06.33  n e sion n i e
06.34  e
06.39  

06.35  à 06.41  : Non utilisés

06.42  : Mot de contrôle
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e o  e on e e e  e i o e  e i e   i ison 

s ie o  s e e in
 e on ion o es on  n o e in i e 

Bits du mot de 
contrôle 06.42

Conversion
décimale Fonctions Paramètre 

équivalent

0 1 e o i ge so 06.15
1 2 e n 06.30

2 4 e  
i sions 06.31

e i e 06.32
4 16 n i e 06.33

e 06.34
6 64 Réservé
7 n e o

 n ogi e
 g e 01.42

Réservé
10 1024 Réservé
11 Réservé
12 Réservé

ese  i e 10.33
14 Réservé

i e i  n e o es    e  e 06.43   o s e i e  
es  on   es i s     o  e on e 06.42.

i e i  n e o es    o  06.43   o s e i e  
es  on   es es 06.15  06.30  06.31  06.32  
06.33  06.34  06.39.
ATTENTION
Afin que le mot de contrôle soit pris en compte, le 
paramètre 06.43 doit être à 1.
06.42 doit correspondre à la somme binaire des ordres à 
donner au variateur.
NOTE 
o  n e o i ge  i e   i ion e 06.15 

( i  )  i  es  n ess i e oi  n  i   o ne e 
e o i ge  o nie  ( oi  e i ion e 06.15).

06.43  : Origine des commandes
ge e i ion  o nie  ( )   s ( )  n i  ( )  

      onso e ( )
g ge sine   o nie  ( )

o    i s
Par bornier (0)
es o n es son  iss es  o nie  e on e

Par bus (1)
es o n es son  iss es  o  e on e 06.42.

Inactif (2)
Non utilisé.
Par console (3)
es o n es son  iss es e in e e e ge 
onne e ( o e s een o  )
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NOTE
i  es o nes T  e  T  n  e o i e  06.43.

• Lors d’un changement de 06.43, le mot de 
contrôle 06.42 n’est pas remis à zéro. Lorsque 

06.43 est remis à 1 le variateur peut redémarrer si le mot 
de contrôle le permet.

06.44   : Autorisation d’arrêt des ventilateurs de 
   refroidissement 

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
Non (0)

 o ie i e  10.02  i ( ) o  ien ne es 
e es es o es T (07.51  07.53) est 

s ie e  C
Oui (1)

 o ie i e  10.02  on ( ) e  o es es e es 
es o es T (07.51  07.53) son  in ie es  C  

06.45 à 06.59  : Non utilisés

06.60 : Seuil de sous tension réseau
ge e i ion     
g ge sine : C i e T    i e T  

o    i s
e e  e ni  e ni e  e e ion ne so s ension 
se

06.61  : Temporisation avant démarrage
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e on ion e e  e e e   ise en o ion  

o e   o   o e e e

06.62  : Temporisation microcoupures
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e e e  in o i e ne e e i o o e 

o  e e e i e   e  o  e  
s    o e  o s e 06.03   i  ( ) ( oi  

e i ion e 06.03).

06.63  : Temporisation avant reprise à la volée
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
ni   e n ess i e o   gn is ion  

o e  n  e e e  ne o e e e ise   o e 
( oi  06.09)  e g ge e  se on es es  g n e en  
s s n  ns e s o   e ise   o e ne se o e i  

s o e e en  g en e   e  e 06.63.
Ce e ni  g e en  e e s ini  en e 
n o e  e   ise en o e n no e  o e e 

e
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5.8 - Menu 7 : Entrées sorties analogiques
5.8.1 - Synoptiques du menu 7
• Entrées / sorties analogiques

Entrée
analogique

différentielle
AI1

Entrée
analogique

différentielle
AI2

Inversion
entrée AI1

A - D
12 bits

Type de signal
 sur AI1

Entrée
analogique AI1

Mise à l'échelle

Echelle entrée AI1

100%
0-10V

±10V

1
0

1
01

0

Destination entrée AI1

X - 1

AI1-

AI1+

Inversion
entrée AI2

Mise à l'échelle

100%

1

0

Destination entrée AI2

X - 1

A - D
12 bits

Type de signal
 sur AI2

Mode
de signal
 sur AI3

4-20 mA sd
20-4 mA sd

20-4 mA ad
4-20 mA ad
20-0 mA 1
0-20 mA 0

2
3
4
5

Perte signal
4-20mA

Entrée
analogique AI2

AI2-

AI2+

Entrée
analogique

AI3

Echelle entrée AI3

Inversion
entrée AI3

Mise à l'échelle

100%
10 à 6

7
0

Destination entrée AI3

X - 1

A - D
12 bits 4-20 mA sd

20-4 mA sd

±10V

20-4 mA ad
4-20 mA ad
20-0 mA

0-10V 6

1
0-20 mA 0

2
3
4
5

7

Perte signal
4-20mA

Entrée
analogique AI3

AI3

00.00

07.16

07.16

07.60

07.17

07.1807.29

07.03

07.15

07.01

07.08

07.08

01.36

01.37

07.58

07.09

07.1007.06

07.12

07.59
07.13

07.1407.28

07.02

07.11

Filtre de
l’entrée AI1
07.71

07.72

07.73

Filtre de
l’entrée AI2

Filtre de
l’entrée AI3

A-D 
12 bits

Échelle
AI1

rapide

Entrée
analogique

rapide 1

07.7607.77

 

Echelle sortie
analogique AO1

Source sortie analogique AO1

Courant
moteur

total

Type de signal sur AO1

Valeur absolue

0
1

2

Sortie analogique
AO1

AO1

±10V

0-20mA

4-20mA

Température module phase U Température redresseur

Température module phase V Température carte contrôle

Température module phase W

Tension réseau

Tension bus courant continu

Sortie
analogique

AO1
D - A
14 bits

07.21

07.2004.01

07.19

07.51 07.54

07.52 07.55

07.53

07.81

07.80

Filtre de
la sortie AO1

07.74

07.68
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5.8.2 - Explication des paramètres du menu 7
NOTE

 io e n i onn ge es  e s o  es en es e  
sorties du menu 7.

07.01  : Entrée analogique AI1

ge e i ion    
o    i s
e e   e e e  e  e en e n ogi e i en

ie e e ension n  Ce e en e i ise n on e isse  
n ogi e igi  e  so ion e  i s

07.02  : Entrée analogique AI2

ge e i ion   
o    i s
e e   e e e  e  e en e n ogi e i en

ie e e o n  n
Ce e en e i ise n on e isse  n ogi e igi  e  

so ion e  i s

07.03  : Entrée analogique AI3

ge e i ion   
o    i s
e e   e e e en e n ogi e non i en ie e 

n  Ce e en e i ise n on e isse  n ogi e igi  
e  so ion e  i s

07.04  et 07.05  : Non utilisés

07.06  : Type de signal sur AI1
ge e i ion    ( ) e     ( )
g ge sine    ( )

o    i s
0-10 V (0)

e oi  n sign  en ension i n  e    
± 10 V (1)

e oi  n sign  en ension i n  e     

07.07  : Non utilisé

07.08  et 07.12   : Échelle entrées AI1 et AI2
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ces es se en  en e e en   e e  e e 
es en es n ogi es  To e ois  e  s e e en  n
ess i e  i  e e ni e  en e i  (  ) o
es on  o i e en    e  i  e e 
es in ion

07.09  et 07.13  : Inversion entrées AI1 et AI2
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e se   in e se  e sign  en e
Non (0)

ign  en e non in e s
Oui (1)

ign  en e in e s

07.10  : Destination entrée AI1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  01.36  en e n ogi e 

o    i s
Ce e esse oi  on eni  e n o  e e on 
so i e e e  s  en e 

e s es es n i es e en  e e s
i n e in  es  og  ne e

ion ne se  ise en o e

07.11  : Type de signal sur AI2
ge e i ion    ( )     ( )

   e  e ion ( )
   e  e ion ( )
   s ns e ion ( )
   s ns e ion ( )

g ge sine    s ns e ion ( )
o    i s
e e  e ni  e e e sign  o  s  en e 
n ogi e i en ie e 
i n o e e  e ion es  s e ionn  e i e  
o o e  ne ise en s i  e e  s   s  
e ion e e  sign

07.14  : Destination entrée AI2
ge e i ion  00.00  21.51 
g ge sine  01.37  en e n ogi e 

o    i s
Ce e esse oi  on eni  e n o  e e on 
so i e e e  s  en e 

e s es es n i es e en  e e s 
si en e es  on g e en en e n ogi e e  es 

es i s si en e es  on g e en en e ogi e
i n e in  es  og  ne 
e ion ne se  ise en o e

07.15  : Mode de signal sur AI3
ge e i ion    ( )    ( )

   e  e ion ( )
   e  e ion ( )
   s ns e ion ( )
   s ns e ion ( )
   ( )     ( )

g ge sine    ( )
o    i s
e e  e ni  e e e sign  o  s  en e 
n ogi e i en ie e 
i n o e e  e ion es  s e ionn  e i e  
o o e  ne ise en s i  e e   s   s  
e ion e e  sign
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07.16  : Échelle entrée AI3
ge e i ion  en e    
g ge sine   

o    i s
Ce e se  en e e en   e e  e e en e 

n ogi e  To e ois e  s e e en  n ess i e  
i  e e ni e  en e i  ( ) o es on  
o i e en    e  i   e i es  

e

07.17  : Inversion entrée AI3
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
e   in e se  e sign  en e

Non (0)
ign  en e non in e s

Oui (1)
ign  en e in e s

07.18  : Destination entrée AI3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e esse oi  on eni  e n o  e e on 
so i e e e  s   i  es  ne en e n ogi e  
se s es es n i es e en  e e s

i n e in  es  og  en e o es
on n e en   e  

07.19  : Source sortie analogique AO1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  04.01

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e on 
so i e esse  s   so ie n ogi e 

07.20  : Échelle sortie AO1
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
e e  e e e  e e  so ie n ogi e

Si 07.75   C i ion o i e  ( )  o s e 07.20  
  e  so ie n ogi e o es on    e  

i  e  ge e i ion  e i i es  
e

Si 07.75   C i ion n e e  ( )  07.20   e i e 
 i ion   ( )  e e 07.20   ) ne 
e  e  e  so e onne  ( ) s   so ie 

n ogi e

07.21  : Mode sortie AO1
ge e i ion     ( )    ( )    ( )
g ge sine    ( )

o    i s
e e  e ni  e e e sign  o ni s   so ie 
n ogi e

± 10 V (0)
o ie en ension   

0-20 mA (1)
o ie en o n     

4-20 mA (2)
o ie en o n     

07.22  à 07.27   : Non utilisés

07.28  et 07.29  : Perte signal 4-20 mA entrées AI2 
       et AI3

ge e i ion  sen  ( ) o  n  ( )
o    i s

Ces es ssen    o s en o e o n
  o   e  o  s ns e ion  e sign  

n ogi e sse en esso s e  

07.30  à  07.48  : Non utilisés

07.49  : Sélection de la température affichée
ge e i ion  oi ie  ( ) o  on ion ( )
g ge sine  oi ie  ( )

o    i s
Boitier (0)

 e e e en 07.50  07.51  07.52 et 07.53 es   
e e es e s  es o ie s es o es T

Jonction (1)
 e e e en 07.50  07.51  07.52 et 07.53 es   

e e e on ion es i e es se i on e s

07.50  : Non utilisé

07.51  , 07.52  et 07.53  : Température
              module phases
              U, V, W

ge e i ion     C
o    i s

07.54  : Température redresseur

ge e i ion    C
o    i s

07.55  : Température carte de contrôle

ge e i ion    C
o    i s

Si 07.55 sse C  e s e i e  (10.18) 
es  i e

07.56  et 07.57  : Non utilisés

07.58  : Talon minimum AI1
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  o  ne e   e en e 
n ogi e  e e   e  ini   e e 
es in ion

e    (07.58  e   e e es in ion)  
e  ini   e e es in ion
e e   es  e e  n e on   ge e 
i ion es     i 07.58       s   

o es on     
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07.59  : Talon minimum AI2
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e es  n oe ien  i i e  i    

e    e e es in ion e   e e  
o  ne e   e en e n ogi e  o eni  ne e  
i en e e  e  in  e e es in ion

e    (07.59  e   e e es in ion)  
e  ini   e e es in ion
e e   es  e e  n e on   ge e 
i ion es     i 07.59       s   

o es on     
07.59 in i is  o s e en e  es  i is e en en e 

 o  en en e ogi e

07.60  : Talon minimum AI3
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e es  n oe ien  i i e  i    

e    e e es in ion e   e e  
o  ne e   e en e n ogi e  o eni  ne e  
i en e e  e  in  e e es in ion

e    (07.60  e   e e es in ion)  
e  ini   e e es in ion
e e   es  e e  n e on   ge e 
i ion es     i 07.60       s   

o es on     

07.61  à 07.67  : Non utilisés

07.68  : Sortie analogique AO1

ge e i ion    
o    i s
e e  e i e  e  e  so ie n ogi e 

07.69  et 07.70  : Non utilisés

07.71 , 07.72  et 07.73  : Filtres des entrées 
analogiques AI1, AI2 
et AI3

ge e i ion  s e ge ( )  s ( )  s ( )  
s ( )  s ( )

g ge sine   s ( )
o    i s

Pas de filtrage (0)
n ge n es  i  s  en e n ogi e 

o es on n e
4 ms (1)
e sign  en e es   e  ne ons n e e e s e 

4ms.
8 ms (2)
e sign  en e es   e  ne ons n e e e s e 

s

16 ms (3)
e sign  en e es   e  ne ons n e e e s e 

16ms.
32 ms (4)

e sign  en e es   e  ne ons n e e e s e 
s

07.74  : Filtre de la sortie analogique AO1
ge e i ion  s e ge ( )  s ( )  s ( )  

s ( )  s ( )
g ge sine   s ( )

o    i s
Pas de filtrage (0)

n ge n es  i  s   so ie n ogi e 
4 ms (1)
e sign  e so ie es   e  ne ons n e e e s e 

4ms.
8 ms (2)
e sign  e so ie es   e  ne ons n e e e s e 

s
16 ms (3)
e sign  e so ie es   e  ne ons n e e e s e 

16ms.
32 ms (4)
e sign  e so ie es   e  ne ons n e e e s e 

s

07.75  : Gestion échelle sortie analogique
ge e i ion  C i ion o i e ( ) o

 C i ion n e e ( )
g ge sine  C i ion o i e ( )

o    i s
e e  e ni  e e e i ion e o es es so ies 
n ogi es  in n  e es es o ions   o  

 i e ( oi  ssi 07.20).

07.76  : Entrée analogique rapide 1

ge e i ion   
o    i s

Ce e en e i ise n on e isse  n ogi e igi  e  
so ion e  i s e  es  n i onn e   en e e 

o ge e e i e 05.57.

07.77  : Échelle entrée analogique rapide 1
ge e i ion    ni s
g ge sine   ni s

o    i s
Ce e  e e e e  e on e i   e  e e 
en  s  en e n ogi e en ne e  o es on n   

 i e es e en ni s  ( ns e s n e  e 
o n  ni s  signi e es)  Ce e  e e es  

i   is i es  e  i is
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07.78  : Entrée analogique rapide 3

ge e i ion 
  en o e ension (07.15   o  ) o
   en o e o n  (07.15    )
o    i s

Ce e en e i ise n on e isse  n ogi e igi  e  
so ion e  i s e  es  n i onn e   en e e 

o ge e e i e 05.57.

07.79  : Échelle entrée analogique rapide 3
ge e i ion    ni s
g ge sine   ni s

o    i s
Ce e  e e e e  e on e i   e  e e 
(en  o   se on  e  e 07.15) s  en e n ogi e 
en ne e  o es on n    i e es e en 

ni s  ( ns e s n e  e o n  ni s  signi e 
es)  Ce e  e e es  i   is i es  

e  i is

07.80  : Tension bus courant continu

ge e i ion     
o    i s

e  e  ension  s on in  es e  e i e

07.81  : Tension réseau

ge e i ion     
o    i s

e  e  ension se  es e  e i e
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5.9 - Menu 8 : Entrées / sorties logiques
5.9.1 - Synoptiques du menu 8
• Affectation des entrées logiques

Entrée CTP
ou entrée

logique DI1

Inversion
entrée DI1

État
surveillance
thermique
(variateur)

État
surveillance
thermique

(Option-MDX)

Gestion protection
thermique moteur

Seuil
(KTY ou PT1000)

0

1

État DI1

DI1-CTP

Destination
entrée DI1

Polarité des
entrées logiques

Positive

Negative
0

1

08.21

08.29

08.96 
 

  

3300

1800

R

I

3300

1800

R

Mise
en sec.

Mise
en sec.

Option 
MDX-ENCODER

ou MDX-RESOLVER

T1
T2

08.99

08.98

OU

08.11

08.01

05.70

08.97

Gestion sonde
thermique

Control
logic

00.00
1

0

2
3

1
0

2
3

+

-

+

-

Type sonde
de température

0

1

2

08.95
KTY84-130

PT1000

I

Température
    sonde

1

0

Destination entrée DI4

Etat entrée DI4

1

0

Destination entrée DI5

Etat entrée DI5 Inversion
entrée DI5

Inversion
entrée DI4

DI4

DI5

Sélection
Réf. prérégléeDI2 1

0

Inversion
entrée DI2

Destination entrée DI2

Entrée
logique 2

Sélection
Réf. par bornier

Marche
AV/Arrêt

Marche
AR/Arrêt

DI3
1

0

Etat entrée DI3 Inversion
entrée  DI3

Destination entrée DI3

Entrée
logique 3

Entrée
logique 4

Entrée
logique 5

Etat entrée DI2

08.04

08.05

08.14

08.15 08.25

08.24

08.02

08.12

01.45

08.22

08.03

08.13

01.41

06.30

06.32

08.23
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• Affectation des sorties logiques et des sorties relais

Sortie relais 2

1

0

Inversion sortie
relais 2

Etat de la sortie
relais 2

Etat des
entrées
STO1

et STO2

Source sortie
relais 2

STO1

RL2

COM-RL2

Sortie relais 1

1

0

Inversion sortie
relais 1

Etat de la sortie
relais 1

RL1

COM-RL1

Variateur
prêt

Alarme
Vmax

STO2

Mot d'état des entrées/sorties

Variable tampon 1

Variable tampon 2

Variable tampon 3

Variable tampon 4

08.09

08.20

08.08

08.28

08.18

08.07

08.17

08.50

08.51

08.52

08.53

10.01

10.52

&Source sortie
relais 1
08.27

Vitesse nulle

Mise en sécurité
Incohérence entrées STO

DO1
1

0

Etat sortie logique DO1

Inversion
sortie DO1

Sortie
logique DO1

Source sortie DO1

08.16

08.06

10.03

08.26
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5.9.2 - Explication des paramètres du menu 8
NOTE

 io e n i onn ge es  e  s o  es entrées et 
so ies ogi es

08.01  à 08.05  : État entrées logiques DI1 à DI5

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ces es in i en   es en es ogi es   

08.06  : État sortie logique DO1

ge e i ion n i e ( ) o  i e ( )
o    i s 

08.07  : État de la sortie relais 1

ge e i ion e  ( ) o  e  ( )
o    i s 

Ce e in i e   e is e so ie
Ouvert (0)
RL1 ouvert.
Fermé (1)
RL1 fermé.

08.08  : État de la sortie relais 2

ge e i ion e  ( ) o  e  ( )
o    i s 

Ce e in i e   e is e so ie
Ouvert (0)
RL2 ouvert.
Fermé (1)
RL2 fermé.

08.09  : État des entrées STO1 et STO2

ge e i ion  T   T    ( )
T   T    ( )  T   T    ( )
T   T   ( )
o    i s 

Ce e in i e  es en es sen e s e  
o e  (  o nie )  o nes T  T

STO2 - STO1 : 00 (0)
i e  e o i

STO2 - STO1 : 01 (1)
Mise en sécurité.
STO2 - STO1 : 10 (2)
Mise en sécurité.
STO2 - STO1 : 11 (3)

i e  e o i

08.10  : Non utilisé

08.11  à 08.15  : Inversion des entrées DI1 à DI5
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ces es e e en  in e se   e en e 
ogi e
Non (0)
Non inversée.
Oui (1)
Inversée.

08.16  : Inversion sortie DO1
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s 
Ce e e e  in e se   e  so ie 
Non (0)
Non inversé.
Oui (1)
Inversé.

08.17  : Inversion sortie relais 1
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s 
Ce e e e  in e se   e  so e  e is 
Non (0)
Non inversé.
Oui (1)
Inversé.

08.18  : Inversion  sortie relais 2
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s 
Ce e e e  in e se   e  so e  e is  
Non (0)
Non inversé.
Oui (1)
Inversé.

08.19  : Non utilisé

08.20  : Mot d’état des entrées/sorties

ge e i ion   
o    i s 

Ce e e e  e onn e  es en es so ies 
en une seule lecture.
C e i  e e o  e sen e  es es 08.01 

 08.09.
Bit 7 6 4 2 1 0
Etat

  
    0  
    2  
08.20  
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08.21  : Destination entrée DI1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e 
en e ogi e 

To s es es non o g s e e  i   e en  e 
e s s  en e

i n e in  es  ess  ne e ion 
n es  ise en o e
ATTENTION
Si 05.70 est réglé sur Entrée carte controle (1) ou Entrées 
carte controle & MDX Encoder (3), alors l'entrée logique 
DI1 ne doit pas être utilisée (ne pas affecter 08.21).

08.22  : Destination entrée DI2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  01.45 : Sélection référence

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e 
en e ogi e 

To s es es non o g s e e  i   e en  e 
e s

i n e in  es  ess   en e o    
so ie  ne e ion n es  ise en o e

08.23  : Destination entrée DI3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  01.41 : Sélection référence

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e 
en e ogi e 

To s es es non o g s e e  i   e en  e 
e s

i n e in  es  ess   en e o    
so ie  ne e ion n es  ise en o e

08.24  : Destination entrée DI4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  06.30 e 

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e 
en e ogi e 

To s es es non o g s e e  i   e en  e 
e s s  en e

i n e in  es  ess  ne e ion 
n es  ise en o e

08.25  : Destination entrée DI5
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  06.32 e 

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e 
en e ogi e 

To s es es non o g s e e  i   e en  e 
e s s  en e

i n e in  es  ess  ne e ion 
n es  ise en o e

08.26  : Source sortie logique DO1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine   10.03 i esse n e

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e on 
so i e esse    so ie ogi e 
To s es es non o g s e e  i   e en  e 

e s
i n e in  es  ess  ne e ion 

n es  ise en o e

08.27  : Source sortie relais 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  10.01  i e  

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e is 
de sortie.
To s es es non o g s e e  i   e en  e 

e s
i n e in  es  ess  ne e ion 

n es  ise en o e

08.28  : Source sortie relais 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  10.52  e 

o    i s 
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e is 
de sortie.
To s es es non o g s e e  i   e en  e 

e s
i n e in  es  ess  ne e ion 

n es  ise en o e

08.29  : Polarité des entrées logiques
ge e i ion  g i e ( ) o  osi i e ( )
g ge sine  osi i e ( )

o    i s 
Ce e e e  e nge   o i  es en es 
ogi es igi es
Négative (0)
ogi e n g i e

Positive (1)
ogi e osi i e

08.30  à  08.49  : Non utilisés

08.50  à 08.53  : Variables tampon 1 à 4
ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  n i e ( )

o    i s 
es in i es i e en  se i  e i es on

ATTENTION
À chaque mise sous tension, les paramètres 08.50 à 
08.53 repassent à (0).

08.54  à 08.94  : Non utilisés
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08.95  : Type de sonde de température
ge e i ion  CT  ( )  T  ( )  T  ( )
g ge sine  CT  ( )

o    i s
e e  e s e ionne  e e e son e e e e 
i is e o   o e ion e i e  o e  e  onne e 

en e es en es CT  e    o nie  e  e e 
on e

PTC (0)
on es CT

KTY84-130 (1)
on e T

PT1000 (2)
Sonde PT1000.

08.96  : Température de la sonde (KTY ou PT1000)

ge e i ion    C
o    i s 
 e e e en 08.96 es  i e ni e en  si 

ne son e e e T  o  T  es  onne e 
en e es en es CT  e    o nie  e  e e 
on e e  si 05.70   o  

 e e e en 08.96 es  g e  C o s e 
05.70   o  

08.97 : Seuil de déclenchement (KTY ou PT1000)
ge e i ion    C
g ge sine  C

o    i s
e e  e ni  e se i  e en e en    e 
o e ion e i e  o e  o s ne son e e e 
T  o  T  es  onne e
oi  s no i e e  se ion 

08.98  : État CTP de la carte de contrôle

ge e i ion  on en e ( ) o  en e ( )
o    i s

Non déclenchée (0)
 son e CT  o e s  en e CT  e  e e 

on e es  non en e
Déclenchée (1)

 son e CT  o e  s  en e CT  e  e 
e on e es  en e

08.99  : État de la surveillance thermique (Option-MDX)

ge e i ion on en e ( ) o  en e ( )
o    i s

n i e  e  son e CT  e o ion C  o  
 si 05.70  

Non déclenchée (0)
 son e CT  o e  s  o ion C  o  

 es  non en e
Déclenchée (1)

 son e CT  o e  s  o ion C  o  
 es  en e
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5.10 - Menu 9: Fonctions logiques
5.10.1 - Synoptiques du menu 9
• Fonctions logiques 

Source 1 Source 2 Inversion 
source 1

Inversion 
source 2

Inversion 
sortie Sortie Destination 

source
Fonction 1 09.04 09.06 09.05 09.07 09.08 09.01 09.10
Fonction 2 09.14 09.16 09.15 09.17 09.18 09.02 09.20

on ion 09.64 09.66 09.65 09.67 09.68 09.61 09.60
Fonction 4 09.74 09.76 09.75 09.77 09.78 09.71 09.70

  

Source 1 Source 2 Source 3 Inversion 
source 1

Inversion 
source 2

Inversion 
source 3

Inversion 
sortie Sortie Destination

on ion 09.84 09.86 09.82 09.85 09.87 09.83 09.88 09.81 09.80
Fonction 6 09.94 09.96 09.92 09.95 09.97 09.93 09.98 09.91 09.90

Sortie de la
fonction logique

Destination
fonction logique

Source 1
fonction logique

Source 2
fonction logique

Etat 1

Etat 2

Inversion source 1
fonction logique

Inversion sortie
fonction logique

Inversion
source 2
 fonction 
logique

1

0

1

0

1

0

&
09.xx

09.x4

09.x6

09.x5

09.x8

09.x0

09.x7

Sortie de la
fonction logique

Destination de la
fonction logique

Source 1 fonction logique

Source 3 fonction logique

Etat 1

Etat 3

Inversion
source 1

Inversion

Inversion
source 3

1

0

1

0

Source 2 fonction logique

Etat 2

Inversion
source 2

1

0

1

0

&
09.x1

09.x4

09.x2

09.x5

09.x8
09.x0

09.x3

09.x6
09.x7
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• Commande + vite, - vite

• Fonctions convertisseurs binaire/décimal

 

Entrée
+vite

Entrée
-vite

Echelle référence
+vite, -vite

Référence
+vite, -vite

Destination référence +vite, -viteMode RAZ référence +vite, -vite

RAZ manuelle référence +vite, -vite

%
+100

0

%
+100

–100

0

t

Polarité référence
+vite, -vite

Rampe référence
+vite, -vite

09.26

09.27

09.28

09.03

09.21

09.24

09.25

09.22

09.23

Sortie du
convertisseur

Binaire/Décimal 1

Destination
du convertisseur
Binaire/Décimal 1

Offset du
convertisseur

Binaire/Décimal 1

0
0
0
0
1
1
1
1

0
1
2
3
4
5
6
7

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

Bit 0

Bit 1

Bit 2

+

09.32

09.29

09.30

09.31
09.33

09.34

Sortie du
convertisseur

Binaire/Décimal 2

Destination du
convertisseur 

Binaire/Décimal 2

Offset du
convertisseur

Binaire/Décimal 2

0
0
0
0
1
1
1
1

0
1
2
3
4
5
6
7

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

+

Source bit 0

Source bit 1

Source bit 2

09.56

09.5709.55

09.52

09.53

09.54



101

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

5.10.2 - Explication des paramètres du menu 9

09.01  : Sortie de la fonction logique 1

09.02  : Sortie de la fonction logique 2

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

n i en   e  so ie es on ions ogi es  e  

09.03  : Référence +vite, -vite

ge e i ion    
o    i s

n i e e ni e  e  en e  i e  i e

09.04  : Source 1 fonction logique 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e i  e en  e e oi s s  

cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.05  : Inversion source 1 fonction logique 1
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.06  : Source 2 fonction logique 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.07  : Inversion source 2 fonction logique 1
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.08  : Inversion sortie fonction logique 1
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so ie e  on ion ogi e 
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.09  : Non utilisé

09.10  : Destination fonction logique 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie e  on ion ogi e 
e s es es e e  i   non o g s e en  
e ess s

i n e in  es  og   es in ion ne 
se  s ise en o e

09.11  à 09.13  : Non utilisés

09.14  : Source 1 fonction logique 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.15  : Inversion source 1 fonction logique 2
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.16  : Source 2 fonction logique 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e   
on ion ogi e 
e s es es e e i  e en  e e oi s s  

ces entrées.
i n e in  es  ess  en e se  g e  
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09.17  : Inversion source 2 fonction logique 2
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.18  : Inversion sortie fonction logique 2
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so ie e  on ion ogi e 
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.19  : Non utilisé

09.20  : Destination fonction logique 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie e  on ion ogi e 
e s es es e e  i   non o g s e en  
e ess s

i n e in  es  og   es in ion ne 
se  s ise en o e

09.21  : Mode RAZ référence +vite, -vite
ge e i ion i  ( )  en e i  ( )

     n i  ( )  en e n i  ( )
     in i  ( )  in n i  ( )

g ge sine  n i  ( )
o    i s

RAZ/Actif (0)
 en e es  e ise    e ise so s ension  es 

en es i e  i e e   son  i es en e nen e
Précédente/Actif (1)

  ise so s ension   en e es   ni e  o  e e i  
  ise o s ension  es en es i e  i e e   son  

i es en e nen e
RAZ/Inactif (2)

 en e es  e ise    e ise so s ension  
es en es i e  i e ne son  i es e o s e  so ie 

i e  es  i e  en e  es  i e en e nen e
Précédente/Inactif (3)

  ise so s ension   en e es   ni e  o  e e i  
  ise o s ension  es en es i e  i e ne son  i es 
e o s e  so ie i e  es  i e  en e  es  
i e en e nen e

Vmin/Actif (4)
  ise so s ension   e  e  en e es  g e   
i esse ini  (01.07)  es en es i e  i e e   son  

i es en e nen e

Vmin/Inactif (5)
  ise so s ension   e  e  en e es  g e  
 i esse ini  (01.07)  es en es i e  i e ne son  

i es e o s e  so ie i e  es  i e  en e 
 es  i e en e nen e

09.22  : Polarité référence +vite, -vite
ge e i ion  osi i e ( ) o  i o i e ( )
g ge sine  osi i e ( ) 

o    i s
Positive (0)

 en e e  o n e i e  i e es  i i e  es 
e s osi i es (    )

Bipolaire (1)
 en e e  o n e i e  i e o  o e  e 

    

09.23  : Rampe référence +vite, -vite
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e ni  e e s n ess i e o  e  
en e e  o n e i e  i e o e e    
  ne e o e o  e e o e e    

  
ni   sensi i i  e  o n e

09.24  : Échelle référence +vite, -vite
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
 e  i  e  en e e  o n e i e

i e en  o i e en   e  i   
e e  e e es  e e

Ce e e e  on  e   e  i  e 
 en e e  o n e i e  i e   e  i  

e ise  i ion
e e  

  en e i e  i e es  ess e  ne en e 
g e i  o  ge e i ion 01.06.

- Si 01.06   in-1  o  e  e  i  e  
en e i e  i e o es on e   in-1 :

 09.24 

= = 0,671000
Spd.01

= = 0,671000
Spd.01

09.25  : Destination référence +vite, -vite
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e se   ni  e e n i e e  

en e e  o n e i e  i e  on e
e e   en e e  o n e i e  i e se  

e en e i esse  n e  en o e   en e e 
 o n e i e  i e ns ne en e g e                    

(e   01.21:  en e g e)

09.26  : Entrée +vite
ge e i ion n i e ( ) o  i e ( )

o    i s
ne en e ogi e oi  e e e  e e e  
o n e e  on ion i e
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09.27  : Entrée -vite
ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )

o    i s
ne en e ogi e oi  e e e  e e e  
o n e e  on ion i e

09.28  : RAZ manuelle référence +vite, -vite
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
o s e e e es   i ( )   en e e  o

n e i e  i e es  e ise  o

09.29  à  09.31  : Entrées convertisseur
       binaire /décimal 1

ge e i ion  n i  ( ) o  i  ( )
o    i s
e e  e o i e  g e  ne o in ison en es o

gi es  n e on   s e ion o en  s e  
oi  ossi es

09.29  i   on e isse  in i e i  
09.30  i   on e isse  in i e i  
09.31  i   on e isse  in i e i  

09.31
 ( i  )

09.30
 ( i  )

09.29
 ( i  ) Conversion décimale

0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1
1 0 0 4
1 0 1
1 1 0 6
1 1 1 7

09.32  : Sortie convertisseur binaire/décimal 1

ge e i ion   
o    i s
e e  e i e  e  i e e  so ie  on e is

seur.

09.33  : Destination du convertisseur binaire/décimal 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
e   ni  e e e  so ie i e  on e

To s es es e e i  s i  o  n i e son  
e es   so ie i e

09.34  : Offset du convertisseur binaire/décimal 1
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e  o e  n o se    so ie  on e isse  in i e

i

09.35  à 09.51  : Non utilisés

09.52  à 09.54  : Sources convertisseur
       binaire/décimal 2

ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
e e  e o i e  g e  ne o in ison e es 
in i es  n e on   s e ion o en  s e  
oi  ossi es

09.52 : so e i   on e isse  in i e i  
09.53 : so e i   on e isse  in i e i  
09.54 : so e i   on e isse  in i e i  

09.54
( i  )

09.53
( i  )

09.52
( i  ) Conversion décimale

0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1
1 0 0 4
1 0 1
1 1 0 6
1 1 1 7

09.55  : Offset du convertisseur binaire/décimal 2
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e  o e  n o se    so ie  on e isse  in i e

i  

09.56  : Sortie du convertisseur binaire/décimal 2

ge e i ion    
o    i s
e e  e i e  e  i e e  so ie  on e isse  

09.57  : Destination du convertisseur binaire/
  décimal 2

ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
e   ni  e e e  so ie i e   
on e  o s es es e e i  s i  o  

n i e son  e es   so ie i e 

09.58  et 09.59   : Non utilisés

09.60  : Destination fonction logique 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie e  on ion ogi e 
e s es es e e  i   non o g s e en  
e ess s

i n e in  es  og   es in ion ne 
se  s ise en o e
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09.61  : Sortie de la fonction logique 3

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

n i e  e  so ie e  on ion ogi e 

09.62  et 09.63  : Non utilisés

09.64  : Source 1 fonction logique 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur ces entrées.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.65  : Inversion source 1 fonction logique 3
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.66  : Source 2 fonction logique 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur ces entrées.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.67  : Inversion source 2 fonction logique 3
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.68  : Inversion sortie fonction logique 3
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so ie e  on ion ogi e 
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.69  : Non utilisé

09.70  : Destination fonction logique 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie e  on ion ogi e 
e s es es e e  i   non o g s e en  
e ess s

i n e in  es  og   es in ion ne 
se  s ise en o e

09.71  : Sortie de la fonction logique 4

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

n i e  e  so ie e  on ion ogi e 

09.72  et 09.73  : Non utilisés

09.74  : Source 1 fonction logique 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur ces entrées.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.75  : Inversion source 1 fonction logique 4
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.76  : Source 2 fonction logique 4
ge e i ion 00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e   
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur ces entrées.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.77  : Inversion source 2 fonction logique 4
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.
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09.78  : Inversion sortie fonction logique 4
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so ie e  on ion ogi e 
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

09.79  : Non utilisé

09.80  : Destination fonction logique 5
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie e  on ion ogi e 
e s es es e e i  non o g s e en  e 

ess s
i n e in  es  og   es in ion ne 

se  s ise en o e

09.81  : Sortie de la fonction logique 5

ge e i ion  n i e ( )  i e ( )
o    i s

n i e  e  so ie e  on ion ogi e 

09.82  : Source 3 fonction logique 5
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.83  : Inversion source 3 fonction logique 5
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)

o e  non in e s e
Oui (1)

o e  in e s e

09.84  : Source 1 fonction logique 5
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e i  e en  e e oi s s  

cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.85  : Inversion source 1 fonction logique 5
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.86  : Source 2 fonction logique 5
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.87  : Inversion source 2 fonction logique 5
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.88  : Inversion sortie fonction logique 5
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so ie e  on ion ogi e 

09.89  : Non utilisé

09.90  : Destination fonction logique 6
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie e  on ion ogi e 
e s es es e e i  non o g s e en  e 

ess s
i n e in  es  og   es in ion ne 

se  s ise en o e

09.91  : Sortie de la fonction logique 6

ge e i ion  n i e ( )  i e ( )
o    i s

n i e  e  so ie e  on ion ogi e 



106

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

09.92  : Source 3 fonction logique 6
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.93  : Inversion source 3 fonction logique 6
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)

o e  non in e s e
Oui (1)

o e  in e s e

09.94  : Source 1 fonction logique 6
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.95  : Inversion source 1 fonction logique 6
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 1 non inversée.
Oui (1)
Source 1 inversée.

09.96  : Source 2 fonction logique 6
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e  e  
on ion ogi e 
e s es es e e  i   e en  e e oi s 

sur cette entrée.
i n e in  es  ess  en e se  g e  

09.97  : Inversion source 2 fonction logique 6
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so e  e  on ion ogi e 
Non (0)
Source 2 non inversée.
Oui (1)
Source 2 inversée.

09.98  : Inversion sortie fonction logique 6
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e es  i is  o  e e e  ne in e sion s   
so ie e  on ion ogi e 
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5.11 - Menu 10 : États variateur gestion des mises en sécurité
5.11.1 - Synoptiques du menu 10

Variateur prêt

Sortie variateur

Vitesse nulle

Vitesse minimum atteinte

Vitesse inférieure seuil bas

Consigne atteinte

Vitesse supérieure seuil haut

Charge nominale atteinte

Limitation courant active

Fonctionnement générateur

Freinage sur résistance

Sens rotation de la réf. avant rampe

Sens rotation de la réf. après rampe

Perte réseau

Sous tension bus DC

Alarme surchauffe moteur

Alarme surchauffe variateur

Alarme générale

Dernière mise en sécurité

Mise en sécurité  - 2

Mise en sécurité - 3

Mise en sécurité - 4

Mise en sécurité - 5

Mise en sécurité - 6

Mise en sécurité - 7

Mise en sécurité - 8

Mise en sécurité - 9

Mise en sécurité - 10

Etats binaires 10.01  à  10.15

Alarme vitesse max

Vitesse maximum

Fermeture contact de précharge 

Mot d’alarme

Etat de fonctionnement

Mise en sécurité en cours

• Etats de fonctionnement

10.01

10.02

10.20

10.03

10.21

10.04

10.22

10.05

10.23

10.06

10.24

10.07

10.25

10.08

10.26

10.09

10.27

10.10

10.28

10.11

10.29

10.13

10.40

10.14

10.52

10.15

10.16

10.17

10.18

10.19

10.53

10.76

10.97

10.98

10.99
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Alarme surcharge résistance de freinage

Temps maximum de freinage sur résistances

Cycle de freinage maximum sur résistances

Intégration surcharge résistance de freinage

• Freinage sur résistance

Effacement mise en sécurité

Nombre resets automatiques variateur

Temporisation resets automatiques

Variateur prêt si resets automatiques

Gestion IGBT freinage : Arrêt sur mise en sécurité mineure

Sécurité utilisateur par liaison série

Alarme utilisateur 1

Alarme utilisateur 2

Alarme utilisateur 3

Alarme utilisateur 4

Validation mise en sécurité phase moteur

Validation mise en sécurité déséquilibre I

Mise en sécurité utilisateur 1

Mise en sécurité utilisateur 2

Mise en sécurité utilisateur 3

Mise en sécurité utilisateur 4

Prise en compte mise en sécurité à l’arrêt

Type d’effacement des mises en sécurité

Mise en sécurité spéciale n° 1

Mise en sécurité spéciale n° 2

Mise en sécurité spéciale n° 3

Mise en sécurité spéciale n° 4

• Gestion des mises en sécurité

• Divers

Temps de précharge

Alimentation par bus continu

Inhibition du redresseur 4 quadrants

10.30

10.33

10.34

10.35

10.36

10.37

10.38

10.54

10.55

10.56

10.57

10.60

10.59

10.61

10.63

10.65

10.67

10.69

10.80

10.81

10.82

10.83

10.84

10.75

10.77

10.74

10.31

10.12

10.39
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5.11.2 - Explication des paramètres du menu 10

10.01  : Variateur prêt

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e e i e  n es  s en 
s i  i e e 10.36 in i e i ( )  e i  es e   

i ( ) en n   se e ise en s i  si n e e en  
ise en s i  o i e oi  se o i e  ne ois e 

e no e e e en s o i es es  ein   ise en 
s i  s i n e en ne  e ss ge  o e e i
Si 10.01 in i e on ( )  10.99 onne in o ion   
en cours.

10.02  : Sortie variateur

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e i e ( ) o s e  so ie  i e  
es  i e

10.03  : Vitesse nulle

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e  e  so e e  
i esse es  in ie e o  g e  se i  ni  e e 

03.05.
10.03 in i e on ( ) o s e  i esse e ien  s ie e  
03.05   in-1.

10.04  : Vitesse minimum atteinte

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s
n o e i o i e (01.10  i ( ))  e e  n on

ionne en  i en i e  e 10.03.
n o e ni o i e (01.10  on ( ))  e e in i e 

i ( ) si  e  so e e  so ie e es  in ie e 
o  g e   i esse ini  01.07  (  in-1 no e e 

i es e es o e )
10.04 in i e on ( ) o s e  i esse e ien  s ie e  
01.07  (  in-1 no e e i e es)   in-1].

 i esse ini  es  nie  e e 01.07.

10.05  : Vitesse inférieure au seuil bas

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e  e  so e e  
i esse o e  es  in ie e  01.03  (03.06 ÷ 2).

10.05 in i e on ( ) o s e  i esse e ien  s ie e  
01.03  (03.06  )   in-1].

ATTENTION :
Si 03.06 < 20 min-1, la vitesse peut se retrouver dans la 
plage morte de l’hystérésis.

10.06 : Consigne atteinte

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e  e  so e e  
i esse o e  es  o ise en e 01.03  (03.06 ÷ 2) et 01.03 
 (03.06 ÷ 2).

10.07  : Vitesse supérieure au seuil haut

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e  e  so e e  
i esse o e  es  s ie e  01.03  (03.06 ÷ 2).

10.07 in i e on ( ) o s e  i esse e ien  in ie e  
01.03  (03.06 ÷ 2) -10 min-1].
ATTENTION
Si 03.06 < 20 min-1, la vitesse peut se retrouver dans la 
plage morte de l’hystérésis.

10.08  : Charge nominale atteinte

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e e o n  i  04.02 
es  s ie  o  g   o n  i  no in
Co n  i  no in   05.07  05.10.

10.09  : Limitation de courant active

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e e i e  es  en i i
ion e o n

10.10  : Fonctionnement générateur

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e ne gie es  ns e 
 o e  e s e s o n  on in  ( ge en n n e)

10.11  : Freinage sur résistance

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e ne gie es  issi e 
ns  sis n e e ein ge o ionne e ( ns  es e 

o  e e es  o e)

10.12  : Alarme surcharge résistance de freinage

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e e e in g
ion e  ge e  sis n e e ein ge e ien  s
ie   
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10.13  : Sens de rotation de la réf. avant rampe

ge e i ion  n  ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e i e ( ) si  en e n  e 
es  n g i e
 in i e n  ( ) si  en e n  e es  osi i e

10.14  : Sens de rotation de la réf. après rampe

ge e i ion  n  ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e i e ( ) si  en e s es 
es  n g i e
 in i e n  ( ) si  en e s es es  osi i e

10.15  : Perte réseau

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e  e e  se  i
en ion e n i  Ce e n es  i  e si e 

e 06.03 es  i en  e i e ( )

10.16  : Sous tension bus DC

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e e ni e  e ension  
s es  o  i e

10.17  : Alarme surchauffe moteur

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s e e e 04.19 
 e i e  o e  e ien  s ie   

 in i e on ( ) o s e  e  es   

10.18  : Alarme surchauffe variateur

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Ce e in i e i ( ) o s ne es e es 
es e 07.51  07.55 sse  e  e   

o is e o  si e ni e   04.21 sse 

10.19  : Alarme générale

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s 

Ce e in i e i ( ) si e s ge sis n e 
e ein ge 10.12  i ( )  e s e o e  10.17 
 i ( ) o  e s e i e  10.18  i ( )

10.20   à 10.29  :  Mémorisation des 10 dernières
       mises en sécurité

ge e i ion    
o    i s

Con ien  es  e ni es ises en s i   i e  
10.20  in i e  ise en s i   s en e
10.29  in i e  ise en s i   s n ienne
NOTE

Ce ines ises en s i  ne son  s es   
(C 10.69) e  ne es ises en s i    ne son  
mémorisées.

10.30  : Temps maximum de freinage sur résistance
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e ni   e en n  e e  sis n e 
e ein ge e  s o e   ension e ein ge i  

(   o  es POWERDRIVE MD2 e sion T e    o  
les POWERDRIVE MD2 e sion T ) s ns o ge   e

e  e e ine  e e s n   ise en s i  s  s
ge ein ge

ATTENTION
Si ce paramètre est laissé à 0, il n'y aura pas de protec-
tion de la résistance de freinage. C'est pourquoi une pro-
tection de surcharge thermique doit être ajoutée afin de 
protéger la résistance de freinage.

10.31  : Cycle maximum de freinage sur résistance
ge e i ion     n
g ge sine   n

o    i s
Ce e ni  in e e e e s i oi  s o e  
en e e  io es ons i es e ein ge  eine is
s n e e  e i   e e 10.30   se   

e   ons n e e e s e i e e  sis n e i is e

ATTENTION
Si ce paramètre est laissé à 0, il n’y aura pas de protection 
de la résistance de freinage.

10.32  : Non utilisé

10.33  : Effacement mise en sécurité
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
n ss ge e on ( )  i ( ) e e e o o e 
n ese   i e
i e e en  ne ise en s i   is n e es  n es

s i e  ne o ne oi  e e e  e e

Intégration
surcharge

10.39
Maxi

Ambiante
10.30 10.31
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i e i e  en e s  ne s in ensi  T ( in en
si  T ein ge)  soi   ni e   on  e so ie ( in
ensi  en so ie  i e ) o   nsis o  e ein ge  
e i e  ne e  e e is  o en n   se on es 
( e s e ion T)

10.34  : Nombre resets automatiques variateur 
ge e i ion  n ( )   e e en  ( )

      e e en s ( )   e e en s ( )
      e e en s ( )   e e en s ( )

g ge sine   e e en s ( )
o    i s

Aucun (0)
 n   s e e en  e ise en s i  o i e 

e o s e 10.80 est différent de 0. 
1 effacement à 5 effacements (1 à 5)

n ne n  e e en s e ises en s i  
o i es e e no e og

o s e e o e  ein  e no e e e en s e 
ises en s i  o is e  i    e o i ge ni i   

i e  
e e en  e e e e ni e ise en s i  ne o  

e o n
n sen e e ise en s i  e o e  es                            

en  ne e  o es es  in es e e i e  
soit verrouillé ou déverrouillé.

10.35  : Temporisation resets automatiques
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e ni  e e s en e  ise en s i   

i e  e  e e en  o i e (so s se e e 
e ini   o  es ises en s i  i es  

surintensités).

10.36  : Variateur prêt si resets automatiques
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)
10.01 ( i e  ) es  e is  on ( ) e ois e 
e i e  en e  s ns eni  o e es e e en s 

ises en s i  o i es i o ien  se o i e
Oui (1)

e e 10.01 es  in en   i ( ) en n  
es ses e ise en s i  i son  e es 

o i e en

10.37  : Gestion IGBT freinage : Arrêt sur mise en 
   sécurité mineure

ge e i ion  i o e i e ( )  i o  ( )
     i o e i e ( )
     i o  ( )

g ge sine  i o e i e ( )
o    i s

Validé/Roue libre (0)
i ion ise en s i  s in ensi  T ein ge  e  

 en o e i e s  ne ise en s i  ine e  
n s e o e s  T e ein ge  e i e  sse 

en s i  s in ensi  T ein ge
( i is  e  o ion nsis o  e ein ge)

Validé/Stop (1)
i ion e  ise en s i  s in ensi  T 

ein ge   e   on  s  ne ise en s i  ine e 
( ion n  ise en s i   i e )

n s e o e s  T e ein ge  e i e  sse 
en s i  s in ensi  T ein ge

Dévalidé/Roue libre (2)
i ion e  ise en s i  s in ensi  T 

ein ge  e   en o e i e s  ne ise en s i  
mineure.
Dévalidé/Stop (3)

i ion e  ise en s i  s in ensi  T 
ein ge  e   on  s  ne ise en s i  ine e 

( ion n   ise en s i   i e )  

NOTE
ises en s i  ine es  e T  o   o   
on e CT  o e  ge  e e  s   e e 
  s   ge i e   e e o ni ion  

 e e s e e in  i is e     en i ion 
interne.

10.38  :  Sécurité utilisateur par liaison série
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e se   g n e  es en e en s s  ne 

ise en s i  i is e    i ison s ie
es en e en s g n s  i is e  se on  in i s 

 es ises en s i     es ises en s i   
  o es on en  es e i e en   ises en s i  

i is e    i is e   e sse  10.38   n  
e ese e   ise en s i

10.39  : Intégration surcharge résistance de freinage

ge e i ion     
o    i s

Ce e onne ne in i ion e  e e e 
 sis n e e ein ge o is e s i n  es es 

10.30 et 10.31  ne e  o signi e e  sis n e es  
o e e  e e i n e e    es   e
e i e (ni e  e en e en )
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10.40  : États binaires de 10.01 à 10.15

ge e i ion    
o    i s

Ce e es  i is  e  ne in e e o ni ions 
s  ie   e  e e e es  i ion es i s i e  

s o   e e se e  e  es oi s in i es s i n s 
- 10.01  0

- 10.02  1

- 10.03  2

- 10.04  
- 10.05  4

- 10.06  
- 10.07  6

- 10.08  7

- 10.09  
- 10.10  
- 10.11  10

- 10.12  11

- 10.13  12

- 10.14  
- 10.15  14.

10.41  à 10.51  : Non utilisés 

10.52  : Alarme vitesse maximum

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

sse  i e ( ) o s e  i esse o e  (05.04)   
(01.06 ou 21.01) - 03.52 en o e o e e o  i esse (03.02) 

  (01.06 ou 21.01) - 03.52 en o e e e
10.52 e sse  n i e ( ) o s e  i esse es  in ie e 

 (05.04)   (01.06 ou 21.01) - 03.52 - 10 min-1 en o e 
o e e  o  (03.02)   (01.06 ou 21.01) - 03.52 - 10 min.

10.53  : Vitesse maximum

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

sse  i e ( ) o s e  i esse o e  (05.04)   
(01.06 ou 21.01)   in-1.
10.53 e sse  n i e ( ) o s e  i esse es  in ie e  
(05.04)   (01.06 ou 21.01) - 03.53   in-1.

10.54  à 10.57  : Alarmes utilisateur 1 à 4
ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  n i e ( )

o    i s
o s e es es ssen  i e ( )  e i e  se 
e  en e ( s e ise en s i   i e )

10.58  : Non utilisé

10.59  : Validation mise en sécurité phase moteur
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

e ion e  ise en s i  se o e  i e

Oui (1)
e ion e  ise en s i  se o e  i e

NOTE
n s e i ion  ein   ise en s i  se 
o e  es  ise en o e e e soi   e 10.59.

10.60  : Validation mise en sécurité déséquilibre I
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  i ( )

o    i s
e e  e i e   ise en s i  s i i e e o n

10.61  : Mise en sécurité utilisateur 1
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)
e i e  n es  s en s i

Oui (1)
e i e  se e  en s i  e en o e i e e  

g n e n o e ise en s i  i is e  

10.62  : Non utilisé

10.63  : Mise en sécurité utilisateur 2
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)
e i e  n es  s en s i

Oui (1)
e i e  se e  en s i  e en o e i e e  

g n e n o e ise en s i  i is e  

10.64  : Non utilisé

10.65  : Mise en sécurité utilisateur 3
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)
e i e  n es  s en s i

Oui (1)
e i e  se e  en s i  e en o e i e e  

g n e n o e ise en s i  i is e  

10.66  : Non utilisé

10.67  : Mise en sécurité utilisateur 4
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)
e i e  n es  s en s i

Oui (1)
e i e  se e  en s i  e en o e i e e  

g n e n o e ise en s i  i is e  

10.68  : Non utilisé
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10.69  : Prise en compte mise en sécurité à l’arrêt
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e e e  e en e i es es ises en s i  

i e   
es ises en s i  on e n es son   T   e   

o i ge  s i i e  e o e  e 
e esse  on e CT  o e  e e  s   e e 

 s   e T   e   e e ne se 
o e  n e sion  en i ion in e ne

10.70  à 10.73  : Non utilisés

10.74  : Temps de précharge
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
ns e s o  e i e  g e  ge es 

on ens e s  s C (10.75  on ( ))  e e 
g e e e s e ge  s C  i is  ns e s 

i ie  n e esse  i en n  sie s on e s  

10.75  : Alimentation par bus continu
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)
 e i e  es  onne   n se  e n i  e i e  
g e  ge es on ens e s  s C
Oui (1)

e i e  es  i e e en  i en  s  son s C   
ge es on ens e s  s C oi  e g e e 

ni e e e ne
NOTE 
 o s e 10.75  i ( )   e e e  e e 

e esse  es  s i e ( ise en s i  e 
e esse  n es  s i e)

• 10.75 oi  e g   i ( ) o  es  
egen ( )

10.76  : Fermeture du contacteur de précharge

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

Non (0)
 ise en o  i i   s s e e ge  s C 

n es  s o is e
Oui (1)

 ise en o  i i   s s e e ge  s C 
e  e o is e

NOTE 
10.76 on ionne e  10.75  o i ( )  e e is s e 
o s e e ni e  e s  ein  ne ension o e e  
e s  e  n e

10.78  et 10.79  : Non utilisés

10.80  : Type d’effacement des mises en sécurité
ge e i ion  Co n  ( )  o i e ( )  

     o e     ( )
     o s      ( )

g ge sine  Co n  ( )
o    i s

Commandé (0)
e en  ne ise en s i   ne o n e ese  

 o nie  o   in e e e ge
Automatique (1)

e en  o i e e o es es ises en s i
Auto de 1081, 1082, 1083, 1084 (2)

e en  s e i  es ises en s i  is es ns 10.81  
10.82  10.83 et 10.84.
Auto sauf 1081, 1082, 1083, 1084 (3)

e en  s e i  e o es es ises en s i  s  es 
ises en s i  is es ns 10.81  10.82  10.83 et 10.84.

NOTE 
o  es i e s MD2R  e ese  o i e  e esse  

egen n es  o ionne  e si e e 18.04 es  g  
s   n o   e no e e ese s es    

10.81  : Mise en sécurité spéciale n°1
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
n e  e n o e  ise en s i  i oi  e e e 

o i e en  o  non s i n  e g ge e 10.80
oi   is e es ises en s i   

10.82  : Mise en sécurité spéciale n°2
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
n e  e n o e  ise en s i  i oi  e e e 

o i e en  o  non s i n  e g ge e 10.80.
oi   is e es ises en s i   

10.83  : Mise en sécurité spéciale n°3
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
n e  e n o e  ise en s i  i oi  e e e 

o i e en  o  non s i n  e g ge e 10.80
oi   is e es ises en s i   

10.84  : Mise en sécurité spéciale n°4
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
n e  e n o e  ise en s i  i oi  e e e 

o i e en  o  non s i n  e g ge e 10.80
oi   is e es ises en s i   

10.85  à 10.96  : Non utilisés
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10.97  : État d’alarme

ge e i ion    
o    i s
es es son  ni e en   i e in o ion  e 

i e  on in e e on ionne  is e  s e  en ise 
en s i  si ne ion o e i e n es  is e

oi  i e 

10.98  : État de fonctionnement

ge e i ion    
o    i s

Ce e ni   e on ionne en   i e
Ce e in o ion s    i e  es  g e en  
is oni e s  es e  igi s e  e e on e
oi  i e 

10.99 : Mise en sécurité en cours

ge e i ion    
o    i s

Con ien  e o e e ise en s i  en o s  
 e   in i e e e i e  n es  s en s i

es es e s in i en  e n o e  ise en s i
oi  i e 
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5.12 - Menu 11 : Configuration variateur, Liaison série
5.12.1 - Synoptique du menu 11

Version du logiciel variateur

Type de pilotage/fonctionnement

Courant nominal variateur

Protocole liaison série

Tension nominale variateur

Code produit

: Seuil de déclenchement de la fonction Ixt variateur

• Configuration variateur

Détermination de Apl.01

• Configuration menu 0 

• Liaison série

• Paramétrage

Adresse liaison série Vitesse liaison série en baud

• Divers

Présence module codeur Présence module option 

Délai de communication de la liaison série

Parité, nombre de bits de stop

“Timeout” sur liaison série

Détermination de Apl.02

Détermination de Apl.03

Détermination de Apl.04

Détermination de Apl.05

Détermination de Apl.06

Détermination de Apl.07

Détermination de Apl.08

Détermination de Apl.09

Détermination de Apl.10

Détermination de Apl.11

Détermination de Apl.12

Détermination de Apl.13

Détermination de Apl.14

Détermination de Apl.15

Détermination de Apl.16

Détermination de Apl.17

Détermination de Apl.18

Détermination de Apl.19

Détermination de Apl.20

Retour aux réglages usine

Sélection du moteur

Sauvegarde des paramètres en EEPROM

Choix du menu à sauvegarder

Type de communication entre variateursCode accès menus avancés

11.29

11.24

11.33

11.31

11.34

11.60

11.32

11.11

11.12

11.13

11.14

11.15

11.16

11.17

11.18

11.19

11.20

11.01

11.02

11.03

11.04

11.05

11.06

11.07

11.08

11.09

11.10

11.61

11.43

11.45

11.64

11.65

11.66

11.23

11.67 11.68

11.25

11.26

11.27

11.63
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5.12.2 - Explication des paramètres du 
menu 11

11.01  à 11.20   : Détermination des paramètres
       Apl.01 à Apl.20

ge e i ion  00.00  21.51
o    i s

g ge sine  oi  e  i esso s
Ces es e e en  ns o e  e e ine  es 

es Apl.01 à Apl.20 d  en  Rapide

Menu 
Avancé

Affectation 
Menu 

Rapide

Valeur Usine
Si 11.43 = 1
(Application 
Centrifuge)

Valeur usine 
Si 11.43 = 2
(Application 
Centrifuge 

avec moteur 
frein) )

11.01 Apl.01 09.21 12.41
11.02 Apl.02 09.23 12.42
11.03 Apl.03 09.24 12.43
11.04 Apl.04 09.25 12.44
11.05 Apl.05 12.74 12.45
11.06 Apl.06 12.77 12.46
11.07 Apl.07 12.78 12.47
11.08 Apl.08 12.84 03.05
11.09 Apl.09 12.87 00.00
11.10 Apl.10 12.88 00.00
11.11 Apl.11 14.03 00.00
11.12 Apl.12 14.04 00.00
11.13 Apl.13 14.08 00.00
11.14 Apl.14 14.16 00.00
11.15 Apl.15 14.10 00.00
11.16 Apl.16 14.11 00.00
11.17 Apl.17 14.61 00.00
11.18 Apl.18 14.60 00.00
11.19 Apl.19 00.00 00.00
11.20 Apl.20 00.00 00.00

NOTE
Si 11.43 es  g  s  n  ( ) o  s  e i ion  
( )   e  es es 11.01  11.20 et Apl.01  Apl.20 

  se   

11.21  et  11.22   : Non utilisés

11.23  : Adresse liaison série
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
i is  o  ni  esse  i e  ns e s e i o
ge o  e s e ision  i ison s ie en  T  
i e  es e s o o n  n o  e es son  i is es 

o  esse  es g o es e i e s

NOTE
Ce e es  i is  ni e en  o   i ison  

T   onne e    i e  o   on g ion 
e  i ison  T  e o ion  se 
e o e    no i e    e o ion 

11.24  : Protocole liaison série

ge e i ion    T ( )   T  ( )
o    i s

Ce e in i e e  o o o e es  i is  o   o
ni ion en o s e  i ison s ie  onne e    
i e

LS NET (0)
 o o o e  e
MODBUS RTU (1)

o o o e  T

11.25   : Vitesse liaison série en baud
ge e i ion   ( )   ( )
g ge sine   ( )

o    i s
i is  o  s e ionne   i esse e ns e  es onn es 

en  T
Vitesse (baud) 11.25

1200 0
1200 1
1200 2
2400

4

6
7

NOTE
Ce e es  i is  ni e en  o   i ison  

T    e   onne e    i e  o   
on g ion e  i ison  T  e o ion 

 se e o e    no i e     e o ion 

11.26  : Délai de communication de la liaison série
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Co e  i ison s ie es  e e  s   es  onne   T  
e    T   e  se o i e ne ise en s i  i e   
o ni ion  si e e e e  on   ne e n e n  

e e e  n i  e  e e s e o e  e  e 
11.26 e e  in o i e n e s en e  e ion e  e e-
o  in o ion  s ns ission ne e n e  i   

 s  i e  o  e e oi   o n e s i n e  e 
s e g ge es  e  s

NOTE
Ce e es  i is  ni e en  o   i ison  

T    e   onne e    i e  o   
on g ion e  i ison  T  e o ion 

 se e o e    no i e    e o ion 
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11.27  : Parité, nombre de bits de stop
ge e i ion ns i   i s e s o  ( )

      ns i   i  e s o  ( )
     i  i e   i  e s o  ( )
     i  i i e   i  e s o  ( )

g ge sine  ns i   i s e s o  ( )
o    i s

Sans parité, 2 bits de stop (0)
s e i   i s e s o

Sans parité, 1 bit de stop (1)
s e i   i  e s o

Parité paire, 1 bit de stop (2)
i  i e   i  e s o

Parité impaire, 1 bit de stop (3)
i  i i e   i  e s o

NOTE
Ce e es  i is  ni e en  o   i ison  

T   onne e    i e  o   on g ion 
e  i ison  T  e o ion  se 
e o e    no i e   e o ion 

11.28  : Non utilisé

11.29  : Version du logiciel variateur

ge e i ion  
o    i s

n i e  e sion  ogi ie   i e

11.30 : Choix de la technologie moteur  
ge e i ion

ne ( )  s n one   e o ie  en ension ( )
s n one   e  o ien  ( )  C ( )

   e  o ien  ( ) ( )  C ( )
   e  o ien  ( )  ( )

g ge sine  ne ( )
o   i s
 e nge en  e e  e 11.30  e ins -

es i s   e no ogie  o e  son  o i e en  
s s  on o en    e enseign e i esso s

Paramètres 
associés

Valeurs de 11.30
0 3 et 5 1 2 4 6

03.38 - 6 6 6 6 7
03.42 -
04.12 - 2 2 2 2 0
04.55 - 0 1 0 0 1
05.26 - 0 0 0 0 1
05.31 - 1000 1000 1000 1000
05.36 - 1 1 1 1 0
05.37 - 0 0 0 0 1
05.52 -
05.55 -
05.56 - 1 0 0 1 1
05.62 - 0 0 0 0 2
05.64 -
05.70 - 0 0 0 0 1
05.71 -
05.90 - 0 0 0 0 1
11.31 - 1 1 2

Aucune (0)
Aucun effet.

Asynchrone : ctrl. vectoriel en tension
i   o e s s n ones en on e e ension ( oi  

05.14).

Asynchrone : ctrl. de flux orienté (2)
i   o e s s n ones en on e e o ie    

o ien  e  o  s ns e o  e i esse ( oi  03.38).
NC (3)

PM : ctrl. de flux orienté (LSRPM) (4)
i   o e s s n ones  i n s e  n i e 
o  e s i n e (  ) en on e e o ie    o ien  

e  o  s ns e o  e i esse ( oi  03.38).
NC (5)
PMaSR: ctrl. de flux orienté (LSHRM)  (6)

i   o e s s n o n s ssis s i n s 
e  n o  e s i n e e  (  ) en on e e o ie  

  o ien  e  o  s ns e o  e i esse ( oi  03.38).

11.31  : Type de pilotage/fonctionnement
ge e i ion 

o e  s n one  on e en ension ( )
o e  s n one  on e e ension ( )
o e  s n one   o ien  ( )
o e  s n one   o ien  ( )
e esse  i  o  i e   ( )
e esse  i  on  en o n  ( )
n e  i  ( )

Con e isse  C C ( )
g ge sine  o e  s n one  on e e ension ( )

o    i s
e oi   o e e on ionne en  ne e  s e e e  e 

o s e e i e  es   

ATTENTION 
Si on effectue un changement de mode avec une option 
bus de terrain, faire un reset de l'option (Paramètre 15.32 
= ON).
Si 11.30 ≠ 0, ne pas changer la valeur du paramètre 11.31 
(séquence de pré-réglage automatique).

Moteur synchrone : contrôle en tension (0)
Réservé.
Moteur asynchrone : contrôle de tension (1)

o e  s n one en on e e ension (s ns e o  e 
i esse)  oi  ssi e e 05.14.

Moteur asynchrone : flux orienté (2)
o e  s n one en on e e o ie    o ien  e  

e o  e i esse o  e   on ion e  ogi ie  oi  
ssi e e 03.38.

Moteur synchrone : flux orienté (3)
o e   i n s o  s n one  en on e e o ie    

o ien  e  e o  e i esse o  e   on ion e  
ogi ie  oi  ssi e e 03.38.
Redresseur actif pour variateur REGEN (4)

on e  es  i is  en e esse  i  onne   se  
i  n e sin s  e ni e  e o n  es  on    
g ion e  ension e s C

Redresseur actif contrôlé en courant (5)
on e  es  i is  en e esse  i  onne   se  
i  n e sin s  e ni e  e o n  e  e on   
ne onsigne e e ne (si 18.28  ) o    g ion e  
ension e s C (si 18.28  )
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Onduleur ilôté (6)
on e  es  i is  o  g n e  n se  e ension i  
oi  en  

Convertisseur DC/DC (7)
e e    no e i ion ons e  on e isse  
C C ( ons e  i e  e o o e )

11.32  : Courant nominal variateur

ge e i ion     
o    i s

Co n  no in   i e  o s i  es  onne  s  n 
o e  i is  en s ge i e

11.33  : Tension nominale variateur

ge e i ion     
o    i s

Ce e in i e  ension no in e  i e  en 
on ion e son i e e  e 06.10.

11.34  : Seuil de déclenchement de la fonction Ixt  
  variateur

ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
e e 11.34 e e  e o ge  e i e en  e 

i e  o  es i is ions s i es non o g es 
 es se es es es e e es e ses 

o es ( en e e o ge e e  e )
o s e e o n  e i e e so ie  i e  sse 

11.34 11.32, e e 10.19 ( e g n e i e ) 
es  is   i 

o s e e o n  e i e e so ie  i e  sse 
11.34 11.32, e i e  e ne ise en s i  

 ge i e   

11.35  à  11.42  : Non utilisés

11.43  : Retour aux réglages usine
ge e i ion  n ( )  i ion en i ge ( )
i ion e  o e  ein ( )  e i ion ( )

g ge sine   n ( )
o    i s

Aucun (0)
o s e e i e   e   o e e e o   
g ges sine  11.43 e ien   n

Application centrifuge (1)
e o   g ges sine e o s es es 

e  ion  en  Rapide   ne i ion 
en i ge ( o e i e)  e en   g ges 
o en i es  e ien  i  (se e o e    )

"Application Centrifuge" n'est pas restrictif et concerne 
également les applications les plus courantes tels que 
les pompes, ventilateurs, compresseurs, mélangeurs, 
extrudeuses, broyeurs, …

Application avec moteur frein (2)
e o   g ges sine e o s es es e  

ion  en  Rapide   ne i ion e  o e  
ein  e en   g ges o en i es  e ien  

i  (se e o e    )
Autre application (3)
e o   g ges sine e o s es es s ns 

ion  en  Rapide  
es en s  g ges o en i es  e   son

 in i s

NOTE
i es on g ions o os es ne on iennen  s  

i is e  e  e  e en   g ges 
o en i es   son i ion  ns e s  se e o e  

 es 11.01  11.20.

11.44  : Non utilisé

11.45  : Sélection du moteur 2
ge e i ion  o e   ( ) o  o e   ( )
g ge sine  o e   ( )

o    i s
Ce e e e  e s e ionne  e e  e es 
o es on n   is i es  o e   o  

11.45 = 0
(moteur 1)

11.45 = 1
(moteur 2) Désignation

01.06 21.01 i i e i
01.07 21.02 Limite minimum
01.14 21.03 e ion e  en e
02.11 21.04 ion 
02.21 21.05 ion 
05.06 21.06 en e no in e o e
05.07 21.07 Co n  no in  o e
05.08 21.08 i esse no in e o e
05.09 21.09 Tension no in e o e
05.10 21.10 Cos i o e
05.11 21.11 o e e es o e
05.17 21.12 sis n e s o i e
05.23 21.13 Offset de tension
05.24 21.14 n n e nsi oi e  

- 21.15 es o e   i s
05.25 21.24 n n e o e smoteur 
05.33 21.30 e  o e    in-1 ( e)

05.51 21.51 n n e e  ( o e  
synchrone)

11.46  à  11.51  : Non utilisés

11.52  : N° de série du module de contrôle (LS digits)

Réservé.

11.53  : N° de série du module de contrôle (MS digits)

Réservé.



119

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

11.60  : Code produit

ge e i ion    
o    i s

Ce o e o i  onne es in o ions s  e i e   
i e  in i e    e   i n e  i e
o s e  e sign i e n es  s isi e  e o e e  

e o ni   o e in e o e  i e  e o o e

11.61  : Code d’accès des menus -  niveau 1
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  e i i e  s  en s    o s 

n ge   in e e e ge
i e e es  i en  e   e   e 

11.61 e  e enseign e n e e e e e ss ge 
 en  n  o e  e e e o  sse   en  

Rapide   en  Avancé
n g ge sine  i  s  en e   e   o  e  
 o s es en s

11.62  : Non utilisé

11.63  : «Time out» sur liaison série
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e e  e g n e   ise en s i  e e 
o ni ion  si ne o ni ion n  e  ie  ns e 

i i i   e e  
 e   s i e  s ei n e e  o ni ion s  

e onne e    i e  e Ti e o  n es  i  ne 
in e s e ise so s ension

11.64  : Sauvegarde des paramètres en EEPROM
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e e e  e o ise  en  es e s 
es es i e  i on   ng es  e s e 
e in
) C oisi  e o  es en s  s eg e  (11.65   o  

s eg e  o s es en s)
) n e   s eg e  11.64  i ( )
)  n e o is ion es  in i e  e ss ge e 

11.64  on ( )

11.65  : Choix du menu à sauvegarder
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  e oisi  e o  es en s  
s eg e  11.65   o  o s es en s

11.66  : Type de communication entre variateurs 
ge e i ion  ne ( )  n e  gen ( )  

e esse  gen ( )  e n e  ( )  s e n e  
( )  e s n o ( )  s e s n o ( )  e o e  
( )  s e o e  ( )  n e   e esse  ( )

g ge sine  ne ( )
o    i s

Ce e ni  e e e o ni ion  i ise  
o s e  o  sie s es e on es o ni en   
in e i i e e  i ison s ie i e in e ne

Aucune (0)
s e o ni ion

Onduleur Régen (1)
 n o i  egen o  o  oni s  s e ionne  e 

g ge o  on e  onne   o e
Redresseur Régen (2)

 n o i  egen o  o  oni s  s e ionne  e 
g ge o  on e  i es  onne  o  se  

Maître tandem (3)
Réservé.
Esclave tandem (4)
Réservé.
Maître synchro (5)
Réservé.
Esclave synchro (6)
Réservé.
Maître codeur (7)
Réservé.
Esclave codeur (8)
Réservé.
Onduleur <-> Redresseur (9)
Réservé.

11.67  : Présence module codeur

ge e i ion  on ( )  C  ( )
  ( )

o    i s
n i e  sen e n o e e e o  e  o ionne  
onne   i e

Non (0)
s e o e e e o  e

MDX-ENCODER (1)
sen e n o e C  o ionne  onne  

 i e
MDX-RESOLVER (2)

sen e n o e  o ionne  onne  
 i e

11.68  : Présence module option

ge e i ion  on ( )   ( )   T  ( )
o    i s

n i e  sen e n o e  o ionne  
onne   i e

Non (0)
s e o e o ionne

MDX-I/O (1)
sen e n o e  o ionne  onne   
i e

MDX-I/O LITE (2)
sen e n o e  i e o ionne  onne   
i e
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5.13 - Menu 12 : Comparateurs, Commande de frein, Fonctions mathématiques
5.13.1 - Synoptiques du menu 12
• Comparateurs    

Comparateur Source Seuil Hystérésis Etat sortie Inversion Destination
Co e  12.03 12.04 12.05 12.01 12.06 12.07
Co e  12.23 12.24 12.25 12.02 12.26 12.27

Comparateur Source Seuil Hystérésis Masquage Type Tempo avant 
temps Temporisation État Destination

Co e  12.63 12.64 12.65 12.68 12.66 12.62 12.69 12.61 12.67
Co e  12.73 12.74 12.75 12.78 12.76 12.72 12.79 12.71 12.77
Co e  12.83 12.84 12.85 12.88 12.86 12.82 12.89 12.81 12.87

0

1

Source
du comparateur

Seuil du
comparateur

Hystérésis
du comparateur Inversion de

la sortie

Destination
de la sortie

Sortie du
comparateur

12.0x

12.x3
12.x4

12.x5
12.x6

12.x7

12.x1

Source
comparateur

Temporisation
de la sortie

Masquage au
déverrouillage

2

1

0

Sortie
variateur

active

Seuil du
comparateur

Hystérésis du
comparateur

Type de sortie
Destination
de la sortie

Sortie
comparateur

Etat avant 
temporisation

12.x9

10.02

12.x3

12.x212.x4

12.x8

12.x5

12.x6 12.x7
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• Traitement de variables internes

Bloc Source Mise à l’échelle Source Mise à l’échelle Sélection Coefficient Destination Sortievariable 1 variable 1 variable 2 variable 2 fonction associé sortie
o  12.08 12.13 12.09 12.14 12.10 12.15 12.11 12.12
o  12.28 12.33 12.29 12.34 12.30 12.35 12.31 12.32

Source variable 2
bloc fonction

Destination de la sortie
du bloc fonction

Source variable 1
bloc fonction

Echelle
variable 1

bloc fonction

Sélection
bloc fonction

Coefficient
associé au bloc

Echelle
variable 2

bloc fonction

0 : V1
1 : V2
2 : V1 + V2
3 : V1 - V2
4 : (V1 x V2) / 100
5 : (V1 / V2) x 100
6 : filtre sur V1
7 : rampe sur V1
8 :  V1
9 : V112.x5

Sortie du
bloc fonction

12.x2

12.x0 12.x5

12.x1

12.x8

12.x9

12.x3

12.x4



122

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

• Commande de frein en boucle ouverte

12.44

12.46 12.47

12.45

12.42

Courant
total moteur

Fréquence
moteur

Valeur
absolue

Valeur
absolue

Sortie variateur
activée

Ordre
Marche/Arrêt

Seuil courant
ouverture frein

Seuil courant
fermeture frein

Seuil de vitesse
d’ouverture du frein

Seuil de vitesse
de fermeture du frein

Séquentiel

0

0

1

1

Validation
commande de frein

Temporisation
avant blocage

rampe

Déblocage
manuel du frein

Sortie
variateur

active

Temporisation
frein

Blocage
intégration

rampe

Etat sortie
commande

de frein

ET

OUT

IN

IN

LATCH

OUT
ON

OFF

IN

ET

OUT

IN

IN

Dévalidé

Validé

Ordre Marche/Arrêt (01.11)

Sortie variateur (10.02)

Courant (04.01)

Fréquence (05.01)

Blocage de rampe (fonction interne)

Commande de frein (12.40)

+

-

+

-

+

-

04.01

01.11

10.02

05.01

12.40

10.02

12.46

02.03

12.47

12.42

12.43
12.41

12.44

12.45

12.51
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• Commande de frein en mode vectoriel

Courant
total moteur

Sortie variateur
activée

Ordre
Marche/Arrêt

Flux moteur

Ordre
de marche

7/8 flux nominal
Seuil courant

fermeture frein

Seuil de vitesse
de fermeture du frein

0

1

Temporisation
fermeture frein

Temporisation
avant blocage

rampe

Validation
commande de frein

Maintien de
couple à l'arrêt

Blocage
intégration
de rampe

ET

OUT

IN

IN

OU

OUT
IN

IN

LATCH

OUT
ON

OFF

OU

OUT
IN

IN

IN

Dévalidé

Validé

+

-

+

-

+

-
Vitesse
moteur

Valeur
absolue

Temporisation
frein

Ordre Marche/Arrêt (01.11)

Sortie variateur (10.02)

Courant total moteur (04.01)

Blocage de rampe (fonction interne)

Commande de frein (12.40)

Vitesse (03.02)

Séquentiel

0

1

Déblocage
manuel 
du frein

Sortie
variateur

active

Etat sortie
commande

de frein

                  7/8
Flux nominal
ou
05.53 écoulée

04.01

01.11

10.02

12.47

12.48

06.08

2.03

12.43
12.41

12.45

12.46
03.02

12.47

12.45

12.46 12.48

12.40

10.02

12.51
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5.13.2 - Explication des paramètres du menu 12

12.01  : Sortie comparateur 1

12.02  : Sortie comparateur 2

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Inactive (0)
 i e en e es  in ie e o  g e  se i   

o e
Active (1)

 i e en e es  s ie e  se i   o e

12.03  : Source du comparateur 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni   i e i oi  e o e  
se i  

 e  so e e  i e es  ise en o e

12.04  : Seuil du comparateur 1
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
Ce e se   g e  e se i  e s e en   o

e
e se i  es  e i  en o en ge e  e  i  
e  i e o e

12.05  : Hystérésis du comparateur 1
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e ni   en e  in ie  e e e  so
ie o e  ne nge  s 

 so ie sse   i e ( ) o s e  i e ein   
e   se i   ( s sis )
 so ie sse   n i e ( ) o s e  i e sse  en 

esso s e  e   se i   ( s sis )
s sis es  e i e en o en ge e  e  i
 e  i e o e

12.06  : Inversion de la sortie du comparateur 1
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e se   in e se   so ie  o e
Non (0) :
Sortie non inversée.
Oui (1) :
Sortie inversée.

12.07  : Destination de la sortie du comparateur 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie  o e  
e s es es e e i  e en  e og s
i n e in  es  og   so ie n es  

ess e n e 

12.08  : Source variable 1 bloc fonction 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e so e e  i e   

i e
e s es es  n i es  e en  e e s
i n e in  es  s e ionn   e  e  

i e se  

12.09  : Source variable 2 bloc fonction 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e so e e  i e   

i e
To s es es  n i es  e en  e e s

i n e in  es  s e ionn   e  e  
i e se  
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12.10  : Sélection de la fonction du bloc 1
ge e i ion  oi  e  i esso s
g ge sine     ( )

o    i s
Ce e se   ni   on ion  o  e i e en  

e i es in e nes
Libellé 
console

Sortie Commentaire

0 S = V1 = V1 e e  e ns e  
ne i e in e ne

1    e e  e ns e  
ne i e in e ne

2    i ion e  i es

   o s ion e  
i es

4  (   )  i i ion e  
i es

 (   )  i ision e  i es

6 e s  is ion n e 
e e ie  o e

7 e s    

is ion ne 
e in i e  12.15 

e e  s e   
e  e  e

  s ( )   

V1

V1 e  so e

  
(12.15)  12.15    iss n e 

12.15

• Si 12.10 est égal à 2, 3, 4 ou 5
o s e e s    es  s ie  o  g     

sortie 12.11 es  e  
o s e e s    es  in ie  o  g     

sortie 12.11 es  e  
• Si 12.10 est égal à 5

o  i e  ne e e  e  si    e s  e 
o ion se   

• Si 12.10 est égal à 9
o  i e  ne e e  e  es   e  so e  

sign   i es  ise en o e n  e i e s  ine 
e o  s  ine i e

12.11  : Destination de la sortie du bloc fonction 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e e e  e s e ionne   es in ion e  
i e i e

To s es es  non o g s  e   non i s  e en  
e e s

i n e in  es  s e ionn   e  e  
i e ise en o e es  o

12.12  : Sortie du bloc fonction 1

ge e i ion   
o    i s

n i e  e  e  so ie e  on ion en o en ge e 
 ge e i ion  e e es in ion

12.13  : Échelle variable 1 bloc fonction 1
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
e e  e e e  e e  i e  n  i e en

ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source.

12.14  : Échelle variable 2 bloc fonction 1
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
e e  e e e  e e  i e  n  i e en

ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source.

12.15  : Coefficient associé bloc fonction 1
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e on s  on ion  e o  e i e en  e i es in e nes 
e  n essi e  n e sso i
i e o  se   ise  n e e e ie  o e  e 

e sso i  es  i is  o e ons n e e e s (s)  s i  
es  i is  o  g n e  ne e  e e se   s
e   e  e  e (en se on e)  e e s e e 
o es on   e s o  sse  e     e  e  

  e so e
i e o  es  i is  o e iss n e  e e es  i i

s  e  on s i n e 
Fonction Valeur paramètre associé

2

12.16  à 12.22   : Non utilisés

12.23  : Source du comparateur 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni   i e i oi  e o e  
se i  

 e  so e e  i e es  ise en o e  e s 
es es non i s e en  e og s o e 

source.
i n e in  es  og   e  en e 

es  ise g e  

=V1(1 - e          )
-t

12.15
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12.24  : Seuil du comparateur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e se   g e  e se i  e s e en   
o e
e se i  es  e i  en o en ge e  e  i  
e  i e o e

12.25  : Hystérésis du comparateur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e ni   en e  in ie  e e e  
so ie o e  ne nge  s 

 so ie sse   i e ( ) o s e  i e ein   
e   se i   ( s sis )
 so ie sse   n i e ( ) o s e  i e sse  en 

esso s e  e   se i   ( s sis )
s sis es  e i e en o en ge e  e  
i  e  i e o e

12.26  : Inversion de la sortie du comparateur 2
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce e se   in e se   so ie  o e
Non (0)
Sortie non inversée.
Oui (1)
Sortie inversée.

12.27  : Destination de la sortie du comparateur 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie  o e  
e s es es e e i  e en  e og s
i n e in  es  og   so ie n es  

ess e n e 

12.28  : Source variable 1 bloc fonction 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e so e e  i e   

i e
e s es es  n i es  e en  e e s
i n e in  es  s e ionn   e  e  

i e se  

12.29  : Source variable 2 bloc fonction 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e so e e  i e   

i e
To s es es  n i es  e en  e e s

i n e in  es  s e ionn   e  e             
i e se  

12.30  : Sélection fonction bloc 2
ge e i ion  oi  e  i esso s
g ge sine     ( )

o    i s
Ce e se   ni   on ion  o  e i e en  
e i es in e nes

Libellé 
console Sortie Commentaire

0 S = V1 = V1 e e  e ns e  
ne i e in e ne

1    e e  e ns e  
ne i e in e ne

2      i ion e  i es

     o s ion e  
i es

4   (   )  i i ion e  
i es

  (   )  i ision e  i es

6  e s  is ion n e 
e e ie  o e

7   e s    

is ion ne 
e in i e  12.35 

e e  s e   
e  e  e

  s ( )   

V1

V1 e  so e

  12.35  12.35    iss n e 
12.35

• Si 12.30 est égal à 2, 3, 4 ou 5
o s e e s    es  s ie  o  g     

sortie 12.31 es  e  
o s e e s    es  in ie  o  g     

sortie 12.31 es  e  
• Si 12.30 est égal à 5

o  i e  ne e e  e  si    e s  e 
o ion se   

• Si 12.30 est égal à 9
o  i e  ne e e  e  es   e  so e  

sign   i es  ise en o e n  e i e s  ine 
e o  s  ine i e

12.31  : Destination de la sortie du bloc fonction 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e e e  e s e ionne   es in ion e  

i e i e
To s es es non o g s  e  non i s  e en  e 

e s
i n e in  es  s e ionn   e  e  

i e ise en o e es  o

12.32  : Sortie du bloc fonctions 2

ge e i ion    
o    i s

n i e  e  e  so ie e  on ion en o en ge e 
 ge e i ion  e e es in ion

=V1(1 - e          )
-t

12.35
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12.33  : Échelle variable 1 bloc fonction 2
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
e e  e e e  e e  i e  n  i e en

ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source.

12.34  : Échelle variable 2 bloc fonction 2
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
e e  e e e  e e  i e  n  i e en

ATTENTION
La valeur à la sortie de la mise à l’échelle ne peut être 
comprise qu’entre -32767 et +32767. En tenir compte en 
fonction de la plage de variation du paramètre source

12.35  : Coefficient associé bloc fonction 2
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e on s  on ion  e o  e i e en  e i es in e nes 
e  n essi e  n e sso i
i e o  se   ise  n e e e ie  o e  e 

e sso i  es  i is  o e ons n e e e s (s)  s i  
es  i is  o  g n e  ne e  e e se   s
e   e  e  e (en se on e)  e e s e e 
o es on   e s o  sse  e     e  e  

  e so e
i e o  es  i is  o e iss n e  e e es  i i

s  e  on s i n e 

Fonction Valeur paramètre associé
2

12.36  à 12.39   : Non utilisés

12.40  : Etat sortie commande de frein

ge e i ion  o  ( ) o  o  ( )
o    i s

n i e  e  so ie o n e e ein
Bloqué (0)
e ein n es  s o n

Débloqué (1)
e ein es  o n

12.41  : Validation commande de frein 
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )  
g ge sine  i e ( )

o    i s
Dévalidée (0)

 o n e e ein n es  s i e
Validée (1)

 o n e e ein es  i e   so ie n es  s e e 
o i e en  es   i is e  e s e ionne   

es in ion  e 12.40.
NOTE

 i ion e  o n e e ein i ose n o e 
 s  e 06.01 e ( )

 on ion e ise   o e (06.09  i e ( )) n es  s 
o i e e   on ion o n e e ein (C 06.09).

 on en ion  en e ge  e   on e s  o ion 
e  ne i esse osi i e  e   es en e s  ne i esse 

n g i e

12.42  : Seuil courant ouverture frein ( )
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e  e g e  e se i  e o n  e  e ein se  o

n  Ce ni e  e o n  oi  e e e ss e  n 
o e s s n   o en  e o e e  ein

12.43  : Seuil courant fermeture frein
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e  e g e  e se i  e o n  en esso s e   
o n e  ein se  s i e   oi  e g  e on 
 e e   e e i en ion  o e

12.44  : Seuil de vitesse d’ouverture du frein
ge e i ion     in-1 
g ge sine   in-1 

o    i s
e e  e g e  e se i  e i esse e  e ein se  o

n  Ce ni e  e i esse oi  e e e e o ni  n 
o e s s n  o  en ne   ge ns  onne i e
ion  o en  e o e e  ein  n g n  e se i  

es  g   ne e  g e en  s ie e  g isse en  
 o e  e i  en in-1.
e e 

  in-1   
 i esse no in e en ge   in-1

 g isse en        in-1.

12.45  : Seuil de vitesse de fermeture du frein
ge e i ion     in-1 
g ge sine   in-1 

o    i s
e e  e g e  e se i  e i esse e   o n e e 
ein se  s i e  Ce se i  e e  i e  e ein 

n   i esse n e n i e  e i ge e  ge 
en n   e e e e e  ein  i  en e o   
i esse sse en esso s e e se i  o s e  n es  

s e n  (in e sion e sens e o ion)   o n e 
e ein se  in en e i e  Ce e e e ion e e  

i e   e o e  ein o s  ss ge  e o e 
vitesse.
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12.46 : Temporisation frein
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
 : Ce e e o is ion es  en e o s e o es es 

on i ions o e e  ein son  nies  e e e  e 
isse   e s o  i  ns e o e  n ni e  e 

o n  gn is n  s s n  e  o  s ss e  e  on
ion e o ens ion e g isse en  es  o e en  i

e  o s e e e e o is ion es  o e   o n e 
e ein es  i e (12.40  o  ( ))
en n  o e  e e e e e o is ion   e 
i e   onsigne es  o e (02.03  i ( ))

 : Ce e e o is ion e e  e e e   o n e 
e e o e  ein  o   ss ge en esso s  

se i  e i esse ini  (12.45)  e es  i e o  i e  e 
e en    ein o s ne i is ion o    e 

vitesse.

12.47  : Temporisation avant déblocage rampe
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e e o is ion es  en e o s e  o n e e 

ein es  i e  e e e  e isse  e e s  ein e 
s o i  n  e o e   e (02.03  on ( ))

12.48  : Temporisation fermeture frein ( )
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e e o is ion e e  e in eni  e o e   
en n   e e e  ein  o s e e e e o is ion 

es  o e   so ie i e  es  s i e

12.49  et 12.50   : Non utilisés

12.51  : Déblocage manuel du frein
ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  n i e ( )

o    i s
n   so ie i e  es  i e (10.02  i e ( ))  

 so ie o n e  ein 12.40 es  i e o s e es 
on i ions e o ge e in es   o n e e 
ein son  e ies  n   so ie  i e  es  in i e  
 so ie o n e e ein 12.40 es  o e  o  ( ) 

si 12.51 es   i e ( )
12.51 e  e e   ne en e ogi e is n es  s 

essi e en i e

12.52  à 12.60   : Non utilisés

12.61  : Sortie du comparateur 3

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Inactive (0)
 i e en e es  in ie e o  g e  se i   

o e
Active (1)

 i e en e es  s ie e  se i   o e

12.62 : Etat avant tempo du comparateur 3

ge e i ion  in i e ( ) o  i e ( )
o    i s 

n i e   o e  n  e o is ion

12.63  : Source du comparateur 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni   i e i oi  e o e  
se i  

 e  so e e  i e es  ise en o e  e s 
es es non i s e en  e og s o e 

source.
i n e in  es  og   e  en e 

es  g e  

12.64  : Seuil du comparateur 3
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e se   g e  e se i  e s e en   o

e
e se i  es  e i  ns ni  ( in-1    e ) e  g n-

deur considérée.
 ni  es  nie  e e  e so e  

o e  onsi

12.65  : Hystérésis du comparateur 3
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e ni   en e  in ie  e e e  so
ie o e  ne nge  s 

 so ie sse   i e ( ) o s e  i e ein   
e  e 12.64  12.65   so ie sse   n i e ( ) 

o s e  i e sse  en esso s e  e  e 12.64 
- 12.65/2.
 ni  es  nie  e e  e so e  

o e  onsi

12.66  : Type de sortie comparateur 3
ge e i ion   ni e  ( )  o s ni e  ( )  

     o s ni e  e  s ge ( )
g ge sine   ni e  ( )

o    i s
Sur niveau (0)
Sortie non inversée.
Sous niveau (1)
Sortie inversée.
Sous niveau avec masquage (2)

o ie in e s e e  s ge  e o i ge i e

12.67  : Destination de sortie du comparateur 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie  o e  
e s es es e e i  e en  e og s
i n e in  es  og   so ie n es  

ess e n e 
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12.68  : Masquage du comparateur 3
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce s ge e e  o s e e e e se i    (so s ni
e )  e e o ise   e ion  o   e o i
ge  i e  n i e   e ion o s  ge

12.69  : Temporisation de la sortie du comparateur 3
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e e o is ion e e  i e  n en e en  s  n 

nsi oi e

12.70  : Non utilisé

12.71  : Sortie du comparateur 4

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Inactive (0)
 i e en e es  in ie e o  g e  se i   

o e
Active (1)

 i e en e es  s ie e  se i   o e

12.72  : Etat avant tempo du comparateur 4 

ge e i ion  in i e ( ) o  i e ( )
o    i s 

n i e   o e  n  e o is ion

12.73  : Source du comparateur 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  05.03

o    i s
Ce e ni   i e i oi  e o e  
se i  

 e  so e e  i e es  ise en o e  e s 
es es non i s e en  e og s o e 

source.
i n e in  es  og   e  en e 

es  g e  

NOTE
e o e   es   e se o  g n e  ne 

so s iss n e

12.74  : Seuil du comparateur 4
 (Sous puissance en kW)

ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e se   g e  e se i  e s e en   o

e
e se i  es  e i  ns ni  ( in-1    e ) e  g n-

deur considérée.

 ni  es  nie  e e  e so e  
o e  onsi

12.75  : Hystérésis du comparateur 4
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e ni   en e  in ie  e e e  so
ie o e  ne nge  s 

 so ie sse   i e ( ) o s e  i e ein   
e  e 12.74  12.75   so ie sse   n i e ( ) 

o s e  i e sse  en esso s e  e  e 12.74 
- 12.75/2.
 ni  es  nie  e e  e so e  

o e  onsi

12.76  : Type de sortie du comparateur 4
ge e i ion   ni e  ( )  o s ni e  ( )  

     o s ni e  e  s ge ( )
g ge sine  o s ni e  e  s ge ( )

o    i s
Sur niveau (0)
Sortie non inversée.
Sous niveau (1)
Sortie inversée.
Sous niveau avec masquage (2)

o ie in e s e e  s ge  e o i ge i e

12.77  : Destination de la sortie du comparateur 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie  o e
e s es es e e i  e en  e og s
i n e in  es  og   so ie n es  

ess e n e 

12.78  : Masquage du comparateur 4
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce s ge e e  o s e e e e se i    (so s ni
e  e  s ge)  e e o ise   e ion  o  

 e o i ge  i e  n i e   e ion o s  
ge

12.79  : Temporisation de la sortie du comparateur 4
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e e o is ion e e  i e  n en e en  s  n 

nsi oi e

12.80  : Non utilisé

12.81  : Sortie du comparateur 5

ge e i ion n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Inactive (0)
 i e en e es  in ie e o  g e  se i   

o e
Active (1)

 i e en e es  s ie e  se i   o e



130

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

12.82 : État avant tempo du comparateur 5

ge e i ion  in i e ( ) o  i e ( )
o    i s 

n i e   o e  n  e o is ion

12.83  : Source du comparateur 5
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  05.04

o    i s
Ce e ni   i e i oi  e o e  
se i  

 e  so e e  i e es  ise en o e  e s 
es es non i s e en  e og s o e 

source.
i n e in  es  og   e  en e 

es  g e  

NOTE
e o e   es   e se o  g n e  ne 

sous vitesse.

12.84  : Seuil du comparateur 5 
(Sous vitesse en min-1)

ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e se   g e  e se i  e s e en   o

e
e se i  es  e i  ns ni  ( in-1    e ) e  g n-

deur considérée.
 ni  es  nie  e e  e so e  

o e  onsi

12.85  : Hystérésis du comparateur 5
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e ni   en e  in ie  e e e  so
ie o e  ne nge  s 

 so ie sse   i e ( ) o s e  i e ein   
e  e 12.84  12.85   so ie sse   n i e ( ) 

o s e  i e sse  en esso s e  e  e 12.84 
- 12.85/2.
 ni  es  nie  e e  e so e  

o e  onsi

12.86  : Type de sortie du comparateur 5
ge e i ion   ni e  ( )  o s ni e  ( )  

     o s ni e  e  s ge ( )
g ge sine  o s ni e  e  s ge ( )

o    i s
Sur niveau (0)
Sortie non inversée.
Sous niveau (1)
Sortie inversée.
Sous niveau avec masquage (2) 

o ie in e s e e  s ge  e o i ge i e

12.87  : Destination de la sortie du comparateur 5
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e in e ne i  e e  

  so ie  o e
e s es es e e i  e en  e og s
i n e in  es  og   so ie n es  

ess e n e 

12.88  :  Masquage du comparateur 5
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce s ge e e  o s e e e e se i    (so s ni
e  e  s ge)  e e o ise   e ion  o  

 e o i ge  i e  n i e   e ion o s  
ge

12.89  : Temporisation de la sortie du comparateur 5
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e e o is ion e e  i e  n en e en  s  n 

nsi oi e
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5.14 - Menu 13 : Gestion des perturbations réseau
5.14.1 - Présentation Menu 13
es es  en   ne son  i is s e o s e 11.31 Co e s es en s   ni e    e esse  i  o  

i e   ( ) e  e e  e o ens ion e iss n e 18.70  i e ( )  es es e e en  son  
i s   ges ion es e ions se   e e esse  i   e  e on g  e on  s o e  es e  e ension 

e  o ni   o n  i  es es e  es ises en s i  e en  e on g es o  e  e e esse  i  si  
ension  se  se o e en e o s es g i s T T nis

5.14.2 - Explication des paramètres du menu 13
13.01 : Tension nominale du réseau
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
e  no in e e  ension e e en e ses  se

13.02 : Fréquence nominale du réseau
ge e i ion     
g ge sine  

o    i s
e  no in e e  en e  se

13.03 : Sélection du type de mesure de tension 
réseau pour affichage

ge e i ion 
e  e e o enne ( )  e  e e i e ( )  
e  e e ini e ( )  e  s en e osi i e ( )
g ge sine  e  e e o enne ( )

o   i s
e ion  e e es e e ension e ns e 

e 13.04.
Valeur efficace moyenne (0)

 e  e ns e e 13.04 es   o enne 
es e s e es es ois ensions en e ses  
se   e  es  ise  o  e  ois  io e 
e i e  se

Valeur efficace maximale (1)
 e  e ns e e 13.04 es   e  

i e es e s e es es ois ensions en e 
ses  se   e  es  ise  o  e  ois  
io e e i e  se

Valeur efficace minimale (2)
 e  e ns e e 13.04 es   e  

ini e es e s e es es ois ensions en e 
ses  se   e  es  ise  o  e  ois  
io e e i e  se

Valeur séquence positive (3)
 e  e ns e e 13.04 es   e  e  

s en e osi i e e  ension en e ses  se   
e  es  e   i ise on es

13.04  : Tension réseau

ge e i ion    
g ge sine   i s
e  e ension en e se  se  s i e   

e 13.03.

13.05  et 13.06 : Non utilisés

5.14.2.1 - Gestion FRT

 

 

Temps

13.34
13.35

13.36

13.33

13.11

13.13

13.14

13.12

13.21 13.22 13.23 13.31

Seuil HVRT Uup,2 Seuil HVRT Uup,3 

Seuil HVRT Uup,4 

Seuil LVRT Ulow,4 

Seuil LVRT Ulow,3 

Seuil LVRT Ulow,2 

Durée TFRT,1 Durée TFRT,2 Durée TFRT,3 Tempo TFRT,END

Seuil LVRT Ulow,1

Seuil HVRT Uup,1

Mise en sécurité
/ Alarme

Mise en sécurité
/ Alarme

U
U

REF, FRT
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13.07 : Mode de gestion FRT
ge e i ion 
s i  ( )  i  e  e e o enne ( )
i  e  e e i e ( )
i  e  e e ini e ( )
i  en e osi i e ( )
g ge sine  i  e  e e ini e ( )

o    i s
e ion  o e e ges ion  i e T o g  ( T)

Désactivé (0)
 ges ion T es  s i e

Activé. Valeur efficace moyenne (1)
 ges ion T es  i e e  s ie s   e  o enne 

es e s e es es ois ensions en e ses  
se

Activé. Valeur efficace maximale (2)
 ges ion T es  i e e  s ie s   e  i e 

es e s e e es ois ensions en e ses  
se

Activé. Valeur efficace minimale (3)
 ges ion T es  i e e  s ie s   e  ini e 

es e s e e es ois ensions en e ses  
se

Activé. Séquence positive (4)
 ges ion T es  i e e  s ie s   e  e  

s en e osi i e es ois ensions en e ses  se

13.08  : Tension réseau pour FRT

ge e i ion    
o    i s

e  e  ension e se  i is e o   ges ion T 
(s e ionn e  e e 13.07).

13.09 : Sélection de la tension de référence FRT
ge e i ion  s i e  e e  ( ) o

o enne e  ension s   se on es ( )
g ge sine  s i e  e e  ( )

o    i s
e ion e  ension e en e i is e o   ges ion 

FRT.
Spécifiée par le paramètre 13.01 (0)

 en e e ension i is e o   g n ion es 
g i s e T es   ension no in e  se  s i e 

ns e e 13.01.
Moyenne de la tension sur 60 secondes (1)

 en e e ension i is e o   g n ion es 
g i s e T es   es e e ension s i e ns e 

e 13.07 et moyennée sur 60 secondes.

13.10  : Tension de référence pour FRT

ge e i ion    
o    i s

e  e  en e e ension o   ges ion T  
(s e ionn e  e e 13.09).

13.11  à 13.14 : Premier au quatrième seuils de 
tension du gabarit LVRT

ge e i ion    
g ge sine   (13.11)
g ge sine   (13.12)
g ge sine   (13.13)
g ge sine   (13.14)

o    i s
e i s e ension  g i  T  e  e i e en 
o en ge e  ension e en e o   ges ion T 

( e 13.10).

13.15  à 13.20 : Non utilisés

13.21  à 13.23 : Première à la troisième durées 
 du gabarit FRT

ge e i ion     s
g ge sine   s (13.21)
g ge sine   s (13.22)
g ge sine   s (13.23)

o    i s
es  g i  T

13.24  à 13.30 : Non utilisés

13.31 : Temporisation de sortie du mode FRT
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
 ension  se  oi  es e  s ie e  13.14 en n  

e e e o is ion o  so i  e  T e  e 13.72 
sse e     ension  se  oi  es e  in ie e  

13.36 en n  e e e o is ion o  so i  e  T 
e  e 13.72 sse e   

13.32 : Activation du mode HVRT
ge e i ion  T s i  ( ) o  T i  ( )
g ge sine  T s i  ( )

o    i s
i ion s i ion  o e e ges ion es sses e 

tension.
HVRT désactivé (0)
e o e T es  s i

HVRT activé (1) 
e o e T es  i

13.33  à 13.36 : Premier au quatrième seuils de 
 tension du gabarit HVRT

ge e i ion    
g ge sine   (13.33)
g ge sine   (13.34)
g ge sine   (13.35)
g ge sine   (13.36)

o    i s
e i s e ension  g i  e T  e  e i e en 
o en ge e  ension e en e o   ges ion T 

( e 13.10).

13.37   13.50 : Non utilisés
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5.14.2.2 - Gestion du réseau pendant la phase FRT

 

13.54 13.53

13.58

13.57

13.56

13.64

13.65

13.66

13.6213.6113.60

Niveau LVRT iLVRT,3

Niveau LVRT iLVRT,2

Niveau LVRT iLVRT,1

Niveau HVRT iLVRT,1

Niveau HVRT iLVRT,2

Niveau HVRT iLVRT,3

Seuils de tension

U
U

REF, FRT

n

réactif

i
i

13.52

13.51 : Courant réactif de référence FRT
ge e i ion  o ( ) o  o enne  o n  i  

s   se on es ( )
g ge sine  o ( ) 

o   i s
e ion  ni e  e se e o n  i  e  on 

o e  en o e T  e g i  e o n  s i   es 
es 13.52  13.66.

Zéro (0)
e  n e  e ni e  e o n  i  in e so  s  

e se  es  ni e en  s i   es es 13.52  
13.66.
Moyenne du courant réactif sur 60 secondes (1)
e ni e  e se  e  on o e  e  onn e  e 

g i  s i   es es 13.52  13.66  o es on  
 ni e  e o n  in e  s  e se  o enn  s  es 
 se on es n  i ion  o e T

13.52  à 13.54 : Premier au troisième seuils de 
tension pour le support LVRT

ge e i ion    
g ge sine   (13.52)
g ge sine   (13.53)
g ge sine   (13.54)

o    i s
e i s e ension  g i  e ges ion e o n  i  en 
o e T  e  e i e en o en ge e  ension 
e en e o   ges ion T ( e 13.10).

13.55 : Non utilisé

13.56  à 13.58  : Premier au troisième niveaux
 de courant pour le support LVRT

ge e i ion   
g ge sine   (13.56)
g ge sine   (13.57)
g ge sine   (13.58)

o    i s
i e  e o n   g i  e ges ion e o n  i  

en o e T  e  e i e en o en ge  o n  
no in  ( e 18.26).

13.59 : Non utilisé

13.60  à 13.62   : Premier au troisième seuils
 de tension pour le support HVRT 

ge e i ion    
g ge sine   (13.60)
g ge sine   (13.61)
g ge sine   (13.62)

o    i s
e i s e ension  g i  e ges ion e o n  i  en 
o e T  e  e i e en o en ge e  ension 
e en e o   ges ion T ( e 13.10).

13.63 : Non utilisé

13.64  à 13.66 : Premier au troisième niveaux de 
courant pour le support HVRT

ge e i ion   
g ge sine    (13.64)
g ge sine    (13.65)
g ge sine    (13.66)

o    i s
i e  e o n   g i  e ges ion e o n  i  

en o e T  e  e i e en o en ge  o n  
no in  ( e 18.26).
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13.67 : Non utilisé

13.68 : Rampe de courant réactif en mode FRT
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
g ge  e s (en i ise on es) o  sse  ne 

onsigne n e e o n  i   ne onsigne g e  
  o n  no in  ( e 18.26) en mode FRT.

13.69 : Limite de courant actif fourni au réseau
 en mode FRT

ge e i ion   o 
g ge sine  

o   i s
i i ion en o en ge  o n  i  ( e 18.26) 

in e  s  e se  en o e T

13.70  et 13.71 : Non utilisés

13.72 : Indicateur d'état FRT

ge e i ion :
s e e ion se  ( )

T  e  e ension se  ( )
T  i  e ension se  ( )

o    i s
Ce e enseigne s   e  ension se

LVRT : creux de tension réseau (1)
o e T ( o  o ge i e T o g )  e  e ension 
se

HVRT : pic de tension réseau (2)
o e T ( ig  o ge i e T o g )  i  e ension 
se

13.73 : Mode de protection FRT
ge e i ion :
s e o e ion i ionne e ( )

e ( )  ise en s i  ( )
g ge sine  s e o e ion i ionne e ( )

o   i s
Ce e e e  e oisi  e o e e o e ion  

o e  en s e e ion e  ension  se

Pas de protection additionnelle (0)
ne e o  ise en s i  n es  en e si  

ension se  so   g i  T
Alarme (1)

ne e es  en e si  ension se  so   
g i  T

Mise en sécurité (2)
ne ise en s i  es  en e si  ension se  so  
 g i  T
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5.15 - Menu 14 : contrôleur PID
5.15.1 - Synoptique Menu 14

f(x)

x

Source référence PID

Référence
PID

Référence
PID en unité

utilisateur

Retour PID
en unité

utilisateur

Erreur PID

Source retour PID

Validation PID

Variateur prêt

1

0

Inversion polarité
référence Rampe référence PID

Valeur de
la sortie PID

Inversion polarité
retour

Mise à
l'échelle

Destination
sortie PID

X-1

1

0

X-1

Verrouillage
intégration PID

Retour PID

Référence
principale

Source
supplémentaire
validation PID

Source
référence principale

Limite haute sortie PID

Limite basse sortie PID

Limites symétriques
sortie PID

Variable tampon 1

Unité utilisateur

Coefficient
unité utilisateur

Variable tampon 2

Bit tampon

+

-

+

+

Sortie de la
fonction courbe

Source
de la fonction courbe

x f(x)

14.84
14.86
14.88
14.90
14.92
14.94
14.96
14.98

14.85
14.87
14.89
14.91
14.93
14.95
14.97
14.99

Destination de la sortie
de la fonction courbe

Gains

I

D
&

X

Points

1
2
3
4
5
6
7
8

P

14.17

14.16

14.10

14.11

14.12

14.20

14.62

14.63

14.22

14.08

14.0714.05

14.06

14.03

14.21

14.19

00.0000.00

00.00

00.00

00.00 00.00

10.01

14.04

14.09

14.02

10.01

14.51

14.60

14.61

14.52

14.56

14.82

14.80

14.81

14.13

14.14

14.18

14.15

14.01
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5.15.2 - Explication des paramètres du menu 14
io e n i onn ge  en    s

14.01  : Valeur de la sortie PID

ge e i ion    
o    i s

Ce e in i e e ni e  e  so ie  g e   
s ise  e e  

14.02  : Source référence principale
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni   i e i se  e en e in i

e  g e  
To es es i es   son  o i e en  ises  

e e o  e es i es ien  ne ge e i ion 
e    o  e     si e es son  ni o i es

14.03  : Source référence PID
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni   i e i se  e en e  g

e  
To es es i es   son  o i e en  ises  

e e o  e es i es ien  ne ge e i ion 
e    o  e     si e es son  ni o i es

14.04  : Source retour PID
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni   i e i se  e e o   g
teur PID.
To es es i es   son  o i e en  ises  

e e o  e es i es ien  ne ge e i ion 
e    o  e     si e es son  ni o i es

14.05  et 14.06  : Inversion polarité
       référence / retour

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ces es se en   in e se  e signe e  en e e  
du retour du PID.
Non (0) 

n e non in e s e
Oui (1) 

n e in e s e
14.05  in e sion o i  en e
14.06  in e sion o i  e o

14.07  : Rampe référence PID
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
Ce e ni  e e s i     en e   

o  sse  e     s ne i ion s e e 
en e e     ne i ion e      

n essi e  e  ois e e e

14.08  : Validation PID
ge e i ion  i  ( ) o  i  ( )
g ge sine  i  ( )

o    i s
Dévalidé (0)
e g e   es  s i

Validé (1)
e g e   es  i

14.09  : Source supplémentaire validation PID
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  10.01

o    i s
Ce e e e  e i e  e g e   s  ne 
on i ion s en i e  14.08.
o  e e g e   soi  i  14.08  10.01 insi e 
 on i ion s en i e oi en  e  
e s es es i s e en  e e s
i n e in  es  oisi  en e en  o

i e en   e   o  i e  e o e   so ie e 
 i ion

14.10  : Gain proportionnel PID
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
C es  e g in o o ionne  i   e e  

e  ne e e  e   ie o o ionne e e                
so ie  (14.01) es  g e   o s e 14.10   
et 14.15  

14.11  : Gain intégral PID
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
C es  e g in in g  i   e e  

e  ne e e  e  e  n g in 14.11 e   ie 
in g e   ie e  en s

14.12  : Gain dérivé PID
ge e i ion    
g ge sine  

o   i s 
C es  e g in i  i   e e   n  i ion

14.13  : Limite haute sortie PID
ge e i ion    
g ge sine   

Ce e e e  e i i e   e  i  e  so
ie   ( oi  14.18).

14.14  : Limite basse sortie PID
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
Ce e e e  e i i e   e  i  n g i e 
o   e  ini  osi i e e  so ie  
Ce e es  in i  si 14.18  i ( )  ( oi  14.18)
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14.15  : Échelle sortie PID
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  e e e  e e  so ie   

n  e o e   en e in i e
 so e es e  en es se  o i e en  e

ise  e e en on ion e  ge e i ion  
e e  e e es  ess e

14.16  : Destination sortie PID
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
e e  e ni  e e e   so ie  es  ess e
e s es es non i s e  non o g s e en  e 
e s

i n e in  es  e   so ie ne se  es
s e n e 

i  so ie  oi  gi  s   i esse  i  es  e o n  e 
esse   ne en e g e

14.17  : Verrouillage intégration PID
ge e i ion  e o i  ( ) o  e o i  ( )
g ge sine  e o i  ( )

o    i s
Déverrouillé (0)

in g ion s e e no e en  o s e  o e  
es  i e
Verrouillé (1)

 e  e in g e  es  g e e  es e  e e e  
s  e e 14.17 e sse  e o i  ( )
ns es  s  o s e  o e  es  s i e   

e  e in g e  es  e ise  e o i  ( )

14.18  : Limite symétrique sortie PID
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
n  14.18 es  is  i ( )  14.13 et 14.14 ennen   
e e  e  es  14.13 i es  e e i

14.19  : Référence principale

ge e i ion    
o    i s

Ce e in i e  e  e  en e in i e

14.20  : Référence PID

ge e i ion    
o    i s

Ce e in i e  e  e  en e  

14.21  : Retour PID

ge e i ion    
o    i s

Ce e in i e  e   e o   

14.22  : Erreur PID

ge e i ion    
o    i s

Ce e in i e e e  en e  en e in i e e  
le retour.

14.23  à 14.50   : Non utilisés

14.51   : Variable tampon 1
ge e i ion     
g ge sine    

o    i s
Ce e e e  e e  ne en e n ogi e   

en e o   e o  

14.52  : Variable tampon 2
ge e i ion   
g ge sine   

o    i s
Ce e e e  e e  ne en e n ogi e   

en e o   e o  

14.53  à 14.55  : Non utilisés

14.56  : Bit tampon
ge e i ion   o  
g ge sine  

o    i s
e in i e i e  se i  e i e on

14.57  à 14.59  : Non utilisés

14.60  : Unité utilisateur
ge e i ion   ( )   ( )   ( )   ( )   ( )

     C ( )   ( )  s ( )  in ( )
      m  ( )  in ( )

g ge sine   ( )
o    i s

Ce e s e ionne ni  i s e  o  es 
es 14.62 et 14.63.

14.61  : Coefficient unité utilisateur
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
Ce e es  n oe ien  i i e  e e n  e 
is ise   en e  e  e e o   en g n e  i i

s e  (14.62 et 14.63).

14.62  : Référence PID en unité utilisateur

ge e i ion   
o    i s

Ce e in i e  e  e  en e  en ni  
i is e  ( e is  e e  14.61).
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14.63  : Retour PID en unité utilisateur

ge e i ion   
o    i s

Ce e in i e  e   e o   en ni  i is
e  ( e is  e e  14.61).
es es 14.62 et 14.63 oi en  e ns e 

menu lecture.

14.64  à 14.79   : Non utilisés

14.80 : Sortie de la fonction courbe

ge e i ion   
o    i s

Ce e in i e  e  e so ie e  on ion

14.81  : Source de la fonction courbe
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e ni  e e so e e  i e  

i e  e s es es n i es  e en  e 
e s  i n e in  es  s e ionn   e  

e  i e se  

14.82  : Destination de la sortie de la fonction courbe
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e s e ionne  es in ion e  i e 
 i e  e s es es non o g s  e   non 
i s  e en  e e s  i n e in  es  

s e ionn   e  e  i e ise en o e es  

14.83  : Non utilisé

14.84 , 14.86 , 14.88  : Abscisses des points 
14.90 , 14.92 , 14.94   1 à 8 de la fonction 

14.96
, 

14.98
                        courbe

ge e i ion   
g ge sine  

o    i s

14.85 , 14.87 , 14.89  : Ordonnées des 
14.91 , 14.93 , 14.95     points 1 à 8 de la

14.97
, 

14.99
                    fonction courbe

ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
- 14.85 e sen e o onn e  oin  s isse 14.84
- 14.87 e sen e o onn e  oin  s isse 14.86
- 14.89 e sen e o onn e  oin  s isse 14.88
- 14.91 e sen e o onn e  oin  s isse 14.90
- 14.93 e sen e o onn e  oin  s isse 14.92
- 14.95 e sen e o onn e  oin  s isse 14.94
- 14.97 e sen e o onn e  oin  s isse 14.96
- 14.99 e sen e o onn e  oin  s isse 14.98

Description de la fonction

  on ion e e  e g n e  ne o e  i  n 
e  e oin s s isses  e  o es on  n 
e  e oin s o onn es ( )

 o e es oin s  e  e  e e on e
 n e e  oin s s isses ons i s  es oin s 

o onn es ( ) son  in i e en  in e o s
 i s isse nie  e e so e es  in ie e 

  s e i e es e s es oin s s isses es 
es 14.84  14.98  o s 14.80 se  g   

o onn e o es on n e   s e i e es e s es 
oin s s isses es es 14.84  14.98.

 i s isse nie  e e so e es  s ie e 
  s g n e es e s es oin s s isses 
es es 14.84  14.98  o s 14.80 se  g   
o onn e o es on n e   s g n e es e s es 
oin s s isses es es 14.84  14.98.

NOTE 
es es o onn s oi en  e on g s ns e 
o  es es e ion

ATTENTION
Si la courbe ne passe pas par le point (0;0), il faut 
renseigner tous les paramètres.
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5.16 - Menu 15 : Options bus de terrain
( e e   no i es o ions o es on n es)
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5.17 - Menu 16: Fonctions d’automatisme
5.17.1 - Synoptiques du menu 16
• Blocs temporisation

Tempo Source Type de Tempo Temporisation Unité de temps État sortie Destination
Te o 16.02 16.03 16.05 16.04 16.01 16.09
Te o 16.12 16.13 16.15 16.14 16.11 16.19
Te o 16.22 16.23 16.25 16.24 16.21 16.29
Te o 16.32 16.33 16.35 16.34 16.31 16.39

• Blocs auto-maintien 1 et 2

Auto-maintien Source ON Source OFF Sortie Destination sortie
o in ien 16.42 16.43 16.41 16.49
o in ien 16.52 16.53 16.51 16.59

Sortie du bloc
temporisation

Source du bloc
temporisation Destination du bloc

temporisationType tempo
du bloc

Unité du bloc
temporisation

Valeur de
temporisation du bloc

0 : TRAVAIL
1 : REPOS 16.x1

16.x5

16.x2
16.x9

00.00
16.x4

00.00
16.x3

Sortie du bloc
auto-maintien

Destination du bloc
auto-maintienSource ON du bloc

auto-maintien

Source OFF du bloc
auto-maintien

ON

M

M

OFF

16.x1

16.x2

00.00

00.00

00.00

16.x9

16.x3
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• Blocs auto-maintien 3 et 4

Auto-maintien Source ON Source OFF Sortie Destination sortie
o in ien 16.62 16.63 16.61 16.69
o in ien 16.72 16.73 16.71 16.79

• Cycleur

Sortie du bloc
auto-maintien

Destination du bloc
auto-maintienSource ON du bloc

auto-maintien

Source OFF du bloc
auto-maintien

ON

M

M

OFF

16.x1

16.x2

00.00

00.00

00.00

16.x9

16.x3

Sortie
du cycleur

Destination 
du cycleurOffset du cycleurTemps du cycleur sur l’état 1

Nombre de
références

cyclées

Mode du
cycleur

RAZ du cycleur

Temps du cycleur sur l’état 2

Temps du cycleur sur l’état 3

Temps du cycleur sur l’état 4

Temps du cycleur sur l’état 5

Temps du cycleur sur l’état 6

Temps du cycleur sur l’état 8

Temps du cycleur sur l’état 7

16.91

16.81
16.95

16.80 16.94

16.93

16.82

16.83

16.84

16.85

16.86

16.87

16.88

16.92

00.00Cycleur

7

1

5

3
8

6

2

4
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5.17.2 - Explication des paramètres du menu 16

16.01  : Sortie du bloc temporisation 1

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  e o is ion 

16.02  : Source du bloc temporisation 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e                 
en e  o  e o is ion 
e s es es e e  i   e en  e e s s  
es en es  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.03  : Type tempo du bloc 1
ge e i ion  T i  ( ) o  e os ( )
g ge sine  T i  ( )

o    i s
Travail (0)

e o  es  i is  en e o is ion i  e ss ge  
i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge   

e en e
Repos (1)

e o  es  i is  en e o is ion e os  e ss ge  
n i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge  
 e en e

NOTE
ne ise so s ension  i e  n es  s ise en o e 
o e ne nsi ion e en e   e o is ion n es  o s 

s i e

16.04  : Unité du bloc temporisation 1
ge e i ion  e on e ( )  in e ( )  e e ( )
g ge sine  e on e ( )

o    i s
Seconde (0)

ni  e e s  o  e o is ion es   se on e
Minute (1)

ni  e e s  o  e o is ion es   in e
Heure (2)

ni  e e s  o  e o is ion es  e e

16.05  : Valeur de la temporisation du bloc 1
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  e g e   e e  e o is ion  

ni  en   ge e 16.04.

16.06  à 16.08  : Non utilisés

16.09  : Destination du bloc temporisation 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  e o is ion 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
es so ies  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.10  : Non utilisé

16.11  : Sortie du bloc temporisation 2

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  e o is ion 

16.12  : Source du bloc temporisation 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e en

e  o  e o is ion 
e s es es e e  i   e en  e e s s  
es en es  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.13  : Type tempo du bloc 2
ge e i ion  T i  ( ) o  e os ( )
g ge sine  T i  ( )

o   i s
Travail (0)
e o  es  i is  en e o is ion i  e ss ge  

i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge   
e en e

Repos (1)
e o  es  i is  en e o is ion e os  e ss ge  
n i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge  
 e en e

NOTE
ne ise so s ension  i e  n es  s ise en o e 
o e ne nsi ion e en e   e o is ion n es  o s 

s i e

16.14  : Unité du bloc temporisation 2
ge e i ion  e on e ( )  in e ( )  e e ( )
g ge sine  e on e ( )

o    i s
Seconde (0)

ni  e e s  o  e o is ion es   se on e
Minute (1)

ni  e e s  o  e o is ion es   in e
Heure (2)

ni  e e s  o  e o is ion es  e e
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16.15  : Valeur de la temporisation du bloc 2
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  e g e   e e  e o is ion  

ni  en   ge e 16.14.

16.16  à 16.18   : Non utilisés

16.19  : Destination du bloc temporisation 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  e o is ion 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
es so ies  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.20  : Non utilisé

16.21  : Sortie du bloc temporisation 3

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  e o is ion 

16.22  : Source du bloc temporisation 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e en

e  o  e o is ion 
e s es es e e  i   e en  e e s s  
es en es  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.23  : Type tempo du bloc 3
ge e i ion  T i  ( ) o  e os ( )
g ge sine  T i  ( )

o    i s
Travail (0)

e o  es  i is  en e o is ion i  e ss ge  
i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge   

e en e
Repos (1)

e o  es  i is  en e o is ion e os  e ss ge  
n i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge  
 e en e

NOTE
ne ise so s ension  i e  n es  s ise en o e 
o e ne nsi ion e en e   e o is ion n es  o s 

s i e

16.24  : Unité du bloc temporisation 3
ge e i ion  e on e ( )  in e ( )  e e ( )
g ge sine  e on e ( )

o    i s
Seconde (0)

ni  e e s  o  e o is ion es   se on e
Minute (1)

ni  e e s  o  e o is ion es   in e
Heure (2)

ni  e e s  o  e o is ion es  e e

16.25  : Valeur de la temporisation du bloc 3
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  e g e   e e  e o is ion  

ni  en   ge e 16.24.

16.26  à 16.28  : Non utilisés

16.29  : Destination bloc temporisation 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  e o is ion 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
es so ies  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.30  : Non utilisé

16.31  : Sortie du bloc temporisation 4

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  e o is ion 

16.32  : Source du bloc temporisation 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e en

e  o  e o is ion 
e s es es e e  i   e en  e e s s  
es en es  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  
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16.33  : Type tempo du bloc 4
ge e i ion  T i  ( ) o  e os ( )
g ge sine  T i  ( )

o    i s
Travail (0)

e o  es  i is  en e o is ion i  e ss ge  
i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge   

e en e
Repos (1)

e o  es  i is  en e o is ion e os  e ss ge  
n i e ( ) e  so ie es  e   o   ss ge  
 e en e

NOTE
ne ise so s ension  i e  n es  s ise en o e 
o e ne nsi ion e en e   e o is ion n es  o s 

s i e

16.34  : Unité du bloc temporisation 4
ge e i ion  e on e ( )  in e ( )  e e ( )
g ge sine  e on e ( )

o    i s
Seconde (0)

ni  e e s  o  e o is ion es   se on e
Minute (1)

ni  e e s  o  e o is ion es   in e
Heure (2)

ni  e e s  o  e o is ion es  e e

16.35  : Valeur de temporisation du bloc 4
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  e g e   e e  e o is ion  

ni  en   ge e 16.34.

16.36  à 16.38  : Non utilisés

16.39  : Destination du bloc temporisation 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  e o is ion 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
es so ies  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.40  : Non utilisé

16.41  : Sortie du bloc auto-maintien 1

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  o in ien 

16.42  : Source ON du bloc auto-maintien 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e i

ion  o  o in ien  ne i sion o   s  
en e en ne e ss ge  i e ( ) e  so ie
e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.43  : Source OFF du bloc auto-maintien 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e 
i ion  o  o in ien  ne i sion o    s  
en e en ne e ss ge  n i e ( ) e  so ie
e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.44  à 16.48  : Non utilisés

16.49  : Destination du bloc auto-maintien 1
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  o in ien 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e so ie  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.50  : Non utilisé

16.51   :  Sortie du bloc auto-maintien 2

ge e i ion n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  o in ien 

16.52  : Source ON du bloc auto-maintien 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e i

ion  o  o in ien  ne i sion o    s  
en e en ne e ss ge  i e ( ) e  so ie
e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.53  : Source OFF du bloc auto-maintien 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e 
i ion  o  o in ien  ne i sion o    s  
en e en ne e ss ge  n i e ( ) e  so ie
e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  
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16.54  à 16.58   : Non utilisés

16.59  : Destination du bloc auto-maintien 2
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  o in ien 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e so ie  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.60  : Non utilisé

16.61  : Sortie du bloc auto-maintien 3

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  o in ien 
.

16.62  : Source ON du bloc auto-maintien 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e i

ion  o  o in ien  e e ne i sion s  en
e en ne e ss ge  i e ( ) e  so ie

e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.63  : Source OFF du bloc auto-maintien 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e          

i ion  o  o in ien  ne i sion o   
 s  en e en ne e ss ge  n i e ( ) e  so ie
e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.64  à 16.68  : Non utilisés

16.69  : Destination du bloc auto-maintien 3
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  o in ien 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e so ie  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.70  : Non utilisé

16.71  : Sortie du bloc auto-maintien 4

ge e i ion  n i e ( ) o  i e ( )
o    i s

Ce e in i e  e  so ie  o  o in ien 

16.72  : Source ON du bloc auto-maintien 4

ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e i

ion  o  o in ien  e e ne i sion s  en
e en ne e ss ge  i e ( ) e  so ie

e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.73  : Source OFF du bloc auto-maintien 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   so e e 
i ion  o  o in ien  ne i sion o    s  
en e en ne e ss ge  n i e ( ) e  so ie
e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e en e  i n e in  es  ess  en e 

se  g e  

16.74  à 16.78  : Non utilisés

16.79  : Destination du bloc auto-maintien 4
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
Ce e es  i is  o  s e ionne   es in ion e  
so ie  o  o in ien 

e s es es e e  i   e en  e e s s  
e e so ie  i n e in  es  ess   so ie 

se  g e  

16.80  : Nombre d’états cyclés
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
0 : e  i

1 à 8  e e  e e  e no e s  e
 e e e  si 16.80   e e  e e e  n e 
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16.81  : Temps du cycleur sur l’état 1
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.82  : Temps du cycleur sur l’état 2
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.83  : Temps du cycleur sur l’état 3
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.84  : Temps du cycleur sur l’état 4
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.85  : Temps du cycleur sur l’état 5
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.86  : Temps du cycleur sur l’état 6
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.87  : Temps du cycleur sur l’état 7
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.88  : Temps du cycleur sur l’état 8
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e ine e e s en n  e e  e e  es e   

16.89  et 16.90  : Non utilisés

16.91  : Sortie du cycleur

ge e i ion    
o    i s

n i e   e

16.92  : Destination du cycleur
ge e i ion  00.00  21.51
g ge sine  00.00

o    i s
e e  e ni  e e e    e  es  

ess
 e e e  o  e  sie s i esses  oisi  01.15 

o e es in ion

16.93  : Remise à zéro du cycleur
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
o s e e e sse  i ( )  e e  es  e is 
  ns e s  e e  e ien    e  e i is  
o  on e  e   e  en e ogi e

16.94  : Mode du cycleur
ge e i ion   o e e e  ni  s    ( )

To ne en e nen e  e   ( )
 o e e e  e en   ( )

g ge sine   o e e e  ni  s    ( )
o    i s

À l’ordre de marche, Init sur état 1 (0)
 o e e e  e e  s ini i ise s   

Tourne en permanence, Même à l’arrêt (1)
e e  o ne en e nen e  e  

À l’ordre de marche, reprend état préc.(2)
 o e e e  e e  e en   en

16.95  : Offset du cycleur
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s
e e  o e  n o se    e  iss e  e
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5.18 - Menu 17: Diagnostics

es es 17.01  17.09 ne son  is oni es e s  es 
 o  C

17.01  : Test des cartes contrôle et interface
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Ce es  onsis e  i e  e on on ionne en  es es 

e on e e  in e e  n  e i e  e es  
 ns e s ne i en ion e e ne  o e   iss n e 

e  ne isse  e i en ion e e oni e
 ns e s ne i en ion in e ne e e oni e  

onne e  e ge in e ne e  o e  ne i en ion 
e ie e  n e o e   iss n e e  ne isse  e 

e oni e i en e  ( o  e o e en  se e o e  
  no i e ins ion  e    i e  on e n )
  g e en  onne e  o es es en es so ies 

e  e is  e es  ne e e si  ension  s es  
in ie e    e s   es  es   ns e 

e 17.05.
  n  es  n ese  o i e es  e e  ( i en  
 n ese  o s ne ise o s ension is so s ension 
 i e ) no en  ne  es es 17.33  

17.39  17.42  17.49  17.52  17.59).
s e es  e onne e  e o

Non (0)
e es  es es n es  s i

Oui (1)
e es  es es es  i

17.02  : Test de la puissance
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s

• Pendant ce test, du courant circule dans le 
moteur.

NOTE
Ce es  n es  is oni e e o  es e sions  

 o  C  ( e i e  oi  g e   ge es 
on ens e s  s C  on  10.75 oi  e g   on 

( ))
Ce es  onsis e  i e  e on on ionne en  es i i s 
e iss n e

Non (0)
e es  e  iss n e n es  s i

Oui (1)
e es  e  iss n e es  i  i  ension s es  

s ie e   e i e  en   ge n e e 
 s ( en e e  e  s e in)  o  e e es  

on ionne  es en es sen e s e  o e oi en  
e e es  ns e s on i e  ne ise en s i  
i gnos i  es  g n  e  e s   es  17.06 in i e 

e  T  o e es
A la fin du test, si une mise en sécurité "Diagnostic" est 
générée, lire le résultat du test de puissance indiqué 
dans le paramètre 17.06 et contacter votre interlocuteur 
Nidec Leroy-Somer habituel.

17.03  : Auto-test de la puissance
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  i ( )

o    i s

• Pendant ce test, du courant circule dans le 
moteur.

NOTE
Cet auto-test n’est disponible que pour les versions 
standard des POWERDRIVE MD2S ou MD2CS (le 
variateur doit gérer la précharge des condensateurs du 
bus DC, donc 10.75 doit être réglé à Non (0)).
Ce  o es  es  e o n  o  i e  es en s e 

iss n e  e ise so s ension   e oins e  s 
is e ns e s  e s n es  s g  C es  e e 

es  en 17.02.
Non (0)

o es  e  iss n e n es  s i
Oui (1)

i ion  es  e  iss n e  i se  e e   e 
ise so s ension  i e

Pour fonctionner, les entrées STO doivent être fermées.
A la fin du test, si une mise en sécurité «Diagnostic» 
apparaît, aller lire le résultat du test de puissance en 
17.06, puis contacter votre interlocuteur Nidec Leroy-
Somer habituel.

17.04  : Non utilisé

17.05  : Résultat test des cartes contrôle et interface

ge e i ion  n o s ( )  ssi ( )
     e  e on e ( )  
     e  e in e e ( )  n ( )

o    i s
En cours (0)
e es  es  en o s  i e   e sis e en n  sie s 

se on es  i e  e  iss n e es  o e (i  ne oi  
es e  e i en ion e e oni e) e  e  ension 

s es  in ie e   
Réussi (1)
e es    e e  e  s s  o  n  s en o e  

i
Échec carte contrôle (2)

n o e   e  s   e e on e   ise 
en s i  i gnos i  es  en e  i e  e es 
conditions mentionnées en 17.01 son  ien es e es  i 

es  e s  e e e  es e s e 17.08 et 17.09 e  en e 
on  e  o e in e o e  i e  e o o e  i e

Échec carte interface (3)
n o e   e  s   e in e e   ise 

en   s i  i gnos i  es  en e  i e  e es 
conditions mentionnées en 17.01 son  ien es e es  i 

es  e s  e e e  es e s e 17.08 et 17.09 e  en e 
on  e  o e in e o e  i e  e o o e  i e

Aucun (4)
n es  n   e e
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17.06  : Résultat test de la puissance

ge e i ion  n o s ( )  ssi ( )  e  s  ( )  e  s  ( )  e  s  ( )  e  e esse  ( )  
     e  o e  ( )  e  s  e   ( )  e  s  e   ( )  e  s  e   ( )
     e  T  o e es ( )  n ( )

o    i s
Si 17.03  i ( )  o es  e  iss n e es  e e   e ise so s ension  i e  e s   es  es  enseign  

ns es es 17.06 et 17.08.
e e  i esso s in i e  o e  s i e s  s n e so e e o e i   es o es e e  17.06 et 

17.08.
s e o i ion o e  ne no e e s en e o es  oi  e is e  

17.06 17.08 Commentaire/Description du problème
En cours (0) - Le test est en cours.
Réussi (1)) - e es    e e  e  s s

Échec bras U (2)
Échec bras V (3)
Échec bras W (4)

00014

n es i e s T es  ss  en  
 Co i i  en e ses en so ie  i e  o  o e iso e en   o e
 o e e onne i e en e es es i e  T e   e e on e
 o e T o  e i e  T i n (e)

00001

00004
n o n  ne i e ns es ses  o e  

 C es o e   onne s
 n sign  e o n e T n i e s  es es i e  T
 i e   onne ion  o e

00020
00021
00022

e e in o e e e  e e  o e  (17.06  )   (17.06   )
 (17.06   )

Échec redresseur (5) 

00017

 ension  s C ne on e s 
 sen e ne se se
 se  e
 Ci i  e ge  s C e e
 C sse n o  es e  si es e es e e  ension e s C
 i e  e  ension se  es  sen e  o nes  on  e esse

00011

on e i e e  ension  s C 
 es e in o e e e  ension  s C
 se  e
 o e e esse  e e  
 C nge  e on  e esse  si ne es es ions n  o ig  e o e

00007
e e ge  s C o  i o n e 

 o e iso e en   o e
 es e in o e e e  ension  s C

e e in o e e e  e e e esse  
 o e e esse  e e
 on e e e e e e se
 C nge  e on  e esse  si ne es  es ions n  o ig  e o e  

Échec moteur (6)
00012

Co i i  en e e  ses e so ie  i e  
 i e  iso e en   o e
 i e  e es so ies   e    i e  ne son  s o i i es

00016 Co i i  en e ne se e so ie  i e  e   sse

Échec bras U et V (7) 
Échec bras V et W (8)
Échec bras U et W (9)

00010
00002

ne es es es e o n  o e  es  in o e e 
 C e  e o n  e e
 o e e onne ion en e es es i e  T e   e e on e

is on ionne en  e  e in e e
e e in o e e e  e e e  o e  (17.06  )   (17.06  )
(17.06  )
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17.06 17.08 Commentaire/Description du problème

Échec STO ouvertes (10) es en es T  ne son  s i es  i e  e es o nes T  e  T  son  ien 
es e  e o en e  e es

Aucun (15) Aucun

e es  ne e  s e is  
 sen e ne se  se
 o e e e e e  ension se   ni e   on  e esse
 sen e i en ion  e esse
 i e  e  ension se  es  sen e  o nes  on  e esse

i n o e e sis e  e e e   e  e 17.08  is n e  n es  es es e on e e  in e e  e  e e e  ens i e es 
no e es e s e 17.08 et 17.09 n  e on e  o e in e o e  i e  e o o e  i e

17.07  : Non utilisé

17.08  : Code d’erreur 1

ge e i ion    
o    i s

Co e in e ne  o  e ine  s is en  es 
o es s  e es  es es e on e e  in e e o  

e  iss n e   no e  n  e en e on  e  o e 
in e o e  i e  e o o e  i e

17.09  : Code d’erreur 2

ge e i ion    
o    i s

Co e in e ne  o  e ine  s is en  es 
o es s  e es  es es e on e e  in e e   

no e  n  e en e on  e  o e in e o e  i e  
e o o e  i e

17.10  : Non utilisé

17.11  : État de fonctionnement précédent l’état 17.12

ge e i ion     (C  10.98)
o    i s

C es    i e  n   ise en s i  

17.12  : État de fonctionnement à la mise en
  sécurité

ge e i ion     (C 10.98)
o    i s

C es    i e   o en  e  ise en s i  

17.13  : Temps écoulé entre les deux états

ge e i ion     s
o    i s

n i e e e s i s es  o  en e es s  i e s 
17.11 et 17.12  Ce e s es  i e e  s  i e e 

e  s  e  in i e e e e s i s es  o  
sse  i  ge

17.14  : Non utilisé

17.15 : Deuxième code d’erreur du dernier défaut

17.16 : Troisième code d’erreur du dernier défaut

17.17 : Quatrième code d’erreur du dernier défaut

ge e i ion    
o    i s

ns  s e sie s ises en s i  en egis es 
si n en   ise en s i  en o s es  e ns 
10.99. 
17.15  17.16 et 17.17 in i en  e o e e  se on e   

oisi e e   i e ises en s i

17.18   et 17.19  : Compteurs mise en sécurité - 1

ge e i ion     (  ) (17.18)
ge e i ion     (  ) (17.19)

o    i s

17.20   et 17.21  : Compteurs mise en sécurité - 2

ge e i ion     (  ) (17.20)
ge e i ion     (  ) (17.21)

o    i s

17.22   et 17.23  : Compteurs mise en sécurité - 3

ge e i ion     (  ) (17.22)
ge e i ion     (  ) (17.23)

o    i s
Ces o e s in i en  e e s e on ionne en  e is 

 e i e ise en se i e  i e  s  i ion 
es ises en s i    e  

Vitesse

Temps
10.98 =
Verrouillé

10.98 =
Déverrouillé M

10.98 =
Arr Rampe>M

10.98 =
Verrouillé

17.13

Mise en sécurité
du variateur

17.11 17.12
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17.24   et 17.25  : Compteurs mise en sécurité - 4

ge e i ion     (  ) (17.24)
ge e i ion     (  ) (17.25)

o    i s

17.26   et 17.27  : Compteurs mise en sécurité - 5

ge e i ion     (  ) (17.26)
ge e i ion     (  ) (17.27)

o    i s
Ces o e s in i en  e e s e on ionne en  e is 

 e i e ise en se i e  i e  s  i ion 
es ises en s i   e  
NOTE

 ise en s i   o es on   e e e ns 
10.24.

17.28  : Non utilisé

17.29  : RAZ des maximums mesurés
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

s e e en s es e s es es 17.30  
17.34.
Oui (1)

e en s es e s es es 17.30  17.34.

17.30  : Tension réseau maximum

ge e i ion    
o    i s
e i  e  o enne 17.37 es  g    s ne 

 (17.29) n  n o e e e n es  onn

17.31  : Tension réseau minimum

ge e i ion     
o    i s
e ini  e  o enne 17.37 es  g    s ne 

 (17.29) n  n o e e e n es  onn

17.32  : Courant moteur maximum

ge e i ion      11.32
o    i s
e i  e  o enne 17.40 es  g    s ne 

 (17.29) n  n o e e e n es  onn

17.33  : Température carte contrôle maximum

ge e i ion    C
o    i s
e i  e 17.46 es  g    s ne  (17.29) 
n  n o e e e n es  onn

17.34  : Température des modules maximum

ge e i ion     C
o    i s
e i   i  ins n n  e 17.42  17.43 et 

17.44 es  g    s ne  (17.29) n  n o e 
e e n es  onn

17.35  : Non utilisé

17.36  : Constante de temps
ge e i ion  s ( )   s ( )   s ( )

      s ( )   s ( )   s ( )   s ( )
g ge sine   s ( )

o    i s
e e  e g e   ons n e e e s  e s   
o enne es e s o ennes onn es en 17.37  17.38  

17.39 et 17.40.

17.37  : Moyenne tension réseau

ge e i ion    
o    i s
o enne e  ension se   o en  e  e ni e ise 

en s i   i e  e  17.36.

17.38  : Moyenne tension du bus

ge e i ion    
o    i s
o enne e  ension s  o en  e  e ni e ise en 

s i   i e  e  17.36.

17.39  : Moyenne vitesse

ge e i ion    in-1

o    i s
o enne e  i esse e  17.36  o en  e  
e ni e ise en s i

17.40  : Moyenne courant moteur

ge e i ion     11.32
o    i s
o enne  o n  o e   o en  e  e ni e ise 

en s i  e  17.36.

17.41  : Non utilisé

17.42  : Moyenne température bras U

ge e i ion    C
o    i s
o enne e  e e  o e   o en  e  
e ni e ise en s i  i e  e   s
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17.43  : Moyenne température bras V

ge e i ion    C
o    i s
o enne e  e e  o e   o en  e  
e ni e ise en s i  i e  e   s

17.44  : Moyenne température bras W

ge e i ion     C
o    i s
o enne e  e e  o e   o en  e  
e ni e ise en s i  i e  e   s

17.45  : Moyenne température redresseur

ge e i ion    C
o    i s
o enne e  e e  e esse   o en  e  
e ni e ise en s i  i e  e   s  

17.46  : Moyenne température carte de contrôle

ge e i ion    C
o    i s
o enne e  e e e  e e on e  
o en  e  e ni e ise en s i  i e  e   

ms. 

17.47  : Non utilisé

17.48  à 17.54  : 7 dernières valeurs de la tension
          réseau à la mise en sécurité

ge e i ion     
o    i s

17.48  e  es   ise en s i  T0 ( ise en s i )
17.49  e  es   ise en s i   T0 - 4 ms 
17.50  e  es   ise en s i   T0   s 
17.51  e  es   ise en s i   T0 - 12 ms 
17.52  e  es   ise en s i  T0 - 16 ms 
17.53  e  es   ise en s i  T0 - 20 ms 
17.54  e  es   ise en s i   T0 - 24 ms 

17.55  : Non utilisé

17.56  à 17.62  : 7 dernières valeurs de la vitesse 
                                                 à la mise en sécurité

ge e i ion    in-1

o    i s
17.56  e  o    ise en s i  T0 ( ise en s i )
17.57  e  o    ise en s i  T0 - 4 ms 
17.58  e  o    ise en s i   T0   s 
17.59  e  o    ise en s i   T0 - 12 ms 
17.60  e  o    ise en s i  T0 - 16 ms 
17.61  e  o    ise en s i  T0 - 20 ms 
17.62  e  o    ise en s i  T0 - 24 ms 

17.63  :  Non utilisé

17.64  :  Échantillonnage V bus et I moteur
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e  e ni   se e e s e isi ion

17.65  à 17.81  : 17 dernières valeurs de la
        tension bus à la mise en sécurité

ge e i ion     
o    i s
  en e e o ge

17.65  e  s   ise en s i  T0 ( ise en s i )
17.66  e  s   ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.67  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.68  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.69  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.70 e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.71  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.72  e  s   ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.73  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.74  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.75  e  s   ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.76  e  s   ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.77  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.78  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.79  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.80  e  s   ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.81  e  s   ise en s i  T0    (17.64 / Fd)

17.82  : Non utilisé

17.83   à 17.99  : 17 dernières valeurs du courant
         moteur à la mise en sécurité

ge e i ion      11.32
o    i s

Fd  en e e o ge
17.83  e  o    ise en s i  T0 ( ise en s i )
17.84  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.85  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.86  e  o    ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.87  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.88  e  o    ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.89  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.90  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.91  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.92  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.93  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.94  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.95  e  o    ise en s i   T0    (17.64 / Fd) 
17.96  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.97  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.98  e  o    ise en s i  T0    (17.64 / Fd) 
17.99  e  o    ise en s i   T0    (17.64 / Fd)
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5.19 - Menu 18 : Mode régénératif
5.19.1 - Synoptique du menu 18

18.05

18.35

-+

Consigne
tension
bus DC

Filtre consigne
tension bus

Puissance
moteur

Taux de
pré-compensation

de puissance

Offset
de courant

Sélection offset
de couple

18.10

04.10

18.11

Gestion creux
de tension

et
Menu 13

Courant max.
onduleur

Gestion
courant max.

Gestion
courant
réactif18.70

Limite courant
restitution 18.31

Consigne
courant réactif

x

18.45

+
+

+
-

PI 4

1

5

0

Type de pilotage/
fonctionnement

Tension bus DC

11.31

Filtre boucle
de courant

+DCbus

IDC

Consigne
courant actif

04.12

18.29

+

-

Référence
finale de

courant réactif

18.12

Courant
réactif

bo
uc

le
 d

e 
co

nt
rô

le
 d

e
co

ur
an

t e
t g

es
tio

n 
M

LI

18.17
Courant

actif

18.16

Courant
total

R
ed

re
ss

eu
r

ac
tif

VRT

Creux
et pics

18.15

x05.03

Courant limite

18.18

Consigne Tg (φ)
18.46

-DCbus

IAC
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5.19.2 - Explication des paramètres du menu 18
n i e  gen  o  o  oni  o ine e  

on e s  n on e  e ge (  o e ) e  n 
e esse  i  onne   se  n i e  gen  

es    ne in e e ni e (  o  onso e)  e 
en   es  i   es i s  e esse  i
o  on g e  n on e  en e esse  i  e ins 

es oi en  e on g s o e e on e e 
e  i esso s ( es es son  g s en sine  ne 

s es o i e )

Pr Noms paramètres Paramétrer à

02.04 Sélection du mode de 
ion e e ( )

08.24 es in ion en e 00.00 ( on i is )
08.25 es in ion en e 00.00 ( on i is )
09.04 o e  on ion ogi e i e   (10.01)

09.06 o e  on ion ogi e e e e o  
e gen (18.40)

09.10 es in ion on ion 
ogi e e n  (06.30)

11.31 T e e i o ge  
fonctionnement

e esse  i  o  
i e  gen ( )

11.66 T e e o ni ion 
en e i e s e esse  gen ( )

17.03 o es  e  iss n e on ( )
 

18.01  : Puissance réactive

ge e i ion    
o    i s
i e e es  osi i  e o n  es  en e  s   ension
i e e es  n g i  e o n  es  en n e s   ension

18.02  : Puissance active

ge e i ion    
o    i s

18.02 e sen e  iss n e i e e on e  en 
on en ion g n e   e  ne iss n e osi i e 

in i e ne o ion e iss n e i e  s C e s 
e se  (o  e s  g n i e) n is ne iss n e 
n g i e in i e ne onso ion e iss n e i e  

se  (o  e  g n i e) e s e s C
i e e es  ssign   ne so ie n ogi e i  e 
en     o es on    e  i e e iss n e 
i e es e  e i e  (    e no  
i e )

18.03  : Tension bus DC

ge e i ion     
o    i s

n i e  es e e  ension  s o n  on in  en 
o e gen ni e en

18.04  : Mode de démarrage
ge e i ion n o    ( )  n o    ( )

     ns s n o ( )
g ge sine  n o    ( )

o    i s
ni  e o e e ge s n e o i ge

Synchro. x 3 (0)
Ten e e se e s n onise   ois e ises  ns i e  en s 

e   ise en s i  n o se  es  g n e
Synchro. x 1 (1)
Ten e e se s n onise  ne se e ois  n s e  

 ise en s i  n o se  es  g n e 
i i e en
Sans synchro (2)
Réservé.

18.05  : Consigne de tension bus DC
ge e i ion    
g ge sine C i e T    i e T    

o    i s
e e esse  sin so  g e e s C  ni e  s i  

 e e   ension  s oi  o o s e 
s ie e   ension i en ion en e ses  √2. 

e s e o n es  se       se  
     se       se      

18.06  : Gain proportionnel boucle de tension 
18.07  : Gain intégral boucle de tension 
ge e i ion     (18.06)

    (18.07)
g ge sine   (18.06)

  (18.07)
o    i s
e e  e e  es g ins o o ionne  e  in g  e  
g ion e  ension e s C

18.08  : Tension réseau

ge e i ion     
o    i s

Tension e e en en e  i e  egen

18.09  : Fréquence réseau 

ge e i ion    
o    i s

n i e  en e  se

18.10  : Taux de pré-compensation de puissance
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
o  n o e i e  e  o ni ion en e 
on e  e  e e esse  i    onsigne e o n  

18.11 es  o i e en  e o e e o i  e  
iss n e 05.03 et de 18.10  i  e ion o se  e o e 

04.10  i ( )   e  e 18.11 es  o e   onsigne 
e o n  i  g n e   g ion e  ension e s 
C n e i e es nsi oi es s  e e i o s i s 
e ge
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18.11  : Offset de courant
ge e i ion     (  e 18.26)
g ge sine   

o    i s
o s e 11.31  e esse  i  on  en o n  ( ) e  

18.28  on ( )  e e 18.11 e sen e  onsigne 
e o n  i   e esse  i  ne onsigne osi i e 

en ne  ne onso ion e iss n e i e  se  
e s e i e  n is ne onsigne n g i e en ne  
ne o ion e iss n e i e  e esse  i  e s 

e se
o s e 11.31  e esse  i  o  i e   ( ) 

o  e 18.28  i ( )  e  e 04.10  i ( )   e   
e 18.11 es  o e   onsigne e o n  i  

g n e   g ion e  ension  s C  Ce i e  
no en  e e e ne o ens ion  o n  

i  n e i e es nsi oi es e ension e s C o s 
i s e ge

18.12  : Référence finale de courant réactif

ge e i ion    
o    i s
e e e  en e e o n  i  s i ion 
es o ens ions

18.13  : Gain proportionnel boucle de courant
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
 n e ss n e e  g ion e o n   e esse  
i  en  e  e  e in n e i en e  e 

en e e   se  insi e  g ge e 18.13   e  
usine du 18.13 es  e  s ne in n e egen  
e  g en e  e g in 18.13 e e  g en e   
n e ss n e e  g ion e o n

18.14  : Gain intégral boucle de courant
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e e  e g e  e g in in g  e  g ion e o n  
 e esse  i  e sse en  e  onse e 

o n   n e on e onsigne en   g in 18.14   
e  sine  18.14 o e  o i  es s i is ion

18.15  : Mesure du courant total

ge e i ion      11.32
o    i s
e e  o n  e e ns e se en en e  

i e  C es  e s  e  so e e o ie e  o n  
i  e   o n  i

NOTE
 ge e i ion e 18.15 es  i i e  e o n  i 
i e  (      11.32).

18.16  : Mesure du courant actif 

ge e i ion     11.32
o    i s
e e  o n  i  so   e i e  e o n  

i  onne i ge e  ge  i e  ne e  
n g i e in i e n on ionne en  en es i ion s  e 

se  o s ne e  osi i e in i e e e i e  
so e ne gie en n   se

NOTE
Co n       11.32

18.17  : Mesure du courant réactif

ge e i ion     11.32
o    i s
e e  o n  i   se   e o n  n es  s 

i  i e e en   ni e  e ge e  i  se   i e ie  e 
e  e iss n e ( os φ) 

 si e e es  osi i  e o n  so  es  en e  
s   ension se
 si e e es  n g i  e o n  so  es  en n e 

s   ension se
NOTE

Co n       11.32.

18.18  : Courant limite

ge e i ion     
o    i s

n i ion e  e  e  i i ion e o n  e e i e  
e esse  i  

Ce e e  en   e 18.19 e  e i i ions 
in e nes  i e

18.19  : Limite de courant symétrique 
ge e i ion     
g ge sine    

o    i s
e e  e e  (en  e 18.26)  i i ion  o n  

i  e nen  o is  ssi ien en so ion en 
es i ion ne gie  oi  g e en  18.26 et 18.30.

18.20  : Valeur de l’inductance de ligne
Réservé.

18.21  : Variateur Régen prêt

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

n i e si e i e  es  s n onis   se  en o e 
g n i  ns e o e  s n o e e e  

e i e  e e o   se  se  e  s  
s n onise  T n  e e e s n onis ion n es  s 

e e  e e in i e on  s e e es  nie  e 
e sse   i  e  on e  i e  e  ge 

s  e s on in

18.22  : États binaires 10.01 à 10.15 en Régen

ge e i ion    
o    i s

 in i e es es 10.01  10.15  e esse  i  
e o ie  e   e esse  i

18.23  : État du variateur Régen

ge e i ion    
o    i s
e o ie  e 10.98  e esse  i
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18.24  : Mise en sécurité en cours sur Régen

ge e i ion   
o    i s

Con ien  e o e e  ise en s i  en o s o  e 
e esse  i  oi   is e es ises en s i  es 

es 10.20  10.29   e   in i e e e 
i e  n es  s en s i  es es e s in i en  

e n o e  ise en s i

18.25  :  Mode stabilité élevée
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s 
Dévalidée (0)

ne o ion e ge  i sion s n  es  
i e  e esse  i

Validée (1)
o ion e ge  i sion o i is e o  ini ise  

es e es  e esse  i  

18.26  : Courant nominal Régen
ge e i ion      11.32
g ge sine  se on i e i e

o    i s
e   o n  no in   i e  gen  e e 

18.26 e  e g    e  L ( o n  se  i ) 
enseign  ns es is i es e i es  g i e 
ins ion  

18.27  : Fréquence de découpage Régen
ge e i ion    ( )    ( )
g ge sine    ( ) o  e 

o    i s
g e  en e e o ge e  

18.27 Fréquence 18.27 Fréquence
0  10  
1  11  
2  12  

  
4  14  

  
6  16  
7  17  

  
  

NOTE
e e   g i e ins ion  o e i e  o  

es en es s ie es    ons e  i e  e o
Somer.

ATTENTION
Ne pas modifier la fréquence de découpage du 
redresseur actif lorsqu'un filtre sinus standard est utilisé.

18.28  : Régulation du bus continu
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)
e e esse  i  ne g e s  ension  s on in  
on on ionne en  es  i   e e 11.31.

Oui (1)
ns e o e e on ionne en  e e esse  i  g e 

 ension  s on in    e  e  18.05.
Ce o e e on ionne en  es  i   i ions ns 
es e es on e  es  i is  o e e esse  i  i  
soi  onne   se  i  n e sin s o  ien  ne 
g n i e s n one o  s n one
 o s e 11.31    o    onsigne e iss n e i e 

e on e  es  g e en in e ne e ni e  g e   
ension  s on in    e  e  18.05.

 o s e 11.31    o    onsigne e iss n e i e 
e on e  s e e  g ion e i esse o  e  
onsigne e o e

  g n i e s n one es  en n e  ne o e 
o i e in i e  ne i esse s ie e   e 

s  i esse no in e  s n o e e e  e 
 es e e  nen  e  g n i e 

s n one ( oi  06.09 et 03.91) e  i e ne o e 
e e ise   o e  s   g n i e

Pr 11.31
(T e e 
i o ge)

Pr 18.28
( g ion  s on in )

Non (0) Oui (1)
Moteur 

synchrone : 
contrôle en 
tension (0)

Réservé

Moteur 
asynchrone : 
contrôle en 
tension (1)

o e  s n one en on e e 
tension

Moteur 
asynchrone :

flux orienté (2)

Moteur 
s n one 

en on e 
e o ie    

orienté

o e  s n one en 
on e e o ie    

o ien  e  onsigne 
e o n  i  o nie 

  g ion e  
ension e s C

Moteur 
synchrone :

flux orienté (3)

Moteur 
synchrone 
en on e 
e o ie    

orienté

Moteur synchrone en 
on e e o ie    

o ien  e  onsigne 
e o n  i  o nie 

  g ion e  
ension e s C

Redresseur 
actif pour 
variateur 
Régen (4)

e esse  i  e  g ion e  
ension e s C  i   i e s 

o  oni s  o  gen

Redresseur 
actif contrôlé 
en courant (5)

Redresseur 
i  on  e 

o n  se  
es  g   
onsigne

e esse  i  on  e 
o n  se  es  g  

  g ion e  
ension e s COnduleur ilôté 

(6)

Onduleur 
on  en 

tension
Convertisseur 

DC/DC (7)
- -
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18.29  : Consigne de courant actif

ge e i ion    
o    i s

Ce e in i e  onsigne e o n   i e  
en o e gen  iss e e  g ion e ension on in e 

n  18.28 es  en o e g ion ension o  iss e e 
o se  o n  18.11 n  18.28 es  en o e o n e 
o n   es  e i  en o en ge  o n  no in  

gen 18.26  o ie  oie n ogi e o   i ison s ie 
e    onsigne e o n  n e gen  i  e e  

e i e on ionne  e  e esse s en n e  e e 
g n   ension  s on in  es e g n   

onsigne e o n  18.29.

ATTENTION
Ce fonctionnement en tandem exige un branchement 
particulier des redresseurs, consulter Nidec Leroy-
Somer.

18.30  : Validation limite de courant en restitution
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s
Ce e e e  e ni  si on i ise o  s  i i e e 
o n  en es i ion 18.31 o s e 11.31    o  

Puissance
active

Limite de
courant
symétrique

Dévalidée Validée

Non Oui

Validation limite
courant restitution

Limite de
courant

en restitution

18.02

18.19

18.30

18.31

18.31  : Limite de courant en restitution
ge e i ion  si 11.31       e 18.26

                   si 11.31   o       e 05.07
g ge sine  

o    i s
Si 18.30  i e ( )  e e e e  e i i e  

 es i ion ne gie e s e se  (11.31  ) o   
g n i e (11.31   o   e  18.28  )

18.32  : Validation mise en sécurité redresseur
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s
Dévalidée (0)

in o ion e ise en s i   e esse  es  s ns e e  
s  on e
Validée (1)
Si 11.66   n e  gen  ne ise en s i   
e esse  i  g n e ne ise en s i   e esse   
e on e  gen

18.33  : Type de redresseur actif

ge e i ion  on ( )  o  oni  ( )  gen ( )
o    i s

Réservé.

18.34  : Non utilisés

18.35  : Filtre consigne de tension bus
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Ce e e e  in o i e n e s   onsigne e 
ension s  e  e 
ons n e e e s  18.35 ms. 

18.36  à 18.39  :  Non utilisés

18.40  : Ordre de marche pour le Régen

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

n i e  e esse  i  o e e ge e   
ns e s o  o e e e  e esse  i  es  i o  
o i e en   on e  e so ie

18.40  i ( ) si 01.11  o e e e  e on e  
e so ie es   e ( ) o  si e s  10.02 o ie 

i e  e on e  es   i e ( )

18.41  : Onduleur prêt

ge e i ion  on ( ) o  i ( )
o    i s

n i e  e esse  s n one en e e e on  
on e  e so ie es  en s i  on ( ) o   i ( )

18.42  : Alarme réseau du Régen
ge e i ion  on ( ) o  i ( )

o    i s
n o ion e is i ion  se  Ce e in o ion e  

e e oi e  on e  o  g e  es o es se
o s e 18.42 es   i  e e in o ion es  ns ise 
 on  on e  o  i e  e o e  i   

e 06.03.

18.43  : Sélection du mode de réglage du réactif
ge e i ion    18.45 ( ) o    18.46 ( )
g ge sine    18.45 ( )

o    i s
Fixé par 18.45 (0)
e o n  i  e on e  gen es  i e e en   

 e e 18.45
Fixé par 18.46 (1)

 Tg (φ) ( iss n e i e iss n e i e) e on e  
gen es  e   e   e 18.46
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18.44  : Coeff. compensation de la composante
  réactive

ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
e e  e o ense  e o n  i  onso   e 

e se

18.45  : Consigne de courant réactif
ge e i ion     (  e 18.26)
g ge sine   

o    i s
Ce e se  e onsigne e o n  i  e  ne 

e  n e  e e  e iss n e en en e es  oisin e 
 ne e  non n e e e  so e  o  o i e  

o n  i  
 si e e es  osi i  e o n  so  se  en e  
s   ension se

 si e e es  n g i  e o n  so  se  en 
n e s   ension se

18.46  : Consigne de Tg (φ)
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
i n   e  s e ionn e ns 18.43   e  e 18.46 

se  e en e e Tg (φ)  on  en e  i e  
gen

18.47  à  18.49  : Non utilisés

18.50  : Tension à réguler
Réservé.

18.51  : Charge ou décharge de la sortie
Réservé.

18.52  : Tension de sortie (VS)

Réservé.

18.53  : Consigne de tension de sortie 
Réservé.

18.54  : Tension de sortie max
Réservé.

18.55  : Tension de sortie min
Réservé.

18.56  : Tension bus max
Réservé.

18.57  : Tension de bus min
Réservé.

18.58  : VS > Vmax

Réservé.

18.59  : VS < Vmin

Réservé.

18.60  : Vbus > Vmax

Réservé.

18.61  : Vbus < Vmin

Réservé.

18.62  : Résistance simulée
Réservé.

18.63 : Capacité de filtrage (côté basse tension)
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s 
Reservé.

18.64 : Capacité totale du bus continu
ge e i ion   o  
g ge sine   

o    i s 
Reservé.

18.65  à 18.69 : Non utilisés

18.70 : Gestion des creux de tension.
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s 
Dévalidée (0)

o  es i e s  e esse  i  es e  e ension  
se  son  g s on o en    es i ion e  e 

i esso s  Ce o e es   i i gie  o s e e e esse  
i  es  i is  o  i e e ni e  oni es so  

s  e se

État de 06.03
côté onduleur

État de 06.03 
côté redresseur 

actif
Commentaires

i e ( )

i e ( )

oi  06.03  s 
i e ( )

 ( ) o   
i  ( )

 ( ) o   
i  ( )

i e ( )

 ( ) o   
i  ( )

oi  06.03  s 
 ( ) e   

i  ( )

Validée (1)
 e  e ension  se  e e esse  i  i i e e 

o n   ne e  nie  18.71  i  e  e  
es  s ie e  18.73  e e esse  i  se e o i e  n 

s o e e e  igne i en ion  e i e  e 
ne ise en s i   e e se  e n i   Ce o e es  
 s e ionne  o s e e i e  on e i  ne gie ne 

g n i e o  in e e  s  e se

18.71  à 18.74 : non utilisés
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18.75 : Sélection du mode de fonctionnement
 PTI ou PTO

ge e i ion  C ssi e ( )  T  ( )  T  ( )
g ge sine  C ssi e ( ) 

o    i s 
Ce e s e ionne e o e e ges ion es ne gies
Classique (0)

o e e on ionne en  ssi e
PTI (1)
 o e  T e n  ( T )  ns e o e e on ionne en  es 

es 18.79  18.80 et 18.81 son  i is s o  s e  
es i i ions e iss n e onso e  on e  
i en n  e o e  e i e  i ion e e o e 
e on ionne en  ne nge ien  on ionne en   
e esse  i

PTO (2)
o e  T e  ( T )  ns e o e e on ionne en  

es es 18.77 et 18.78 son  i is s o  s e  
 onsigne o  es i i ions e iss n e o nie  

on e  i en n  e o e  e i e  i ion e e 
o e e on ionne en  ne nge ien  on ionne en  
 e esse  i

18.76  : Statut PTI, PTO ou IPTO

ge e i ion  C ssi e ( )  T  ( )  T  i  ( )
T  ( )
o    i s 

 e on ionne en  e on e  (o   e esse )  
Ce s  en  es es 18.75 et 18.28.

18.77 : Consigne de puissance en mode PTO
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s 
Consigne e iss n e o nie  e o e  en 
on ionne en  T  i e en  e  iss n e 
no in e nie  √   05.09  05.07.

18.78 : Limite maximale de production en mode PTO
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s 
i i e i e e iss n e o nie  on e  en 
on ionne en  T  i e en  e  iss n e 
no in e nie  √   05.09  05.07.

18.79 : Limite maximale de consommation en mode PTI
ge e i ion   
g ge sine  

o    i s 
i i e i e e iss n e onso e  on e  

en on ionne en  T  i e en  e  iss n e 
no in e nie  √   05.09  05.07.

18.80 : Activation du mode de limitation de puissance
ge e i ion  s i  ( ) o  i  ( )
g ge sine  s i  ( )

o    i s
i ion ne i i ion io i i e e iss n e 

consommée en mode de fonctionnement PTI.

18.81 : Limite de puissance en mode de limitation
 de puissance

ge e i ion  
g ge sine  

o    i s 
i i ion io i i e e iss n e onso e en o e 
e on ionne en  T  i e en  e  iss n e 

no in e nie  √   05.09  05.07.

18.82 : Statut Maître/Esclave en mode IPTO
ge e i ion  s e ( ) o  e ( )
g ge sine  s e ( )

o    i s
 e s e  e esse  i  en o e e 

fonctionnement IPTO.

18.83 : Gain proportionnel de synchronisation
ge e i ion    
g ge sine : 100

o    i s
in o o ionne  e  g ion e s n onis ion  

e esse  es e is is  e esse  e

18.84 : Gain intégral de synchronisation
ge e i ion    
g ge sine : 100

o    i s
in in g  e  g ion e s n onis ion  

e esse  es e is is  e esse  e

18.85 : Gain intégral d'équilibrage
ge e i ion    
g ge sine: 100

o    i s
in in g  e  g ion i i ge  e esse  

es e is is  e esse  e

18.86 : Consigne de courant de court-circuit
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
Consigne e o n  o s n o i i  se o i  s  e 

se  i  Ce e onsigne es  e i e en  e 18.26.

18.87 : Gain proportionnel de la protection court-circuit 
ge e i ion    
g ge sine : 100

o    i s 
in o o ionne  e  g ion e o n  en o i i

18.88 : Gain intégral de la protection court-circuit 
ge e i ion    
g ge sine : 100

o    i s 
in in g  e  g ion e o n  en o i i
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18.89 : Constante de temps slew rate court-circuit  
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
Cons n e e e s  s e  e en so ie e  g ion 

 o n  e o i i  Te s o  e e   so ie  
o e e  ie e 13.01  o

18.90 : Coefficient filtre module courant
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
Coe ien  e ge  o e e o n  i is  o   
ges ion es o s i i s

18.91 : Valeur moyenne de la puissance active fournie 
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
ni   e  o enne e  iss n e o nie  e 

e esse  e e  e e esse  es e

18.92 : Valeur moyenne de la puissance
 réactive fournie

ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
ni   e  o enne e  iss n e o nie  e 

e esse  e e  e e esse  es e

18.93 : Puissance nominale
ge e i ion     
g ge sine : 0

o    i s
ni   iss n e no in e  se  i  (en )

18.94 : Puissance active fournie 
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
ni   iss n e i e in e e ns e se  i  

e i e en  e 18.93.

18.95 : Puissance réactive fournie  
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
ni   iss n e i e in e e ns e se  i  

e i e en  e 18.93.

18.96 : Puissance active disponible 
ge e i ion    
g ge sine   

o    i s
iss n e i e is oni e  e i e en  e 18.93.
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5.20 - Menu 19 : Options Entrées/Sorties 
supplémentaires

e e    no i e e o ion o es on n e
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5.21 - Menu 20 : Applications spécifiques
5.21.1 - Synoptique du menu 20

Menu 1

20.15 20.19à

&

Menu 1

Référence finale
du mode

marche d’urgence

Choix de la réf. locale de
vitesse du mode

marche d’urgence

Prend la main sur les
 ordres de marche et

 inhibe les
 mises en sécurité

Référence 1
de vitesse du mode
marche d’urgence

Référence 2
de vitesse du mode
marche d’urgence

B

DIx

DIy

Autorisation du mode
marche d’urgence

1

1

0

0

1

0

OU

OU

B’

08.2x08.1x

DIx

08.2z

Référence
distance/locale

du mode
marche d’urgence

Inversion entrée DIx

Perte signal
4-20mA

Entrée
logique

DIx

Inhibition
des mises

en sécurités08.2y

20.30

20.40

Gestion du backspin         

Activation du kick start         

   Backspin et Kick start        

20.41

20.42

20.43

20.44

20.45Référence vitesse 1 Kick start         

Référence vitesse 2 kick start        

Référence vitesse finale kick start        

Temps pour chaque réf.       

Rampe d’accélération/décélération Kick start       

 5 dernières mises en sécurité masquées        

20.09

07.28

07.29

20.05

20.06

20.01

20.02

20.03

20.04

Marche d’urgence



162

 T  C

Guide de mise en service Powerdrive MD2
4617 fr - 2020.07 / h

5.21.2 - Explication des paramètres du menu 20
20.01  : Autorisation du mode marche d’urgence
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

on ionne en  no
Oui (1)

o is ion  o e e gen e
NOTE

Si 20.01 es  s  i  es en es ogi es son  o es en 
ogi e osi i e (08.29  osi i e)

o s e 20.01 es   i ( )  e  e es en es T  e  T  
son  e es  o s e i e  on ionne en o e e 

gen e
 es  onsei  i ise  ne en e ogi e in e s e o e 

source de 20.01 o  en s o e e i en e e 
20.01 sse   e  i e  e gen e

ns e o e e gen e 
 e i e  e en marche avant uniquement   

i esse s e ionn e  es es 20.03 et 20.04.
 es o es e e  nis  e e 06.43 
son  igno s

 e e e e o i ge ogi ie  06.15 es  igno
 es s en es e i gnos i  iss n e ne son  s 

is es
 e i e  igno e o es es o n es  ie
 es ises en s i  i es  ogi ie  son  in i es  is 

e  es  i e o  sign e  e  sen e
 es es ises en s i  son  e es 

o i e en  in en en  e 10.80 (s ns 
i i ion  10.34).

 e o e e e ise   o e es  i  in en en  
de 06.09 e  es e i  o  es on ionne en s  eni

 o i ge  o e e e n es  s e e e

20.02  : Inhibition des mises en sécurités
ge e i ion  on ( ) o  i ( )
g ge sine  on ( )

o    i s
Non (0)

on ionne en  no
Oui (1)
es ises en s i  ogi ie s ( oi  is e e 20.15) ne sont 
s ises en o e is e  es  i e o  

sign e  e s sen e  es es ises en s i  son  
o i e en  e es in en en  e 10.80 (s ns 

i i ion  10.34).

20.03  : Référence distance/locale du mode marche 
d’urgence

ge e i ion   is n e ( en  ) ( ) o
  o e ( en  ) ( )

g ge sine  is n e ( en  ) ( ) 
o    i s

Distance (menu 1) (0)
 en e i esse  i e  es  g e   en e 
 e e   en   i ne ise en s i    es  
e e s  ne es en es n ogi es  o    en e 

i esse se  e in e  20.04.

Locale (menu 20) (1)
 en e i esse  i e  es  nie  e e 

20.05 si 20.04 es    o   e e 20.06 si 20.04 est 
 

20.04  : Choix réf. locale de vitesse du mode
  marche d’urgence

ge e i ion    ( ) ( ) o    ( ) ( )
g ge sine    (20.05) ( ) 

o    i s
Réf. 1 (20.05) (0)

 en e e i esse  o e e gen e es  g e 
 20.05.

Réf. 2  (20.06)(1)
 en e e i esse  o e e gen e es  g e 

 20.06.

ATTENTION
L’affichage de 07.28 et 07.29 «Perte signal 4/20 mA» est 
toujours fonctionnel même lorsque AI2 est paramétré sur 
«4/20 mA sans détection» (réglage usine).
Si l’entrée AI2 n’est pas utilisée, paramétrer 07.11 sur       
0/20 mA.

20.05  : Référence 1 de vitesse du mode marche
  d’urgence

ge e i ion   01.06 
g ge sine   in-1

o    i s
Consigne e i esse en o e e gen e

20.06  : Référence 2 de vitesse du mode marche
  d’urgence

ge e i ion   01.06
g ge sine   in-1

o    i s
Consigne e i esse en o e e gen e

20.09  : Référence finale du mode marche d’urgence
 

ge e i ion   01.06
o    i s

Consigne e i esse ise en o e en o e e 
gen e

• La commande par console (06.43 = Console) 
n’est pas adaptée au mode de fonctionnement 

marche d’urgence.

20.10  à 20.14  : Non utilisés

20.15  à 20.19  5 dernières mises en sécurité
 masquées

ge e i ion     (C 10.20)
o    i s

Ces es on iennen  es  e ni es ises en 
s i   i e  non ises en o e  e o e 

e gen e
20.15 in i e e ise en s i   s en e
20.19 in i e e ise en s i   s n ienne
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es ises en s i  in i es en e gen e son   

N° Libellé Raison de la mise en sécurité

4 Surintensité 
T ein ge

in ensi  nsis o  T ein ge
o  e POWERDRIVE MD2

s i i e 
s i i e e o n  o e   

so e e o ie e es  o n s 
moteur non nulle

ge 
i e  

e ni e  e s ge  i e  
e e es on i ions nies  
  e  no i e ins ion

10 e 
redresseur

Te e o  e e  
issi e   e esse

sis n e e 
ein ge

ge sis n e e ein ge
    10.39  

21 e 
T  e es T e  se ( )

24 on e CT  
moteur

e e e en e CT   
o nie    i e  o  es 

en es T T  e o ion  
C

Perte 4 mA sur 
AI2

e e e  onsigne o n  s  
en e n ogi e 

Perte 4 mA sur e e e  onsigne o n  s  
en e 

Perte 
o ni ion

e e o ni ion s   i ison 
série du connecteur P2

e e s e 
e in

onne ion  s e e in en 
cours de fonctionnement ou erreur de 
i ing

e o e Ce ines onn es en o es  e 
o e  son  n n es

40 C e o e  e e on e ne ien  s 
 o ni e  e   e o e

41 i is e  ise en s i  i is e   
en e    e 10.61

42 i is e  ise en s i  i is e   
en e    e 10.63

i is e  ise en s i  i is e   
en e    e 10.65

44 i is e  ise en s i  i is e   
en e    e 10.67

i is e  
ise en s i  i is e   

en e   i ison s ie 
10.38  

46 i is e  
ise en s i  i is e   

en e   i ison s ie
10.38  

47 i is e  
ise en s i  i is e   

en e   i ison s ie
10.38  

i is e  
ise en s i  i is e   

en e   i ison s ie
10.38  

i is e  
ise en s i  i is e   

en e   i ison s ie
10.38  

N° Libellé Raison de la mise en sécurité

i is e  
ise en s i  i is e   

en e   i ison s ie
10.38  

e 
T  

 e es T e  se 
 C ge o  i o n e

e 
T  

 e es T e  se 
 C ge o  i o n e

66 ge e o n  e ge e  so ie 
 es    

Surintensité 
moteur 

e o n   ss   i i e 
og e en 05.55   ge es  
o  e e  o   g ge

70 Perte 4 mA sur 
AI4 MDX-IO

e e e  onsigne o n  s  
en e n ogi e  e o ion 

MDX-IO

71 Perte 4 mA sur 
 

e e e  onsigne o n  s  
en e n ogi e  e o ion 

MDX-IO

T
 ension se  es e es  en 

e o s  g i  T ( oi  en  
)

T
 ension se  es e es  en 

e o s  g i  T ( oi  en  
)

101 e e se  
e n i e e  se  e iss n e

102 Redresseur

MD2R : Mise en sécurité du 
e esse  gen  sign e   

i ison s ie  on e  gen
(  11.66)

20.20  à 20.29  : Non utilisés

20.30  : Gestion du backspin
ge e i ion  i e ( ) o  i e ( )
g ge sine  i e ( )

o    i s 
n  e e on ion es  i e  e i e  e   

o  ne gie o en ie e en e e en  e g sin e 
ns e ins es e ge s s i es (e   

o es  i  og essi es)  o  onge  e e s 
e on ionne en  ossi e en sen e e se  n 
on ion e   s s e  o en  e  s en e e 
 is i ion  se   e i e  e  insi on ionne  
sie s in es  ie  e e es se on es e   se e 

ne gie in i e e  ge
i e se  e ien  n  e e s g  en 06.62 ( g e 
s   se  soi  s e )  e i e  e e 
o e    i esse e onsigne  inon  n  e e 
se  es  g n
20.31  : Vitesse du backspin

Réservé.

20.32  : Non utilisé

20.33  : Couple du backspin
Réservé.

20.34  : Seuil de basculement en mode backspin
Réservé.
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20.35  à 20.39 : Non utilisés

20.40 : Activation du Kick start 
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s 
 on ion i  s  es  es in e  o e  ne o e 

o e  os i ion e  onsigne e i esse  
i e  

on ion se e  es i ions s i es

ATTENTION
Ce fonctionnement peut endommager le moteur.
Dévalidé (0)

on ion i e
Validé (1)

 o in o e e e   s en e e o ge e 
o e e on  se  ini i e

. 

20.41 : Référence vitesse 1 kick start 
ge e i ion   01.06
g ge sine  

o    i s 

20.42  : Référence vitesse 2 kick start 
ge e i ion  -01.06   01.06

o    i s 

20.43  : Référence vitesse finale kick start 
ge e i ion  01.06   01.06
g ge sine  

o    i s 
Consigne n e i is e en i  s

20.44  : Temps pour chaque réf. 
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s 
e e  e g e  e e s en e e onsigne

20.45 : Rampe d’accélération/décélération
ge e i ion     s
g ge sine   s

o    i s
e e  e g e  es es e e onsigne

 Vitesse moteur 

 Temps 

20.42

20.41

20.43

-20.41

-20.42

20.44 20.44 20.44 20.44 20.44

20.45 20.45 20.45
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5.22 - Menu 21: Paramètres deuxième 
moteur

e e   e 11.45 o  e oi   o e

21.01  : Limite maximum moteur 2
ge e i ion     in-1

g ge sine   in-1

o    i s
Ce e ni   i esse i  ns es e  sens 
e o ion

Ce paramètre est équivalent au 01.06 du moteur 1.

• Avant de paramétrer la limite maximum, 
vérifier que le moteur et la machine entraînée 

peuvent la supporter.

21.02  : Limite minimum moteur 2
ge e i ion    21.01 min-1

g ge sine   in-1

o    i s
n o e ni o i e  e e ni   i esse ini

ATTENTION
Ce paramètre est inactif lors de la marche par impulsions.
Ce paramètre est équivalent au 01.07 du moteur 1.

21.03  : Sélection référence moteur 2
ge e i ion   o nie  ( )  n e n ogi e  ( )

n e n ogi e  ( )  en e g e ( )  Conso e ( )
g ge sine   o nie  ( )

o   i s
Par bornier (0)

 s e ion e  en e i esse s e e e   
o in ison es en es ogi es e es  es 

01.41 et 01.42.
Entrée analogique 1 (1)

 en e i esse es  iss e e en e n ogi e 
i en ie e  (  )

Entrée analogique 2 (2)
 en e i esse es  iss e e en e n ogi e 

i en ie e  (  )
Référence préréglée (3)

 en e i esse es  iss e es en es g es 
(   )
Console (4)

 en e i esse es  iss e e in e e e ge 
(C )
Ce paramètre est équivalent au 01.14 du moteur 1.

21.04  : Accélération 1 moteur 2
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
g ge  e s o  e  e    in-1 *.

21.04  

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

Ce paramètre est équivalent au 02.11 du moteur 1.
( )  i esse e en e e  e ng e e  in-1 
  in-1 ns e e 02.56  Ce  e e  insi e 

i ie  es es ion e  e ion  

21.05  : Décélération 1 moteur 2
ge e i ion     s *
g ge sine   s

o    i s
g ge  e s o  e  e  in-1 *  

21.05  

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

t(s) x 1000 min-1

(N2 - N1) min-1

Ce paramètre est équivalent au 02.21 du moteur 1.

( )  i esse e en e e  e o i e e    
min-1  e 02.56  Ce i e e  e i ie    
es e s ion e  e ion

N (min-1)

1000

N2

N1

0

Valeur 21.04

t
t (s)

0

Valeur 21.05

t
t (s)

N (min-1)
1000

N2

N1
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21.06  : Fréquence nominale moteur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
C es  e oin  o  e on ionne en   o e  sse e 
o e ons n   iss n e ons n e
n on ionne en  s n  es    en e e e e s  
 e sign i e o e

Ce paramètre est équivalent au 05.06 du moteur 1.

21.07  : Courant nominal moteur 2
ge e i ion      11.32
g ge sine   

o    i s
C es   e   o n  no in  o e  e e  s   e 
sign i e   s ge es  ise  i  e e e e
Ce paramètre est équivalent au 05.07 du moteur 1.

21.08  : Vitesse nominale moteur 2
ge e i ion     in-1 
g ge sine   in-1

o    i s
C es   i esse en ge  o e  e e e s   e 
sign i e
Ce paramètre est équivalent au 05.08 du moteur 1.

21.09  : Tension nominale moteur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
e e  e ni   is i e ension en e o e 

suit : 

e e  e ni   is i e ension en e 
illustrée ci-dessus.

i e oos  e es  s e ionn  (05.14   in i e e  
oos  ( ) o   i e ( ))   e  e oos  es  e 

 05.15.
Ce paramètre est équivalent au 05.09 du moteur 1.

21.10  : Cos PHi moteur 2
ge e i ion    
g ge sine  

o    i s
e Cos φ es  es  o i e en  en n  ne se 

o i ge e ni e   ( oi  05.12) e  g  ns e 
e  ns e s  o   o e o i ge n  

 e e e e  en e   e   Cos φ e e e s   
e sign i e  o e

Ce paramètre est équivalent au 05.10 du moteur 1.

21.11  : Nombre de pôles moteur 2
ge e i ion  C  o i e ( )   es ( )

  es ( )   es ( )   es ( )
  es ( )   es ( )   es ( )
  es ( )

g ge sine   C  o i e ( )
o    i s
o s e e e es    (C  o i e)  e 

i e  e o i e en  e no e e es en 
on ion e  i esse no in e (21.08) e  e  en e 

no in e (21.06)  To e ois  on e  enseigne   e  
i e e en  en no e e i e e es  

Nombre de pôles 21.11
2  es ( )
4  es ( )
6  es ( )

 es ( )
10  es ( )
12  es ( )
14  es ( )
16  es ( )

Ce paramètre est équivalent au 05.11 du moteur 1.

21.12  : Résistance statorique moteur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce e o ise  sis n e s o i e  o e  
o  e on e en o e e o ie  ( oi  e 05.14).
i  sis n e s o i e ne e  s e es e ( o e  

non onne  e  s ie e   e    i e) 
ne ise en s i  sis n e s o i e  
o s n o i ge (05.12  ns o ion  es 
o e  enseign s ( ) o  e  o ion  es o e  

in o e s ( ))   e  e  sis n e s o i e es  
o i e en  o is e ns 21.12.

Ce paramètre est équivalent au 05.17 du moteur 1.

21.13  : Offset de tension moteur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
Ce  o se  e ension es  es   e i e  ( oi  

e 05.14)   e e  e o ige  es i e e ions  
i e  no en  es es e ension ns es T e  

es e s o s  Ce e o e n e i o n  ns 
es on ionne en s  sse i esse  es i e o s e  
ension e so ie  i e  es  i e
o s n o i ge (05.12  ns o ion  es 
o e  enseign s ( ) o  e  o ion  es 
o e  in o e s ( ))   e  e o se  e ension es  

o i e en  o is
Ce paramètre est équivalent au 05.23 du moteur 1.

Tension de sortie

Caractéristique de
la tension de sortie
pour un boost inférieur
à 6,25 %

Fréquence

de sortie

Boost
*

21.09

21.09
2

21.06
2

21.06
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21.14  : Inductance d'axe d / Ind. Fuite moteur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
- o e  s n one  e  e in n e g o e e i e 

en e  s o   o e e  ine   e  e 
05.24 es  o is e o i e en  o s n o i-

ge en o e e on e e  o ien  ( oi  05.12)
- Moteur synchrone  e  e in n e i e 

s o i e  o e   e  e 21.14 est 
o i e en  s o e o s e  o e o
i ge (05.12  e  o ion  es o e  

in o e s ( ))
Ce paramètre est équivalent au 05.24 du moteur 1.

21.15  : Paramètres moteur 2 actifs 

ge e i ion  n i s ( ) o  i s ( )
o    i s

21.15 sse e    o s e es es  o e   son  
i s s son  is en o e o s e 11.45 es    

o e   ( )

21.16  à  21.23   : Non utilisés 

21.24  : Inductance totale (Ls) moteur 2
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
- o e  s n one  so e e in n e gn is n e 

e  e in n e e i e   e  no in e    
o e   e  e 05.24 es  o i e en  s o e 

o s e  o e o i ge (05.12  e  o ion  
es o e  in o e s ( ))

- Moteur synchrone  e e n es  s e inen  ns e 
s n o e  s n one

Ce paramètre est équivalent au 05.25 du moteur 1.

21.25  à 21.29  : Non utilisés

21.30  : f.e.m moteur 2 pour 1000 min-1 (Ke) ( )
ge e i ion     
g ge sine   

o    i s
 e  e 21.30 es  i is e o  e on e s ns e  

es o e s s n ones (03.38    )   e  oi  e 
enseign e  i  e  e sign i e  o e  o  

  o e o i ge
Ce paramètre est équivalent au 05.33 du moteur 1.

21.31  à 21.50  : Non utilisés

21.51  : Inductance axe Q, moteur 2 ( )
ge e i ion     e 21.14
g ge sine  

o    i s
e e  e e  ne e  in n e en e 
e  e  e o  es ines s n ones  es 

s i n s
Ce paramètre est équivalent au 05.51 du moteur 1.
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6 - FONCTIONNEMENT PAR MODBUS RTU
6.1 - Liaison série
Le POWERDRIVE in g e en s n  n o  i ison s ie  
non iso  essi e  n onne e

o  es i is e s so i n  onse e  in e e e 
ge onne e en e nen e  i  es  n ess i e 

o s e o e  o ion  e  o  i ison 
s ie  o   s iso  o  s e i s  ons e   no i e

 

6.1.1 - Localisation et raccordement 

 es  n o nie   s n
o nes sign ion

1
2  T

 T
4

6.1.2 - Protocoles
e i e  g e es o o o es 
  T

- LS Net.
e i e  e onn  o i e en  e o o o e i is  

e  e i i e  e  en 11.24 o o o e i ison s ie

6.1.3 - Paramétrage
e on i ion  es es s i n s e on  e 
o i s

11.23  esse i ison s ie
11.25  i esse e i ison s ie
11.27  i  no e e i s o

o  e i  e es es  se e o e   en   

6.1.4 - Mise en réseau
e o  s ie  POWERDRIVE e e   i e  e 
o ni e  e  n se     s
e se  oi  o s e n o e en  en  g i n e  (e  

non s en oi e)

6.2 - Paramétrage par PC
e ogi ie  e ge T e e  ne ise en 

e s on i i e  POWERDRIVE  i  n C
o  s e i s  se e o e   

6.3 - Mot de contrôle et mot d’état
es o es e o n e  POWERDRIVE e en  e 

g s  n se  e 06.42  e  o  e on e
n e e   e  e 06.42 o es on   n o  on  e 
i  es  sso i   ne o n e   o n e es  i e 

o s e e i  es    e  i e o s e e i  es   
o  i e  es o n es  o  e on e  e  

06.43   ( es o es e o n es  o nie  ne son  s 
i s)  o s e e i e  es  e o i

e e 10.40 e  o   e e  e eg o e  
es in o ions s  e i e   e  e 10.40 
o es on   n o  e  i s  e  e i  es  sso i   n 

e   i e

6.4 - MODBUS RTU
6.4.1 - Généralités
e o o o e  T  es  n o o o e e e e

es e ( n se  e  se )

Description Caractéristiques

Co e si e no e 
o  on ionne en  

i oin s
 s

C ne e i s
o es s n ones T 

s n  e  on e o   
o ( )

o e

C e s o e es  ons i  
de :
 i  s

 i s e onn es ( e nie  i  
signi i  ns is en e ie )

 o   i s s o  s i n  11.27

i esse e ns ission
    
    

s

6.4.2 - Description des échanges
es nges son   ini i i e  e  i e  s  
e n e  si es e on e n   o ise  i  en oie s  

onse  C e e ( es ion o  onse) on ien  
e es in o ion 

 esse e es e on e n  i e oi   e es ion 
( e n e  e) o  esse e es e i en oie  

e onse ( o e s  n o e )
 e o e on ion i s e ionne ne o n e ( e e 
o  i e e o s  e i s ) o  es es es ion e  

onse ( o  s  n o e )
 e  in o ion on en n  es es i s   

o n e ( o  s  n  o e s)

Px1P1 P2 Px2 Px3

Connecteur pour
MODBUS RTU
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 e C C e  e   s  sei e i s i e e  e 
e e  es e e s e ns ission

 e es  e in e  ne io e e si en e ini  
i en e  e s e ns ission o   es 

(  e    s   io e e si en e oi  e  
ini  e    i s   soi   s)  Ce e io e 
e si en e in i e  n  ess ge  e  es e e  
o en e   i e  in o ion ns ise

To es es in o ions son  o es en e i

Adresse Co e onn es  ess ge C C n e e
es e fonction  i s de silence

To es es e n es  e ne on   onse n 
se  es e  es e on  ns e e s i  i 

i es  i i ( e e s e onse ini  ne se  is 
in ie    io e e si en e)
C  s  i esso s

Demande
Maître

Demande
Maître

Détection
trame Traitement de la

trame par l'esclave

Période de silence minimum

Temps de réponse
esclave

Réponse
esclave

Période de silence minimum

6.4.3 - Affectation des paramètres
es i e s POWERDRIVE son  s en i is n  
ne no ion menu.paramètre.
es in e  en  e  e  e en  en e es 

e s    e en e es  e   n egis e 
 T  menu x 100 + paramètres 16 bits o  

es es  i s  o  ess ge e es  
i s  i   o e    esse  soi   e  i e o  

i e  o s  o s n i is n  e es egis es  i s  
ess ge es es  i s se e  o e o  n  

i s

Pour affecter correctement les paramètres, l’esclave 
incrémente (+1) l’adresse du registre reçu.

e e    en     e

Paramètre variateur Adresse registre 
(niveau protocole)

(   )   
 en  i s   (   )    

Exemples
01.01 (  i s)

01.09 (  i s is 
onsi  en  i s 

07.03 (  i s)  en  i s

6.4.4 - Codage des données
 T  i ise ne e sen ion ig en i n  o  

es esses e  es in o ions e onn es (s  o  e 
C C i es  i e en i n )  C es   i e e o s ne 

n i  n i e  s ge  n o e  es  ns ise  
o e  e s signi i  es  en o  en e ie

 e e e 
1er 2 e

  i s   e i  e 

6.4.5 - Codes «fonction»
e o e on ion e ine e on e e e  e o  e 
onn es  ess ge  

Code fonction DescriptionDécimal Hexadécimal
e e i e es egis es 

o  o s  i s

6 i e n se  egis e o  
o   i s

16 i e i e es egis es 
o  o s  i s
e e e  i e i es es 
egis es o  o s  i s

Code fonction 3 : lecture multiple
e e ne one on ig  e egis es  es e i ose 
ne i i e e s  e no e e egis es i e en  e 
s  i  i i e es  ss e  es e ne on  s

NOTE
e e e  es  i

Trame envoyée par le Maître :
Octets Description

0 esse e es e (   )
1 Co e on ion 
2 oi s o  e esse  e ie  o

oi s i e e esse  e ie  o
4 oi s o   no e e o s  i e

oi s i e  no e e o s  i e
6 oi s i e  C C
7 oi s o   C C

Trame renvoyée par l’esclave :
Octets Description

0 esse e es e
1 Co e on ion 
2 o e o e s  i e

Poids fort du mot 0
4 oi s i e  o  

Poids fort du mot 1
6 oi s i e  o  
...
n oi s i e  C C

n  oi s o   C C
e  n    no e o e s  i e

n esclave
Ordre (03)

Adresse du 1er mot
Nombre de mots

CRC

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

CRC

n esclave
Ordre (03)

Nbs octets
Mot numéro 0

Mot numéro 1
… 

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux
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Code fonction 6 : écriture d’un seul registre
i e ne e  ns n se  egis e e  i s   
onse no e es  n  o  e  e n e  s 
i e ns e egis e

Trame envoyée par le maître :
Octets Description

0 esse e es e (   )
1 Co e on ion 
2 oi s o  e esse  egis e

oi s i e e esse  egis e
4 oi s o  e  e   egis e

oi s i e e  e   egis e
6 oi s i e  C C
7 oi s o   C C

Trame envoyée par l’esclave :
Octets Description

0 esse e es e
1 Co e on ion 
2 oi s o  e esse  egis e

oi s i e e esse  egis e
4 oi s o  e  e   egis e

oi s i e e  e   egis e
6 oi s i e  C C
7 oi s o   C C

Code fonction 16 : écriture multiple
i e ne one on ig  e egis es  es e i ose 

ne i i e e s  e no e e egis es i e en  e 
i s  i  i i e es  ss e  es e ne on  s

NOTE
i e e  es  i

Trame envoyée par le Maître :
Octets Description

0 esse e es e (   )
1 Co e on ion 
2 oi s o  e esse  e ie  o

oi s i e e esse  e ie  o
4 oi s o   no e e o s  i e

oi s i e  no e e o s  i e
6 o e o e s  i e
7 oi s o   o    i e

oi s i e  o    i e
oi s o   o    i e

10 oi s i e  o    i e
...
n oi s i e  C C

n  oi s o   C C

e  n    no e o e s  i e

Trame renvoyée par l’esclave : 
Octets Description

0 esse e es e (   )
1 Co e on ion 
2 oi s o  e esse  e ie  o

oi s i e e esse  e ie  o
4 oi s o   no e e o s i s

oi s i e  no e e o s i s
6 oi s i e  C C
7 oi s o   C C

• Code fonction 23 : lecture/écriture
i e e  e e e e  ones on ig s e egis es  

es e i ose ne i i e e s  e no e e egis es 
i e en  e i s  i  i i e es  ss e  es e ne 
on  s

NOTE
e e e  es e  i e e  es  

i

Trame envoyée par le Maître 
Octets Description

0 esse e es e (   )
1 Co e on ion 
2 oi s o  e esse  e ie  o   i e

oi s i e e esse  e ie  o   i e
4 oi s o   no e e o s  i e

oi s i e  no e e o s  i e
6 oi s o  e esse  e ie  o   i e
7 oi s i e e esse  e ie  o   

écrire
oi s o   no e e o s  i e
oi s i e  no e e o s  i e

10 o e o e s  i e
11 Poids fort du mot 0
12 oi s i e  o  

Poids fort du mot 1
14 oi s i e  o  
...
n oi s i e  C C

n  oi s o   C C

e  n    no e o e s  i e

Trame renvoyée par l’esclave :
Octets Description

0 esse e es e (   )
1 Co e on ion 
2 o e o e s  i e

Poids fort du mot 0
4 oi s i e  o  

Poids fort du mot 1
6 oi s i e  o  
...
n oi s i e  C C

n  oi s o   C C

e  n    no e o e s  i e

CRC

n esclave
Ordre (06)

Adresse registre
Valeur registre1 octet

hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

Adresse du 1er mot
Nombre de mots

CRC

Nbs octets
Mot numéro 0

Mot numéro 1

…

n esclave
Ordre (10h)

1 octet
hexadécimal

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

2 octets
hexadécimaux

n esclave

Adresse du 1er mot
Nombre de mots

CRC

1 octet
hexadécimal

2 octets
hexadécimaux

Ordre (10h)
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6.4.6 - Exemple
esse i e    ( esse  )

e e e  es i e   i  e 1.05.
1.05 devient 1.04 i es  g    en e i  ( esse 

o s  esse e i e   )

• Demande
e e

( e )
T

( in i e)
esse es e 1 0000 0001

Fonction 0000 0011
esse e  o  o  egis e ( o ) 00 0000 0000
esse e  o  o  egis e ( i e) 0110 1000

o e e o s o  egis es ( o ) 00 0000 0000
o e e o s o  egis es ( i e) 0000 0011

i ion C C  i e 1000 0100
 fort 17 0001 0111
To  o e s 

• Réponse
e e 

( e )
T  

( in i e)
esse es e 1 0000 0001

Fonction 0000 0011
o e o e s 06 0000 0110
o  o  egis e  ( o ) 00 0000 0000
o  o  egis e  ( i e) 2D 0010 1101
o  o  egis e  ( o ) 0000 0101
o  o  egis e  ( i e) C 1101 1100
o  o  egis e  ( o ) 00 0000 0000
o  o  egis e  ( i e) 00 0000 0000

i ion C C  i e C 0100 1100
 fort 0100 0101
To  o e s 11

6.4.7 - Délai d’attente
n  T  o s e e e en oie n ess ge 
 n es e  i  i ose n i en e en e  n e s  
e n e e  e  e  onse e es e  e i e e  
e e e  en e e en  ne onse n n e

6.4.8 - Exceptions
i e ess ge es  is e  e  e n es  s e e  o  

si e C C se e  en s i  o s es e ne o i  s 
e e ion  e  ns e s e e n  s e onse 
e es e ( i eo )  
i ne e n e i e ( o e on ion  o  ) e e 
 i e i  e e  es e  o s es e 

e e e  e ess ge  ne e e ion ne se  ns ise e  
e e n  s e onse

6.4.9 - CRC
Ce o  e on e se    e ion es e e s e 

ns issions   es   s   i s  i  e o s es 
o e s es es es ions e  onses

go i e 
T

 C C  
 o e o e s i s  
 e  s i n   e ie  o e
 T
 {
  e   i e   o e  s i n  
  C C  C C o  e si  o e   
  i e
  T  i  ois
  {
    (C C i i ) o s
    C C  C C  o  e si  
    
   sinon
    C C  C C
  }
  o e o e s i s  o e 
  o e s i s  
 }
 T T  (no e o e s i s  
    o e o e s  i e ) 
FIN.
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7 - MISES EN SÉCURITÉ - DIAGNOSTICS
7.1 - Mise en garde

• L’utilisateur ne doit, ni tenter de réparer le 
varia teur par lui-même, ni effectuer un 

diagnostic autre que ceux listés dans ce chapitre. En 
cas de panne du va riateur, il devra être retourné à 
Nidec Leroy-Somer par l’inter médiaire de votre 
interlocuteur habituel.

7.2 - État variateur
e e 10.98 ni   e on ionne en   

i e  
o s e e i e  n e s e o  e ise en 

s i  es e  igi s e  e e on e o ni  es 
in o ions s    i e  o s i  es    o  en 
fonctionnement.
es  en  e n i e en  n o e e  e es e  
n no e on   signi ion es  i e i esso s  e 

no e o es on    e   e 10.98 e  e e  
i en i e    i e

  e o i
  on ionne en

  
  i i ion
  

C   i ion
  ise en s i  ( oi  i e )
  n en ie  ( on ionne en  e gen e)

e  gen

Code
LED Valeur Libellé Signification

0 e o i e o i

e o i ge 
e ie  

i e  e o i  
e  o e e e 
sen  is T  e  

STO-2 non connectées 
ou 06.15 

e o i ge o   
e o i   

 En fonction 
de la logique 
de commande 

sélectionnée en 
06.04, le moteur peut 
démarrer dès que le 
variateur est 
déverrouillé

OP

1 Déverrouillé 
moteur

e o i  o e  (en 
ge)  

2 Déverrouillé 
g n e   

e o i  g n e  
( ge en n n e)  

27 e ise   o e  e ise   o e  

Te o is ion 
ge  

Te o is ion 
ge  

Te o n  
e ise   o e  

Te o n  e ise  
 o e  

 se   in  Tension se   
Tension minimum  

Code
LED Valeur Libellé Signification

St

 e sens 
o i e o e

 s  e  sens 
o i e  o e

4  sens o i e 
g n e  

 s  e  sens 
o i e  g n e

 e sens 
n i o i e 
moteur

 s  e  sens 
n i o i e  o e

6
 e sens 

n i o i e 
g n e

 s  e  sens 
n i o i e  g n e

7
  e o 

sens o i e 
moteur

 in e ion o n  
sse en e  sens 

o i e  o e

  e o 
sens o i e 
g n e

 in e ion o n  
sse en e  sens 

o i e  g n e

  e o 
sens n i o i e 

moteur 

 in e ion o n  
sse en e  sens 

n i o i e  o e

10
  e o 

sens n i o i e 
g n e

 in e ion o n  
sse en e  sens 

n i o i e  g n e
n e ion C  sens 

o i e  o e
n e ion C  sens 
o i e  o e

16 n e ion C sens 
o i e g n e  

n e ion C  sens 
o i e  g n e

17
n e ion C sens 

n i o i e 
moteur 

n e ion C  sens n i
o i e  o e

n e ion C sens 
n i o i e 

g n e
n e ion C  sens n i
o i e  g n e

11  in e  sens 
o i e o e

 en in e ge  ens 
o i e o e

12  in e  sens 
o i e g n e

 en in e ge  ens 
o i e g n e

 in e  sens 
n i o i e 
moteur

 en in e ge  ens 
n i o i e o e

14
 in e  sens 

n i o i e 
g n e

 en in e ge  ens 
n i o i e g n e  
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Code
LED Valeur Libellé Signification

Lt

i i e e o n  
sens o i e 

moteur

i i e e o n  sens 
o i e  o e   

20
i i e e o n  
sens o i e 
g n e  

i i e e o n  sens 
o i e  g n e   

21
i i e e o n  

sens n i o i e 
moteur

i i e e o n  sens 
n i o i e  o e

22
i i e e o n  

sens n i o i e 
g n e  

i i e e o n  sens 
n i o i e  g n e   

i i e   sens 
o i e o e

i i e ension  
sens o i e  o e   

24 i i e   sens 
o i e g n e

Limite tension 
 sens o i e  

g n e   

i i e   sens 
n i o i e 
moteur

i i e ension  
sens n i o i e  
moteur  

26
i i e   sens 

n i o i e 
g n e

i i e ension  
sens n i o i e  
g n e   

rd i e   

C

o i ge o i ge

Tes  es es  Tes  es es 
( on e  in e e)

Tes  e  
iss n e  Tes  e  iss n e

re Mode redresseur  Mode redresseur 
( i e s gen)  

Fr e gen e  e gen e 
i e

7.3 - Alarmes
es es e en  e o s  on ionne en   

i e
Ces es on  n e e en ion ni e en  n 

e e  i is e   e i e  on in e e on ionne  
is i  is e e se e e en s i  si ne ion 

o e i e n es  e e e

  e e on e  i e    en  en 
e n n e  e  n no e e e n  insi i en i e  

e  i e  e  i s ( e no e o es on   
 e   e 10.97).

10.97 HMI message Signification de l'alarme

1 e 
i is e  oi  10.54

2 e 
i is e  oi  10.55

e 
i is e  oi  10.56

4 e 
i is e  oi  10.57

ge e  
sis n e e 

ein ge
oi  10.12

10.97 HMI message Signification de l'alarme

6 ge 
moteur oi  10.17

7 e 
i e oi  10.18

o ion 
i o on e Cons e  i e  e o o e

10

e 
gen e  

sécurité 
s e

n on ionne en  e 
gen e  es ises en s i  

i es  so e son  i es 
e  e e e es  g n e

11
o   

in n e 
mesurée

s n o i ge (05.12  
 o  )  e es  en e 

si  i en e en e  e  
es e e in n e  e   
e  e ns 05.24 

es  s ie e e 

12 o    
mesurée

s n o i ge (05.12 
 )  e es  en e 

si  i en e en e  e  
es e e   e   e  

e ns 05.33 es  s -
ie e e 

o   s 
o se  s  e 

codeur

s n o i ge (05.12  
)  e es  en e si  e 

To   n es  s e

C e  e ension 
T  ension se  es  en e o s

es g i s T T nis
16 Pic de tension 

T

21 ge e  
i e

e og e in i  e  s -
g

22 Montée 
i en ion

 on e en ension e i-
en ion e  e e o-

ni e es  o  ong e
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7.4 - Déclenchement mise en sécurité
i e i e  se e  en s i  e on  e so ie  i e  es  in i  e  e i e  ne on e s e o e
o s e ne ise en s i  es  i e  es  sen es s   e e on e  en  en e n n e  e  n no e 
e e n  i en i e   ise en s i  i e (C  o onne e g e  e  i esso s)  o  es ises en s i  n  
n n o s ie    se s es  e nie s i es son  s e  ge n oin  s  es   o  in i e   
en ine

e e 

 /    in i e  ise en s i  n

 /    in i e  ise en s i  n

s oi  ons  e e  s i e  o e i s
 s ss e  e e i e  es  e o i  ( o nes T  e  T  o e es)
 se ionne  i en ion  i e
 e e e  es i ions n ess i es e on  s i e   se e  ise en s i
 i e  es on s T T  o  nn e   ise en s i

  e ne ge ise en s i  i e o    C T  igno e en  e n
To es es ises en s i  in i es s   onso e o  in e e e ge son  e o i es ns e e  i s

• L’ouverture puis la fermeture des bornes de déverrouillage STO-1/STO-2 peut annuler la mise en sécurité. Si au 
moment de l’effacement de la mise en sécurité, la borne Marche AV ou Marche AR est fermée, le moteur peut 

démarrer immédiatement ou non, suivant le réglage de Ctr.06 (06.04).

N°
Libellé 

interface de 
paramétrage

Raison de la mise en sécurité Solution

1 Sous tension 
s on in

 ension  s C es  in ie e  
  o  es i es T  o    o  

es i es T

 i e  es si es en e si es C s
 i e   i  e i en ion ( sen e e e  e 
tension)

2 Surtension du 
s on in

 ension  s C es  s ie e  
  o  es i es T  o    o  

es i es T

 i e  e  ension se  es  ns es o n es
 i e   i  e i en ion ( es en o es e 

o ion o  es s ension nsi oi es ne oi en  s 
sse    e o  es e sion T  e    e 

o  es e sion )
 i e  iso e en   o e

Surintensité en 
sortie du 

i e

e o n  e so ie ins n n   es  
s ie    ois e o n  no in  

 i e  o  ne i is ion en 
s ge i e
Cette mise en sécurité ne peut pas être 
effacée pendant une période de 10 s.

 e e  n es  e  iss n e (17.03) en e n  o s 
ension is e no e  so s ension (  ension s  

i e  oi  e in ie e    n  e e e e so s 
tension)
 i e  iso e en   o e
 i e  es es o e s ( onne ions e  iso e en )
 i e   i  e i en ion  se

4 Surintensité 
T ein ge

in ensi  nsis o  T ein ge 
(   ni e en )
Cette mise en sécurité ne peut pas être 
effacée pendant une période de 10 s.

 i e  e ge e  e ni e  iso e en  e  sis n e 
e ein ge

 ss e  e  e  o i e e  sis n e es  
o i e e  o ion  T  i is e

s i i e 

 so e es  o n s o e  
sse e  e o n  no in  

i e  o  ne i is ion en s ge 
réduite

 e e  n es  e  iss n e (17.03) en e n  o s 
ension is e no e  so s ension (  ension s  

i e  oi  e in ie e    n  e e e e so s 
tension)
 i e  iso e en   o e
 i e  iso e en  es es
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6 e e ne 
se o e

n es  o n s o e  es  in ie  
e  es  es

 i e  es es o e
 i e  ne se o e  n es  s o e e

7 Survitesse  i esse es  s ie e  (   01.06) 
o   (01.06   in-1)

 i e  e ge  i e
 o s e  on ion e ise   o e n es  s i is e  

i e  e 06.09 es  s  i e

ge 
i e  

in g ion es s ges  i e   
es  s ie e   e  o is e

  i e  i ion
  i e   e e i n e

T o e ion in e ne es Ts e  se 

 i e  iso e en   o e  e  es es
 e e  n es  e  iss n e (17.03) en e n  o s 
ension is e no e  so s ension  (  ension s  

i e  oi  e in ie e    n  e e e e so s 
tension)

10 Th redresseur. Te e o  e e  issi e   
redresseur

 e o e  es es  o ssi es e oi e
 i e  e on on ionne en   en i e   e esse
 i e  e on on ionne en  es en i e s e e nes e  
in e nes  i e

 i e  e  e e en e i   o i  n es  
s o s i i e

 e e  n es  e  iss n e (17.03) en e n  o s 
ension is e no e  so s ension  (  ension s  

i e  oi  e in ie e    n  e e e e so s 
tension)

11 o ion o e
 osi ion es e ne ie s 

( ni e en  si o ion C  
es  sen e)

  i e  e ge  o e
  i e  e e o e  o ne

n e s  
es sign      o e  son  

in e s s ( ni e en  si o ion o e  
sen e)

 i e   on o i   ge  o e

14 C i ion  
codeur

en n   se o i ge  ne 
es oies e o ion   o    
o e  n es  s sen e

 i e  e ge  o e
 i e   onne i e  o e
 C nge  e o e

C i ion  
codeur

16 C i ion  
codeur

o i ge n o e    onn  en n   
se o i ge  e o en e   o e o i ge (  05.12)

sis n e e 
ein ge

e e 10.39 n g ion s ge 
sis n e e ein ge   ein  

 i e  es g ges e 10.30 et 10.31
 i e  ion e  sis n e e  es esoins e 

i ion

21 e 
T e es Ts e  se 

 e o e  es es  o ssi es e oi e
 i e  e on on ionne en  es en i ions  i e
 i e  e  e e en e i   o i  n es  

s o s i i e
 i e  e e o e  n es  s o
 e e  n es  e  iss n e (17.03) en e n  o s 

ension is e no e  so s ension (  ension s  
i e  oi  e in ie e    n  e e e e so s 

tension)

24 on e CT  
moteur 

 son e e e e o e  e e 
ne e e s ie e  i  

o is

 i e   e e i n e o   o e  
 i e  e e o n  o e  es  in ie   o n  

 i e  e ge es son es e i es
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26 ge 
  

ge e i en ion   o  
es so ies ogi es

 i e  e ge es en es so ies
 e  17.01  i ( ) o  e e e  n es  es es 
in e e e  on e

 Perte 4mA sur 
AI2

e e e  onsigne o n  s  
en e n ogi e 

  i e  e ge e   so e e en e
 Perte 4mA sur e e e  onsigne o n  s  

en e n ogi e 

Perte 
Co ni ion

e e o ni ion s   i ison s ie 
du connecteur P2 

 i e  es onne ions  e
 i e  ion  e 11.63 e  e i ing es 
e es  e

o e e es i e s  
 ss  ( )

 C nge   e e on e 
 i e   en e es es i e  on e   

i e

sis n e 
s o i e

ise en s i  en n   es e e  
sis n e s o i e  i e  e ge  o e

e e s e 
e in

onne ion  s e e in en o s 
e on ionne en  o  e e  e i ing

 i e  es onne ions  s e e in
 i e  ion  e 15.07 e  e i ing es     

e es  e

n es T
e e si n e es  en es T  

( sen e s e  o e) en n  e 
fonctionnement

  i e   ne e o n e

e o e ne es in o ions en e o   o e  
n es  s sen e

  i e  e ge  o e
  i e   onne i e  o e

o ge 
ine 

synchrone

o e  on e  o e  
s n one en o e e on e e  
orienté

 i e  ion es es  menu 5 e  es 
e s e  e o e

 i  e i e es  n ess i e  i e  e  on ion 
en e i o i e es  i e (01.10  i ( ))

40 C e o e  e e on e n i e s  
o ni e  e   e o e  C nge   e o e

41 i is e  ise en s i  i is e   en e 
 10.61.  oi  10.61

42 i is e  ise en s i  i is e   en e 
 10.63.  oi  10.63

i is e  ise en s i  i is e   en e 
 10.65.  oi  10.65

44 i is e  ise en s i  i is e   en e 
 10.67.  oi  10.67

i is e ise en s i  i is e   en e 
  i ison s ie 10.38  

 oi  10.38
 oi  10.37

46 i is e  ise en s i  i is e   en e 
  i ison s ie 10.38  

 oi  10.38
 oi  10.37

47 i is e  ise en s i  i is e   en e 
  i ison s ie 10.38  

 oi  10.38
 oi  10.37

i is e  ise en s i  i is e   en e 
  i ison s ie 10.38  

 oi  10.38
 oi  10.37

i is e  ise en s i  i is e   en e 
  i ison s ie 10.38  

 oi  10.38
 oi  10.37

i is e  ise en s i  i is e    en e 
  i ison s ie 10.38  

 oi  10.38
 oi  10.37

ge  
MDX-IO

e o n  e ge e  so ie  
( ion ) es    

 i e  e  n es  s en o i i
 e  17.01  o i ( ) o  e e e  n es  e  e 

e on e e  in e e
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ge  
MDX-IO

e o n  e ge e  so ie  
( ion ) es    

 i e  e  n es  s en o i i
 e  17.01  o i ( ) o  e e e  n es  e  e 

e on e e  in e e

i ison o e e o ni ion en e e 
i e  e  o ion  i e  e on ge e o ion  

i ison s ie 
interne

o e e o ni ion en e es 
i e s  i e  e g ge e 11.66

s C ins e e s on in   i e  os i e e 
ni e i o n e

 i e  i i ge es ses se
 i e  e es  ses se  son  sen es

T o e ion in e ne es Ts e  se  i e  iso e en   o e  e  es es  
• e e  n es  e  iss n e (17.03) en e n  o s 

ension is e no e  so s ension  (  ension s  
i e  oi  e in ie e    n  e e e e so s 

tension)
T o e ion in e ne es Ts e  se 

e 
T e es Ts e  se 

 e o e  es es  o ssi es e oi e
 i e  e on on ionne en  es en i ions  i e
 i e  e  e e en e i   o i  n es  

s o s i i e
 i  ise en s i    es en es in ie es 

   i e  e es ni e  e o n  en on ion e 
 en e son  es e s

 e e o e    no i e ins ion  i e   i e 
e sse en   sses en es

 i e  e  en e e o ge 05.18 est 
o i e e  e ni e  e o n   o e

 i e  e e o e  ne soi  s o

e 
T e es Ts e  se 

60 i gnos i
n o e es  e  o s  es  es 

es e on e e  in e e   es  
e iss n e o  ien o s e o es

 i e  e es en es T T  son  e es
 e e o e   e  es e e s  i gnos i

Incohérence 
entrées STO

es en es T  e  T  on  e  n  
i en  en n  s e  s

 i e   ne e o n e es en es T  e  
STO2

ge  ge e i en ion  
 i e  e ge es en es e  so ies
 e  17.01  o i ( ) o  e e e  n es  e  e 

e on e e  in e e

66 ge e o n  e ge e  so ie 
es    

 i e  e  n es  s en o i i
 e  17.01  o i ( ) o  e e e  n es  e  e 

e on e e  in e e

Surintensité 
moteur

 e o n   ss   i i e 
og e en 05.55   ge es  o  
e e  o   g ge

 i e   o en e e 05.55 e  i ion

ge   
MDX-IO

 e o n  e ge    es  o  
élevé

 i e  e ge es en es so ies e o ion 
 e  17.01  o i ( ) o  e e e  n es  e  e 

e on e e  in e e

70 Perte 4mA sur AI4 
MDX-IO

e e e  onsigne o n  s  
en e n ogi e  e o ion  i e  e ge e   so e e en e e o ion 

MDX-IO
71 e e  s   

MDX-IO
e e e  onsigne o n  s  
en e n ogi e  e o ion 

T  ension se  es e es  en e o s 
 g i  T ( oi  en  )

 C nge  e g i  T
 i e   i   se

T  ension se  es e es  en e o s 
 g i  T ( oi  en  )

 C nge  e g i  T
 i e   i   se

101 e e se  
e n i

e e  se  e iss n e  i e  es si es en e
 i e   i  e i en ion ( sen e e e  e 
tension)
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102 Redresseur
MD2R: mise en sécurité du Redresseur 

egen  sign e   i ison s ie  
on e  egen (  11.66)

MD2R  i e  on e  egen  C  18.24
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o  es ins ions en e ien insi e  is e es i es es en e es  se e o e   i e in en n e e  

no i e ins ion  POWERDRIVE.
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