INSTALLATION - MODELE 600-9

Dans le colisage, vous trouverez : 1 capteur, 1 électronique

Figure I - est le schéma donnant le dimensionnement du capteur ainsi que les interconnections
procéde.

Le transmetteur peut étre monté horizontalement ou verticalement.
Toutefols, quand l'appareil est monté verticalement, le débit doit s'écouler de bas vers haut.

Le débit pénétre par le point marqué "IN" et sort par le point marqué "OUT". Suivre le sens
d'écoulement mentionné sur la cellule de mesure.

Le capteur sera monté sur une portion de ligne droite. Le diamétre interne de cette ligne sera
de préférence de méme dimension que le diamétre interne du capteur.

Respecter : longueur droite amont : 10.diamétres
longueur droite aval : 5 diamétres.

La longueur du cable de liaison peut étre illimitée.

Figure II - représente le schéma de raccordement électrique :

Capteur/Electronique/Alimentation/Signal de sortie et le conditionneur de signal est alimenté
a la demande :

-soiten 115 V + 20 VAC

- soit en 220 V + 30 VAC



MAINTENANCE ET DEPANNAGE

Avant d'incriminer le transmetteur ou le circuit électronique, vérfier les points suivants, qul
sont propres a l'installation et qui peuvent étre la ou les raisons d'un appareil décrété en

"mauvais fonctionnement”.

- Le fluide ne circule pas dans l'apparell,

- Le débit ou la température sont au-dessus des échelles calibrées en usine,

- Le fluide sur lequel I'appareil est installé n'est pas similaire a celui sur lequel l'apparetl a été
calibre,

- Le fluide dépose fortement sur les parois,

- Le transmetteur est installé trop prés d'une coudé ou d'une vanne ou d'un élement
perturbant l'écoulement (minimum 10 D amont, 5 D aval)

- Pas d'alimentation ou tension incorrecte,

- Le ciblage d'interconnexion Transmetteur/Electronique est incorrect,
- Le blindage du cable de liaison n'est pas connecté a la borne 3.

- Cablage de sortie inversé ou incorrectement cable.

Si un probléme a été identifié dans la liste ci-dessus et ne peut étre corrigé, veuillez contacter

votre agent Thermal Instrument pour discuter de la solution a apporter.

Ayant élimin€ les risques externes de non ou mauvais fonctionnement procéder aux tests

suivants :




TEST DES CAPTEURS

Il y a deux capteurs primaires DEBIT et TEMPERATURE et un capteur de Secours pour
chacun d'eux. -

Si le capteur de débit est coupé : la sortie de |'appareil sera égale a 100%

Pour mesurer les capteurs, OTER le connecteur enfichable sur le circuit électronique du

Transmetteur et mesurer entre
* A - B Capteur de debit _
* C - D Capteur de Tempeérature
* A - Bl Capteur de débit (Secours)
* C1 - D Capteur de Température (Secours) -

Voir TIC 436-9 "Connections Electriques" qui donne les valeurs des capteurs et explique
comment connecter les capteurs de secours. _



. pour répondre a la norme EC EMC
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9. 3 tensions et courant d’excitation :

1) Alimentation d‘un transmetteur : 24 Vde = 5 % régulé.

50 mA.
2) Tension de référence ;: 2 Vdc, + 2 % (pour potentiomeétre)
Charge mini : 1 kQ (2 mA maxi)
Dérive max : 40 ppm / °C
3) Courant de référence : 1.75 mA dc + 2% (pour résistances)
Charge maximum : 10 kQ
Dérive max : 40 ppm / °C
10. Réjection du bruit basse fréquence :
En mode normal : > 60 dB de 50 3 60 Hz, + 1%, filtre numé-
rique hors service
En mode commun : > 100 dB de DC 3 120 Hz
11. Entrées logiques : Trois entrées peuvent étre definies par
I"utilisateur a I'aide du logiciel, leur nature logique, sink ou
source sera déterminée a I'aide d’un cavalier.
Surtension permanente maximum : 30 V

ETAT DE LENTREE Entrées SINK NPN Entrées SOURCE PNP
(résistance de (résistance de

tirage au +5V de 22 kQ) tirage au OV de 22 kQ)
Active Vin < 0,7 Vdc Vin > 2.5 Vdc
Inactive Vin > 2,5 Vde Vin < 0.7 Vdc

12. Totalisateur (intégrateur)
Bases de temps : Seconde, Minute, Heure ou Jour
Précision nominale de la base de temps : 0,01%
Point décimal : 0 4 0,0000
Facteur d’échelle : 0,001 3 65,000
Niveau inférieur de coupure du signal : -19,999 3 99,999
Totalisateur : 9 digits, les poids forts et les poids faibles s’af-
fichent alternativement
13. Linéarisation a la demande
Nombre de points de linéarisation : Au choix de 2 a 16
Gamme d‘affichage : -19.999 3 99.999
Point décimal : 0 34 0,0000
14. Communication série (RS232 ou RS485)
Isolement vis a vis de I’entrée capteur et de I'entrée utilisa-
teur : 500 Vrms durant 1 mn.
Données : 7 / 8 bits
Vitesse : 300 a 19200 Bauds
Parité : sans, paire, impaire
Adresse sur le bus : au choix de 0 4 99
Délai de transmission : 2 3 50 ms ou 50 a 100 ms (RS485)
15. Sortie analogique isolée
Types: 0320 mA, 4320 mA et 0 a4 10 Vdc
Isolement vis a vis de I’'entrée capteur et de I'entrée utilisa-
teur: 500 Vrms durant 1 mn
Precision en fonction de la pleine échelle : 0.17% (de 18 a
28°C), 0.4% (de 0 a 50°C)
nesolution : 1/ 3500
Charge : sortie 10 Vdc : 10 kQ min, sortie 20 mA : 500Q max.
16. Sorties associées aux points de consigne : 4 types de
modules embrochables peuvent étre installés sur site.
VMiodule 2 Relais : 2 relais avec contact de type C (inverseur)
Isolement vis a vis de I'entrée capteur et de I'entrée utilisa-
teur : 2000 Vrms durant 1 mn.
Caractéristiques du contact :
Commute 5A sous 120 / 240 Vac ou 28 Vdc (charges résis-
tives), 100 W sous 120 Vac en charge inductive.
Le courant total ne doit pas excéder 5 A lorsque les deux
relais sont activés.
Durée de vie des relais : 100000 cycles au minimum en char-
ge maximale. Linstallation de para surtenseurs (ou RC) per-
met d’augmenter la durée de vie des relais méme en charge
maximum
Module 4 relais : 4 relais avec contact type A -(NO)
Isolement vis a vis de I'entrée utilisateur : 2300 Vrms durant

Tmn
Caractéristiques des contacts : commute 3A sous 120/240

VAC ou 30 Vdc

Charges résistives 100 W sous 120 VAC en charge inductive
Le courant total ne doit pas excéder 4 A lorsque les 4 relais
sont actives.

Module 4 Transistors NPN collecteurs ouverts

Isolement vis a vis de I'entrée capteur et de |'entrée utilisa-
teur : 500 Vrms durant 1 mn. Pas d’isolation par rapport aux
autres communs. Tension de travail : 50V

Caractéristiques : Isnk = 100 mA max a Vsat = 0.7 Vdc. Vmax

= 30 Vdc

Module 4 Transistors PNP collecteurs ouverts :

Isolement vis a vis de I'entrée capteur et de I'entrée utilisa-

teur : 500 Vrms durant 1 mn. Pas d’isolation par rapport aux

autres communs. Tension de travail : 50 V

Caractéristiques :

(alimentation interne) : Isrc = 30 mA max sous 24 Vdc + 10%,

pour les 4 sorties simultanées

(alimentation externe) : Isrc = 100 mA max sous 30 Vdc pour

chaque sortie

17. Environnement

Gamme de température de fonctionnement 0ab0°C(0a

45 °C avec 3 cartes embrochables en place).

Gamme de température de stockage : - 40°C 3 60°C.

Humidité (fonctionnement et stockage) : 0 a 85 % Hr, sans

condensation

Altitude max.: 2000 m

18. Certification et conformité : Compatibilité Electro Magnétique
Emissions CEM : Conforme aux normes EN 50081 -2 :
EN 55011 : Interférence radio frequences, boitier classe A,
alimentation principale classe A

Immunité CEM : Conforme aux normes EN 50082 -2:

EN 61000 -4 - 2 : (ESD) Décharge électro statique, niveau 3:
8 kV dans l'air

EN 61000 - 4 - 3 : Champs EM radio frequence, niveau 3 :
10 V/im 80 MHz 3 IGHz

EN 61000 - 4 - 4 : (EFT) Variations electriques, rapides /
Impulsionnelles, niveau 4 : 2 kV (pour les
E/S) et niveau 3 : 2 kV pour I"alimentation.

EN 61000 - 4 - 6 : Interférences radio frequence, niveau 3 :
10 Vrms de 150 kHz a 80 Mhz

EN 61000 - 4 - 8 : Champs magnétiques dus 3 |a frequence
d'alimentation, niveau 4 : 30 A/m

Nota : Dégradations des performances auto corrigees, durant

une perturbation EMI a 10 V/m: les erreurs de mesure dépassent

les caractéristiques de l’appareil. Pour obtenir un fonctionne-

ment sans degradation des performances :

- Installer 'appareil dans un boitier metallique (SM 7013 - O ou
equivalent)

- faire cheminer les cdbles d’entrée / sortie dans des conduits
metalliques raccordés a la terre des masses.

FPour plus d’informations, se référer au guide de traitement

contre les effets de la CEM,.

19. Connexions :
Raccordement : par bornier de type auto serrant & forte pres-

sion de serrage.
Longueur a dénuder sur le conducteur : 9 mm
Capaciteé : 1 fil rigide AWG 14 ou 2 fils souples AWG 18

20. Construction :
Lappareil posséde un degré de protection IP65 (usage inté-
rieur) IP20 (pour la face arriére). Installation catégorie I, pol-
lution degré 2. Joint de fagade et clips de fixation fournis.
Resistant a la flamme. Clavier 8 membrane caoutchouc.

21. Poids 295 g
DESCRIPTION

Le PAXD (PAX : appareil de mesure courant continu universel)
appartient a la derniere génération d’'appareils de mesure intelli-
gents. Lappareil comporte plusieurs fonctionnalités et est doté
d’une capacité qui lui permet d’étre utilisé dans une grande varie-
te d'applications. Il utilise la toute derniére technologie qui lui
confere une grande stabilité, |'absence de dérive de |3 lecture, tout
en possedant des fonctionnalités qui le rendent tres flexible, main-

tenant et dans |'avenir, grace a des cartes embrochables option-
nelles. Les cartes optionnelles permettent une configuration aisee

de l'appareil dans |'application présente tout en permettant des
possibilites d'evolution. Cet appareil de mesure universel dispose
de quatre gammes d'entrée en tension (300 VDC max.), de cing
gammes d'entrée en courant (2A DC max.) et de trois gammes
d’entree en resistance (10 kQ max.). Une sortie excitation, destinée
a l'alimentation du capteur ou d’'un potentiometre, peut étre, au
choix en 24 VDC ou procurer une référence en 2V ou en 1.75 mA.
Grace a la fonctionnalité de linéarisation par segments (16 points)
I"appareil peut recevoir une entrée non linéaire. Lappareil dispose
d’'une memoire d’acquisition des valeurs Max ou Min avec un
temps de capture programmable. Le temps de capture est destiné
a prévenir la detection de Max ou de Min erronés pouvant surve-

e ——————————————— —————————————————————————————— e



se trouve en « mode protégeé » et il n‘est possible d'accéder
qu'aux valeurs de consigne et au code de sécurité. |l est possible
de verrouiller la liste des parametres sans avoir a utiliser une
entrée utilisateur programmee avec la fonction « verrouillage ».
Dans ce cas, regler le code de securité a une valeur non nulle. Le
code de sécurite implique de connaitre la clé pour acceder a la
totalitée de la liste des parametres.

ALARMES ASSOCIEES AUX POINTS DE
CONSIGNE.

L'appareil supporte quatre types de cartes embrochables desti-
nees aux sorties d'alarmes associées aux points de consigne.
Seule I'une de ces cartes peut étre installée. Les types dispo-

nibles sont les suivants :

Deux relais inverseurs (forme C).

Quatre relais (forme A).

Quatre transistors NPN (SINK) en collecteur ouvert (sor-

ties isolees).

Quatre transistors PNP (SOURCE) en collecteur ouvert

(sorties isolées).
Les alarmes peuvent étre configurées individuellement pour
étre declenchées suivant une grande variété de modes. |l est
aussi possible d'affecter une alarme a la valeur atteinte par le
totalisateur. Les chronogrammes ci-apres expliquent les diffé-
rents modes d'alarme.

Valeurs des points de consigne.

Lorsqu’un point d’alarme est programmeé suivant le mode
déviation / bande, le point de déclenchement est regle par SP1
Dans ces modes, SP1 peut étre considéré comme un point de
consigne principal, suivi par les autres points. Il est possible de
pré définir et de mémoriser une seconde liste de valeurs de
points de consigne et de l'activer lorsque necessaire.
Lutilisation de cette seconde liste, dite auxiliaire, pourra étre
effectuée soit par une touche de fonction soit une entree utilisa-
teur. Cette fonctionnalité permettra par exemple un changement
rapide de conditions d‘utilisation d'un procéde.

Hystérésis et retards (activation/repos) associés aux

points de consigne.

En fonction de |'application il est possible d’utiliser soit un hys-
térésis soit un retard a la commutation (activation ou désactiva-
tion). Lorsqu’un point de consigne est destiné a piloter une sor-
tie, I'hystérésis est habituellement utilisé pour controler le
temps de cycle. Il est également possible dutiliser des retards
pour minimiser le nombre de commutations. Ceci est pratique
lorsqu’il s'agit par exemple de limiter le nombre de commuta-
tions de charge d'un compresseur frigorifique. Les retards de la
commutation (activation et désactivation) sont effectifs lorsque
le point de consigne est associé a une sortie d'alarme. Les
retards sont utilisés, en général, pour éviter des declenchements
intempestifs associés a des variations soudaines du proceéde,
alors que I'hystérésis permet d'éliminer les changements d’état
autour du point de commutation. Une valeur d'hysteresis peut
étre utilisée en mode symétrique ou en mode asymeétrique. Lors
de l'utilisation symeétrique d'un point de consigne, la valeur de
consigne est centrée dans la bande d'hystéresis, dans le cas
contraire I'hystérésis ne s'applique que d'un seul cote de la
valeur de la consigne. Lorsque le point de consigne est destiné
a piloter une sortie on utilise généralement un hystérésis syme-
trique, ceci permettant de centrer les oscillations autour du
point de consigne. Pour les applications d'alarme on utilise
généralement un hystérésis asymétrique, ceci permettant d'acti-
ver 'alarme tres préecisement au point de consigne.

Table logique des sorties associées aux points de

consigne.
Type de sortie Matérialisation de I'état logique ON
Relais Relais active

Collecteur ouvert,transistor NPN en "sink» Transistor active (Vout = OV)
Collecteur ouvert,transistor PNP en “source» Transistor activé (Vout = Vs)

Mode d’effacement des alarmes, Suspension ...

Un parametre permet de déterminer le mode d’'effacement de
I'alarme associée a chaque point de consigne : ['effacement peut
étre automatique ‘ou nécessiter une action manuelle apres
mémorisation. Il existe également une option de suspension

d’une alarme associée a un point de consigne qui permet a une
alarme de ne pas apparaitre tant que |'entrée ne franchit pas

positivement le seuil inférieur. Une fois au dessus du point
d'alarme, le fonctionnement est normal. Ceci evite les déclen-
chements intempestifs dus a I'evolution initiale du procedé.

UNITES : AU CHOIX DE L'UTILISATEUR PAR
AUTOCOLLANTS. |

'appareil intéegre un indicateur d'unite retro eclairé qui peut étre
personnalisé en fonction de l'application. Le retro eclairage est
activé par le parameétre « b - Llt ». Un kit d'etiquettes autocol-
lantes rassemblant les diverses unités possibles est fourni. Pour
remplacer |'autocollant, extraire |'appareil de son boitier puis
retirer I'autocollant en place sur le circuit afficheur. Appliquer le
nouvel autocollant en faisant particulierement attention a son

alignement.

CARTES EMBROCHABLES.

Uappareil dispose de trois emplacements pouvant recevoir des
cartes embrochables optionnelles. Chaque emplacement est
dédié a une fonction de sortie particuliere. Les differentes fonc-

tions sont les suivantes :

Sorties associées aux points de consigne.

Sortie analogique.

Sortie de communication.
Les cartes embrochables peuvent étre combinées d'une manie-
re quelconque, cependant il n‘est possible d'installer qu’un seul
type de carte pour chaque catégorie. Les cartes peuvent étre ins-
tallées lors de la mise en service initiale ou ulterieurement, en
cas de changement d'application par exemple.
Attention : Prendre soin de couper l'alimentation de l'appareil
avant d’installer les cartes embrochables. Pour installer une
carte, appuyer sur les verrous latéraux a l'endroit des doigts de
maintien, et sortir l'appareil par I’arriere. Insérer la carte dans le

logement approprié et replacer |'appareil dans son boitier.

Cartes alarmes |
- Carte alarme avec 2 points de consigne sortie relais

- Carte alarme avec 4 points de consigne sortie relais
- Carte alarme avec 4 points de consigne sortie statique NPN ou PNP

Carte RS232.
Un port de communication RS232 peut étre installe par la mise

en place d'une carte embrochable. Le port R5232 n’est destiné
qu’a faire communiguer ensemble deux appareils (comme par
exemple une imprimante ou un ordinateur). Pour plus d’infor-
mations, consulter le guide d’application « Série PAX ».

Carte RS485 |
Un port de communication RS485 peut étre installe par la mise

en place d'une carte embrochable. La liaison RS485 permet des
communications multi points. Tous les appareils sont raccordes
en paralléle sur le bus RS485. Un seul equipement peut com-
muniquer a la fois, alors que les autres sont en mode réception.
L'appareil contrdle le bus lorsqu’il transmet des donnees sinon
il est en mode réception. Pour plus d'informations, consulter le

guide d'application « Série PAX ».

Carte DEVICE- NET

Un port de communication DEVICE - NET peut étre installé par
la mise en place d’une carte embrochable. DEVICE NET est un
orotocole de bus de haut niveau qui obeit aux speécifications

CAN. Le protocole permet de gérer des equipements de tous
types et de toutes marques avec un schéma de communication

commun.

Carte Sortie Analogique. 4-20 mA, 0-20 mA, 0-10 Volis

(programmable)
Une sortie analogique peut étre installée par la mise en place

d'une carte embrochable. La sortie peut fournir aussi bien un 20
mA qu’un 10 V. La sortie peut étre mise a I'echelle indépendam-
ment de l'entrée. 'action de la sortie peut étre inversée en Croi-
sant les positions des points de mise a |I'échelle. D'autres fonc-
tionnalités permettent de choisir la periode d'actualisation de la
sortie, la grandeur source et le comportement (au maxi ou au
mini de l'échelle) en cas d'ouverture capteur.

e ——————————————
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UNITES : AU CHOIX DE L'UTILISATEUR PAR AUTOCOL-
LANTS.

Lappareil integre un indicateur d'unite rétro éclairé qui

Carties embrochables.
L'appareil dispose de trois emplacements pouvant rece-

voir des cartes embrochables optionnelles. Chaque
emplacement est dédié a une fonction de sortie particu-

peut étre personnalisé en fonction de l'application. Le
rétro éclairage est active par le paramétre «b - Lit ». Un
kit d'étiquettes autocollantes rassemblant les diverses
unités possibles est fourni. Pour remplacer |'autocollant,
extraire |"appareil de son boitier puis retirer |'autocollant
en place sur le circuit afficheur. Appliquer le nouvel auto-
collant en faisant particulierement attention a son ali-

gnement.

liere. Les difféerentes fonctions sont les suivantes :

Sorties associées aux points de consigne. -
Sortie analogique.

Sortie de communication.
Les cartes embrochables peuvent étre combinées d'une

maniere quelconque, cependant il n'est possible d'instal-
ler qu’un seul type de carte pour chaque catégorie. Les
cartes peuvent étre installees lors de la mise en service

POSITIONNEMENT DES CARTES EMBROCHABLES ET DES 3 CAVALIERS POUR LA SELECTION DE LA
GAMME D’ENTREE, DE L’EXCITATION ET DE LA COMMANDE A DISTANCE

Positionneur des cartes

Autocollant « unité »

L™ . )

Carte sortie analogique

Connecteurs des cartes d'entré

Carte de sortie = b . Carte relais d'alarme |
Communications N | || i /
Doigt de

maintien _\f

ICRivelvlvlvvlvlvlie

| — - - -
Choix de I'excitation
Courant —— 24V @ 50mA
04— 2V REF. .
. +200MA = f 1.75mA REF.
Choix de la gamme ifgm g H é-
d’entrée L 20008 —l | _
VOLT/OHMS E é]
O +300V O000Q0d —_———
OO0 £20V/10KQ
00 +£2V/1KQD _EF Choix de la
L_.D O +200mVv/100Q | o SOURCE i - | commande a
— SINK distance B

MENU DE PROGRAMMATION

Le menu de programmation de I'appareil est accessible par la touche PAR. Le menu est organisée eq modules qui regroupent les para-
meétres associés dans une fonction. Utiliser les touches fléches pour sélectionner le module puis actionner la touche PAR poury e_ntrer.
La touche PAR a pour effets quasi simultanés de mémoriser la valeur du parametre et de provoquer le passage au parametre suivant.

Mode
d'affichage

Paramétrage Parameétrage des Parametrage Parametrage Uti}itaire de
! Paramétrage  Parameétrage des Verrouillage des fonctions  Parameétrage du alarmes associées de Ila | de la sortie maintenance
. de I'entrée commandes de Ia secondaires totalisateur/ aux points communication analogique (usine) .
a distance Integrateur de consigne serie

face avant

T I:'H ‘ - . - = . = — '-:I-“ — . et ..;' S Mk i - ool o e o - .
. - .
-
-
iy ¥ !
§
" .
= K
.
L] - ¥
- []
L] -' e
I b y
-
i #
. - .
- -
e T e R T it T R I e LR Tt B N ST SE R et L T A e e e e R ey Rl T B - | -
*

En cas de non compréhension des tableaux suivant voir aide a {a programation pages A25 a A29
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PROGRAMME 2 - FNC

Parametrage de I'entrée externe et des touches de fonctions siiuees en fagads.

AFFICHAGE PARAMETRE GAMME ET UNITE I COMMENTAIRES |
e ki el b e St

Fonction assuree par no - Aucune fonction Programmation des entrees
I"entree utililisateur PLOC - Verrouillage parametres utilisataur N°l, 2 et 3
rEL - Affichage du zéro (tare) Verrouillé si active

d-rEL - Sélection de I'affichage relatif {sans offset)
d-HLd - Maintien de |'affichage
A-HLd - Maintien de toutes les fonctions
SYNC - Lectures synchronisees
bAt - Memorise |'ensemble des valeurs
lues dans le totalisateur
d-tot - Séelection de l'affichage
du totalisateur
rtot1 - RAZ du totalisateur (RAZ)
rtot2 - RAZ et porte du totalisateur
E -tot - Porte du totalisateur ....................} JAutorisée si active
d -hl - Sélection de |'affichage
de la valeur Maxi
r -hl - RAZ affichage et porte
de la lecture de valeur Max
d-Lo - Séelection de |"affichage
de la valeur Mini
r-LO - RAZ affichage et porte
de la lecture de la valeur Mini
r -HL - RAZ des valeurs Max et Mini|
LISt - Choix alterné entre les deux listes
de points de consigne Liste auxiliaire si active

---—--_--------“—-H---—-—----———-ll-l_—--—

r-1 - Effacement de point de consigne 1 Effacement maintenu
r-2 - Effacement de point de consigne 2

r-3 - Effacement de point de consigne 3

r-4 - Effacement de point de consigne 4

r- 34 - Effacement des points de consigne 3 et 4
r-234 - Effacement des points de consigne 2,3 et 4
r-ALL - Effacement de tous les point de consigne

Print - Demande d'impression Action maintenue

----------'-_-__-------—--I‘H‘

F1 Touches de fonction no - Aucune fonction Programmation des touches de |
F2 | rEL - Affichage du zéro (Tare) | fonction. La fonction est executée
rSt d-rEL - Sélection de |'affichage relatif lorsque la touche est actionnee.
Sc-F1 bAt - [dem ci-avant Actionner |a touche durant 3
Sc-F2 r-tot -RAZ du totalisateur secondes pour gcceder a sa

r-HI - RAZ valeur Max seconde fonction.

r-LO - RAZ valeur Min
r-HL - RAZ valeurs Max et Min |
LISt - Idem ci-avant b e

——-l---——--—--—--—---—-_——-ﬂ——-ﬂ-l———l-——-'-l-""-ll-'I""""""'-""'-

r-1 - Effacement point de consigne 1 Effacement momentane.
r-2 - Effacement point de consigne 2
r- 3 - Effacement point de consigne 3
r-4 - Effacement point de consigne 4
r-34 - Effacement des points de consigne 3 et 4 ,
r-234 - Effacement des points de consigne 2, 3 et 4
r-ALL - Effacement de tous les points de consigne

-------------—------u--"-ﬂ““—-—--ﬂlﬂ-ﬂ--ﬂ‘—'

Print - Demande d'impression Action momentanee.

i--|I|-I--ﬁ--'--ﬂﬁ—l---_-_ﬂ------—-




PROGRAMME 6 - SPt

Parameétrage des points de consigne

AFFICHAGE PARAMETRE GAMME ET UNITE COMMENTAIRES -
SPSEL Choix du point de consigne NO ou SP1, SP2 Choix du point de consigne a configurer _

Act-n Comportement
au point de consigne OFF - Le point de consigne est inutilise Choisir |'action d'alarme associée
au point de consigne. —
Ab-Hi - Dépassement absolu positif du Consulter les chronogrammes
point de consigne pour les fonctionnements.
(avec hystérésis symetrique)
| Ab-LO - Dépassement absolu negatif Ab - HI - Fonction standard -
du point de consigne
(avec hystérésis symetrique)
AU-HI - Dépassement absolu positif du Le fonctionnement de |l'alarme de
point de consigne déviation et de bande est relatif a SP1. | )

(avec hystérésis dissymeétrique)

AU-LO - Dépassement absolu negatif
du point de consigne

(avec hystérésis dissymeétrique)

* dE-HI - Dépassement relatif positif du

point de consigne (SP >0) |
*dE-LO- Dépassement relatif négatif du * Pas disponible pour SP1

point de consigne (SP >0)
* BANd - Action lorsque la valeur est —

extérieure a la bande | -
** totLo - Dépassement absolu positif ** Le totalisateur fonctionne sur
du totalisateur (poids faible) 9 digits,choisir de fonctionner soit sur

** totHIl -Dépassement absolu positif du les poids forts soit sur les poids =
totalisateur (poids fort) faibles du nombre
Liste principale ou liste auxiliaire

Valeur du point -19999 a 99999
de consigne suivant la sélection

Hystérésis 1 4 65000 R
Retard a |'activation 0.0 2 3275.0 s Temporisation du relais de sortie
- Retard a la désactivation
Etat logique de la sortie nor - Normal N
rEv- Inverse

Consulter les chronogrammes
donnant les modes d'effacement.

HyS-n

tON-n
tOF-n

AUto - Effacement automatique

Action d’'effacement

LAtC1 - Méemorise
LAtC2 - Méemorise

Fonctionnement NO - Non suspendu Action suspendue
suspendu YES - Suspendu a la mise sous tension.

OFF - Toujours éteint

nor - Allumé si sortie active

rEu - Eteint si sortie active
FLASH - Clignote si sortie active

PROGRAMME 7 - SRL pParamétrage de la communication série.
—AFFICRAGE | PARAWETRE | GAWMMEETUNWE | COWMMENTARES |

Vitesse de transmission Choisir la vitesse de transmission de maniere
a ce qu'elle corresponde a celle des

autres equipements

dAtA Nombre de bits de la 7 | 8 = pas de bit de parité .
donneée 8
Bit de parité Odd Combinaisons possibles : 8, N, 1 / 7,01
EUEN 7 E, 1
NO 7. N, 2 =

m Adresse dans la boucle Une seule adresse par equipement

Sortie abregeée NO - Caractéres ID imprimeés Choisir entre transmission
vYES - Caracteres ID omis complete ou abregee _

Le sous menu permet la selection des
parametres listés ci-contre en vue de leur

transmission

Lit-n Voyant en facade,
indicateur de |'état
de la sortie

vES - Acceés au sous menu
NO - Parametres supprimes

INP- Entrée

tot- Totalisateur

HILO - Max et Min

SPNt - Valeurs des points de consigne

Options d'impression

10 —m——————



AIDE A LA PROGRAMMATION

MISE A L'ECHELLE

Principe de linéarisation entre 2 points en entrant les valeurs
d’entrée (courant ou tension) mini et maxi INP 1 et INP 2, ainsi
que leurs valeurs correspondantes DSP 1 et DSP 2 que I"on dési-

re voir afficher.

PROGRAMME 1 - INP
MISE A L'ECHELLE DE L’ENTREE.

FILtr

Réglage du filtre numerique.
Le filtre numérique est une adaptation d'un filtre a pdle unique,
de type passe bas et dont la frequence de coupure est program-

Exemple: _
Un capteur de pression a 0 Bar a une sortie de 4 mA et a 500

Bars une sortie de 20 mA

mable. Ce filtre fonctionne d’une maniére particuliere. |l est
rendu inactif lorsque la différence entre des lectures successives

est supérieure a sa bande d'action. Ceci permet a la lecture de
faire apparaitre trés rapidement des variations dont I'amplitude
excéde la bande. Lorsque la différence entre les mesures suc-
cessives est inférieure a la bande réglée, le filtre est auto activeé.
Ceci permet d’utiliser un niveau de filtrage relativement éleve
sans altérer le temps de réponse comme c'est le cas avec les
filtres traditionnels.

Le réglage du filtre numérique est exprimé comme une constan-
te de temps. Laccroissement du réglage, augmente l'effet du
filtre. Un filtre réglé a 99% de la valeur finale correspond envi-
ron a trois constantes de temps. La relation entre constante de
temps () et fréquence de coupure (f) est: f=1/(6.28 x). Un regla-
ge égal a 0.0 désactive le filtre numerique.

bANd

Bande du fiitre numerique.

Le filtre numérique reste actif tant que la différence entre deux
mesures successives est inférieure a8 sa bande de réglage. Le
filtre de mesure est inactivé lorsque la difference excede la
valeur de bande réglée. Régler une bande suffisamment large
pour garder le filtre en fonctionnement durant les phases ou
n‘agissent que les fluctuations propres au procede. Ceci permet
une lecture stable tout en conservant un affichage rapide et pré-
cis lorsque les amplitudes de variations sont élevees. La valeur
de la bande est exprimée en unité. Une bande eégale a 0 permet
de conserver le filtre en permanence.

Pts
Linéarisation par points.
Composer jusqu’a un maximum de 16 couples de valeurs (valeur
entrée, valeur lue) pour réaliser une linéarisation approximative
d’'une courbe non linéaire. Chaque couple est compose d'une
valeur « entrée » [inpx] et d'une valeur « lue »[dspx]. La longueur
du segment de linéarisation est plus courte lorsque la pente est
élevée (dérivée seconde maximum ou minimum). Cela a pour
effet d'optimiser |'utilisation des segments.
La lecture figée dans une zone « plate » de variation de l'entree
peut étre obtenue en utilisant la méme valeur [dspx] pour diffe-
rentes valeurs de l'entrée [inpx] (segments horizontaux). Ceci
est pratique lorsque l'on desire verrouiller un affichage lors-
qu’un signal « seuil » est atteint. Des lectures differentes pour
une méme valeur d’entrée [inpx] (segments verticaux) sont pos-
sibles : dans ce cas |'affichage passera immédiatement a une
nouvelle valeur dés |"atteinte d'un signal « seuil ».

Le nombre minimum de points de mise a I'échelle est de 2, le

maximum étant de 16. Les données extérieures a cette gamme

ne sont pas utilisées par I'appareil. Pour une entrée inférieure a

la valeur [inp 1], I'appareil détermine une pente de mise a

I’échelle en extrapolant les valeurs issues des couples 1 et 2.

Pour une entrée supérieure a la derniere valeur, I'appareil deter-

mine une pente de mise a I'échelle en extrapolant les valeurs

issues des couplies [pts] - 1 et [pts].

Pour effectuer la mise a I'échelle les couples de valeurs doivent

obéir a certaines regles qui sont:

1. Les valeurs entrées doivent étre supérieures ou egales les
unes aux autres, ou inférieures ou égales a la valeur prece-
dente. Il ny a pas d'impératif a respecter pour les valeurs affi-
chees. -

La sensibilité d'un segment de linéarisation quelconque doit étre

supérieure a .ces valeurs. Les sensibilités inférieures a ces

valeurs nécessitent l'accroissement du niveau d’efficacite du
filtre numérique et / ou l'accroissement .du facteur d'arrondi de

I"affichage.

M
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INP 1 =4 000 (4 mA)
DSP 1 = 0 (Bar)

INP 2 = 20 000 (20 mA)
DSP 2 = 500 (Bars)

DSP/Affichage

. INP

'( entrée mA)
DSP1

20 mA
(INP2)

4 mA
(INP1)

2 possibilités de mise a I'échelle

1ere Possibilite :
La plus simple

KEy
En entrant manuellement les valeurs mini (INP 1 et DSP 1) et

maxi (INP 2, DSP 2) des entrées ainsi que leurs valeurs corres-
pondantes que |'on désire voir afficher.

2 eme Possibilité :

Avec un générateur ou avec le capteur en meémorisant les

valeurs mini et maxi.
En mémorisant les valeurs d'entrée mini et maxi (courant ou

tension INP 1 et INP 2) données par le générateur et en entrant

manuellement leurs valeurs correspondantes que |‘'on desire
voir afficher (DSP 1 et DSP 2).

PROGRAMME 2 - FNC

Fonction utilisateur (commande a distance ou par touche

F1 F2 RST)

Entrées « utilisateur »
Etats logiques attribués aux entrées utilisateur :
Etat actif Entrées « SINK », Vin < 0.7 V, entrées « SOURCE », Vin>2 .5 V.-
Etat inactif Entrées « SINK », Vin > 2.5 V, entrées « SOURCE », Vin < 0.7
Activation : Transition entre les états inactifs et actifs.
Un cavalier sur le circuit permet de placer les entrées soit en
type «SINK» soit en type «SOURCE».
NO e Pas de fonction.

'entrée utilisateur n'a pas de réle particulier.

PLOC ¢ Verrouillage programme.
Lorsque l'entrée utilisateur est active la totalite de la liste

des paramétres de |'appareil est verrouillée. Dans ce cas,
I'appareil est en mode « parametre protege », seul l'ac-
cés aux valeurs de consigne est possible. |l est possible
de protéger la liste des paramétres sans utiliser la fonc-
‘tion de verrouillage. Il suffit de donner au code de secu-
rité une valeur non nulle. Cette méme valeur de code
devra étre composée pour accéder a la liste des para-

metres.

rEL » Mise a zéro de |'affichage.(Tare)
Lorsque l'entrée utilisateur est activee, la lecture de l'en-

trée est mise a zéro. La valeur d'offset est alors mémorisee
dans le paramétre [ofset]. Ceci permet d’effectuer une lec-
ture relative (par rapport a une référence). Apres avoir uti-
lisé cet offset, il peut étre supprimé en effectuant une mise
3 zéro du parametre [ofset]. Les fonctions de l‘appareil
sont toujours basées sur une lecture relative.

drEL ¢ Sélection de |'affichage relatif.
Cette fonction est utilisée pour commuter la lecture entre

lecture corrigée (offset) [rel] et lecture non corrigée [abs].

W




M — —=

trée vient s'ajouter au totalisateur (lots).Dans ce mode de
fonctionnement le totalisateur est prioritaire sur le fonc-
tionnement normal.

rtot ¢ Remise a zéro du totalisateur.
Lorsque 'entrée utilisateur est actionnée, le totalisateur est

remis a zero.
rHi ¢ Effacement de la valeur maximale.
Lorsque la touche de fonction est actionnée, la valeur lue,

maximale est effacee.

rLO ¢ Effacement de la valeur minimale.
Lorsque la touche de fonction est actionneée, la valeur lue,
minimale est effacee.

rHL ¢ Effacement des valeurs Max et Min.
Lorsque la touche de fonction est actionnee, les valeurs
maximales et minimales mémorisées sont effacées.

Print ® Demande d’impression.
Une entrée utilisateur active provoque la sortie sur le port
série d’un bloc « d'impression ». Si I'entrée utilisateur est
toujours active a la fin de cette transmission, une seconde
transmission est initiée. Des transmissions successives
auront lieu tant que I'entrée utilisateur restera active.

PROGRAMME 3 - LOC

Verrouillage des parametres.

Parametres en lecture.
La touche DSP est utilisée pour faire apparaitre la variable desi-
rée a I'affichage. Les paramétres concerneés sont :
o Entree.
e Max.
e Min.
eTotalisateur.
Les variables Max, Min et Totalisateur peuvent étre verrouillees

a l'affichage.

Mode de verrouillage des parametres.

Les valeurs de consigne des alarmes peuvent étre configurees
pour apparaitre en mode « protection des parametres ». Le
mode « protection des parametres » est actif dés que l'une des
entrées utilisateur est activée ou lorsque le code de sécurité est
non nul. Dans ce mode, I'acces a la totalité de la liste des para-
meétres est bloqué. Pour autoriser I'acces il suffit soit de désacti-
ver les entrées utilisateur soit de composer le code de sécurité
requis. Lors de la configuration le fait d’adopter pour «lock»
interdit 'apparition du parameétre concerné. Loption « read »
permet d’appeler le parametre en lecture seule, alors que l'op-
tion « read and write » permet la modification.

Code de sécurité.

A partir du mode de protection des parametres, le code de securi-
té autorise I'acces 3 la totalité des paramétres de la liste. Le fait de
composer un code de sécurité non nul engage automatiquement le
mode de protection des paramétres. Une valeur universelle « 222 »
pour ce code de sécurité permet le déblocage de tous les appareils.

PROGRAMME 4 - SEC

Fonctions secondaires des appareils.

Hi-t, LO-t

Temps de retard apporté a la capture des valeurs Max et
Min.

Des changements d’état comme par exemple |'activation d'un
distributeur, la modification soudaine d’'un débit de matiere

etc... peuvent induire des erreurs de recueil des valeurs Max et

Min qui ne sont plus I'image des valeurs Max et Min reelles du
procédé., Un temps de retard programmable peut étre utilisé

pour conforter la lecture de ces deux variables. Une nouvelle
valeur Max / Min doit dépasser la valeur courante Max / Min
durant un certain temps, dans le but de permettre la memorisa-
tion des nouvelles valeurs.

dSP-t .
Fréquence de rafraichissement de I'affichage.
Ce parameétre permet de fixer la cadence de rafraichissement

de |'affichage. Il n’est relatif qu'a |'affichage et ne concerne en
aucun cas les temps d’acquisition ou autres fonctions de |'ap-

pareil.

__—-___;_._-_____—_—-———-——-_—-
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b- LIt

Rétro éclairage de la zone « unite ».

Lunite affichée peut étre choisie librement par ["utilisateur. Ce
paramétre a pour but d’activer ou non le rétro éclairage de cette

Zone.

OFFst

Offset
Décalage de |'échelle.

PROGRAMME 5 - tot

Totalisateur / Integrateur

Le totalisateur peut étre utilisé pour integrer le produit temps -

débit. Le totalisateur accumule les acquisitions de I'entree sui-

vant les relations ci-apres :

Total (n) =Total (n - 1) + [Entrée (n) * (facteur d’echelle / base de temps)|.
— n*me instant d'acquisition (en secondes)

Entrée = acquisition de |'entrée

Facteur d’échelle = 0,001 a 65,000

Base de temps : s = 1 SEC
mn = 60 IN
heure = 3600 hOUR
jour = 86400 dAY

dECPt

Point décimal du totalisateur.
Le point décimal du totalisateur peut étre choisi indépendam-
ment de celui relatif a la mise a |'échelle de 'entree.

tbASE / SCFAC
Base de temps et facteur d'échelle du totalisateur.
Ces paramétres permettent la mise a I"échelle et le choix de la

base de temps du totalisateur.

i -

Locut
Niveau de coupure inférieure pour le totalisateur.
Réglage du niveau de coupure inférieure du totalisateur. Les

acquisitions de I'entrée inferieure 3 ce niveau bloquent la totali-
sation

P-UP
RAZ du totalisateur a la mise sous tension.
Permet d’activer ou non la remise a zéro automatique du totali-

sateur lors de la mise sous tension,

PROGRAMME 6 - Spt

Points de consigne des alarmes
Table logique des sorties associées aux points de consigne.
Type de sortie Matérialisation de |'état logique ON
Relais Relais activé |
Collecteur ouvert, transistor NPN en « sink » ~ Transistor activé (Vout=0V
Collecteur ouvert, transistor PNP en « source » Transistor activé (V out = Vs)

Choix du point de consigne.

SPSEL
Appuyer sur F1 = SP1 (point de consigne 1)

Act- n - comportement au point de consigne

Comportement de 'alarme autour du point de consigne
Choisir le comportement dans la liste et le schéma ci-dessous

OFF ¢ Le point de consigne est désactive
Ab-HI . Dépassement absolu positif du point de consigne
(avec hystérésis symétrique)
Ab-LO ¢ Dépassement absolu négatif du point de consigne
(avec hystérésis symétrique)
AU-HI e Dépassement absolu positif du point de consigne
(avec hystérésis dissymetrique)
AU-LO ¢ Dépassement absolu négatif du point de consigne
( avec hystérésis dissymeétrique)
dEHI « Dépassement relatif positif du point de consigne
(avec hystérésis dissymeétrique)™
dELO » Dépassement relatif négatif du point de consigne
(avec hystérésis dissymeétrique)”
bANd e Le point de consigne est extérieur a |a bande
(avec hystérésis dissymeétrique)®
totLO ¢ Le point de consigne est inferieur a la valeur absolue
haute du totalisateur (avec hystérésis dissymetrique)**
totHl  Le point de consigne est superieur a la valeur absolue
haute du totalisateur (avec hystéresis dissymeétrique)*™

.
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dans son état actif et doit étre effacee manuellement.
Dans ce mode la sortie ne peut étre effacee que si la
condition d’activation est invalide. Lorsque la condition
d'activation est valide, un acquittement de la demande
d'effacement est mémorisé et la sortie est automatigue-
ment effacée dés que la condition n’est plus valide.

Stb-n
Suspension d’'une alarme associée a un point de

consigne.

Permet d’utiliser ou non l'option de suspension d'une alarme
associée a un point de consigne. Lorsque l'on a opté pour ia
suspension |'alarme n'apparait pas tant que I'entrée ne franchit
pas positivement le seuil inférieur. Une fois au-dessus du point
d’alarme, le fonctionnement est normai.

Litn
Indication en facade d’une alarme associée a un point de

consigne.

Choisir le mode de fonctionnement du témoin lumineux de
facade. Ce choix n’affecte pas la sortie.

OFF ¢ Off- Le témoin lumineux reste toujours eteint.

Non ¢ Normal - Le témoin lumineux est allumé lorsque la sortie

est active.
rEu ® Reverse - Le témoin lumineux est éteint lorsque la sortie
est active.
FLASH e Flash - Le témoin lumineux clignote lorsque la sortie
est active.

PROGRAMME 7- SrL

Port de communication

bAUd

Vitesse de transmission.

Choisir la vitesse dans la liste proposée. Regler la vitesse de trans-
mission de maniére a ce qu’elle corresponde a celle des autres
équipements qui communiquent. Normalement, |a vitesse choisie
est la plus haute supportée par les equipements connectes.

dAtA

Longueur du mot.

Choisir entre des mots de 7 et 8 bits de longueur. La longueur dott
dtre la méme pour tous les équipements qui communiquent.
l'appareil recevant et transmettant des données codées sur 7 bits
en ASCll, des mots de 7 bits suffisent pour communiquer avec lui.

PAr

Parite.

Choisir le type de parité dans la liste proposee. Le type de parite
doit étre le méme pour tous les équipements qui communi-

quent. Lappareil n‘effectue aucun controle et ne prend aucune’

mesure en cas d'erreur de parité sur la donnée regue. Lorsque
I'appareil transmet des données, le bit de parité est positionne.
Si I'on a choisi de travailler sans parité avec des mots de 7 bits

I'appareil transmettra et recevra des données comportant 2 bits
de stop.

Addr
Adresse sur la boucle (bus).

‘Composer |'adresse designant I'appareil. Lorsqu'un seul equi-

pement est raccordé sur le bus, I'adresse n'est pas néecessaire,
une valeur égale a 0 peut étre utilisee (Application en RS232).
Dans le cas contraire, lorsque plusieurs appareils sont raccor-
dés sur le bus, une adresse unique doit étre affectée a chacun.

Ceci s'applique particulierement au bus R5435.

Abru

Désignation Complete /Abrégee.

Choisir entre les deux modes, désignation abregee (en numerique
seulement) ou désignation complete. L.a désignation complete
nécessite une écriture d’adresse suivie de trois caracteres d'ID

OPt
Impression d’'un bloc sur le port série.

A partir de la boite de dialogue choisir les parametres que vous

voulez inclure dans le bloc.

PROGRAMME 8 - OUT

Sortie analogique

type

Gamme de la sortie analogique.
Sélectionner la gamme du signal de sortie.
e0a20 mA
o4 320 mA
0310V

ASIN
Source du signal transmis a la sortie analogique.
Choisir la variable source.

e Entree

e Max

e Min

e Totalisateur

AN-LO/AN-HI

Valeurs d’échelle de la sortie analogique.
Ces parameétres permettent la mise a I'échelle de la sortie ana-

logique pour la faire correspondre 4 la gamme d'affichage de la

variable sélectionnée (source).
Le bas d'échelle correspond @ 0 mA, 4 mAou a0V et I"extremi-

té supérieure correspond a 20 mA ou a 10 V.

udt
Fréquence d’actualisation de la sortie analogique.
Ce parameétre permet de choisir la frequence de rafraichisse- _

ment de la sortie analogique. Un réglage egal a 0 implique u
rafraichissement a la fréequence de 20 fois par seconde.




